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Szowo| Stan wejéé DO - D7 Cykl masmynowy |[Sygnal kon-—
stanuj DO D1 D2 D3 D4 D5 D6 D7 Cru trolny gene
: . |rowany
1 0 10 080 4= 021 Pobranie instr. MEMR
2 O 4 00202208 207 2051 Czytanie z pa- MEMR
mieci
3 000 0:-0- 000 |-Plsanie do-pa—= MEMW
: miecdi
4 0421 0F=0-0= 0 Czytanie stosu MEMR
5 001" “0 = 0-20==020 Pisanie do stosu MEMW
=61 04 001 0 01 0l Czytanie ziweij— T/0R
: : Scia :
7 O 0 0 01 0 O O | Wyprowadzenie T/0W
: na wyjscie
8 111 0 00 1 0 0 | Potwierdzenie INTA
przerwania
9 O 1 01 0 0 O0-1 | Potwierdzenie ZADEN
: zatrzymania
10 1+ 1 0 1 0 1 0 0O | Potwierdzenie TNTE
: przerwania pod-
czas zatrzymanii

Dwukierunkowy bufor do magistrali danych zapewnia separacjg
szyny danych systemu 1 szyny danych Jednostki oentralnej, da-
Je duzg obcigzalnosé szyny i podnosi odpornosé systemu na za—
kXZ6cenia, Uktad ma mleiwoéé automatyoczne]j generacji kodu roz—
kazowego RST7 na szynie danych jednostki centralnej. Ten ro-—
dza]j pracy jest stosowany, jezeli w systemie wystepuje tylko
Jeden podprogram obstugi przerwah. Aby uzyskaé automatyozng.
generacj¢ kodu RST7, wyjscie uktadu INTA 2gczy sie poprzez Te-—
zystor 1 kQ ze ZrédZem napiegcia +12 V /rys. 3/.
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Czas trzymania sygnoXow
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DO -~ D7 wzgledem sygnaXoéw
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30 |ns CL = 25 pF
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45 100 pF
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"Wymiary obudowy

~ Symbol ' : - Wymiary /mm/ Kagt

wymiaru min. 5 NOMa maXe stopnie
A = = 5,10 =
b 0,38 - 0, 59 c
o0 = 0,20 = 0, 36 =
D 36, 4 36,7 - =
& - 2,54 - ! -
.-31‘. - 3 15,24 o—iis ; o
L 2y 5k - = =
My 13,8 = = . -
8 = = - 0+ 15
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