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Rys.1.Rozkład wyprowadzeń Rys« 2* Schemat blokowy

Nazwy wyprowadzeńf

DO - D7

DBO - DB7

I/OR -/wyjście/ 
I/ÓW -/wyjście/ 
.MłMR -/wyjście/ 
HEW. -/wyjśoie/ 
DBIN -/wejście/

-/wyjście/

- wejśoie-wyjśoie szyny danych dd strony 
jednostki centralnej

-~we jśoie-wyjśoie szyny, danych od atic/fo 
systemu

- kontrola czytania danych z we-wy
- kontrola zapisu danych na we—wy
- kontrola czytania z pamięci
— kontrola zapisu do pamięoi
- sygnał gotowości jednostki centralnej 

/MCY 7880/ do .przyjęcia danyoh
- potwierdzenie przyjęcia przerwania przez 

jednostkę centralną
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HLDA -/wejście/ - potwierdzenie przyjęcia sygnału HOLD
przez jednostkę centralną, /MCY 7880/

WR -/we Iście/ - sygnał potwierdzający gotowość jednostki
centralnej /MCY 7880/ do wyjłania danych 
na magistralę systemu

BUSEn —/wejście/ - sygnał ustawiający wyjścia kontrolne
i wyjścia DB układu w stan wysokiej im- 

ynii pedane j i ' . fiSJOŜ flOS-
STSTB -/wejście/ - sygnał strobujący wewnętrzną pamięć sta­

tusów /z układu UCY 743/|24 IT/
Ucc ~ /zasilanie/ - + 5 V
MA.SA -  0 V.   ---- 1 -sn "

Monolityczny, cyfrowy układ: scalony TTLS UCY 74S428N pełni 
funkcję kontrolera systemu i dwukierunkowego bufora do magi­
strali danych systemu mikroprocesorowego^); opartego na jed­
nostce centralnej MCY 7880N.
Układ wytwarza sygnały kontrolne niezbędne do bezpośredniej 
współpracy jednostki centralnej z pamięciami i układami ob­
sługującymi urządzenia we-wy« Sygnały kontrolne tworzą magi­
stralę kontrolną systemu. Są one następujące:
M S W  - sygnał kontrolujący ozytanie danych z pamięci 
IffiMw - sygnał kontrolujący zapis danyoh do pamięci 
Y / M  - sygnał kontrolujący wprowadzenie danyoh z urządzenia 

we-wy
1 /ÓW - sygnał kontrolujący wyprowadzenie danyoh do urządze­

nia we-wy
TN35C. - sygnał potwierdzenia przyjęcia przerwania prze& jed­

nostkę centralną.

Sygnały kontrolne są wytwarzane przez bramkowanie słowa stanu 
procesora, pojawiająoego się na magistrali danyoh na pooząt— * 
ku każdego cyklu maszynowego mikroprocesora i sygnałów po- 
ohodząoyoh z jednostki centralnej /DBIN, WR i HLDA/. W tabe­
li poniżej przedstawiono wszystkie słowa stanu i odpowiada­
jące im oykle maszynowe oraz sygnały kontrolne generowane 
przez układ. bet i : ’
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Słowo
stanu

Stan wejść DO 
DO D1 D2 D3 D4- D7 D5 D6 D7

Cykl maszynowy 
CPU

Sygnał kon­
trolny gene­
rowany

1 0 1 0 0 0 1 0 1 Pobranie instr. mEmR
2 0 1 0 0 0 0 0 1 Czytanie z pa­

mięci miM r

3 0 0 0 0 0 0 0 0 Pisanie do pa­
mięci

4 0 1. 1 0 0 0 0 1. Czytanie stosu MEMR
5 0 0 1 0 0 0 0 0 Pisanie do stosii MEłĄW

‘ & 0 t Q 0 0 0 1 0 Czytanie z wej­
ścia T 7 W

7 0 0 0 0 1 0 0 0 Wyprowadzenie 
na wyjście

T7T5W

8 t 1 0 0 0 1 0 0 Potwierdzenie
przerwania

iŃTA

9 0 \ 0 1 0 0 0 • 1 Potwierdzeniezatrzymania ŻADEN

10 1 1 0 1 0 1 0 0 Potwierdzenie 
przerwania pod­
czas zatrzymanie

TNTA 

_ ........

Lwukierunie owy bufor do magistrali danych zapewnia separację 
szyny danych systemu i szyny danych jednostki centralnej, da­
je dużą obciążalność szyny i podnosi odporność, systemu na za­
kłócenia. Układ ma możliwość autornatyoznej generacji kodu roz­
kazowego RST7 na szynie danyoh jednostki centralnej. Ten ro­
dzaj pracy jest stosowany, jeżeli w systemie występuje tylko 
jeden podprogram obsługi przerwań. Aby uzyskać automatyozną 
generację kodu RST7, wyjście układu TETfA łąozy się poprzez re­
zystor 1 kQ ze źródłem napięcia +12 V /rys. 3/.
PARAMETRY DOPUSZCZALNE
Napięcie zasilania Ucc -0,5 4- 7 V
Napięcie wejściowe UI -1,5 ? 7 V ' “
Prąd wyjściowy IQ 1 00 mA
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O +70°C 

-55 -í- 125°C

PARAMETRY CHARAKTERYSTYCZNE o o +Parametry stałoprądowe 53 0 C ~ 70 C, Uęę = 5 V - 5%,
o ile nie podano inaczej/

Nazwa para­
metru

Symbol
parame­
tru

Wartość' parametru Jedn. Warunki
pomiarumin. max

1 --- ---- ź 3 . Z E Z ' 5 6
Ujemne na­
pięcie wej­ściowe /dla 
wszystkioh 
wejść/ -ÜIL i V

UCC - 4' 75 ¥ 
-Ij = 5 mA

Prąd wejśoio- 
wy w stanie 
niskim "IIL 500

750

250

250

/UA
yuA

yVA

yUA

StfSfS
B 2 i D6
DO, 01, D4, 
D5,D7
Dla pozosta­
łych wejść

Ucc = 5,25 Y 

Uj = 0,45 V

Prąd wejścio­
wy w stanie 
wysokim
StfSiB
DB0-DB7
Dla pozosta- 
łycn wejść

IIH
1 00 

20

1 00

yuA
y-uA

/UA

Ucc 5,25 V 
Uj = 5,25 V

Napięcie wej­
ściowe w sta­
nie niskim 
/dla wszyst­
kich wejść/ f x [)y ii V ucc = 5 v

Temperatura otoczenia
w ozasie praey ^amb
Temperatura
przeohowywania ^stg



PARAMETRY CHARAKTERYSTYCZNE o.d.
' j ..." 1 .....  4 5 ------E-------
Napięcie wej­
ściowe w sta­
nie wysokim 
/dla wszyst- 
kloh wejść/ U!H 2 V UCC = 5 V
Prąd zasilania •̂cc ' 190 mA Ucc = 5,25 V

Napięcie wyj­
ściowe w sta­
nie niskim 
DO - D7 U0L 0,45 V

Ucc - 4,75 V 
IQ « 2 mA.

Dla pozosta­
łych wyjść 0,45 V Iq « 1 0 mA
Napięcie wyj­
ściowe w sta­
nie wysokim 
DO - D7 U0H 3,6 V

Ućc = 4,75 V
Iq = - 1 0  yUA

Dla pozosta­
ły oh wyjść 2,4 V Iq = - 1 mA
Wyjściowy prąd 
zwarciowy 
/wszystkie wyj­ścia/ 15 90 mA UCC = 5 V
Prąd na wyj­
ściach kontrol­
nych w rtanie 
wysokiej impe- l ę / o f f / 100 yuA

Ucc = 5,25 V 
UQ = 5,25 V

danoji —-i ÓO yUA "1 Tq"= U,45 V
Prad wyjścia 
INTi JINT 5 mA

Patrz układ 
pomiarowy 
rys. 3

Kys- 3. Układ pomiarowy, prądu wyjścia IN TA. w połączeniu zapew­
niającym automatyczną generację kodu przerwań RST?
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r \ i7  r ^ h T M j — /~M 2-
 ̂p

STSTB 
D0-D7

DBIN

iŃTA;TSW, MEMR
HLDA

iNTA, To r ,MEMR
Po sygnale H L D A _____

D80-BG7 Podczas w p r o - __________ ”
-wadzania danych 

DO-D7 Podczas wpro­
wadzania danych

WE
IÓW lub MEMW

D0-D7 Podczas wypro­
wadzania danych 

DB0-DB7 Podczas wy­
prowadzania danych 

BUSEN
DB0-DB7

Rys* 4. Zależności czasowe między sygnałami wejściowymi
i wyjściowymi

PARAMETRY DYNAMICZNE
/ t amb = 0°C - 70 C, UCC 5 V ± 5%, o ile nie podano inaczej/

Nazwa parametru
Oznacze­
nie pa­
rametru

Wartoś6 
parametru Jedn. Warunki

pomiarumin. max.
1 2 5 4 - '5 - T

Szerokość impulsu STSTB tpw 22 ns

Czas ustalenia sygnałów 
DO - D7 przed impulsem 
STSTB *8» 8 ns

Czas trzymania sygnałów 
DO — D7 po impulsie STSTB tSH 5 ns

Opóźnienie sygnałów kontrol­
nych względem sygnału STSTB fcDC 20 60 ns » 100 pF
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PARAMETRY DYNAMICZNE o.d.
1 ... 2 ' 3 4 5 .... -  Z.....

Opóźnienie sygnałów kon­
trolnych względem sygna­
łu DBIN tRR 30 ns CL = 100 pF

Opóźnienie sygnału DBIN 
względem sygnałów DO - D7 tRE 45 ns CL « 25 pF
Opóźnienie sygnałów 
DO - D7 względem sygnałów 
DBO - DB7 podczas wprowa­
dzania danyoh tRD 30 ns CL - 25 pF
Opóźnianie sygnałów kon­trolnych względam sygna­
łu WH tWR 5 45 ns CL = 100 pF
Opóźnienie sygnałów 
DBO - DB7 względem sygnału 
STSTB podczas wyprowadza­
nia danyoh tWE 30 ns CL = 100 pF
Opóźnienie sygnałów.
DBO — DB7 względem sygnałów 
DO — D7 podozas wyprowadza­
nia danych tWD 5 40 ns CL = 100 pF
Opóźnienie sygnałów
DBO - DB7 względem sygnału
BUSEN tE 30 ns CL = 100 pF'
Opóźnienie sygnałów kon­
trolnych INTA 1/OR MEMR 
względem sygnału fILDA tlID 25 as
Czas ustalenia sygnałów 
DBO - DB7 przed sygnałem HLDA tDo l u 'I:-.

ns
Czas trzymania aygi . i 6w 
DBO - DB7 po sygnale MLOa tDIi 20 CL = 100 pF

9 V,

Mierzone
w y j ś c i e i

CC 

R1

R2

Rys. 5. Ob o i; iżcni o wyjść przy 
pomiarach parametrów dynamicz­
nych. Dla wyjść DO - D7 R1 =4 TcQ 
R;• = oo • Pozostałe wyjścia Rj - 
= 500 £5, II2 = 1 kQ . Pojemność 
CL wg tabeli "PAHAUiSTaZ DYNA­

MICZNE"
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Rys« 7. Kształt obudowy plastikowej CÜ-77 o 28 wyprowadzeniach

Na rys. 6 przedstawiono schemat aplikaoyjny układu UCY 74S428
v

Jako standardowego interfejsu mikroprooesora MCY 7880.

DBIN

HLDA

7880

MASA 
STSTB ----
BUSEN

Szyna
danych

Szyna
kontrolna

Kys. 6* Sohemat aplikacyjny

OBUDOWA CE 77



Wymiary obudowy

Symbol Wymiary /mm/ Kąt
wymiaru min. nom. max. stopnie

A - - 5 , 1 0 -

b 0,38 - 0,59 -
0 0,20 - 0,36 -
D 36,4 36,7 - -
e - 2,54 - -
el — 15,24 - «
L 2,54 - - -

m e 1 3 , 8 - —•

e — — **• 0 r 15
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