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Streszczenie rozprawy doktorskiej w jezyku polskim:

Praca po$wiecona jest badaniom mozliwosci sterowania obiektami (np. silnikami) w zamknietej przez sie¢
Internet petli sprzezenia zwrotnego, z wykorzystaniem — nie rzeczywistych obiektéw — a modeli matematycznych
obiektow zaimplementowanych w Srodowisku Matlab/Simulink lub na karcie procesoréw sygnatowych DSP 1104,
Przy symulacyjnych eksperymentach weryfikujacych oryginalne koncepcje wykorzystano parametry rzeczywistych
silnikéw pradu statego. Teza pracy skupia sie na okresleniu mozliwo$ci poprawnego dziatanie uktadu regulacji
zamknietego poprzez sie¢ Internet (poprawne dziatanie wymaga spetnienia okreslonego kryterium lub kryteriéw)
oraz ze badania poprawno$ci dziatania takich uktadow mozna realizowac, wykorzystujac modele matematyczne
obiektow sterowania i regulatoréw implementowanych w programie SIMULINK lub na karcie procesorow
sygnatowych DSP1104, jak tez - przy wykorzystaniu Emulatora, symulujacego dziatanie i zachowanie sieci Internet

(czyli: badania poprawnosci dziatania takich uktadéw moga mie¢ charakter komputerowych badan symulacyjnych).

Streszczenie rozprawy doktorskiej w jezyku angielskim:

The PhD thesis is devoted to investigation of possibility of objects control in closed-loop by Internet, using
— not real objects — but mathematical model of objects, which are implemented in Simulink software or in digital
signal processor DSP 1104. The thesis is concentrated on the determination of conditions ensuring correct

operation of the closed-loop system controlled by Internet.



