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JERZY PAKIEZA
UGIECIE' DYHAIIIC ZIiB TASMY PRZENOSNIKOW TASMOWYCH

Streszczenie. W przenosnikach, w ktérych tas-
ma porusza sie ze znaczng predkoscig istotny
wptyw na jej ugiecie ma predkos¢ z jaka sie
ona porusza.

w artykule wyznaczono zaleznos¢ ugieoia
tasmy od jej predkosci i1 napiecia.

1. Wstep

Przedmiotem artykudu jest wyznaczenie wpdywu predkosci
tasmy na jej ugiecie.

Rozwaza sie jednostajny ruch z predkoscig v tasmy po-
ruszajgcej sie na kraznilcach rozmieszczonych w odlegtosci
L,. na jednakowoj wysokosci. Przyjmuje sie nastepujgce za-
+ozenia:

1. Tasma jest ciegnem wiotkim.

t0J by ugiecia t mozna uwaza¢ za mate w stosunku

2. Napiecie tasmy [kG]est state i1 dostatecznie duze na
m |
do L.

3. Obcigzenie tasmy (q jest state.

4. Ruch tasmy jest ustalony, tzn. tasma przechodzi sta-
le przez te same punkty przestrzeni.

5. Wptyw wielkosci kraznikéw pomija sie.

Zatozenia powyzsze ograniczaja ogolnos¢ wnioskdéw,w szcze-
g6lnosci zatozenie 1 ogranicza zakres stusznosci rozwazan
do przypadkoéw, dla ktorych stosunek grubosci tasmy do od-
legtosci pomiedzy krgznikami jest maty, zas zatozenie 5
jest do przyjecia dla przypadkéw, w ktérych stosunek Sred-

nicy krazkow do odlegtosci pomiedzy krgaznikami mozna uwa-
za¢ za maty.
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2.

W celu opisania ruchu tasmy przyjmuje sie poczatek
X,y w potowie odlegtosci pomiedzy kraznika-
wzdduz prostej

wspodrzednych

mi,

traktowane w mysl zatozenia 5 jako podpory punktowe,
yprzyjmuje sieskierowany w

osi

Sformutowanie zagadnienia

skierowujac 0$ X

Rys, 2

uktadu

+3czgcej krazniki,

zwrot

gore (rys, 1),
Rozwaza sie element tasmy

AAl, ktory w chwili t zaj-
muje potozenie AIX*. Oznacza™
sie przez Cj,, oo™ katy, ja-
kie tworzg styczne do osi
tasmy z osig x (rys, 2),
Uwzgledniajac, ze w mysl

zatozenia 2 ugiecia sg mate,
mozna napisac:
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Z warunku rzutéw na os y sumy sit dziatajacych na ele-
ment A”" otrzymuje sie:

dP a Stgo2 - Stwifcj - g ds,

Uwzgledniajac, iz dla matych wychylen ds *5dx, otrzymuje
sie:
2 2
dP =S idx—gdxa (§—£ — (g dx
y ©X Ox

Zatem rownanie ruchu elementu AAN w Kkierunku osi vy jest:

a dxt |» (3|U . q) A3
s «t* e?

czyli:
¢ ®m g2& * s (€))

gdzie oznaczono: n

3, Wyznaczenie uciecia tasmy

Z uwagi na zatozenie o stacjonarnosci ruchu tasmy, pomiedzy
pochodnymi wystepujgacymi w rownaniu (1) zachodzi zwiagzek:

M*ii ® y(tx ®'

1 1@® v2gfy

©X
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. dx
gdzie o0zhaczono VX = «iV.

Uwzgledniajgc zaleznos¢ (2) sprowadza sie rownanie (1) do
rownania zwyczajnego:

2 dz2
v -Q )=~ g
dx
lub:
JL -,6,. 1 3
A il M) S
dx ve -0
Po wykonaniu catkowania otrzymuje sie:
fx =1H* 2 x + G1
dx v2 - £2 1
y = + c.Xx + G
Z warunkéw brzegowych:
X = 0, dx
X = - y =20

wyznacza sie: =0
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Zatem, po uwzglednieniu otrzymuje sie:

y= at B(H2 - 1]
8(S - | v2)

Ugiecie maksymalne jest roéwne;

fdyn =|yx=o]“ 8(s % v*)
v g
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Z otrzymanej zaleznosci wynika ze przy predkosci

V— ugiecie maksymalne wzrasta nieograniczenie.
Interesujgce wydaje sie by¢ spostrzezenie, ze v§ = \§a
jest predkosciag rozchodzenia sie fali przy drganiach po-

przecznych tasmy.
Dla ilustracji przedstawiono na rys. 3 zaleznos¢ stosun-

ku t = Tdyn_ od predkosci tasmy, przy czym na osi odcie-

stat -
tych zaznaczono wartosci v*
6
4. V/nioski

Z przedstawionych rozwazan wynika iz:

1, Ze wzrostem predkosci zmienia sie ksztatt tasmy, w
szczego6lnosci wzrasta jej maksymalne ugiecie. Wzrost ten

- . 1
jest szczegdllnie intensywny przy predkosciach tasmy v>£ Vg<

2, Z uwagi na to, ze ze wzrostem predkosci tasmy wzrasta
dtugos¢ Htuku tasmy pomiedzy kraznikami, dla zachowania sta-
+osci napiecia odlegtos¢ pomiedzy skrajnymi bebnami przenos
nika powinna ulega¢ zmniejszeniu. W przypadku ustalonych
bebnéw koncowych, nalezy spodziewa¢ sie wzrastania napie-
cia tasmy ze wzrostem jej predkosci.
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THE DEFLECTION OF THE BELT IN THE BELT CONVEYORS

Summary

In the belt conveyors in which the belt runs at great speed
the real influence on its deflection has the speed of the
belt.

In the paper is obtained the dependence of deflection
of the belt on its speed and the internal force.



