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1. Nowe doktoraty na Wydziale Automatyki
1. Rada Wydziału Automatyki Politechniki śląskiej na posie­

dzeniu w dniu 26.XI.1966 r. nadała stopień naukowy doktora nauk 
technicznych mgr inż. Olgierdowi PALUi.IjfeKIEMU prac. Katedry 
Teorii Regulacji za pracę pt. "Jfiektórff' problemy badania sta­
bilności układów automatyki bezpośrednią, metodą LIAPUNOWA".

Promotor: Prof. dr inż. Stefan WĘGRZYN
Recenzenci: Prof. Czesław OLECH (z Instytubu Matematycznego 

PAN) Kraków
Doc. Jaęiek KUDREWICZ (z Instytutu PAN - Warszawa) 
Doc. Bogdan SKAIMIERSKI - (Wydz. Automatyki Pol. 
Śląskiej ).

Treść pracy:
Praca poświęcona jest problemom związanym z wykorzystaniem 
bezpośredniej metody Liapunowa do badania stabilności nieli­
niowych układów automatyki. Rozpatrzono w niej trzy zasadni­
cze zagadnienia.

1. Określenie typów układów nieliniowych dla których słusz­
ną jest hipoteza liniowych układów stowarzyszonych.

2. Badanie stabilności układów nieliniowych typu przekaź­
nikowego w oparciu o metodę Liapunowa.

3. Możliwości szacowania wielkości obszarów stabilności 
w oparciu o właściwości funkcji Liapunowa.

W pracy udowodniono, że hipoteza liniowych układów stowa­
rzyszonych jest prawdziwa dla układów regulacji z obiektami 
konserwatywnymi oraz dla układów regulacji typu przekaźniko­
wego rzędu I, II i III z elementami nieliniowymi o charaktery­
stykach jednoznacznych.
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Stosując bezpośrednią metody Liapunowa do badania stabilno­
ści układów regulacji typu przekaźnikowego wykazano między in­
nymi, że metody stabilizacji układów liniowych można stosować 
do stabilizacji tego typu układów nieliniowych.

Przedyskustowano tok obliczeń pozwalających oszacować wiel­
kość obszaru stabilności w oparciu o najczęściej spotykane 
funkcje Liapunowa wprowadzają przy tym pomocną zwłaszcza od 
strony pojęciowej definicję powierzchni potencjonalnych Lia­
punowa. Obliczenia praktyczne z tego zakresu zilustrowano kon­
kretnym przykładem.

7/ pracy sformułowano również definicję obszaru stabilności 
ograniczonej.

2. Rada Wydziału Automatyki Politechniki śląskiej na posie­
dzeniu w dniu 17.XI1,1906 r. nadała stopień naukowy doktora 
nauk technicznych mgr inż. Jerzemu RĄBAL3KIEMU - kier. Zakła­
du Maszyn Matematycznych Instytutu Metalurgii Żelaza - Gliwice 
za pracę pt. "Analiza układów do pomiaru prędkości pracujących 
przy pomocy próbnych sygnałów stochastycznych".

Promotor: Prof. dr inż. Stefan WĘGRZYN

Recenzenci: Prof. dr V/ładysław PEŁCZSWSKI (Pol. Łódzka)
Prof. mgr Edmund ROMER (Politechnika Śląska)

Treść pracy:
Praca jest próbą ogólnej analizy rodziny układów' służących do 
pomiaru prędkości, wykorzystujących sygnały próbne o charak­
terze stochastycznym. Pracę rozpoczyna przegląd znanych i zrea­
lizowanych w USA, Anglii,ZSRR, doświadczalnych układów do po­
miaru prędko; ci. Następnie przeprowadzono analizę ich pracy 
ze szczególnym uwzględnieniem własności dynamicznych. Istotna 
cecha metody analizy polegała na ustaleniu dla danego układu 
odpowiadającego nu modelu matematycznego, a następnie odtwo­
rzenia go w matematycznej maszynie cyfrowej wraz z sygnałami 
zewnętrznymi, doprowadzonymi do układu w realnych warunkach.
7/ wyniku analizy ujawniono szereg wad istniejących układów po­
miarowych, które mogły być przyczyną, że układy te dotychczas
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nie znalazły swego producenta. Wnioski z przeprowadzonej ana­
lizy dały podstawę do opracowania koncepcji wolnych od ujaw­
nionych wad i umożliwiły przyjęcie właściwej techniki do prak­
tycznej realizacji takich układów.

W celu doświadczalnego sprawdzenia własnej koncepcji opar­
tej na cyfrowej technice spóźniania sygnałów i zasadzie kore­
latora równoległego zbudowano i przebadano doświadczalny układ 
pomiarowy z rejestrem przesuwającym ze stałym taktem przesuwa­
nia oraz zmodelowano i przebadano na ra.e. układ z rejestrem 
przesuwającym ze zmiennym taktem przesuwania. Nowe układy od­
znaczają się szeregiem zalet w stosunku do znanych z literatu­
ry układów pomiarowych i mogą być realizowane w oparciu o kra­
jowe elementy i podzespoły.

3. Rada Wydziału Automatyki Politechniki Śląskiej na posie­
dzeniu w dniu 3 lipca 1967 nadała stopień naukowy doktora 
nauk technicznych mgr inż. Andrzejowi STiiKPNIOWT -.kierownikowi 
Samodzielnej Pracowni Cyfrowych Układów Pneumatycznych - Insty­
tut Automatyki PAN. za pracę pt. "niektórych zagadnieniach wy­
stępujących przy pomiarach i automatyzacji przepływów pulsują­
cych".

Promotor: prof. dr Stefan WĘGRZYN
Recenzenci: Prof. Jerzy BUK0/7SKI vPol. 77arszawska)

Prof. Zygmunt SZPARKO'.75KI (Pol. Wrocławska)
Doc. dr Zdzisław TRYBAISKI (Pol. Śląska).

Treść pracy:
pracy rozpatrzono przykład nietypowego wzbudzenia się układu 

automatycznej regulacji przepływu pod wpływem zakłóceń o czę­
stotliwości akustycznej. Przeanalizowano błąd wprowadzony do 
pomiaru przez tętnienia i pokazano, że w przypadku powstania 
w rurociągu fali stojącej błąd może uzyskać bardzo duże war­
tości. Jeżeli amplituda fali stojącej jest zależna od położe­
nia zaworu regulacyjnego, dzięki dopasowaniu kolektora do re­
zonansu na częstotliwości zadawanej przez źródło tętnień, może 
nastąpić zniekształcenie charakterystyki przepływomierza aż do
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doprowadzenia jej dc char ale tery styki typu N. Taka charaktery­
styka nie może być zastosowana w pętli układu automatycznej 
regulacji.

Rozpatrzono przykłady układów stabilnych bez zakłóceń a 
doprowadzonych do oscylacji po przyłożeniu tętnień o wysokiej 
częstotliwości. Przykłady te rozpatrzono n;todą Hurwitza dla 
nieliniowych uzyskanej doświadczalnie oraz metodami Cypkina 
i Lapunowa dla innych nieliniowości oraz funkcji przejścia 
obiektu. Podano wyniki doświadczeń z modelowania układu w ska­
li 1/10, na modelu powtórzono zjawiska obserwowane w instala­
cji przemysłowej. Przeprowadzone pomiary potwierdziły prawi­
dłowość interpretacji obserwowanych zjawisk.

Na zakończenie przeanalizowano różno filtry mogące usunąć 
szkodliwy wpływ tętnień.

4. Rada Wydziału Automatyki Politechniki Śląskiej na posie­
dzeniu w dniu 2ń.II.19G3 r. nadała stopień naukowy doktora 
nauk technicznych mgr inż. Januszowi Y/ITKO.YICKIRLTU - prac. 
Biura Projektów Zakładów Azotowych w Tarnowie za pracę pt. 
"Analiza dynamiki i metody stabilizacji układów z rotametrea".

Promotor: Prof. dr inż. Stefan ¿YJJGRZYIT
Recenzenci: Prof. dr inż. Henryk I3ŚKI3WICZ (Politechniki War­

szawska)
Doc. dr inż. Zdzisław THYBA1SKI (Politechnika Ślą­
ska) .

Treść pracy:
Powstawanie niegasnących oscylacji pływaków rotametrów przy 
pomiarach przepływu cieczy w przelewach, wyjaśniono przy po­
mocy ujemnego oporu hydraulicznego tych pływaków. Wyprowadzono 
i sprawdzono doświadczalnie równania różniczkowe rotametru 
oraz przebadano właściwości tego przyrządu przy przepływie z- 
pulsacją sinusoidalną. Niestabilność przepływu cieczy przez 
przelew z rotanetrem badano na maszynie analogowej oraz przy­
bliżonymi metodami analitycznymi m.in. przy pomocy wykresu im-
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pedancji zastępczego obwodu elektrycznego. Wyniki potwierdzo­
no doświadczalnie.

Analizując stabilność pływaka rotametru przy wypływie gazu 
do atmosfery, uzyskano nieco lepszą dokładność wyników w sto­
sunku do wcześniej opublikowanych,

2. Seminarium Automatyki
W semestrze zimowym roku akademickiego 1966/67 wygłoszone zo­
stały na seminarium automatyki następujące referaty:

Prof. dr inż. Stefan Węgrzyn "Sterowanie kompleksowe w opar­
ciu, o rozpoznawanie obrazów".

Dr inż. Franciszek Milkiewicz "Praktyczne wykorzystanie nie­
których metod gradientowych do identyfikacji opisu matematycz­
nego przemysłowego obiektu sterowania, przy pomocy ęiodelu sa­
rn onastrajalne go".

Dr inż. Zygmunt Szwaja "Układy dekodujące dla kodów korek­
cyjnych".

Dr inż. Antoni Niederliński "Inżynieria układów wielopara­
metrowych".

Mgr inż. Olgierd Palusiński "Metoda badania stabilności 
nieliniowych układów automatyki z obiektami konserwatywnymi".

Mgr inż. Bolesław Czaplicki "Optymizacji cięcia wyrobów wal­
cowanych".

Jerzy Zajdel "0 badaniu na maszynie analogowej pewnego ty­
pu nieliniowych równań konserwatywnych".

Dr inż. Alfred Wierusz-Kowalski "Zastosowanie metody nume­
rycznych w przemyśle chemicznym"..

Mgr inż. Wojciech Świder "Zastosowanie anemometru z grza­
nym włóknem do szybkiej analizy metanu w powietrzu kopalnia­
nym" .

Mgr inż. Jerzy Frączek "Zasilacz stabilizowany iskrobez- 
pieczny dla atmosfery wodorowej".

Mgr inż. Roman Kohany "Analiza i synteza serwomechanizmów 
hydraulicznych z wzmacniaczem hydraulicznym".

Mgr inż. Aleksander Berndt "Poszukiwanie optimum funkcji 
jednej zmiennej metodą Fibonaciego".
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LIgr inż. Henryk Małysiak "Zastosowanie prze rzut nil: ów do 
realizacji sekwencyjnych układów sterowania".

W semestrze letnim roku akademickiego 1966/67 wygłoszone 
zostały na seminarium automatyki następujące referaty:

Doc. dr inż. Zdzisław Trybalski "Program Studium Podyplo­
mowego Automatyki - Automatyzacja Procesów Przemysłowych (wy­
kład, projektowanie, laboratorium)".

Dr inż. Reginald Krzyżanowski "Program Studium Podyplomo­
wego Automatyki - Dynamika Procesów v.wykład, ćwiczenia, labo­
ratorium)" .

Doc. dr inż. Zdzisław Trybalski "Program Studium Podyplomo­
wego Automatyki - przedmioty poprzedzające wykład specjaliza­
cyjny".

Dr inż. Antoni Niederliński "Program Studium Podyplomowego 
Automatyki - Automatyzacja Procesów Przemysłowych (wykład, 
projektowanie; stan aktualny)".

Mgr inż. Zdzisław Wilczyński "Własności regulacyjne młynów 
wentylatorowych".

Doc. dr inż. Henryk Kowalowski "Sterowany indukcyjny silnik 
elektryczny o ruchu postępowo -zwrotnym".

Mgr inż. Józef Senkala "Niektóre zagadnienia inżynierii 
układów wieloparametrowych".

Dr inż. Ryszard Gessing "Czasowo-optymalne układy automaty­
ki w przypadku obiektów zawierających zera w liczniku" (zebra­
nie dyskusyjne).

Doc. dr. inż. Stanisław Gdula -"Nieustalona wymiana ciepła 
przez konwencję".

Dr inż. Olgierd Palusiński "0 pewnej metodzie określania 
skali czasu modeli matematycznych układów liniowych".

Doc. dr inż. Zdzisław Trybalski "Postępy teorii i techniki 
automatyzacji procesów chemicznych".

Dr inż. Ryszard Gessing "W sprawie uściślenia metody bezpo­
średniej Liapunowa w sformułowaniu klasycznym".

Mgr inż. Irena Cynkier "Automatyzacja produkcji metodą ciś­
nieniową kwasu azotowego".
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Prof. dr inż. Stefan Węgrzyn "Twierdzenie Banacha o punkcie 
stałym w badaniu stabilności układów impulsowych".

Dr inż. Olgierd Palusiński "Stabilność układów z obiektami 
inercyjnymi o zmiennym wzmocnieniu".

Dr inż, Maria Jastrzębska "Obiekty o stałych rozłożonych w 
układach automatyki".

W semestrze zimowym roku akademickiego /T967/S8 wygłoszone 
zostały na seminarium automatyki następujące referaty:

Mgr inż. Ryszard Dobrzelecki "Metody statystyczne pomiarów 
dynamiki obiektów z wielu wielkościami zmiennymi".

Mgr inż. Jerzy Szolc "Programowe sterowanie rozruchem tur­
biny".

Mgr inż. Wiesław Łączny "Problemy automatycznej regulacji 
dozowania ciał sypkich".

Mgr inż. Zdzisław Wilczyński "Własności regulacyjne młyna 
wentylatorowego".

Mgr inż. Bohdan Michalski "Analiza złożonych układów reak­
cji chemicznych". '

Mgr inż. Bohdan Stępłewski "Aprcksyaowany model matematycz­
ny procesu rektyfikacji z punktu widzenia jego własności regu­
lacyjnych".

Prof, dr inż. Stefan Węgrzyn "Automatyczna regulacja prze­
pływów tętniących".

Mgr inż. Bohdan Michalski "Matematyczny model przemysłowe­
go procesu kontaktowwego utleniania naftalenu do bezwodnika 
ftalowego".

Doc. dr inż. Andrzej Burghardt "Fizyko-chemiczne zjawiska 
w ciągłych reaktorach przepływowych".

Dr inż. Ryszard Gessing "Probiera dobroci regulacji w ukła­
dach automatycznej regulacji".

Doc. dr inż. Zdzisław Trybalski "Obiekty o stałych rozło­
żonych w układach automatyki".

Mgr inż. Edward Rzeczkowski "Model analogowy przegrzewaczy 
pary wtórnej".


