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WYZNACZANIE OPTYMALNYCH PARAMETROW POLA
EKSPLOATACYJNEGO DLA POTRZEB H¥OJEKTOWANIA
GORNICZEGO

Streszczenie« W artykule przedstawiono podstawy nowego skompute-
ryzowanego sposobu optymalizacji parametrow geometryczno-produkcyj-
nych pola eksploatacyjnego w odniesieniu do z+6z wegla kamiennego.
Podano w zarysie przestanki jej powstania oraz przyktadowe wybrane
dane wejsciowe do metody i wyniki obliczeh. Metoda moze mieé zasto-
sowanie w projektowaniu gérniczym w kopalni i biurach projektow.

1. Wprowadzenie

W projektowaniu gérniczym coraz wieksza uwage przywigzuje sie do zagad-
nienia projektowania po6l eksploatacyjnych. Wiele aspektéw tegoz zagad-
nienia takie jak ustalanie optymalnych badz zadanych parametréw zdolnosci
produkcyjnej i1 geometryczno-produkcyjnych i1 ekonomicznych, przy okresla-
niu ktorych oblicza®sie adekwatny koszt produkcji w ramach podsystemu po-
le eksploatacyjne, staja sie niezbedne dla podejmowania decyzji projekto-
wych o charakterze planistycznym oraz dla wyznaczania optymalnych paramet-
row sy8temu-poziomu lub tez systemu wielkiego kopalni.

Rosngce zadanie produkcyjne przemystu weglowego obecnie realizowane sa
poprzez instalowanie nowoczesnego sprzetu gérniczego w szczeg6lnosci w
przodkach gorniczych. Dziatania te przyczyniaja sie jak wiadomo do dyna-
micznego wzrostu koncentracji produkcji, zas w sScistej relacji z rosnaca
zdolInosScia produkcyjng elementarnej jednostki produkcyjnej kopalni maleja
koszty produkcji, przy czym w danych warunkach naturalnych i goérniczych
oraz przy danym wyposazeniu technicznym biorgc pod uwage aktualne relacje
cen i kosztéow istnieje jedno rozwigzanie optymalne, ktdére zapewnia najwyz-
szg rentownos$¢ produkcji, badz zbidr rozwigzah suboptymainych, ktérych
koszt wytwarzania nieznacznie roé6zni sie od optymalnego.

Aspekt ekonomicznej efektywnosci i racjonalnego wykorzystania tego dro-
giego wyposazenia powoduje, ze odzywa na nowo problem projektowania naj-
korzystniejszych parametréw geometrycznych i technologicznych porzadkoéw
gorniczych. Dotychczasowe metody obliczania najkorzystniejszych paramet-
row sciany czy pola eksploatacyjnego nie rozwigazuja catkowicie powyzszego
problemu. Obszerne oméwienie dotychczasowych prac i osiggnie¢ w zakresie
ustalania najkorzystniejszych parametréw Scian i pol eksploatacyjnych do-
konane zostak.o w opracowaniu Tfi3]. W tym miejscu ograniczymy sie jedynie
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do podania najwazniejszych prac z tego zakresu. Jak dotychczas brak jest
kompleksowej metody optymalizacji parametréw geometryczno-produkcyjnych
pola eksploatacyjnego. Opracowana zostata co prawda taka metoda [10, 17,
ale dostosowana jest do warunkéw kopaln rud miedzi. Inne cytowane metody
optymalizacji pozwalaja Wyznaczy¢ jedynie optymalne parametry Scian, nie
wnikajac w istote procesu technologicznego w catym polu eksploatacyjnym.
Analityczne metody projektowania $cian oraz pél eksploatacyjnych w spo-
s6b mniej lub bardziej uproszczony optymalizujg z goéry ustalone w danej
metodzie technologie wybierania, w szczeg6lnosci w odniesieniu do syste-
méw Scianowych z zawatem stropu dla kilku ukdadéw wyposazenia techniczne-
go. Y/ady metod analitycznych sprowadzajg sie do nastepujacych zagadnien!
- niemozno$¢ poréwnywania roznych ukdadéw technologicznych, wynikajaca z
uwzgledniania w rachunku ekonomicznym kosztéw zmiennych ~zaleznych) od
optymalizowanych parametroéw,

- przyjecie daleko idacych uproszczen w odniesieniu do® zaleznosci anali-
tycznych, ktére musza by¢ ciagte i rézniczkowalne, zas furkcje m" ogét
maja charakter ciagty przedziatami badZz czesto skokowy, oraz w przyjmo-
waniu ksztattu wymiaréw pola wybierania, ktére w praktyce nie zawsze po-
siada ksztalt prostokata,

- w przypadku zastosowania tych metod w odniesieniu do innych ukdadéw tech-
nologicznych wymagato to zmudnych prac przygotowawczych, czesto trud-
nych do zrealizowania w istniejacych warunkach dekretowania zasztosci
techniczno-ekonomicznych w kopalni,

- uwzglednienie w bardzo matym stopniu warunkéw naturalnych i ich wielo-
czynnikowego wpdywu na proces produkcyjny i1 koszt produkcji.

Catkowity koszt produkcji w polu eksploatacyjnym, przez ktére rozumie-
my czes$¢ obszaru goérniczego kopalni, udostepniong za pomoca zwykle jednej
drogi transportowej, zawierajaca co najmniej jeden poktad,ograniczong sa-
siednimi jednostkami produkoyjnymi - polami eksploatacyjnymi oraz zatozo-
nymi pkaszczyznami pozioméw - wydobywczego i wentylacyjno-pomocniczego,sta-
nowi 4Ct605S catkowitego kosztu whasnego kopalni. Tak wysoki udziat tego
kosztu sprawia, ze prace majace na celu wyznaczanie optymalnych rozwigzan
p6l eksploatacyjnych z punktu widzenia ekonomicznego stajg sie niezbedne
dla podnoszenia rentownosci produkcji gorniczej. Zmiana warunkéw natural-
nych w stosunku do pierwotnie rozeznanych wynikajacych z lepszego ich poz-
nania np. za pomoca robot przygotowawczych a nawet w trakcie prowadzenia
eksploatacji w przodku Scianowym, w przypadku metody projektowania oprog-
ramowanej na EMC, mozna bedzie uzyska¢ nowe zweryfikowane rozwigzanie nie-
malze w czasie rzeczywistym, .feryfikacja rozwigzan projektowych wynikaja-
cych ze zmiany czynnikéw technologicznych w fazie przygotowania ztoza do
wybierania jak i nawet w okresie jego eksploatacji bedzie mozliwa w opar-
ciu o0 nowoczesng metode projektowania.
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JJowoczesne projektowanie techniczne cechuje sie wzrostem skali i ztozonos-
ci projektowanych systeméw, poszukiwaniem rozwigzan optymalnych oraz przy-
spieszaniem procesu projektowania.

Cechy nowoczesnego projektowania objawiaja sie w formudowaniu metod
opartych na matematycznym modelowaniu procesu lub projektowanego obiektu.
Za przyjeciem takich metod przemawia ponadto fakt, ze w gornictwie wiele
funkcji ma charakter nieciagly, co wyklucza mozliwo$¢ wyznaczania optimum
funkcji kryterium metodami analizy matematycznej.

Niniejsze wystapienie jest pierwsza probg oméwienia bedacej w fazie oprog-
ramowania na BMC metody optymalizacji parametréw geometryczno-produkcyj-
nych pola eksploatacyjnego.

2. Proponowany spos6b rozwigzania zagadnienia wraz z przykkadami jego zas-
tosowania

U podstaw metodologicznych metody projektowania pol eksploatacyjnych by-
4y nastepujace zatozenia:

- opracowanie takie modelu matematyczno-ekonomicznego, ktéry z mozliwg do
uzyskania doktadnoscig opisywatby wystepujace relacje miedzy parametra-
mi technicznymi, naturalnymi, organizacyjnymi oraz ekonomicznymi w fa-
zie udostepniania pola, jego przygotowania, eksploatacji i likwidacji,

- wprowadzenie zmiennego ksztattu pokdadu badz czesci poktadu (parceli
(eksploatacyjnej) w ramach pola zeschematyzowanego do postaci wielokagta
nieforemnego,

- ustalona funkcja celu powinna umozliwia¢ wyznaczanie, w trakcie opty-
malizacji, adekwatnego kosztu ruchowego i amortyzacji z rzeczywiscie po-
noszonym w danych istniejacych warunkach na kopalni,

- optymalizacja powinna by¢ réwnoczesna dla wszystkich parcel eksploata-
cyjnych i poktadéw w ramach pola eksploatacyjnego, tzn. globalny efekt
ekonomiczny dla catego pola winien by¢ ekstremalny, oraz winna byc¢ o-
kreslona kwota rocznych kosztéw dla analizowanej koncepcji ilosci i ko-
lejnosci eksploatowanych poktadéw czy parcel w polu eksploatacyjnym.

Wymaganiami stawianymi metodzie byto, aby mozliwo$S¢ korzystania z niej
zapewniata:

- sprawno$¢ w przygotowaniu danych, zgodnie z instrukcjga kodowania danych
wejsciowych nie wymagajaca specjalnego przygotowania sie do jej korzys-
tania oraz mozliwie daleko idgce ograniczenie danych wymagajacych spe-
cjalnego ich sporzadzania, przy czym nie sugerowano sie tutaj iloscia
danych wejsciowych, ktére w znakomitej wiekszosci sg przygotowane w go-
towych tablicach danych statych i zmiennych,

- utylitarnos¢ w odniesieniu do potrzeb kopalni oraz biur projektéow po-
przez znaczng ilos¢ informacji o rozwigzaniach zgadanych do wydruku dos-
tosowang do przepisow projektowania na etapie projektowania ZTE oraz jro-
Jjektowania technicznego,



198 T. Pogonowski, A. Karbownik

- skuteczno$¢ w odniesieniu do mozliwosci analizowania wszystkich spoty-
kanych aktualnie systeméw technologicznych w réznych warunkach gérniczo
-geologicznych oraz mozliwos¢ prostej aktualizacji danych staltych (za-
wartych w tablicach danych statych-wejsciowych) dotyczacych pewnych spe-
cyficznych dla kopaln warunkéw technologicznych i organizacyjnych oraz
przy zmieniajacych sie cenach jednostkowych,

- szybkie uzyskiwanie rozwigzan optymalnych, w warunkach zmieniajacych sie
danych wejsciowych w szczegélnosci w odniesieniu do warunkéw gérniczo-
geologicznych, «umozliwiajacg weryfikacje wdrozonych rozwigzan, poprzez
catkowite oprogramowanie metody na EMC,

Ha etapie obecnych prac nad metodag projektowania pol eksploatacyjnych
przyjeto nastepujace podstawowe zatozenia upraszczajace:

1. grubos$¢ pokdadu i jego nachylenie w ramach parceli eksploatacyjnej

sa regularne, a wiec sa wielkosciami statymi,

2. nachylenie poktadu nie przekracza 20°.

Prace nad metoda projektowania pél eksploatacyjnych zostaty ukierunko-
wane w ramach prac nad metodag projektowania eksploatacji w Ffilarach och-
ronnych pod obiektami budownictwa mieszkalnego (MOWEFO) [14] oraz wielkos-
ci 1 struktury poziomu wydobywczego (OSPW).

W kolejnosci zostang oméwione metody projektowania pol eksploatacyjnych w

odniesieniu do przedstawionych powyzej probleméw. W metodzie MOWEFO meto-

da projektowania pol eksploatacyjnych (MOTEPE) stanowiagca integralng czes¢
systemu projektujacego realizowana jest weddug nastepujacego ogélnego al-
gorytmu:

1. dla pierwszej eksploatowanej parceli dla zatozonej ditugosci Sciany(kro-
kowo) dokonuje sie podziat parceli o okreslonym typie wyznaczajac i-
los6 i ddugos¢ robét przygotowawczych, wielkos¢ zasoboéw,

2. dalej nastepuje sprawdzenie ograniczen w zakresie ilosci réwnoczesnie
czynnych $cian, wzgledéw wentylacyjnych 1 podsadzki, zdolnosci produk-
cyjnej, wymaganej ddugosci frontu eksploatacyjnego oraz jego postepu,

3. z kolei nastepuje okreslenie przekroju wyrobisk korytarzowych z punktu
widzenia rozmieszczenia urzadzen transportowych ustalonych na® podsta-
wie wielkosci wydobycia w danym wariancie i wzgledéw, wentylacyjnych,ob-
liczenie catkowitych i jednostkowych kosztéw robdt przygotowawczych i
czasu niezbednego na przygotowanie parceli do wybierania,

4. obliczenia techniczno-ekonomiczne w ramach wyrobiska $cianowego i
potu robét pomocniczych w procesie eksploatacji oraz rozruchu i likwi-
dacji wyrobisk Scianowych,

5. Po dokonaniu optymalizacji w kolejnych parcelach eksploatacyjnych na-
stepuje doboér ilosci i wielkosci robét udostepniajacych oraz kosztu ich
wykonania i wyposazenia w odniesieniu do modelu bezszybikowego 1 szy-
bikowego,

6. nastepuje etap optymalizacji pola eksploatacyjnego w kolejno przebiega-
jacych caty algorytm krokowo zmieniajacych sie diugosciach Sciany.

zes-
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Tablice 1

Tablica parametréw goérniczych i geometrycznych dla analizowanej eksploata-
tacji gorniczej w kop.-oooooooo..
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Przyrost chugosci Sciany .
Wymagana diugos¢ frontu ekspl .
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Kierunek wybierania sciany -
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Program obliczen jest rozbudowanym systemem i nie sposéb chociazby w
czesci w tym miejscu go zaprezentowac« Tym niemniej nalezy tu podac, ze
dla programu MOTEPE przygotowano 28 tablic danych zmiennych oraz 53 tabli-
ce danych statych. Przyktadowo przedstawiono wybrane podstawowe tablice
danych zmiennych DPE1, DPR1, DPR2 i KFR. W tablicach danych zmiennych dla
kazdej parceli i pola eksploatacyjnego nalezy poda¢ 142 zmienne, ktére w
doktadny sposéb opisujg wystepujace w praktyce relacje wsrunkéw natural-
nych, technologicznych i ekonomicznych.

Ponizej pa przyktadach tych relacji pragniemy przedstawi¢ ich ztozonos¢.

Obliczenie ilosci obsady w blokach dla kombajnu urabiajacego jednokie-
runkowo dla obudowy indywidualnej ciernej wykonuje sie za pomoca wzoruj

ow8: = 2 (Entier US1 + 6 (2 + 0,1 pds))A26 - 3 Rs

- 290 - A -B)) + 1) nzp, u)
gdziei
31 - ddugos¢ Sciany urabianej kombajnem, m,
pds - postep dobowy Sciany, m/d,
Rs - symbol sterujacy: O - brak opadu stropu,
1 - istnieje opad stropu,
o] - gdy kopalnia jest niemetanowa lub 1 kategorii metanowosci g=0,
w pozostatym przypadku g»1,
=4 Cntier lpds-1), m/dj
B . 0,15 x 1,5fEntier UHp-800)/100+1))
przy czym:

dla gtebokosci eksploatacji parceli wiekszych od 800 B obliczane
jest zgodnie z powyzszym wzorem, w przeciwnym przypadku B = O,
nzp - liczba zmian produkcyjnych.

Obliczanie kosztu zuzycia rurociagow do podsadzki hydraulicznej, wk#a-
dek trudnoscieralnych, szybkoztaczy, +ancuchéw do podwieszania rurociggu
oraz materiatu podsadzkowego wykonuje sie w programie za pomocg Wwzoruj

KMO15 » TKM [2,6 + Rr]iLc [i].nz . Up/2)/
VEntierlTKM [2,3 + Rm] /pds . S . mo . 0,6 +1)) 12+Rr)
+ (S/4) . TKM [2,9]/Entier<TKM 2,3 + Rm]/ pds .
S .mo . 0,6+ 1) + 2 .Up . nz.S.mo . pds . 0,6 .TKM [3,1]

JTKMB 2]+ Up . nz . Uc[i]/72) . TKM [3,9]/ 2500 +

TKM[3,4] . pds/Lc [i] +0,01666 . TKM [3,3] .3/
<2 + Rr) + 0,002 . Up .nz . TKM[3,5] . Lc[i]JA2+ Rr)
+ pds .S .mo . 0,6 . TKM [3,6] 12)
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TW-PE Tablica wskaznikéw i parametréw ekonomiczno-technicznych

=

10

12

13

14

15

16

17
18

19
20
21

22
23

Ozna-
czenie

kjpe
krpe
Zjpe

Zgpe
ikp

Tpe
Wpsr
V/3sr

nmax
isz
Isz
ik
1ko

lob

lobo

Kupw
Kupp
Kupn
Qpe
Suw

Sup

Sun
Zpnpe

dla zakresu wielkosci

Tablica 6
optymalnych dotyczacych
pola eksploatacyjnego
Jedn. Warianty rozwigzan op-

Okreslenie
wskaznika lub parametru

Jednostkowy koszt whasny
Jednostkowy koszt ruchowy
Jednostkowy zysk

Zysk globalny
Kapitatochtonnosé

Okres eksploatacji
Srednie wydobycie z pola

Srednie wydobycie z
przodkoéw

taczna ilos¢ przodkéw
Scianowych

Liczba szybikow
Odstep szybikow

Liczba dodatkowych
kombajnéw w polu

Koszt zakupu dodatkowych
kombajnow

D¥ugos¢ dodatkowych
zestawOw obudowy zmecha-
nizowanej

Koszt zakupu dodatkowych
zestawOw obudowy zmecha-
nizowanej

Koszt udostepnienia na
poziomie wyd.

Koszt udostepnienia na
poziomie went.

Koszt udostepnienia
pionowego

110S¢ powietrza do pola
Przekréj wyrobiska udo-
stepniajacego na poziomie
wydobywczym

Przekréj wyrobiska udostep-

niajacego na poziomie
wentylacyjnym

Przekréj szybika

Zasoby przemystowe netto

tymalnych idw = )

1 2 3 4 5.6789 10
z4/t
netto

z4/t
netto

z4/t
netto

min z¥

tys
z4/t/d

m-c
t/d

t/d

szt
szt
m

szt

tys z#

tys z4
tys z4

tys zt
tys z#
nwmin

m2

m2
m2
min t
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TW-PAR
W
WT -
ipe m
ip -
Ozna-
Lp- czenia
2
kip
kjfo
3 kjfp
4 Zjp
5 Zgp
6 Tpre
7 ns
8 Wp
pds
10 pdsz
n s
12 Sz
13 Ws
14 nm
15 Ps
16  Kjr
17 kje
18 kjm
19 Kkja
20 Wro
21 Wrp
22 Wrw
23 zo0
24 zp
25 Kkjpr

Tablica wskaznikow i

T. Pogonowski, A. Karbownlk

Tablica 7

parametrow techniczno-ekonomicznych

dla zakresu wielkosci optymalnych dotyczgacych

parceli

Okreslenie

wskaznika lub parametru

Jednostkowy koszt wda"sny

Faktyczny koszt oddzia-
+owy

Faktyczny koszt przod-
kowy

Jednostkowy zysk
Zysk globalny
Okres eksploatacji

Liczba Scian réwno-
czesnie eksploat.

Wydobycie dobowe parceli
Postep dobowy Sciany
Zredukowany postep

Sciany

D¥ugos¢ Sciany
D¥ugos¢ Sciany zamy-
kajacej

Wydobycie ze Sciany
+aczna ilos¢ przodkoéw
eksploato parc.

Powierzchnia odkrytego
stropu w so.

Jednostkowy koszt robo-
cizny w Scianie
Jednostkowy koszt
gii w Scianie
Jednostkowy koszt
teriatoéw w sc.

Jednostkowy koszt
tyzacji w sc.

ener-
ma-
amor-

%dajnos¢ oddziatowa
Wydajnos¢ przodkowa
Wydajnos¢ weglowa
zatogi w oddziale
zatogi w Scianie

11os¢
110s¢

Koszt robdét przygoto-
wawczych

eksploatacyjnej

Warianty rozwigzan op-
tymalnych idw - )

123456789 10
. 4 "5
z4/t netto

Jedn.

z4/t brutto

z4/t brutto
z4/t netto
min z+

m-c

szt
t/d
m/d

m/d
m

m
t/d

szt

m2/d

z4/t netto

z+/t netto

z4/t netto

zH/t
t/rdn
t/rdn
t/rdn
szt

netto

szt

z4/t netto
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26
27
28

29

30
31

32
33
34
35

36

37

39

40

4

42
43
44
45

46

47

48
49

50

51

52

53

54

55

Ztt
Ztz
Zee

zZsp

Mo

Qp
Zpd
kp

Tp
Qos

PA
PTA

PTB
krch

krn

Koszt podsadzenia
Koszt transportu w parceli

110S¢ materiatoéw elektro-
technicznych

Zuzycie prefabrykatéw gor-
niczych

Zuzycie wyrbow walcowanych

Zuzycie lin i wyrobéw z
drutu

Koszt ustug wiertniczych
Zuzycie kopalniakow
Zuzycie drewna tartego
1108¢ ob.stal. w Scianie
1 chodn.

Zuzycie materiatoéw wybu-
chowych

110$¢ tasmy transportowej
Zuzycie tkaniny zamulkowej

Zuzycie energii elektrycz-
nej

Zuzycie sprezonego powie-
trza

Moc zainstalowanych maszyn

iurz.
110S8¢ powietrza do Sciany
11o$¢ powietrza na 1 t/d
Krok podsadzania

Liczba zmian prod.
krok pods.

Czas podsadzenia jednego
kroku

na 1

Pojemnos¢ osadnikéw dla
wody popods.

Typ przenosnika $cianowego

Typ przen. tasmowego
przyscianowego

Typ przen.tasmowego w

pochyl, gl.

Koszt robot przygot. chod-
nikowych

Koszt robot przygot. na-
chylonych

Hr odrzwi chodnika pod-
Scianowego

Nr odrzwi
Scianowego

Nr odrzwi

chodnika nad-

pochylni g#éwnej

zH/t
zh/t

netto

netto
z+/t netto

zh/t
z4/t

netto
netto

z4/t
z4/t netto
m3/1000 t
m31000 t

netto

kg/t

g/t
kg/t
m2/1000 t

kWh/t
m3/t

kW
m3/min
m3/t/d

z4/mu

z+/m

207
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od. tablicy 7
T - - 5
56 Sch Przekr6j chodnika wodnego m2

57 Tpp Czas drgzenia robot przy-
gotowawczych dla pierw-
szej Sciany dni

58 pch Postep drazenia robot przy-
gotowaw. chodnika lub po-
wierzchni m/d

59 Zpnp Zasoby przemystowe netto min t

gdzie»
TKM - tablica jednostkowych kosztéw rurociggéw dla réznych materia-
46w podsadzkowych, kolanek i wktadek, +ancuchoéw,
Rr - rodzaj rur w rurocigagu podsadzkowym,
Lc[i] - d#ugosc¢ i-tego wyrobiska przygotowawczego w tablicy Lc, m,
nz - liczba zespotéw produkcyjnych sScian, szt,
Up - symbol dla s$ciany pojedynczej Upfl, dla Sciany podwdéjnej Up=2,
Rm - rodzaj materiatu podsadzkowego,
S - catkowita dtugos¢ wyrobiska Scianowego, m.

Dalsze ilustrowanie szczegétowosci metody uznajemy za niecelowe,ponie-
waz w najblizszym czasie po pednym uruchomieniu i sprawdzeniu programow
obliczeniowych wydana zostanie szczeg6towa instrukcja jego uzytkowania.
Wyniki obliczen z programu MOTEPE oraz ich ukdtad przedstawiono w tabli-

cach TKG, TW-PE i TW-PAR.

3. Zakonczenie

Opisana w zarysie metoda stanowi pierwszy etap prac nad skomputeryzowa-
nymi systemami projektujacymi dla potrzeb projektowania gérniczego. Two-
rzenie zintegrowanych systeméw projektujacych np. MOWEPO i OSPW jest ce-
lowe z uwagi na ciagta zmiane metod pracy projektanta wynikajacag»

- ze skracania okresu przewidzianego na wykonywanie prac projektowych,

- wzrost ztozonosci projektowanych systeméw np. projektowanie zagospoda-
rowania okregéw gérniczych,

- z koniecznosci wprowadzania w projektowaniu nowych rozwigzan naukowych

i technologicznych,

- z potrzeby poszukiwania coraz lepszych ”~optymalnych) rozwigzahn projek-
towych w warunkach zmieniajacego sie otoczenia systemu projektowanego.

Ponadto opracowanie systeméw projektujacych umozliwi projektantowi roz-
szerzenie pracy w sferze koncepcji dla okreslonego zadania projektowego.

W odniesieniu do przedstawionej metody projektowania optymalnych para-
metrow pol eksploatacyjnych dalsze prace nad jej doskonaleniem bedg kon-
tynuowane i rozwijane w kierunku wykorzystania metody symulacji umozliwia-
jacej uwzglednienie zmiennosci warunkéw zalegania pokdadu.
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OIIPEJEJIEHHE OPTEMAJIbHHX IIAPAMETPOB 3KCimyATAIliHOH -
Horo nojia Ana mow roPHoro upoektmpobahhh

P e 3bues

B exalte npeflaiaBaeHH ocbobh hoboto KOMmoTasapoBaHHoro cnocoOa onTHMa—
jiHsauHH napauezpoB reoMeipaveoKa—npoasBOxcTBeHHoro oKcnjiyaTauaoBaoro bojib
b oiaomeHHH k 3axexan KaueHHOro yrjia. B oaepxaHaa flanioa npe,nnocujiKkB ax 06-
pa3oBaHHal] a xoxe npHMepaue aaCpaaBue bxoxhhb flaHHHe xm wueToxaxa a pe3y.nl>-
iaiH paoaSioB. Mexoa MoxeT npaiieBHTca b ropHOM npoeKTKpoBaHaa b maxxe a npo

eaiHux Snpo.

DETERMINATION OP THE MINING FIELD"S OPTIMUM PARAMETERS FOR
THE NEEDS OF MINING DESIGNING

Summary

In the article the foundations of a new computerized way of optimiza-
tion of geometric - production parameters of the mining hard coal field,
have been presented.

An outline of circumstances of its setting up, as well as selected data-
in for the method and the results of computations, were given.

The method can be applied in mining design in a coal mine and in desig-
ning offices.



