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Streszczenie. Wpraoy rozpatrzono wpltyw przyjmowanych,
przy projektowaniu wlelko$oi magnetycznych na zuzycie ma-
teriatéw czynnych rdzenia magnetycznego oraz na dobroé
wzmocnienia mocy Jednofazowego dwurdzeniowego wzmaoniaoza
amplistatowego. Przy analizie korzystano z dwuodcinkowel
aproksymacji oharakterystyk Jednoczesnego magnesowania. O-
kreslono korzystne zakresy przyjmowanyoh wielko$ci magne-
tyoznyoh.

le Charakterystyki jednoczesnego magnesowania rdzenia
wzmaoniaoza amplistatowego

Charakterystyki napieoiowo pradowe wzmaoniaoza amplistatowego zmierzo-
ne podozas magnesowania rdzenia przeptywem przemiennym i statym, podaja
zalezno$ci pomiedzy napieciami 1 pragdami uzwojenia roboozegc przy parame-
trycznie statym pradzie sterujgoym. Moga one byé przedstawione w postaci
zaleznos$ol: sktadowej przemiennej indukcji magnetycznej Bm od skladowej
roboczej natezenia pola magnetycznego HR dla statego parametru, ktdrym ma-
ze byé¢: sktadowa stata Indukojl magnetycznej lub sktadowa stata na-
tezenia magnetyoznego wywotana przeptywem uzwojenia sterujgcego H Cha-
rakterystyki te noszg nazwe oharakterystyk Jednoczesnego magnesowania
wzmaoniaoza amplistatowego. Przebieg tyoh oharakterystyk zalezy nie tylko
od rodzaju materiatu rdzenia magnetyoznego, ale i od witasno$oi prostowni-
kéw samonasyoenia, ksztattu rdzenia, rodzaju konstrukcji rdzenia i uzwo-
jen, a nawet w pewnym stopniu od rozmiar6w wzmaoniaoza. Charakterystyki
te sg charakterystykami $rednimi, to znaozy podaja zaleznosci dla Sred-
nioh warto$oi Indukojl wynikajgoyoh z przestrzennego rozktadu indukoji w
przekroju rdzenia.

Przeoieoia charakterystyk jednoczesnego magnesowania z charakterystyka
obcigzenia, przedstawiong w tym samym uktadzie wspo6trj.ednych co charakte-
rystyki Jednoozesnego magnesowania, wyznaozajg punkty praoy transduktoro-
wej. Przy oboigzeniu rezyatanoyjnym amplistatu zbudowanego z rdzenia o du-
zej prostokatno$oi oharakterystyk! magnesowania, charakterystyka obcigza-
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nia moze by¢ aproksymowana linig proatg. Mozna wyr6zni¢ trzy nastepujace
punkty przeciecia charakterystyk jednoozesnego magnesowania z prosta ob-
cigzenia (rys. 1):

Punkt PI(Bffll, HR1» N Punkt odsyoenia. Dla danego napiecia zasila-
nia sktadowa przemienna indukcji posiada w tym punkcie najwiekszg wartos$¢
a sktadowa robocza natezenia pola warto$¢ najmniejszg. Skladowa stata na-
tezenia pola wywotana przeptywem sterujagcym ma duzg warto$¢ ujemna,a skta-
dowa indukcji warto$¢ najmniejszg.

Rys. 1. Charakterystyki jednoczesnego magnesowania wzmacniacza amplista-
towego

Punkt HR2, H* 2) - punkt praoy znamionowej. Sktadowa 'robocza
natezenia pola posiada warto$¢ wynikajgcg ze znamionowej warto$ci pradu w
uzwojeniu roboczym.

Punkt P3(Bmj, HR3, ) - punkt peinego nasycenia.

Przy danej rezystancji obcigzenia sktadowa przemienna indukcji jest w tym
punkcie najmniejsza, a sktadowa robocza natezenia pola jest najwieksza.
Sktadowa stata wytworzona przez prad uzwojenia sterujgcego na odpowiednio
duzg warto$¢ dodatnig, a sktadowa stata indukcji ma warto$¢ najwiekszg.
Rzeczywiste przebiegi charakterystyk jednoczesnego magnesowania moga
by¢ w uproszczony sposéb zastapione charakterystykami ztozonymi z dwu od-
cinkéw prostych, o réznych katach nachylenia. Pierwszy odcinek o kagole na-
ohylenia o odpowiada oze$oi nienasyconej, a drugi odcinek o kacie naohy-
lenia o2 odpowiada cze$ci nasyconej charakterystyk jednoczesnego magne-
sowania (rys. 2). Na rys. 2 oznaozono wspoOirzedne punktu zatamania charak-
terystyki jednoozesnego magnesowania przy skitadowej statej indukcji réw-
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Brr)

Rys. 2. Charakterystyki Jednoozesntle(go magnesowania aproksymowane dwuodoltt-
owo

Rys. 3. Zalezno$¢ pomiegdzy skitadowag stata indukcjli magnetycznej, a skta-
dowa statg natezenia pola wytworzong przeptywem sterujgacym

nej zeru odpowiednio przez BQ 1 Hn« Zalezno$¢ pomiedzy sktadowg statg in-
dukcji ($rednig z rozktadu przestrzennego w przekroju rdzenia), a sktado-
wg stata natezenia pola wytworzong przeptywem sterujgacym mozna réwniez
przedstawi¢ za pomooa krzywej ztozonej z dwu odcinkéw prostoliniowych: od“
oinka o kacie nachylenia o0i3 dla cze$ci nienasyconej i odcinka o kgoie na-
chylenia réwnym ~ dla oze$oi nasyoonej (rys. 3).
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Trzy charakterystyczne punkty praoy zaznaozono na oharakterystykaoh Jedno-
ozesnego magnesowania mogg byé réwniez zaznaozone na krzywej z rys. 3. Ta-
fcie przedstawienie S$rednich krzywych Jednoczesnego magnesowania oraz za-
lezno$ci pomiedzy sktadowg stata indukojl, a sktadowg natezenia pola uzwo-
jenia sterujgcego odpowiada przyjeciu sohematu zastepczego pojedynozego
dtawika ztozonego z dwu szeregowo potgozonych indukoyjno$ois

- Indukoyjnosd gtownej uzwojenia roboozego idealnie sprzezonej z
uzwojeniem sterujgoym. Indukoyjnosd ta Jest zwigzana ze strumieniem, ktoé-
rego obwdd stanowi tylko rdzen magnetyczny. Charakterystyke magnesowania
rdzenia zatozone prawie prostokatng.

- Wyodrebnionej Indukoyjno$ol resztkowej uzwojenia roboozego, odpo-
wiadajgcej resztkowej sktadowej przemiennej strumienia. Jest to Indukoyj-
no$é o statej wartos$ci. Linie strumienia rezstkowego przebiegajg w powie-
trzu oraz w nasyconym rdzeniu. Zatozono, ze linie strumienia resztkowego
sg sprzezone tylko z uzwojeniem roboozym, z uwagi na znikomy wptyw obwodu
sterujgcego na obwdd roboozy, po przekroozeniu przez sktadowag przemienng
Indukcjil7wart0éoi indukcji nasyoenia.

Przy przej$ciu od punktu Pl do punktu P2 na gromadzie oharakterystyk
Jednoczesnego magnesowania (rys. 2 13), skladowa stata natezenia pola wy-
tworzona przeptywem uzwojenia sterujgoego zmienia sie o warto$é:

“ HjiS2 * V b = His2 ~ = B{IS2 + (1.1)

Odpowiada temu zgodnie z rys. 3 zmiana sktadowej statej indukojls

W - w * <U2)

Wynika stad zwigzek pomiedzy tymi dwiema wielko$ciami przedstawiony gra-
ficznie na rysunku 3

”0 dia ¢yj < o
A - n3 AV ala 0<AVv <2V (1.3)
B{Ir - B, dla AH{%R gl-iin*

Wspébtozynnlk nm oharakteryzuje naohylenie odoinka nienasyconego prawie
prostokatnej charakterystyki magnesowania i zwigzany Jest z katem naohy-
lenia tego odoinka nastepujaco:

Bn

«3 - nf 3 “ sr;» (1.4)
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gdzie

- wspotczynniki skalowe.

Sktadowg przemienng Indukcji mozna wyrazi¢ jako funkcje dwu zmiennych.,
sktadowej statej indukcji 1 sktadowej roboczej natezenia pola. Na podsta-
wie rys. 2 charakterystyke jednoczesnego magnesowania da sie okres$li¢ za
pomoog dwu wyrazen:

dla cze$ci nienasyconej: Effi = m (1.5.a)
dla oze$oi nasyconej: Bm = E2"HR ~ + Bn “ (1.5.b)
Zwigzki pomiedzy wspoétczynnikami , m a katami nachylenia poszczeg6l-

nych odcinkéw charakterystyki Jednoczesnego magnesowania sg podobne jak
dla poprzedniego przypadku:

(1.6)

n, B
Sp ” '
EI ]qh tg &ZL - vrhlg* (u7)

2. Ob.lato$6 rdzenia magnetycznego

Przy zatozeniu prawie prostokatnej $redniej charakterystyki magnesowa-
nia rdzenia i przy pominieciu spadkdw napiecia na rezystancji obcigzenia
i rezystancji uzwojen roboczych $rednia warto$¢ napiecia zasilania jest w
przyblizeniu réwna $redniej warto$ci napiecia uzwojen roboczych w stanie

odsyoonym:
Ez = * f SR 3ml SF* {2*1)
gdzie
f - czestotliwo$¢ napiecia zasilajgcego
zR - liczba zwojéw uzwojenia roboczego

SF —ozynny przekrdj rdzenia.

Srednia warto$¢ pradu w uzwojeniu roboczym
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gdzie
IF - $rednia dtugos$¢ rdzenia.

Srednia wartoéé pradu obcigzenia
zom2h - (2-3)
Srednia warto$é napieoia na rezystancji obcigzenia

U = -Sis — . (2.4)

Korzystajgo z -wyrazen (2.1) 1 (2.2) mozna okreéli¢ objeto$¢ rdzenia poje-
dynczego ditawika

VF = SF IF = 8 f Bml®iiR2* (2°5)

Wykorzystujgo wyrazenie (2.4)» a ponadto oznaczajac jako moo wyjsciowg

P =U 1 :
0 0o 0

VF’ 8i H2(Bb1 - B-J * i2*6 >

Opierajac sie na gromadzie krzywych jednoczesnegomagnesowania aproksymo-
wanych dwuodoinkowo mozna na podstawie wyrazenia (1.5.b) okres$li¢ sktado-
wg roboczg natezenia pola w znamionowym punkole praoy:

HR2 nP [3m2 “ 3n + 3(a2] + H"*

Nie popetniajgo duzego btedu mozjna pomingé Ho (najczes$ciej HR2 HO), a
ponadto zaktadajgo BQ = B~

N2R «g [ v ot (B (2*7>

Wprowadzajac wyrazenie (2*7) do (2*6)
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Funkoje te mozna przeanalizowa¢ dla dwu praktycznie interesujgcych przy-
padkéw zmiennos$ci wielko$ci magnetycznyoh:

a) przy statych Bml, Bm2» a zmiennej indukoji
b) przy statych Bffll, B”"2, a zmiennej indukcj1 V

W pierwszym przypadku sktadowa stata indukcji moze sie zmieniaé w
granioach Bnl - BnmP < Br2 < Bn. Dla przyjetych zatozen zalezno$é¢ obje-
toSoi rdzenia Vp od jest funkcja hiperboliozng. Minimalna wartos$¢

objetosoi rdzenia wystepuje przy najwiekszej mozliwej warto$ci sktadowej
statej indukcji B2 = Ba

y = p = . (2.9)
FmQ b” - | b - b - b))

Wdrugim rozpatrywanym przypadku przy statych wartosciach Bfflj oraz B”",
warto$¢ B~ moze zmienia¢ sie w przedziale

Bml > Bme > Bml ” bj2*

Ro6zniczkujac wyrazenie (2.8) mozna okre$li¢ warto§¢ Bm2, pftrzy ktérej obje-
to$¢ rdzenia jest minimalna

Z warunku tego otrzymuje sie i

Bm2 opt - Bal -~ (2:11)
oraz minimalnag objeto$¢ rdzenia;

nu P

Ve min g F S (2.12)

Dla ekstremalnych warto$oi wielko$ci magnetycznyoh najmniejszg obje-

to$¢ rdzenia;
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otrzymuje sie przy

Bli2 Bqg
Bme =V, - T-
Brm = BD'

Zmniejszenie ciezaru rdzenia przypadajagcego na jednostke mocy wyjsécio-
wej wzmacniacza uzyskuje sie stosujgc do budowy rdzenia materiaty magne-
tyczne posiadajace:

a) duza warto$¢ indukcji nasycenia

b) przebieg charakterystyki magnesowania po przekroczeniu punktu zata-

mania (punkt nasyoenla) zblizony do prostej réwnolegtej do osi od-
cietych.
Wyrazenia (2.8} i (2.13) potwierdzajg wniosek, ze zwiekszenie czestotli-
woséci zasilania prowadzi do zmniejszenia oiezaru rdzenia.

Objetos¢ rdzenia mozna wyrazi¢ w Jednostkach wzglednyoh przyjmujac Ja-
ko warto$¢ odniesienia najmniejszag mozliwg warto$¢ objeto$oi rdzenia:

Wprowadzajagc indukcje w jednostkaoh wzglednych odniesionych do indukoji
nasycenia, a ponadto zaktadajgc Bffii = BQ otrzyma sie na postawie wyraze-
nia (2.8)

V, = X oo 2 (2.15)
[ V il “2-29 (@1 * S«>
Wykresy wzglednej objetos$ci rdzenia w funkoji ¢la réznych wartos-
ci parametru B , otrzymane na podstawie wyrazenia (2.15), przedstawione

sg na rysunku i.
Krzywe te przebiegajg tym wyzej, im mniejsza jest warto$¢ parametru B~*.
Kazda z krzywych posiada -ekstremum dla warto$ci B~ =1 - 0,5 2~ . Dla pa-
rametru Eé?_ o warto$ciach zblizonych do 1 krzywe posiadajg dos¢ ptaskie
ekstremum.

Na rysunku 5 podano wykresy zalezno$ci objeto$ci rdzenia w jednostkach
waglednych od B" przy statym parametrze S«2- Krzywe te sg hiperbolami,
ktérych asymptotami sg proste B~ =1 - B”". Warto$ci krzywych malejg z
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Hys. 4. Zalezno$¢ objetoséci rdzenia od znamionowej
przemiennej Indukcji (w jednostkach wzglednych)

wartos$ci

309

sktadowej
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wzrostem B” , osiggajao najmniejsze warto$ci dla najwiekszej mozliwej war-

tosci 3~ = 1. Krzywe te dla r6znyoh wartos$ci parametru 3" wzajemnie sieg
przecinajg. Najmniejsza warto$¢ Vp osiggana jest dla wielko$ci magnetyoz-
nyoh o warto$ciach. =0,5, = 1.

3. Dobro$¢ wzmocnienia mooy wzmaonlaoza amplistatowego

Dobro¢ wzmoonlenla mocy mozna traktowaé¢ j3ko wskaznik syntetyczny okre-
$lajacy jako$¢ wzmaoniacza magnetycznego zaréwno pod wzgledem wtasnosci
statycznych Jak 1 dynamioznyoh.

Dobro¢ wzmocnienia mooy dla cze$ol prostoliniowej charakterystyki ste-
rowania s

gdzie
Pg - moo sterujagoa potrzebna do wysterowania wzmaonlaoza aby na jego
wyjsciu uzyska¢é moo wyjSolowag PO
Tg - stata ozasowa obwodu sterujgoego przy zwigkszaniu wysterowania.

Jako statg ozasowag umoéwiono sie traktowaé statg ozasowg uzwojenia ste-
rujgoego. Przy wspo6tdziataniu kilku uzwojen sterujgoyoh, idealnie sprze-
zonych magnetycznie, wypadkowa stata ozasowa jest sumg statyoh czasowych
poszozegdlnyoh uzwojehA sterujgoyoh [2] . Ta stata ozasowa okres$la przebie-
gi nieustalone we wzmaonlaozu amplistatowym przy zwiekszeniu wysterowania.
Przy zmniejszeniu wysterowania wzmacniaoz dziata wolniej, na skutek wpty-
wu pragdu transformacji, ktéry moze zamykac sie w obwodzie roboczym po-
przez prostowniki samonasyoenla. Mozna zmniejszy¢, lub wyeliminowaé¢ wplyw
tego obowdu wyzy»kujgo prég napieolowy w kierunku przewodzenia prostowni-
kéw samonasyoenla (zastosowanie prostownikéw selenowyoh o duzym napleolu
progowym w kierunku przewodzenia). Istniejg réowniez Inne sposoby symetry-
zaojl statej czasowel, .przy obu kierunkaoh zmian wysterowania [21.

Po przeksztatceniu réwnania (3.1)

Q = ZV'W . (3.2)

HE
P £is (t2 v.)/F

Wprowadzajgo wyrazenia (2.8) do (3.2)



Wplyw wielko$ci magnetycznyoh aa wymiary i wtasnosci... 311

Wprowadzajgc ponadto wyrazenie (1.3) otrzymuje sie

o , . (3.3)
2 B (12

Analizujgc wyrazenie (3.3) mozna zbada¢ zalezno$¢ dobroci wzmocnienia
mooy od: sktadowej statej Indukcji (B .) i sktadowej przemiennej Indukcji
iBme
Ekstremalna warto$¢ dobroci wzmocnienia w funkcji 3ktadowel statej in-
dukcji przy zatozeniu statej warto$oi sktadowej przemiennej indukcji wynir-

ka z réwnania

995" = 0.
(2

Optymalna warto$§¢ sktadowej statej indukoji oraz odpowiadajaca jej maksy-
malna warto$¢ dobroci wzmocnienia mocy:

B(i2 opt " 2(Bml - Bne 5

m,
o f 3.51
\%p max m (

Poniewaz warto$¢ B 2 opt nie moze by¢ wieksza od indukoji nasyoenia BQ,
nalezy rozpatrzy¢ dwa przypadki w zalezno$oi od tego Jakie warto$oi posia-
da réznioa sktadowych przemiennyoh indukcji (B~ - Bqg2)

B
a) gdy Bbl - Bn2 < 5-

b) gdy bbl - bb2 >

Przypadek a:
Istnieje warto$¢ optymalna sktadowej statej indukcji wynikajaca z wy-
razenia (3.4), a maksymalna dobro¢ mooy Jest okre$lona wyrazeniem (3.5).

Przypadek b:

Sktadowa stata indukoji nie moze osiagnaé¢ wartos$ci optymalnej wynika-
jaoej z wyrazenia (3.4). Najwieksza jej warto$¢, zapewniajgca najwiekszg
mozliwg w tym przypadku warto$¢ dobroci wzmocnienia mooy wynosi:

bN2 opt = Bn* (3.6)
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Przyj nuj ac

uzyskuje sie

Bji,2 opt Bml *

najwieksza mozliwa dobroé¢ wzmocnienia mocy

. ®3 2i3mi_“ 3m "2 3m Vow
QB gk hb- 1sm fln1 B (3*7i

Maksymalna dobro¢ mocy zalezy w tym przypadku nie tylko do czestotliwosci
i ksztattu krzywych jednoczesnego magnesowania, ale i od zatozonego sto-

sunku wartos$ci sktadowych przemiennych indukcji. Wraz ze zmniejszeniem
sie stosunku maksymalna dobro¢ wzmocnienia mocy réwniez maleje,
ml
Przy zatozeniu statych wartos$ci 37, a zmiennej indukcji Bm2 z wa-
9Q_
s i r 0

otrzymuje sie optymalng warto$¢ sktadowej przemiennej indukcji w znamio-
nowym punkcie pracy

Bn2 opt =Bl " "F (3*8)

oraz odpowiadajaca jej maksymalng warto$¢ dobroci wzmocnienia mocy

O max = f e (3.91

Wyrazenie (3.3 1 okre$lajace dobro¢ wzmocnienia mocy mozna przedstawic
w jednostkach wzglednych wprowadzajagc wzgledne jednostki Indukcji odnie-
sione do indukcji nasyoeftia. Mozna wprowadzi¢ pojecie wzglednej dobroci
wzmocnienia mocy odnoszac Jg do najwiekszej dobroci wzmocnienia mocy okre-
$§lonej roéwnaniem (3.51

Q [iLne ~ ~ im2 (Smi ~ Sm2 ~
@ = 7 B

nB
e @i2
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Zaktadajgc Bffil = 1 otrzyma sie:

Dr2 * i1 * ~-n2 "

Rys. 6. Zalezno$¢ dobroci wzmocnienia mocy od skitadowej statej indukcji
(w jednostkach wzglednych 1

Zalezno$¢ dobroci wzmocnienia nocy w jednostkach wzglednych od sktadowej
3tatej indukcji (B”, ) dla réznych warto$ci sktadowej przemiennej indukoji
(372 ) podaje rys. 6. Krzywe o parametrze 2*2 > °*5 posiadajg extremum.
Krzywe o parametrze < °*5 aie Posiadajg extremum, lecz osiggajga ma-
ksimum dla 3 9 = 1, przy czym im mniejsza jest warto$§¢ 3fa2, tym mniejsza
jest warto$¢ maksymalna wzglednej dobroci wzmncnienia mocy.

Przebiegi dobroci wzmocnienia mocy w funkcji skitadowej przemiennej in-
dukcji, sa podane w jednostkach wzglednych na rys. 7. Kazda z tych krzy-
wych posiada extremum. Z przebiegu krzywych wynika, ze w przedziale

< C,5 wartos$ci dobroci mocy sa zawsze mniejsze od ekstremalnych.
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Hys. 7. Zalezno$¢ dobrool wzmocnienia mocy od znamionowej warto$ci skta-
dowej przemiennej indukcji (w jednostkach wzglednych)

4. Wnioski dotyozgoe doboru wielko$ci magnet.yozn.ych

Najmniejszg warto$¢ objetos$ci rdzenia uzyskuje sie dla =1,
& opt = °*5* jlie,,lelkle odstepstwa sktadowej statej i przemiennej induk-
ojl od warto$ci optymalnyoh powodujg tylko nieznaczny wzrost objetosci
rdzenia z uwagi na ptaski przebieg krzywej ? = fiB", ) w poblizu mi-
nimum (rys. 5).

Podobnie Jak objeto$¢ rdzenia réwniez dobro¢ wzmocnienia mocy osigga
maksymalng warto$§¢ przy B”™ opt = 1f B~ =0,5 (rys. 6 1lrys. 7).

Nalez, zwréoi¢ uwage na zbieznos$é¢ wyrazen (2.11) 1 3.8) okre$laJgoyoh
optymalne warto$ci wielko$oi magnetyoznyoh dla osiggniecia zaréwno mini-
mum oblJeto$ol rdzenia, jak 1 maksimum dobrool wzmocnienia mocy. Przy za-
danej mooy wyjsciowej maksimum dobroci wzmoonienia rnooy uzyskuje sie przy
mlmiitum iloczynu statej ozasowej 1 mooy potrzebnej do wysterowania wzmao-
niacza. Temu ekstremum odpowiada minimum energii nagromadzonej w sterujg-
cym polu magnetycznym wzmaoniaoza (lg I3), 00 zachodzi przy minimalnej
objetos$ci rdzenia magnetycznego.
Znamionowe napiecie wyjsciowe wzmaoniaoza Uqgjj Jest mniejsze od napiecia
zasilania z uwagi na istnienie spadkéw napieoia na reaktanojl resztkowej
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i rezystancjach uzwojenia roboczego. Zgodnie z réwnaniem (2.A) duze war-
tosci mozna uzyska¢ dla matych warto$é¢1 Z a-

wartos$¢ zblizona do jedno$ci zapewnia duzg wzgledng dobro¢ wzmoo-
nlenla mocy, matg wzgledng objeto$§¢ rdzenia, duzg warto$¢ znamionowego na-
piecia wyjsciowego w stosunku do napieoia zasilania, maty prad minimalny
i nleznaoznle wigkszy od znamionowego prad maksymalny. Przyjmowanie ma-
tyoh wartoséci B”, jest niekorzystne bo powoduje znaczne zwiekszenie obje-
todci rdzenia, zmniejszenie stosunku Uo0j[/Ez» a nle zwieksza dobroci wzmoo-
nlenla mooy.

Warto$¢ B~ zblizona do 0,5 zapewnia dobroé¢ wzmocnienia mooy bliskg ma-
ksymalnej® matg objetos¢ rdzenia, nie zapewnia jednak duzej warto$ol na-
pieoia wyjsolowego. Przyjmowanie wartos$ol wlekszyoh. od 0,5 jest nie-
korzystne, bo prowadzi do bardzo matyoh warto$ol stosunku UQj/Ez, duzyoh
objetosoi rdzenia, a nie powoduje zwiekszenia dobrooi wzmoonlenia mooy.

Poniewaz przebieg oharakterystyk magnesowania jest w rzeozywlstos$oi
nieliniowy, nalezy wprowadzi¢ pewng korekte wnioskéw wysnutyoh z przybli-
zonych relaojl. Cze$¢ nienasyoona oharakterystyki magnesowania odbiega od
liniowego przebiegu, szczegélnie w zakresie zblizonym do zagiecia krzywej
magnesowania. Dlatego dazenie do duzych warto$ol B~ nalezy w praktyoe za-
stepowa¢ dazeniem do duzyoh warto$ol B”2 przy mozliwie matyoh warto$ciaoh
Hus2*

Wielko$oi magnetyczne nie mogg by¢ dobrane jedynie na podstawie zada-
nyoh do projektowania elektryoznyoh wielko$oi zasilania, wejscia takich
jak np. ozestotllwo$é, moo, prad minimalny, itd., ale nalezy uwzglednié
jeszcze dopuszozalng warto$¢ wspétozynDlka zapetnienia okna rdzenia uzwo-
jeniami oraz dopuszozalng warto$¢ gestosci pradu. Przy duzej wartoéci
(wynikajgoej z wybranyoh warto$ol Bn2 - N mozDa otrzymaé zbyt duza war-
to§¢ wspcétozynnika zapetnia okna wieksza od dopuszozalnej ze wzgledéw
teohnologloznyoh, nadmierne przyrosty temperatury uzwojen wieksze od do-
puszczalnych oraz mate warto$sol znamionowego napigeoia wyjsciowego. °wzgle-
dnlajao te wszystkie wzgledy warto$sol B” przyjmuje sie zawsze mniejsze
od 0,5. Przy stosowanyoh w praktyoe materlataoh magnetycznych wartos$ol

mieszozg sie zwykle w zakresie 0,1 ... 0,3.

Poprzednio sformutowane wnioski dotyczg przypadku, gdy projektujgcemu
nie narzuoono réwoooze$nie warto$ol napieoia zasilania i znamionowego na-
piecia wyjsciowego. W przeciwnym przypadku z zadanych wielko$oi elektrycz-t
nych wynikajg wielko$oi magnetyozne (je$li przyjeto Bnl1 * BQ).
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BIMfiHKE MAHttiTHLK 3EJIMUMK HA PA3MEPH li CBOIiiCTBA
OflIHO$A3HOrO, fIBIGCCTEPKHEBOro, MAFHIITHOrO yCHJtt.TEJIH
C CAMOHACHIUEHHEM

Pe3due

B pa6éoTe paccMOTpeHo BliHHHHe npwHHMeeMEDC npz npoeKTHpoBaHMH — uarHMTHtac
Bejin"HH na pacxo* aKTHBHhtx MaTepzaliOB MarHMTHoro cepaeHHHKa a TaKxe Ha so-
CpaTHOCcTb uo«HOCTn o,nHo<pa3HOro xByxcTepKHeBoro uarHHTHoro ycujiHTejia ¢ ca-
MOHaCBimeHueu.

fljiH aHaJM3a ncnoliB30BaHO fIByjwHeiuiyD, ynacTKOByc annpoKCHuagHD xapaiore-
Phcthk 0jiHOBpeueKHoro HauarHHMBBaKU, OnpejejieHu noxesHke oOlJiacrn npnHnsia-
elBOC MarHMTHEK BeJMHHH.

THE INFLUENCE OF MAGNETIC QUANTITIES ON THE DIMENSIONS AND PROPERTIES
OF SINGLE-PHASE TWO-CORES SELF SATURATING MAGNETIC AMPLIFIER

Summary

The Influenoe of magnetic quantities on the total volume of magnetic
oore, and on the figure of merit of slngle-phase two-cores self satura-
ting magnetic amplifier were analysed. It was assumed two segmental
straight line approximation of the simultaneous magnetization curve. The
ranges of magnetio quantities were reoommandet.



