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Podejmowanie™ badan w zakresie teorii i techniki sterowania dyskretny-
mi procesami przemystowymi /dpp/ stymuluje obok celdw poznawczych przede
wszystkim zweryfikowany praktykg poglad, ze wysoka wydajnos¢ i jakosc¢
produkcji, ktore stanowig kryteria oceny nowoczesnosci przemysdowych
form wytwarzania, uzyskuje sie w automatyzowanych, wspomaganych kompute-
rowo =systemach technicznego przygotowania produkcji, sterowania dpp i za-
rzadzania przedsiebiorstwem.

Teoria optymalizacji i sterowania kompleksami operacji uwarunkowanymi
logicznie, czasowo i1 przestrzennie, kompleksami operacji, ktore odzwier-
ciedlajg typowe dla przemystu maszynowego /ale nie tylko/ procesy wytwa-
rzania, obrobki, kucia, thoczenia, spawania, lakierowania, montazu itp,
ciggle znajduje sie w stadium badan 1 rozwoju.

Rozwigzywanie zadahn automatyzacji dpp wymaga okreslenia funkcji, jakie
ma wypednia¢ aktywny system dynamiczny obiektéw i proceséw sterowania
/rozdziatu zasob6w i zadan, wyznaczania kolejnosci wykonywanych zadan,
obstugi zadan w czasie i w pizestrzeni/, przeprowadzania identyfikacji
dpp 1 danych'obiektowych oraz budowy modeli i1 algorytméw, ktdére przy
przyjetych kryteriach i narzucanych ograniczeniach umozliwia sterowanie
i optymalizacje dpp w wybranym horyzoncie czasowym lub w czasie rzeczy-
wistym.

Poszukiwania rozwigzan beda mozliwe przy prowadzeniu badan w oparciu
o analize systemowg oraz wykorzystywanie struktur programowych i urza-
dzeniowych maszyn cyfrowych. Czesto, uciazliwe funkcje, ktére wykonuja
w dpp ludzie,powinny by¢ przejmowane przez roboty przemystowe.

Przedstawiana pokrétce zdozona problematyka sterowania dpp znajduje
odbicie w Z.N. Serii ‘Automatyka"Politechniki Slaskiej - materiatach
Il Krajowej Konferencji Automatyzacji Dyskretnych Proceséw Przemystowych.

Komitet Organizacyjny pragnie podziekowaé¢ wszystkim Autorom za trud
opublikowania prac, a czdonkom Komitetu Naukowego - za aktywng wspoédpra-
ce przy ich opiniowaniu.

Uwagi dotyczace tematyki i innych spraw zwigzanych z Il KK ADPP
prosimy kierowaé do Instytutu Automatyki Politechniki Slaskiej,
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