


WYKAZ NOWYCH KARI. INFORMACYJNYCH OPRACOWAN 1 WYROBOW ITE
.NOWOSCI 1989 do nabycia w ZOINTE*~

MCY 7716 R Ukdad reprogramowalnej pamieci statej

EPROM cena 150 z#
MCY 74018N 5-cio stopniowy dzielnik przez n
Z ustawianiem wartosci poczatkowej 90

MCY 74504N Szes$ciokrotny przesuwnik pozioméw logicznych 90

MCY 74311IN Dekoder z kodu BCO na kod 7-segmentowy 150
MCY 74542N Timer programowany 120
MCY 74C01N Programowany dzielnik-ekspander timera 60
MCY 74751M Uniwersalny dzielnik 120
APYP 12F Fotodioda 30

W PRZYGOTOWANIU:

MCY 7843N Ekspander wejsScia/wyjscia

MCY 1213N Uk+ad zegara analogowego

MCY 74040N 14- i1 12-stopniowe liczniki binarne CMOS

MCY 7404 2N Czterokrotny przerzutnik typu D

MCY 74750N/J Uk+tad syntetyzera czestotliwo$ci /PLL/

MC 1650N Uk+ad sterujacy -do wskaznikéw fluorescencyjnych
CQYP 62F Laser impulsowy

BPYP 52F Krzemowa fotodioda lawinowa

CTR 310 Termistor

4

Pedny adres:
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02-668 Warszawa

N Oruk ZOINTE ITE n.250

nyvriz--;,JV'§'sa

VWOV/L/LV/
AV
- o B

L

O\ Si X,
-4

\n m

WV, DWWk >

T
jate$ii®rt
>z TF

Pm A

'S st
wmmm

F: ‘m,-

SN



INSTYTUT TECHNOLOGII ELEKTRONOWE]J

UKLAD REPROGRAMOWAL NE3 PAMIECI STALEJ EPROM MCY 7716 R

Monolityczny cyfrowy ukdad scalony podstawowej jakosSci
MCY 7716 R spednia funkcje statycznej pamieci EPROM, programo-
wanej elektrycznie 1 kasowanej promieniami ultrafi-letowymi.
Pojemnos¢ 16 384 bity w konfiguracji 2048x8 bitéw.

Uktad wykonany jest w technologii n-kanatowej z bramkg krze-
mowg. Zasilanie pamieci napieciem +5 V. Do wyboru zawartosci
pamieci stuzy 11 wejs¢ adresowych (wybér kolumny Ag do Aj i wy-
bor wiersza Ay do Ap -

Wyprowadzanie i wprowadzanie danych (podczas programowania)
odbywa sie za pomocag 8 wyprowadzen 0Og do O~. Uk+ad MCY 77-16 R
ma wejscie wyboru modudu CE (ang. Chip Enable) 1 wejsScie zezwo-
lenia wyjscia danych OE (ang. Output Enable). W stanie spoczyn-
ku (CE = UjH) wyprowadzenia 0Og - 0~ sg w stanie wysokiej impe-
dancji. Uaktywnienie ukdadu nastepuje przez podanie CE =
Gdy uktad jest aktywny (CE = UIL). mozliwy jest wpdyw na stan
wyjs¢ 0g - 0? za pomoca wejscia OE. Dla OE = U-~ wyprowadzenia
0Og - 0 sg w stanie wysokiej impedancji, a udostepnienie wyjsc¢
nastepuje przez OE = Uj~.

Uk+ad MCY 7716 R przechodzi w stan programowania, gdy napie-
cie na wejsciu Upp osiagnie 251 V. Za pomocag impulséw
CE = UjH mozna zmienia¢ pierwotny stan 1 logicznej (H) na wyj-
Sciach (powstajacy przez naswietlenie Swiattem ultrafioletowym),
na stan 0 logicznego (L). Poszczeg6lne tryby pracy uktadu przed-
stawiono w zestawieniu na str. 4. Wszystkie wejscia uk#adu

KARTA KATALOGOWA



MCY 7716 R,w tym réwniez wyprowadzenia Og - 0, wyposazone sg
w przyrzady zabezpieczajgce.

Dzieki specjalnej obudowie kazda zapisana informacja moze
zosta¢ skasowana Swiatdtem ultrafioletowym. Uzywa sie do tego
typowych promiennikow UV, ktdrych parametry przedstawiaja sie
nastepujaco:

- ddugosé¢ fali UV - 254 nm (typ.),

- promiennik UV (lampa rteciowa) - niskocisnieniowy promien-
nik rteciowy,

- dawka promieniowania (intensywno$s¢ x czas naswietlania)

- min.= 15 Ws x cm= dla okna kwarcowego,
- min.= 30 Ws X cm‘O dla okna ceramicznego,

- odlegto$¢ miedzy gbérnag krawedzig obudowy ukdfadu a lampg
<2,5 cm,

- czas kasowania bezpiecznego - 3 x minimalny czas kasowania
(minimalny czas kasowania to czas,po ktérym ginie zapisana in-
formacja); czas kasowania nie powinien by¢ krétszy niz 10 min,

- minimalna liczba mozliwych cykli programowania/kasowania
wynosi 20. W przypadku wiekszej liczby tych cykli nalezy ocze-
kiwa¢ wydduzenia czasu programowania 1 kasowania.

a7C u 2U

3ucd
abC 23da8
A5d 22 DAg
2 3upp
a-C 20 UOE
a2C 19DA10
M C 8D Ao ~ Ao - wejscia adresowe
ce
AOC 1730y °0 - °7 - wejscia/wyjscia danych
oo0C 16306 usst =op Upp - wejscia zasilajace
o-,C Bdo5 O - wejscie zezwolenia wyjs-
02¢ 1A cia danych
133°3
ussc CE - wejscie wyboru modutu

Rys. 1. Rozmieszczenie wyprowadzen pamieci EPROM MCY 7716 R



Uk#ad MCY 7716 R montowany jest w 24-wyprowadzeniowej obudo-
wie ceramicznej z oknem kwarcowym.
Rozmieszczenie wyprowadzen przedstawia rys. 1.

DOPUSZCZALNE PARAMETRY EKSPLOATACYJNE

min. typ. max .
Napiecie dopuszczalne na
dowolnym wejsSciu/wyjsciu
wzgledem Ugg Uw -0,3 +6 \Y
Napiecie programowania
W czasie programowania
wzgledem Ugg = 0 V UPP 24 25 26 v
Temperatura otoczenia
W czasie pracy *amb 25 70

*

)Parametry dopuszczalne nie stuze do kontrolowania funkcjo-
nowania ukdadu, lecz wynikajg z ograniczen zastosowanej tech-

nologii, konstrukcji i materiatéw. Producent nie gwarantuje po-

prawnosci funkcjonalnej uk#adu w warunkach poddania uktadu do-

puszczalnym narazeniom elektrycznym i temperaturowym.

**
~Upp nie moze nawet chwilowo przekracza¢ 26 V. Napiecie
programowania Upp musi by¢é doktaczone nie wczesniej niz Uqqg
oraz odtaczone nie poézniej niz Ugg. Nie nalezy wktadac
lub wyjmowaé¢ uktad z podstawki przy dotgczonym napieciu

UPP = 25 V.



Tryby pracy uk#adu MCY 7716 R

Wyprowadzenie

Tryb pracy CE OE upp 40D Wyjscie

(18) (20) (21) (24)

Odczyt +5 V +5 V Wyprowadzenie
UIL UliIL danych
Wyjscia nie- Ull UTH +5 V +5 V Wysoka impe-
aktywne dancja
Wyczekiwanie U IH UIL/UIH +5 V +5 V Wysoka impe-
dancja
*
Programowanie ) Impuls Wyprowadzenie
U IH UIH +25 V +5 V danych

Weryfikacja +25 V +5 V Wyprowadzenie

programowania uti UIL danych
Blokada faisiah) UIL UIH +25 V +5 V  Wysoka impe-
programowania dancja

*

W celu programowania nalezy przy odpowiednim napieciu
Upp, OE = UTH oraz stabilnych danych i adresach wymusi¢ Ujh
na wejsciu uT na czas tpW. Nie jest konieczne programowanie
wszystkich koméorek pamieci, mozliwe jest programowanie poje-
dyncze .

W tym stanie mozna odczytac¢"przy przy4ozonym napieciu
programowania zawarto$¢ zaadresowanego stowa.

**k*k

Przerwanie programowania przy przydtozonym napieciu

programowania. W tym stanie moge by¢ zmieniane adresy i dane.



ELEKTRYCZNE PARAMETRY CHARAKTERYSTYCZNE

(bgm ™ °

Tabela 1.

Nazwa- parametru

Prad uptywnosci
wejsc

Prad uptywnosci
wyjscé

Prad zasilania
w stanie wycze-
kiwania

Prad zasilania
w stanie
aktywnym

Pobér pradu z
Upp w czasie
odczytu

Napiecie wej-
Sciowe w sta-
nie niskim

Napiecie wej-
sciowe w sta-
nie wysokim

Napiecie wyj-
Sciowe w sta-
nie niskim

Napiecie wyj-
Sciowe w sta-
nie wysokim

- WMeC .
’

Symbol

IL1

XLO

IDDshb

T
nn

active

UliIL

UIH

uoL

UOH

BB =

PARAMETRY STATYCZNE

Jedn.

pA

pA

mA

5%, Upp
mWartoscé
min max .

- 10
- 10
- 30
120
- 6
-0,3 0,8
2:2 W
- 0,4
2.4 -

= UoD 1 0,6 V)
- warunKi pomiaru
Uwe = 5725 V
Uwy = 5,23 V-
UubQ = 5,25 V
0OE - UIL
CE = UIH
OE = CE = UIL
Upp = 5,85 V
10 * 2,1 mA
Igil = -400 pA



Tabela 2.
(ubb =
Przebiegi

5V t 5%,

PARAMETRY DYNAMICZNE* ~

Uss =

czasowe Wwg rys.

oV,

2)

Nazwa parametru

Czas dostepu od

wejscia adreso-

wego

Czas dostepu od
wejscia wyboru
modudu

Czas dostepu od
wejscia zezwo-
lenia wyjscia
danych

Czas zablokowac
nia sygnatow
wyjsciowych po
zmianie sygnatu
CE na stan 1

Czas zablokowa-

nia sygnatéw
wyjsciowych po
zmianie sygnatu
OE na stan 1

Czas trwania
impulsu progra-
mujacego

*)

i Ugu =

zystory
tosci

uoL,

Symbol

Na(ad)

ta(CE)”

~a(en)

tdis(CE)

*dis(en)

tw(PR)

2,0V,

obcigzajace,
UCH .

Upp =

ledn.

nS

nsS

nS

nS

nS

mS

uob t 0,6 V,

45

450

450

120

100

100

55

rozpoznanie stanuwyjscia napiecia przy

tamb = 0 - *70°C.

Warunki
pomiaku

CE = OE = UIL

Te = ulL -

CE = UIL

OE UIL

CE = Uj

wszystkie sygnaty maja stromos¢ zboczy <.20 ns,
stopnie wyjsSciowewysterowujg obcigzenie

zastepcze,

Uni

= 0,8 YV
UL

uktad obcigzajacyi pojemnos¢ obciazajaca 100 pF re-

ktore umozliwiajg okresSlenie war-



Tabela 3. PARAMETRY PROGRAMOWANIA
(ubb =5V i 5% Uss =0V, Upp =25 V =1V, tgmb = 25°C * 5°C.
Przebiegi czasowe wg rys. 3)

Nazwa parametru Symbol Jedn.
min. typ. max.

Czas ustalania adresu

*setupA ps 2 - -
Czas ustalania sygnatu OE *setupOE ps 2 - -
Czas ustalania danych tse@upﬁ ps 2 - -

Czas przetrzymywania
adresu_po zmianie syg- ps 2 - -
natu CE na stan O tholdA

Czas przetrzymywania
sygnatu OE po zmianie ps 5 B ]
sygnatu CE na stan 0 tholdOE

Czas przetrzymywania
"danych_po zmianie syg- ps 2 - -
natu CE na stan O tholdd

Czas opOznienia zabloko-

wania sygnatéw wyjsScio- A ns 0 - 120
wych po zmianie sygnatu dis(en)

OE na stan 1**

Czas dostepu od wejScia
zezwolenia wyjscia da- > ns - - 120
nych (0E)*) a(en)

Czas trwania impulsu tw(PR) ms 45 50 55
programujacego

Czas nargstanla impulsu tr(PR) ns 5 - -
programujacego
Czas opadania impulsu tF(PR) ns 5 - -

programujacego

*

- ulL



Rys. 2. Przebiegi czasowe uk#adu MCY 7716 R Rys. 3. Przebiegi czasowe uk#adu MCY 7716 R
podczas programowania



Tabela 4. POJEMNOSCI

(UDD = *5 V £ 5*i Uss * 0 V, tamb = 25°C)

Wartos¢
Nazwa parametru Symbol Jedn. max Warunki pomiaru
Wszystkie wy-
PojemnosSc wejsc ci pF 6 prowadzenia
poza mierzonym
Pojemnos$é wyjsé Co PE 12 uzremtone

f =1 MHz



INSTYTUT TECHNOLOGII ELEKTRONOWEJ

Al. Lotnikéw 32746
02-668 Warszawa

tlx 815647 n
t.el. 435401 Oruk ZOINTE ITE zam. (2 /83 n.200

Cena 150 z%
Luty 1989
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ceMFi INSTYTUT TECHNOLOGII ELEKTRONOWEJ

5-STOPNIOWY DZIELNIK PRZEZ N
Z USTAWIANIEM WARTOSCI POCZATKOWEJ MCY 74018N

Uktad sktada sie z 5-stopniowego licznika Johnsona, buforowanych wyjs¢ Q
z kazdego stopnia licznika i uktadu sterujgcego trybem pracy licznika. Uktad
zawiera:

- pie¢ rownolegtych wejs¢ ustawiajgcych stan poczatkowy licznika (J1 * J5),

- wejscie danych (D),

- asynchroniczne wejscie kasowania stanu licznika (R),

- wejscie zegarowe (CL),

- wejscie zezwolenia na asynchroniczne ustawianie poczagtkowego stanu licz-
nika z wej$s¢ rownolegtych (PE), rownolegte wyjscia z kazdego stopnia licznika
(Q1 ~ 05).

Wejscia rownolegte (J1 ? J5) sa aktywne, gdy stan wejscia zezwalajgcego na
synchroniczne ustawianie poczatkowego stanu licznika (PE) jest wysoki. In-
formacje z wej$¢ rownolegtych (J1 t J5) sa wyprowadzane do licznika nieza-
leznie od wejs¢ (CL) i (D) oraz zapamietywane przy przejsciu impulsu na wej-
sciu (PE) ze stanu niskiego w wysoki. Gdy wejscie (PE) jest w stanie niskim,
licznik przesuwa informacje, gdy na wejsciu zegarowym (CL) stan zmienia sie
z niskiego na wysoki. Wejscie impulsu zegarowego (CL) wyposazone jest w
uktad Schmitta, co pozwala na nie wprowadzanie wymagan na czasy narasta-
nia i opadania impulséw w sygnale zegara (CL). Przy wysokim stanie wejscia
(R) licznik jest kasowany, tzn. wyjscia (Q1 t Q5) sg w stanie wysokim nie-
zaleznie od standw wszystkich innych wejsc¢.

Przy podtaczeniu na wejscie (D) odpowiedniej kombinacji standéw logicznych

z wyj$¢ (Ql t Q5) dokonuje sie ustawienia stopnia podzialu przez N w zakre-

sie 2 t 10.

WSTEPNA KARTA KATALOGOWA



Licznik w uktadach MCY 74/64018N wyposazony jest w wewnetrzny uktad ko-
rekcji kodu. Gdy na wyjsciach QL t Q5 wystgpig stany niezgodne z zanegowa-
nym kodem Johnsona, licznik automatycznie powraca do zliczania w zanegowa-
nym kodzie Johnsona w najgorszym przypadku po jedenastu impulsach zegara.
Zatgczone rysunki 1 - 3 przedstawiaja kolejno: ukiad wyprowadzeh, schemat

logiczny oraz przebieg czasowy dla dziesietnej konfiguracji licznika.

Upp

J5

PE

J4

Rys. 1. Ukltad wyprowadzenrn MCY 7401 8N

DOPUSZCZALNE PARAMETRY EKSPLOATACYJNE

Napiecie zasilania U'DD 0,5 + +20 \%
Napiecie wejsciowe Ul -0,5 + UDD + 0,5 \%
Prad wejsciowy I +10 mA

0_
Zakres temperatur pracy amb 0 + +70
Zakres temperatur przechowywania stg -55 + +125
Temperatura lutowania::

sol

- recznego (max. 4 s) 350
- automatycznego 270 uc
Maksymalna moc strat D 500 mw

Parametry statyczne uktadu - jak dla serii MCY74000.



Rys.

2. Schemat

“Dodana wej. dia

danego stopnia
X -stan dowolny

logiczny uktadu MCY 74018N

Stopien

podziatu
N= t’raovvej.
2 Q
3 Q1Q2
4 Q2
5 Q4-Q3
6 Q3
7  Q3-Q4
8 04
9 Q4Q5
10 Q5

Tablica stanéw

cL
"V.
J~

R

o

R O o ©O

PE

X B = O

3N

%



Rys. 3. Przebieg czasowy dla dziesietnej konfiguracji ljcznika MCY 74018N. Wejscie "D" - "Data" pod-
taczone do Q5



Tabela 1. PARAMETRY DYNAMICZNE.

Comb 25°C, tr = tf = 20 ns, C.L = 50 pF, RL = 200 kQ)
N Wartos¢
azwat Symbol Jedn.
parametru min. typ. max.
1 2 3 4 5 6
PRACA SYNCHRONICZNA
Czas propagacji CL tpHL ns - 100 200
do wyjscia Q tPLH 180 90
130 65
Czas narastania tTLH ns - 100 200
i opadania sygnatu - tTHL - 50 100
na wyjsciu Q “ 40 80
Minimalna szerokos$¢ twe i ns - 80 160
impulsu zegarowego ' - 35 70
— 25 50
Czas narastania *ir i /35 ) )
i opadania sygnatu fCL nieograniczony
zegarowego
Minimalny czas wprowa- ts ns - 20 40
dzenia impulsow D przed - 5 12
impulsem CL 3 6
Czas utrzymania impulsu th ns 70 140
D wzgledem CL - 40 80
— 30 60
Maksymalna czestotliwos¢ fcL MHz 3 * 6 -
impulséw zegara 7 14 -
8,5 17

ASYNCHRON CZNE USTAWIANIE STANU LICZNIKA

Czas propagacji PE/R

do wyjscia Q

Minimalna szerokosé
impulséw PE/R

tpHL ns
tPLH -
AW pP, P ns

275 550
125 250
90 180
80 160
35 70

25 50

Elektryczne parametry charakterystyczne

ubD

10
15

10
15

10
15

10
15

10

15

10
15

10
15
10

15

10
15

—_—— o ——



Tab. 1 cd.

1 2 3 4 5 6 7
Minimalnv czas usuniecia ns - 40 80 5
impulsu PE/R przed im- - 15 30 10
pulsem zegarowym CL — 10 20 15
Pojemnos$¢ wejsSciowa Cl PF - 5 7,5 wszy-
stkie
wejs-

cia

INSTYTUT TECHNOLOGII ELEKTRONOWEJ]

Al. Lotnikéw 32/46
02-668 Warszawa

tel. 435401
tix 815647

Cena 90 zi DRUK ZOINTE ITE zam. 58/89 n.
Maj 1989 r.

PRAWO REPRODUKCJI ZASTRZEZONE



gisg INSTYTUT TECHNOLOGII ELEKTRONOWE]J

SZESCIOKROTNY PRZESUWNIK POZIOMOW LOGICZNYCH MCY 74504N

Uktad szesciokrotnego nieodwracajgcego przesuwnika pozioméw logicznych
przeznaczony jest do przesuwania poziomow logicznych TTL do poziomow
logicznych CMOS-mod pracy TTL, dla dowolnego napiecia zasilania ukiadow
CMOS 1z zakresu od 5V do 15 V. Wejscie sterujgce pozwala réwniez
przejs¢ z ukiadu CMOS o jednym poziomie logicznym do uktadu CMOS
o innym poziomie logicznym-mod pracy CMOS, Kazdy wzrost lub obnizenie
poziomu logicznego realizowane jest przez odpowiedni dobdr pozioméw napiec
zasilajacych UDD i U”e. Poziom Ucc ustawia poziom sygnatu wejsciowego,
podczas gdy UDD ustala poziomy napie¢ wyjsciowych.

Obudowa plastykowa 15 - wyprowadzeniowa CE71 .

PARAMETRY DOPUSZCZALNE

Napiecie zasilania Ucc , UQD -0,5 r +18 V

Napiecie wejsciowe Uj -0,5 + Urc + 05V

Graniczny prad wejsciowy ] 1 10 mA

Zakres temperatur pracy t 0 + +70 °C
MCY 74504N amD

Zakres temperatur prze- t -55 t +125 °C

chowywania sN

Temperatura lutowania

- recznego /max. 4 s/ t +350 °C
- automatycznego so +270 °C
Maksymalna moc strat PD 500 mw

Uwaga: Dla poprawnej pracy uktadéw, zaleca sie, aby U( i UQ byty wymu-

szane w zakresach Uss < U] ™~ Ucc i Uss < UQ < UDD

WSTEPNA KARTA KATALOGOWA



lc uce ¥ UDD 316
2C Aout w 315
3C Ain ~p 314
4C Bout Mode 313
5C Bjn ~out 312
6C ~out A 011
7C cm out 310
8C uss Din 39

Rys. 1. Schemat funkcjonalny i opis wyprowadzen



Tabela 1. PARAMETRY STATYCZNE

Nazwa

parametru

Spoczynkowy

prad zasilania

Spoczynkowy

prad zasilania

Prad
wyjsciowy
w stanie

niskim

Prad
wyjsciowy
w stanie

wysokim

Symbol

'dd

ccC

'dd

ccC

‘OL

oh

lub

Jedn.

nA

nA

mA

mA

mA

t . X)
min
max. min.
5
500
1000 -
2000 -
500 -
1000 -
2000
5,0 —
0,64 0,51
1,6 1.3
4,2 3,4
-2,0 -1,6
-0,64 -0,51
-1,6 -1,3
-4,2 -3.,4

Wartosé
25°¢
typ.

0,5
1,0
1,5

0,5
1,0
1,5

2,5

1,0
2,6

6,8

-3,2

-1.0
-2,6

-6.8

max.

500
1000
2000

500
1000
2000

5,0

max.

3800
7500
15000

3800
7500
15000

6,0

0,36

0,9

‘2,4

-1,15

-0,36
-0,9

-2.4

max X)

Warunki

Inne

u|L

UuiH "
MOD

u,L

Il — 1

= 0oV

ucc "
CMOS

ubD

= oV

— KV

IHMODCIiTL

un.

uo L
unn
OH

UOH
Unw

UOH

= 0,5V

UIH= UCC
= 1.5V

cll
Il
(@)
<

4'6V
9. 5V
“1n T bee
= 14,5V

pomiaru

ubDD
vT

10
15

10
15

10
15

10

15

10

15

10



Napiecie
wejsciowe
w stanie

niskim

Napiecie
wejsciowe
w stanie

wysokim

Napiecie wyj-
sciowe w sta-
nie niskim

Uil

UIH

uoL

0,8

1,5

3,0

2,0

3,5

7,0

0,05

2,0

3,5

7,0

0,8

1,5

3,0

0,05

0,8

1,5

3,0

2,0

3,5

7,0

0,05

uoL
ucc
uo L

uoL

ucc
unj|

UuccC

UOCH
ucc
UOH

UOH
ucc
UOH

UOH

ucc

UIN

Ilqg =

Tab.

1V
5v
1'5Vv !

13'5 V |

13'5 V |

mw o Z2 O

13*5 V |
10V |

Ov

0 mA

1 cd.

10
1u

15

10

15

15

10

15

10

15

15

10
15



Tab. 1 cd.

1 2 3 4 5 6 7 8 9 10
Nz.apleme wyj- 495 4.95 5,0 4,95 UIN = UCC 5
sciowe w sta- UOH V 9.95 9.95 10 - 10 lg = 0 mA 10
nie wysokim 14,95 14,95 15 14,95 15
Prad nA 300 - *10~2  *300  +1000 Ul =2V 15
wejsciowy UIH = UCC

Uwaga: 1. TTL = Mod TTL = Mod TTL - CMOS, CMOS = Mod CMOS = Mod CMOS - CMOS.
2. Wszystkie nie wykorzystane wejscia powinny by¢ odpowiednio spolaryzowane przez podtgczenie
do Uss lub Ucc.
3. Pomiary wykonywa¢ przy napieciach na wejsciu MODE OV lub Ue~™.



Tabela 2. PARAMETRY DYNAMICZNE (t b =25°C, tp=tf =20 ns, CL =
= 50 pF, RI1 = 200 kQ )
e, 1

Nazwa Wartosé Mod Warunki pomiarﬁ
Sarametru Symbol Jedn. typ. max. oracy uce UDD
[V] [v]
140 280 TTL-CMOS 5 10
140 280 UJEJB > Uec 5 15
120 240 CMOS-CMOS 5 10
120 240 5 15
tPHL
70 140 UDD > UCC 10 15
185 370 CMOS-CMOS 10 5
Czasy 185 370 15 5
i B 175 350 UCC > UDD 15 10
propagacji
sygnatow ns 170 340 TTL-CMOS D 10
160 320 UDD > UCC 5 15
I
170 340 CMOS-CMOS 5 10
170 340 5 15
tPLH
|
| 100 200 UDD > UCC 10 15
275 550 CMOS-CMOS 10 5
275 550 15 5
145 290 UCC > UDD 15 10
Czas narastania tTLH 100 200 Wszystkie f 5
i opadania sygna- 50 100 mody - 10
tu wejsciowego tTHL 40 80 pracy — 15
Pojemnos¢ C pF 5 7,5 - -
wejsciowa '
L4

INSTYTUT TECHNOLOGII ELEKTRONOWEJ
Al. Lotnikéw 32/46, 02-668 Warszawa

tel. 435401
tix 815647
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MMINSTYTUT TECHNOLOGII ELEKTRONOW EJ

DEKODER Z KODU BCD NA KOD 7-SEGMENTOWY MCY 74511N

Uktad MCY 74511N spetnia funkcje dekodera z kodu BCD na kod wskaznika
7-segmentowego z rejestrem zatrzaskowym na wejsciu i stopniami wyjsciowymi
umozliwiajagcymi bezposrednie sterowanie wysSwietlacza LED. Schemat blokowy,
logiczny, tabela funkcji, rozktad i opis wyprowadzen przedstawiajg rys. 1-4.
Stan niski na wejsciu nr 3 (LT) powoduje zapalenie sie wszystkich segmentéw
wyswietlacza niezaleznie od stanu pozostatych wejsc.

Stan niski na wejsciu nr 4 (BL) przy jednoczesnym stanie wysokim na wejsciu
LT powoduje wygaszanie wys$wietlacza niezaleznie od stanu pozostatych wejs¢.
Wejscia 1, 2 oraz 6 i 7 sg wejsciami danych w kodzie BCD (odpowiednio B =
=21, C =22, D=2~ A = 2°). Dane te zamieniane sg na kod wskaznika
7-segmentowego LED i przesytane na wyjscia ukiadu (odpowiednio: 9 - seg-
ment e, 10 - segment d, 11 - segment c, 12 - segment b, 13 - segment a,

14 - segment g, 15 - segment f). Pojawienie sie kodu BCD wiekszego od 1001
powoduje wygaszenie wszystkich segmentéw wysSwietlacza.

Wejscie nr 5 (LE/STROBE) jest wejsciem sterujacvm zapisem do rejestru za-
trzaskowego. Gdy jest ono w stanie niskim, dane z wejs¢ 1, 2, 6 i 7 sg zapi-
sywane do rejestru i bezposSrednio przesytane na wyjscia. Gdy jest ono w sta-
nie wysokim, w rejestrze zatrzaskowym zostaje zapisany (zatrzasniety) stan
wejs¢ BCD bezposrednio sprzed zmiany stanu tego wejscia i wszelkie zmiany
na wejsciach BCD nie majg wptywu na stan wysSwietlacza. Na wyjscia wysSwie-

tlacza przesytany jest stan rejestru zatrzaskowego.

WSTEPNA KARTA KATALOGOWA



TABELA FUNKCJI

LE BL LT D ¢ BAabcdefg wskaznik
1 16 UDD X X 0 X XXX 1111111 S
2 15 L X 0 1 X XXX 0000000 pusty
Ut 3 14 g 0 1 1 0 000 1111110 o)
BL A 13 a 0 1 1 0 001 0110000 /
LE / STROBE - 5 12 b 0 1 1 0 010 1101101
D 6 n 0 1 1 0011 1111001 3
A 7 10 d 0 1 1 0 100 0110011 Li
8 9 e 0 11 0 101 1011011
USS
0 1 1 0 110 0011111
o , 0 1 10 111 1110000 o
Rys. 1. Rozkitad i opis wyprowadzen uktadu
MCY 74511 N 0 1 11 000 1111111 3
0 1 1 f 001 1110011 c!
1,2,6,7-B,C,D,A - wejscia danych w kodzie BCD, 0 1 1 010 0000000  pusty
3 - LT - wejscie testowania wyswietlania, 4 - BL - 0 1 1 011 0000000 pusty
wejscie wygaszania wyswietlacza, 5 - LE/STROBE -
wejécie sterujgce wpisem danych do rejestru zatrza- 0 1 1 1 1XX 0000000 pusty
skowego, 8 - Ugs “ masa, 9,10,11 ,12,13,14,15-e,d, 1 1 1 X XXX * *
c,b,a,¢j,f - wyjscia do segmentéw wyswietlacza LED,
16 - UDD - zasilanie X - dowolna kombinacja zer i jedynek,

- pamietany jest stan dla kodu BCD, kto-
ry wystgpit jako ostatni przed przetacze-
niem LE na 1 dla LE - O



LT 3
Wyjscia do
wyswietlacza
7-segmentowego
LE/STROBE 5 BL4
uss > 8
UDD ->16

Rys. 2. Schemat blokowy ukiadu MCY 74511

9 UDD
Wejscie
z dekodera
O_ _______
Wyjscie do wyswietlacza
7-segmentowego
---------- o
Uss

Rys. 3. Schemat elektryczny bufora wyjsciowego w uktadzie MCY 7451 1N



/\_00_

S-0
5LE/STROBE

Okt

fd-

Rys.

ABL

4. Schemat logiczny ukitadu MCY 74511IN

EN °f>>--—-012b

£ > — —ollc
2 > - h>- -0l0d
J>o0 [>0 o9e



Obudowa plastykowa 16-wyprowadzeniowa CE 71.

DOPUSZCZALNE PARAMETRY EKSPLOATACYJNE

Napiecie zasilania UDD -0,5 4 +20 \%
Napiecie wejsciowe u. -0,5 ¥+ UDD + 0,5 V
Prad wejsciowy +10 mA
Zakres temperatur pracy amb 0 + +70 °C
Zakres temperatur przechowywania stg -55 1+ +125 (o]
Temperatura lutowania: <ol
- recznego (max. U s) 350 C
- automatycznego 270 °C
Maksymalna moc strat 500 mw
PRZYKLADY APLIKACIJI

9 Upp
Wejscie
z dekodera

- Wyjscie do wyswietlacza
7-segm entomwego
1SEG N Dioda LED segmentu
wyswietlacza
Uss

Rys. 5. Schemat aplikacyjny dla wyswietlacza 7-segmentowego LED ze wspdl-
ng katoda. Warto$¢ opornika R ustala wz6r:

UOCH UDF
R =

SEC
gdzie: UQH - napiecie wyjsciowe w stanie wysokim, UDF - spadek napiecia

w diodzie LED (typowy ok. 1,7 V), ISEG~ prad diody LED réwny pradowi IQH



0 UDD
Dioda LED segmentu
wyswietlacza
Wejécie | SEG
z dekodera | k
O=-u--- Wyjsécie do wyswietlacza O
H 7-segmentowego
H — O-- 1.4 Tranzystor n-p-n
‘B V(T1)
uUss

Rys. 6. Schemat aplikacyjny dla wyswietlacza 7-segmentowego LED ze wspdl-
ng anodg. Wartosci opornikéw nalezy dobiera¢ wedtug ponizszych zaleznosSci:

UOH " UBE
B
B
Uob  Ypr  Yececsar)
c R,
gdzie: \Q - prad bazy tranzystora T1 réwny | uoh ~ naP'9cie wyjsciowe

w stanie wysokim, UDF - spadek napiecia na diodzie LED (typowy ok. 1,7 V),
UDD *“ naP'9cie zasilania uktadu, !¢ = ISEC - prad kolektora tranzystora T1,

UCE(sat) —~ napicie nasycenia tranzystora T1l, UgE - napiecie przewodzenia
ztgcza baza-emiter tranzystora TIl, RQ, RQ - warto$¢ opornika bazowego
i kolektorowego. JT

Tranzystor Tl powinien pracowa¢ w warunkach nasycenia, czyli Ir < beta *j,,

(beta - wzmocnienie prgdowe tranzystora T1).



Tabela 1. PARAMETRY STATYCZNE
Wartos¢ parametru Warunki pomiaru
'r“aévlim symbol Jedn.  nomp = *5 tamb  2°°¢  tamp ¢ UDD UIL UIH “oc “ox
para min. max. min. typ. max. min. max. M [V] ¢
1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 u 12 13
Prad zasilania Mo FA - 5 - 0,04 5 150 5 0:5 -
- 10 - 0,04 10 - 300 10 0; 10
- 20 - 0,04 (0 - 600 15 o; 15
100 - 0,04 100 3000 20 0; 20
Pred wyjsciowy gL mA 0,64 = 0,51 1,0 — 0,36 - 5 0;5 0,4
w stanie niskim 1,6 - 1,3 2,6 - 0,9 - 10 o; 10 0,5
4,2 - 3,4 6,8 - 2,4 - 15 o;: 15 1,5
Napiecie wyjsciowe UDE— Vv - 0,05 - 0 0,05 — 0,05 5 0;5
w stanie niskim 0,05 0 0,05 0,05 10 o- 10 -
- 0,05 - 0 0,05 -+ 0,05 15 o 15 -
Napiecie wyjsciowe w sta- UDH -« VvV 4,0 4,1 4,55 - 4,2 - 5 05 -
nie wysokim (dla danego 3,8 - 3,9 4,10 - 3,9 - 5 05 -
UDD pomiar wykonywany 3,55 - 3,4 3,75 - 3,3 - 5 05 -
jest kolejno przy 4 war- 3,4 - 3,1 3,55 - - - 5 05 -
toéciach lon =°, 1°, 20» 9,0 - 9,1 9,55 - 9,2 - 10 0 10 -
25 mA) 8,85 - 9,0 9,15 - 9,0 - 10 0 10 -
8,7 - 8,6 8,9 - 8,4 - 10 0 10 -
8,6 - 8,3 8,75 - - - 10 0 10 -
14,0 - 14,1 14,55 - 14,2 - 15 0 15 -
13,9 - 14,0 14,20 - 14,0 - 15 0 15 -
13,75 - 13,7 13,95 7 13,5 - 15 0 15 -
13,65 13,5 13,80 15 0 15



1

Napiecie wejsciowe
w stanie niskim

Napiecie wejsciowe
w stanie wysokim

Napiecie wyjsciowe
w stanie wysokim

Pred wejsciowy
w stanie niskim

Pred wejsciowy
w stanie wysokim

Uwaga: tu, =0°C, t

do bezwzglednej wartosci

2 3 4 5
\Y - 1,5
uiIL 3B
- 4,0
\ 3,5 -
UIH 70 -
11,0
- V 40 W
9,0 -
14,0 -
1L }IA - -0,1
UH AT 0l
= 70°C, Min. ,i max. wartosci
parametru.

6 7 8 9 10
- 15 - 1,5
- - 3,0 - 3,0
- — 4,0 - 4,0
3,5 - 3,5
7,0 - - 7,0 -
11,0 — — 1.0 rt.'m
41 4,55 4,2
91 955 - 9,2 -
14,1 14,55 - 14,2 -
— -10-5 -01 — -1,0
10-5 0.1 1,0
' 1

granicznych odnosi¢ nalezy

10
15

10
15

10

15

18

18

Tabela 1 cd.

12 13
3,5 0,5;4,5
7,0 1,0:9,0
-ii,0 1,5; 13,5
1,5; 0,5:4,5
3,0; - 1,0:9,0
4,0; - 1,5; 13,5
0; 5 -
0: 10 -
0; 15 -
0:;18
0; 18 -

—8 -



Tabela 2. PARAMETRY DYNAMICZNE (tamk = 25°C, tr = tf = 20 ns, CL =
= 50 pF, RI = 200 kQ)

Wartosé

Nazwa parametru Symbol Jedn. parametru Q

typ. max.
1 2 . 3 4 5 6
Czas propagacji od tpui rYU ns 520 1040 5
wejscia D do wyjsé 210 420 10
150 300 15
Czas propagacji od ns 660 1320 5
wejscia D do wyjsé tPLH(D) 260 520 10
. 180 360 15
Czas propagacji od ns 350 700 5
wejécia BL do wyjsé V hL(BL) 175 350 10
125 250 15
Czas propagacji od APLHiBLI NS 400 800 5
wejscia BL do wyjsé 175 350 10
125 300 15
Czas propagacji od tpui fiTl NS 250 500 5
wejscia LT do wyjsé 125 250 10
85 170 15
Czas propagacji od APl WilTI NS 150 300 5
wejscia LT do wyjsc 75 150 10
50 100 15
Czas zmiany stanu ATI M ns 40 80 5
sygnatu wyjsciowego 30 60 10
25 50 15
Czas zmiany stanu | ns 125 310 5
sy.gnatu wyjsciowego 75 ' 185 10
65 160 15
Czas ustalania impulsu sU ns 75 150 5
na wejsciu D 35 70 10
20 40 15

t

Czas przetrzymywania th ns -75 0 5
impulsu na wejsciu D -35 0 10

-20 0 15



Tabela 2 cd.
1 2 3 4 5 6
Czas trwania impulsu ns 200 400 5
na wejsciu LE/STROBE IW(LE/STROBE) 80 160 10
50 100 15
Pojemnos$¢ wejsciowa cl PF 5 7,5 0
INSTYTUT TECHNOLOGII ELEKTRONOWEJ
Al. Lotnikéw 32/46
02-668 Warszawa
tei. 43-54-01
tix 815647
Cena 150 zt Druk: ZOINTE ITE zam.5#/89 n. ZW
Maj 1989 r.
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MM INSTYTUT TECHNOLOGII ELEKTRONOW EJ

TIMER PROGRAMOWANY MCY 74542N

Timer programowany zbudowany jest z programowanego asynchronicznego
dzielnika 16-bitowego o podziale przez 28 i 216 wybieranym wejsciem pro-
gramowania (PR).

Na rys. 1 przedstawiono ukitad wyprowadzeh, schemat blokowy, sposdéb pod-
taczenia, programowanie czestotliwosci oraz ustawianie stanu pracy.
Schemat logiczny zamieszczono na rys. 2.

Dzielnik potaczony jest ze scalonym oscylatorem RC o czestotliwosci f re-

gulowanej elementami zewnetrznymi Rtc, Ctc wg wzoru:

2,3 Rtcctc

gdzie: 1 kHz ~ f ~ 100 k#z, Rg - 2 R i Rg } 10 kQ .

Po pominieciu elementow zewnetrznych (wyprowadzenia R i otwarte),
wejscie Rg moze by¢ wykorzystane jako wejscie zegarowe dzielnika czesto-
tliwosci 27,

Wejscie zerowania MR umozliwia zewnetrzne wyzerowanie dzielnika i zatrzy-

manie pracy oscylatora w dowolnym momencie. Tryb pracy z automatycznym

WSTEPNA KARTA KATALOGOWA



zerowaniem po wigczeniu zasilania ustawiony jest przez potaczenie wejscia
AR z Uss> Wejscie sq/q —~ umozliwia odwrécenie sygnatu wyjsciowego Q.
Wejscie MODE stuzy do przetaczania trybu pracy: timer (jeden cyki) oscy-
lator (praca cykliczna). Wyjscie RESET powtarza sygnhat MR oraz podaje
sygnhat zerowania urzgdzen zewnetrznych przy pracy z automatycznym ze-

rowaniem po wiaczeniu zasilania.

Dopuszczalne parametry eksploatacyjne jak dla uktadow MCY 74000N (wy-

kaz ponizej); obudowa plastykowa 14-wyprowadzeniowa CE-70.

DOPUSZCZALNE PARAMETRY EKSPLOATACYJNE

Napiecie zasilania uDD ~0'N * +20 \%
Napiecie wejsciowe U ( -0,5- UDD + 0,5 \%
Prad wejsciowy ] +10 mA
Zakres temperatur pracy tamb 0* +70 °C
Zakres temperatur t -55f +125 °C
przechowywania N

Temperatura lutowania: t j

- recznego (max. 4 s) 350 °(
- automatycznego 270 0,

Maksymalna moc strat PQ 500 mw



et)
UDD teset R NC Mode SQh _ . .
fp mi ra Ifi im m m Wej. ]l. stopni Podziat
dzielnika
R n 2n
1 8
> MCY 74542N 256
4> 16 65536
I LU LWUKJ bl b] IZT
Ric Oc Rs NC Ar M Uss
b
Blok programowania
"tc o- Oscylator 28 _ J6
DC n RC Licznik 16 bit
RS
AR °" . .
M- O- Blok zerowania Blok sterowania
W'
? ? Mode Sq/k
-0— Reset a/q
el e | Wejscie Stan<$ Stani
0_
-\b Automatyczne Zmniejszony

zerowanie po

ar wigczeniu zasilania pobdr mocy
mr Praca Zerowanie
SQQ Q-0 po zerowaniu »1 po zerowaniu
Timer Oscylator
Mode (pojedynczy cykl) (praca cykliczna)

Rys. 1. Uklad MCY 74542N a) ukiad wyprowadzen, b) schemat blokowy,
c) sposOb podigczenia elementéw zewnetrznych, d) programowanie czesto-
tliwosci, e) ustawianie trybu pracy



*

Rys.

2. Schemat logiczny MGY 74542N

Reset



Gabela 1. PARAMETRY STATYCZNE

Nazwa

parametru

Spoczynkowy prad za-
Silania /UAR

1

Prad wyjsciowy

w stanie niskim

Prad wyjsciowy

w - tanie wysokim

Napiecie

w stanie

Napiecie

w stanie

wyjsciowe

niskim

wyjsciowe

wysokim

= UDD/

Symbol Jedn.

dd

oL

oh

uoL

UOH

mm
max.

~UA 5
10

20

100

mA 0,64
1,6
4,2

mA -0,64

-1,6
-4,2

\Y, 0,05
0,05
0,05

\% 4,95
9,95
14,95

0,51
1,3
3,4

-0,51
-1.,6
-1,3
"3.,4

4,95
9,95
14,95

Wartosé
25°C
typ.

6
0,04
0,04
0,04
0,08

2,6
6,8

-3,2
-2,6
-6,8

max.

10
20
100

0,05
0,05
0,05

t X|

max
max.

8

150
300
600
3000

0,36
0,9
2,4

-0,36
-1,15
-0,9
-2,4

0,05
0,05
0,05

4,95
9,95
14,95

Warunki
Uo(vil Y. (V]
9 10
- 0; 5
- 0; 10
- 0; 15
- 0;20
0,4 0; 5
0,5 0; 10
1,5 0; 15
4.6 0; 5
2,5 0; 5
9,5 0; 10
13,5 0; 15
- 0; 5
- 0; 10
- 0;15

0; 5
- 0; 10
- 0; 15

pomiaru

u Db
n

5
10
15
20

10

10
15



Tabela 1 cd.

Napiecie zasilania UDDAR \Y, - 8,5 - 18 - - - -
przy automatycznym

zerowaniu /JUAR 0 V1

Spoczynkowy prad NUA 200 - 7 200 1200

‘ddar i i 5
zasilania 'przy 250 - 30 250 1500 - - 10
UAR = OV 500 - 80 500 2000 - - 15
Napiecie wejsciowe U1 \Y; 1,5 - - 1,5 1,5 0,5;4,5 - 3)
w sianie niskim 3 - - 3 3 1;9 - 10
4 - - 4 4 1,5;13,5 - 15
Napiecie wejsciowe UIH Vv 3,5 3,5 - - 3,5 0,5;4,5 - 5
w stanie wysokim 7 7 - - 7 1>9 - 10
u 14 - - 1 1,5;13,5 - 15
Prad wejsciowy l1 /uA ¢0,1 +10-5 +0,1 *1 0; 18 18
O o]
=0c' W =70 c

Uwaga: wszystkie nie wykorzystane wejscia powinny by¢ odpowiednio spolaryzowane przez podigczenie
do Uss lub UDD.



Tabela 2. PARAMETRY DYNAMICZNE MCY 74542N, (t b = 25°C, t = tf = 20 ns,

CL =50 pF. RI =200 kQ)

Nazwa Wartos$¢ Warunki po-

parametru Symbol Jedn. typ. max. miaru uDD [v]

Czas propagacji V hi' ALH /US 1,50 10,5 5

z wejscia Rs do . 0,60 3,6 10

wyjscia Q przy 0,40 2,9 15

podziale 28

Czas narastania tTLH' ITHL ns 100 200 5

i czas opadania 50 100 10

sygnatu wyjscio- 40 80 15

wego

Pojemnos¢ cl pF 5 7.5 ~ 1

wejsciowa

Min. szerokos$c¢ AN ns 70 300 5

impulsu zegaro- 30 150 10

wego R< 20 ¢ 100 15

Min. szerokos$¢ . Irs 200 900 5
Hvmin

impulsu zerowa- 100 300 10

nia MR 75 225 15

Czestotliwos¢ fmax IMHz 1,5 - 5

maksymalna 4,0 - 10

zegara R™ - | 6,0 15
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aiSINSTYTUT TECHNOLOGII ELEKTRONOWEJ

PROGRAMOWANY DZIELNI K-EKSPANDER TIMERA MCY 74601 N

Uktad programowanego dzielnika-ekspandera timera przeznaczony jest do pra-
cy jako programowany dzielnik lub timer wspdtpracujgcy z generatorem ze-
wnetrznym. Przy zastosowaniu generatora zewnetrznego o czestotliwosci 0 t
r 100 kHz na wyjsciu uktadu mozna otrzymac¢ sygnat o okresie: 10 ms, 100 ms,
1s, 1 min, 10 min, 1 godz. lub 10 godz. Dodatkowo ukiad moze pracowac ja-
ko staty dzielnik przez 60.
Na rys. 1 przedstawiono konfiguracje wyprowadzen, schemat blokowy i spo-
sO6b ustawienia trybow pracy uktadu.
Uktad MCY 74601N zawiera programowany asynchroniczny 23-bitowy dzielnik
umozliwiajgcy podziat przez 1, 10, 102, 103, 6x103, 6x104, 36x104,
36 x 10 , wybierany 3-bitowym wejsciem programowania (PI, P2, P3). Sygnat
wejsciowy (z zegara) podawany jest na wejscie CL i po podziale pojawia sie
na wyjsciu Q.
Wejscie MR umozliwia zewnetrzne wyzerowanie dzielnika. Wejscie $q/q umozli-
wia odwrdcenie sygnatu wyjsciowego Q.
Wejscie MODE stuzy do ustawiania trybu pracy:

- timer - jeden cykl,

- dzielnik czestotliwosci - praca cykliczna.
Dodatkowo uktad ma wyjscie TEST, ktdére przy P2 = 1 realizuje podziat przez
60 sygnatu zegarowego CL niezaleznie od trybu pracy ustawionego przez $q/q
i MODE. Przy PI =1 i P2 =0 na wyjsciu testowym pojawia sie sygnat CL.
Przy P1 = P2 = 0 wyjsécie testowe jest w stanie niskim po wyzerowaniu sta-

nu licznikéw.

WSTEPNA KARTA KATALOGOWA
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.m n n n n
14 8

MCY 7460 1N

1 7
iiJTznzjizrTTtinzr
MR NC P3ModeSg/gQ Uss

b) PL P2 P3

Rys. 1. Uktad MCY 74601N: a) konfiguracja wyprowadzen,

/

0

Wejscie

MR <o/q MODE P1
L X X L
L X X L
L X X H
L X X H
L X X L
L X X L
L X X H
L X X H
H X X X
L L X X
L H X X
L X L X
L X H X

P2

X

X

P3

X

X

Tryb pracy
Wyijscie
Test ) Okres pracy
Podziat  fc = 0,1 khz
L*1 r 1 10 ms
L*) r 10 100 ms
tl r 100 1ls
tl t 1.000 10 s.
760 t 6.000 1 min
t60 t 60.000 10 min
t60 t 360.000 1 godz.
& t 3.600.000 10 godz.
Zerowanie
L po L po zerowaniu
zero-
waniu
L po H po zerowaniu
zero-
waniu
E é% timer (pojedynczy cykl)
S 33
o' N = dzielnik czestotliwosci
- — O -

*
1po wyzerowaniu stanu licznikdw; X - stan nieistotny L tub H;

L - Uss; H “ ULD

pracy

b) schemat blokowy,

c) sposOb ustawiania trybow



Tabel,i 1. PARAMETRY'STATYCZNE

Nazwa
parametru

Spoczynkowy
prad zasilania

Prad wyjsciowy
w stanie niskim

Prad wyjsciowy
w stanie wysokim

Napiecie wyjsciowe
w stanie niskim

Napiecie wyjsciowe
w stanie wysokim

Napiecie wejsciowe
w stanie niskim

Napiecie wejsciowe
w stanie wysokim

Prad wejsciowy

)

. 0]
tmin = 0 tmax

Symbol

*nn

'OL

°*nu

uoL

UOH

UlIL

UIH

o
=70 ¢

Jedn.

A

mA

mA

min
max.
20
80

0,64

-0,64

+0,3

Uwaga:

Wartosé

0,51
1,3
. 3,4

-0,51
-1,6
-1,3
-3.,4

4,95
9,95
14,95

wszystkie nie wykorzystane wejscia powinny

25°C
typ.

+10“5

max.

0,05
0,05
0,05

+0,3

+

Warunki

Lv]
min.

0,4
0,5
1,5

4,6
2,5
9,5
13,5

0,5; 4,5
1:9
1,5;13,5

pomiaru

Ul

[V] tvf
Y mm Max.
0; 5 5
0;10 10
0; 15 15
0; 5 5
0; 10 10
0; 15 15
0; 5 5
0; 5 5
0; 10 10
0; 15 15
0; 5 5
0; 10 10
0; 15 15
0, 5 5
0; 10 10
0; 15

- 5
- 10
- 15
- 5
- 10
- 15
0; 15 15

by¢ odpo-

wiednio spolaryzowane przez podigczenie do U$g

lub Upp.



PARAMETRY DOPUSZCZALNE

Napiecie zasilania
Napiecie wejsciowe
Graniczny pred wejsciowy
Zakres temperatur pracy

Zakres temperatur
przechowywania

Temperatura lutowania:

- recznego (max. 4 s)
- automatycznego

Maksymalna moc strat

UDD -0,5 i- +18
u, -0.5 i Utl’u + 0,5
| +10
~amb 0i 70
-55 4 +125
Istg
tsol
350
270
500
PD

Tabela 2. PARAMETRY DYNAMICZNE (t ) — jeo(
=50 dF. R, = Boo )

Nazwa parametru

Czas narastania i czas opa-
dania sygnatu wejsciowego
Pojemnos$¢ wejsciowa
Minimalna szeroko$¢ impulsu

zegarowego (CL)

Minimalna szeroko$¢ impulsu
zerowania (MR)

Czestotliwosc¢
maksymalna zegara(CL)

Symbol Jedn.
ITLH" ns
THL
C, PF
AwCLmin ns
~WMRMInN ns
*max Mz
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Al. Lotnikéw 32/46, 02-668 Warszawa

tel. 435401
tix 815647

Cena 60 zt
Maj 1989 r.
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tr = tf =20 ns, CL

Wartosé
typ. max.
100 200

50 100
40 80

5 7,5

150 300
75 150
50 100

200 900

100 300
75 225

1,0 -

2,0

4.0
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Warunki
pomiaru

ubb M

5
10
15

10

15

10
15

10
15

n. X.00



MMINSTYTUT TECHNOLOGII ELEKTRONOWEJ

UNIWERSALNY DZIELNIK MCY 74751, MCY 64751N

Uktad MCY 74751 jest programowalnym dzielnikiem przeznaczonym do pracy
w uktadzie petli fazowej PLL i dostosowanym do wspo6tpracy z klawiatura lub

mikrokomputerem. Zawiera tancuch programowalnych dzielnikéw wykorzystu-

jacych zasade sterowania sygnatem sprzezenia zwrotnego. Uktad wytwarza sy-
ghaty sprzezenia zwrotnego umozliwiajgce sterowanie trzema zewnetrznymi

dzielnikami realizujagcymi funkcje preskalera.

Na rys. 1 przedstawiono opis wyprowadzen i ich funkcje, a na rys. 2 sche-

mat blokowy uktadu.

ACF t A3 - (WE) -
" BO ¢+ B3 - (WE) -
A3 1 LJ 28 Upp
A2 2 27 OFF ODO T OD6 - (WY) -
programowania.

aT 3 26 RI
- Sl (WE) -
AU A 25 OFS

PE (WE) -
0D6 5 2A OFB3
0D5 6 23 oFB2 ©°C (WE) -
DA 7 22 oFg1 OFS (WY) -
oD3 8 21 OSY OFF (WY) - pomocnicze wyjscie sygnatowe.
o0D2 9 20 IN IN (WE) -
0D1 10 19 83 OsY (Wy) -

preskalera,

ODO - 11 18 B2 rT (WE) - wejécie sterowania
PE 12 17 81 z uktadu SLAVE,
PC 13 16 BO OFB1 t OFB3 (WY) - wyjscia dekoderow podziatu.
uss A 15 sl o (WE) -

USS (WE) - masa.

Rys. 1. Uktad i opis wyprowadzen MCY 74751

WSTEPNA KARTA KATALOGOWA



Uktad programowania umozliwia uzytkownikowi indywidualne zaprogramowanie
dowolnego podziatu w zakresie 6 1/2 dekady.

Programowanie dokonywane jest w zapisie BCD przez odejmowanie kolejnych
par cyfr liczb A i B. Licznik programowania wraz z dekoderem programu
okreslajg, ktory z dzielnikbw badz dekoderéw podziatu jest aktualnie progra-
mowany.

Programowanie odbywa sie sekwencyjnie dla stanu wejscia zezwolenia progra-
mowania PE = 1. Kolejne narastajgce zbocza zegara programowania PC zmie-
niajg stan licznika programowania i dekodera programu, powodujgc programo-
wanie kolejnych elementéw dzielnika. Numer cyklu programowania sygnalizo-
wany jest na zewnatrz ukltadu zmiang stanu kolejnych wyj$s¢ OC) na niski. Je-
dnoczes$nie wewnetrzny sygnat ODYi (rys. 2) steruje zapisem wyniku odejmo-
wania liczb A i B do odpowiedniego rejestru. Dane na wejsciach A i B™ po-

winny pozostawa¢ niezmienione dla niskiego stanu na wejsciu PC.

A0-S-A3 B0-B3  SI a0  0D6 PC PE



Dla stanu wejscia PE = O programowane moga by¢ jedynie elementy ukiadu
zwigzane z szostym cyklem programowania (OD6 = 0), przy czym programo-
wanie dokonywane jest asynchronicznie.

Programowane jest 10 blokéw dzielnika (rys. 2). Cztery z nich - Cob, M, H
i RSH - zwigzane sa ze sposobem dziatania samego ukiadu i dlatego programo-
wane sa tgcznie w szostym cyklu programowania. Pozostate bloki programowa-
ne sg oddzielnie w odpowiednich cyklach programowania; zwigzane s one

z preskalerami podajacymi sygnat na wejscie IN. Realizowany jest podziat:
P= (5 <104 + n4 «103 + n3 <102 + ni) «M + no,

gdzie liczby nO t n5 sg ro6znicami odpowiednich par cyfr liczcb A i B oraz po-
zyczki bjn (wartosci liczb A i B kodowane sa w logice ujemnej). Pozyczka bjn
odczytywana jest z wejscia Sl podczas zerowego cyklu programowania (ODO =
= 0). Stan aktywny wejscia SI to stan wysoki. Podczas odejmowania kolejnych
par liczb uwzgledniana jest pozyczka wynikia podczas odejmowania poprzedniej
pary (liczba A mniejsza niz liczba B). Dzielnik C1 programowany jest najbar-
dziej znaczgca niezerowg cyfra ni (najwyzszy numer indeksu i) sposrdéd liczb
n2 do n5.

Sygnaty sprzezen zwrotnych RSH, RSO t RS4 wytwarzane sg w dekoderach
podziatu programowanych liczbami n, nO - n4. Dekodery podziatlu RS1 -+ RS3
skonstruowane sg tak, ze na odpowiednim wyjsciu OFB stan niski trwa przez

n (gdzie n jest zaprogramowang liczbg) stan6éw z 10 standw dzielnika C2 (nor-
malnie zaprogramowang liczbg jest<9). Z tego powodu zawsze jeden z dziesie-
ciu stanéw C2 jest nieaktywny. W stanie tym przez dekoder podzialu RS1
transmitowany jest stan wyjscia dekodera podzialu RSO sterowanego przez
dzielnik M, a zaprogramowanego liczbg nO.

Podobnie podczas nieaktywnego stanu dzielnika M transmitowany jest stan de-
kodera RSH. Dekoder RSH (1/2 kanatu) sterowany jest przez dzielnik H i pro-
gramowany bitem nh.

Podczas szostego cyklu programowania ustalany jest podziat dzielnikéw: M (za-
pisywany jest stan wejs¢ A0 t A3) dzielnika Cob (bitami B2 i B3) oraz dziel-
nik H i nh zezwolenie na odczyt stanu wejscia Rl (jedynka oznacza stan akty-

wny). W tab. 1 zestawiono funkcje wejs¢ B podczas széstego cyklu programo-

wania.



Tabela 1. ZESTAWIENIE FUNKCJI BITOW B DLA SZOSTEGO CYKLU
PROGRAMOWANIA

B3 B2 podziat Cob Bl BO 1/2 kanatu
0 0 1 0 0 H=1

0 1 2 0 1 H=2, nh =0
1 0 5 1 1 H=2, nh =1
1 1 10/11 1 0 tryb testowania

Wyjscie synchronizacji OSY jest w stanie aktywnym niskim podczas ostatniego
okresu zegara wejsciowego IN zaprogramowanego rodzaju pracy dzielnikéw
Cob i CI.

Na rys. 3 przedstawiono przebiegi czasowe w uktadzie dekodera programu, a
na rys. 4 przebiegi dla jednego z wariantow pracy dzielnika.

Uktad MCY 74751 moze by¢ taczony kaskadowo. W tym przypadku pierwszy

w szeregu dzielnik programowany jest jak dla normalnej pracy (tryb MASTER),
pozostate zaprogramowane sg w tryb kaskadowania (SLAVE).

Podczas pracy w trybie kaskadowania nie dziatajg dzielniki Cob i Cl1 (podziat
przez 1). Wyjscie OFB3 wykorzystywane jest do podania na zewnagtrz ukladu
pozyczki uzyskanej w momencie obliczania liczby n2. Wyjscie OSY pozostaje

w tym trybie w stanie niskim. W celu prawidtowego zaprogramowania nalezy

w tym przypadku wybraé: nO - dowolne, nl - dowolne, n2A =11, n2B = 10,
n3A = n4A = n3B = n4B = n5B = 0. Wejscie Rl musi by¢ podtaczone do wyjscia
OFB1 poprzedniego stopnia, a wyjscie OFS do wejscia IN.

] ) EE——— i |

Rys. 3. Przebiegi czasowe w uktadzie dekodera programu
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Rys. 4. Przykiadowe przebiegi. Zaprogramowano podziat przez 111 x 8: nl =
=2, hO=0, h2 =1, n3 =1, n4 =0, n5 =0, A6 = 0111, B6 = 1100

W kazdym trybie pracy koncowy podziat sygnatu wejsciowego IN (funkcja P)
podawany jest na wyjscie OFS. Wykorzystywane jest ono w ukiadach PLL do
precyzyjnego poréwnywania fazy. Dodatkowo wyprowadzany jest pomocniczy
sygnat OFF. Miedzy czestotliwosciami sygnatdw OFS i OFF zachodzi relacja:

fOFS = M 'H 'fOFF*
Stanem aktywnym obu sygnatéw jest stan nisKki.

PARAMETRY DOPUSZCZALNE

Napiecie zasilania UDD -0,5 12,5 \%
Napiecie wejsciowe U, -0,3 ?2uUDD + 0,3 \%
+ o

Zakres temperatur pracy amb 0 70 C
Zakres temperatur przechowywania stg -55- + 125 °C
Temperatura lutowania: sol

- recznego (maks. 4 s) 350 "C
- automatycznego 270 °C

Maksymalna moc strat D 500 mw



Tabela 2. PARAMETRY

Nazwa parametru

1
Napiecie zasilania
Spoczynkowy pred
zasilania
Pred wyjsciowy

w stanie niskim

Pred wyjsSciowy

w stanie wysokim

Napiecie

w stanie

Napiecie

w stanie

wyjsciowe
wysokim
wyjsciowe

niskim

STATYCZNE

Symbol

ubD

'dd

'OL

‘on

UOH

Jedn.

/iA

mA

mA

t

min.

4,5

mm

Wartosci graniczne
25Cc
max. min. max.
5 6 7
11,5 4,5 11,5
50 - 50
100 100
- 1,4
1,5 -
2,7
0,85
- 2.5 -
2.5
- 4,95 -
- 9,95 -
0,05 - 0,05

t
max
min. max.
8 9
4,5 11,5
375
- 750
1,1
1,2 -
2,2
0,55
1.7 -
1.7
4,95 -
9,95 -

- 0,05

Warunki pomiaru
Inne
10
U =0v; UDD
ur°® v; ubDD
0,4 V
U =04V
0.5 V
U,=0 V; UDD
46 V
UnM = 2,5 V
95V
U =ov; UDD
[IQ < 1 /UA

ul = oV; UDD
[1Q] < 1 /UA

ubD

[v]

10

4,75

10

)]

10

10

10



Tabela 2 cd.

1 2 3 5 6 7 8 9 10 n
Napiecie wejsSciowe UL \Y ol = 0'5V
w stanie niskim ) 1.5 ) 1.5 L5 UOH = 9'5 V 5
- 3 _ 3 _ 3 uoL =1V 10
UOH =9V
polO
Napiecie wejsciowe UIH v uol_ =°5 v
w stanie wysokim 3,5 i 3. i 3,5 i UOH = 4'5 V >
7 7 - 7 -vet=1v 10
UOH<'= 9V
o =N
Pred upfywnosci wejsc¢ i /1A - +0,3 - +0,3 - +#.,0 U(=0; 11,5 V 1,5
*
he =% ¢ o°c
mm max



Tabela 3. PARAMETRY DYNAMICZNE (USs = 0; tamb = 25°C, czasy narastania
impulséw wejsciowych ~20 nsJ

Wartos¢ Warunki pomiaru
Nazwa parametru Symbol Jedn. )
min. max. j Uad[v]
Czas propagacji IN PHL ns 270 CL = 10 pF 5
do wyjscia OSY £ 90 10
Czas opadania impulsu v ns — 80 CL = 50 pF 5
na wyjsciu 50 10
Czas narastania TLh ns 90 CL = 50 pF 5
impulsu na wyjsciu : 70 10
Maksymalna 4 - O = 50% 5
. _ podziat

czestotliwosc¢ 12 Cob > 1 10
wejsciowa > _ 6 = 50% 5
wejscie IN f MHz _ podziat

max 6 Cob = 1 10
Maksymalna 0,15 - 5
czestotliwosé 0,5 - 6 = 50% 10
wejsciowa
wejscie PC
INSTYTUT TECHNOLOGII ELEKTRONOWEJ]
Al. Lotnikéw 32/46
02-668 Warszawa
Tel. 435401
TIx 815647 Druk: ZOINTE ITE zam. 58/89 n. z9Q
Cena 120 zi
Maj 1989 r.
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cesnt INSTYTUT TECHNOLOGII ELEKTRONOWEJ

FOTODIODA APYP 12 F

Fotodioda APYP 12 F jest germanowg fotodiodg przeznaczong do pracy
w systemach telekomunikacji S$Swfattowodowej w zakresie bliskiej podczer-
wieni w pasmach 1,3 i 1,5 ~um. Catkowity zakres widmowy pracy wy-
nosi 0,5 - 1,7 “~um.

Fotodioda APYP 12 F jest wykonana w obudowie metalowej 2z wyprowa-
dzonym Swiattowodem telekomunikacyjnym 50/125 “um.

Obudowe przedstawia rys. 1, a typowa charakterystyke widmowag czutosci

fotodiody rys. 2.

Rys. 1. Obudowa fotodiodv A?"- f

DOPUSZCZALNE PARAMETRY EKSPLOATACYJNE

Napiecie wsteczne Up 15 Vv

Prad fotoelektryczny Ip 20 ~u/
Temperatura otoczenia "=arrb t n
Temperatura przechowywania Tstg r +2C °C

INNE PARAMETRY

Srednica obszaru fotoczurego 200 um

Diugos$é Swiattowodu min.. 20 cm

WSTEPNA KARTA KATALOGOWA



PARAMETRY CHARAKTERYSTYCZNE W TEMPERATURZE Tgmb = 22°C

INazwc parametru Symboi I kqr.. Wartosc I Warunki :
mm. pyp- ~Mmax. 1 pomiaru

Czutos$¢ na promie-

niowanie monochro- S AlW 0,3 0,41 - 1A=1,3 /um;

matyczne A

Praa ciemny “RO ~UA 051 1 ju =5YV

wsteczny 1 L
oc réwnowazna NEP W//Hz , - 1 2«10 12! L'R =5V 3

szumom ! .

«"zas narastania h ,1

impulsu pradu V .. hs B ) i -5V

eiektrycznego + 2 Lur
Czestotliwos¢ f MHz 175 N j uR =5~

araniczna 3r . |

\max

luuu W J 1UU, 1600 1600 [nmj

Rys. Z. Typowa charakterystyka widmowa czutosci fotodiody
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