
CALOÑE
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UKŁADY SCALONE - ROŻNE 
/karty katalogowe do nabycia w ZOINTE34̂ /

UL 1621N Dekoder sygnału stereofonicznego
UL 1958 Układ elektronicznego przestrajania kanałów 

w odbiornikach radiowych i TV
ULY 7934J Driver - sensor
MRY 79C5N Układ przetwornika analogowo-cyfrowego stano

wiący woltomierz 3 1/2 cyfrowy
MC 193CG Nadajnik impulsów wybiórczych i sygnalizator 

przywołania abonenta
MC 102AN Układ nadajnika zdalnego sterowania
KC 1025N Układ odbiornika zdalnego sterowania
NCY 7501J/N Rejestry przesuwające z recyrkulacją o po- 

7505J/N jenności 2k bitów i 1k bitów
MC 7510N Rejestr - driver
UCY 74545/546 Układy sterujące wskaźnikami diodowymi LED

«7 ' ■Pełny adres:
instytut Technologii Elektronowej 
Zakładowy Ośrodek Informacji 
Naukowej, Technicznej i Ekonomicznej 
Dział Informacji i Dokumentacji
Al. Lotników 32/46 /bl.YI, pok.110, tel.435*01...9 w.450/ 
02-668 Warszawa

cena 60-zł
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INSTYTUT TECHNOLOGII ELEłCTRONOWEJ

DEKODER SYGNAŁU STEREOFONICZNEGO UL 1621 N
Monolityczny, bipolarny układ scalony UL 1621 N pełni funkcję 
dekodera złożonego sygnału stereofonicznego. Praca układu jest 
oparta na własnościach pętli zę sprzężeniem fazowym /PLL/, dzię 
ki c.zemu układ charakteryzuje się doskonałymi parametrami użyt
kowymi. Podstawowe zalety układu, to: duża separacja kanałów, 
bardzo niskie zniekształcenie nieliniowe, duża dynamika wejścio 
wego sygnału stereo, silne.tłumienie harmonicznych pilota i pod

Test .228 kHz
<h

R6

100Q 
P

♦ UCC
220 pF 

C3
pi r Rl -T-CZ3— CZD

10kO 10kO

We ó-
C1

HD—
2pF

0,A7iuF
Hi-!
^  M 1 kQ

■ — 1|—T R212?uF

o Test 19 kHz
STEREO

0Z2pF
MONO

16 15 14 13 12

UL 1621 N

1 2 3 4 5

11 10

<
H H
6,8 nF

f ilOnF
-{=5-

5,1 kO
Wy

C?
H M
10nF

p4 ■ -lZj-J 
5,1 kQ Wskaźnik

stereo

Rys. 1. Podstai\rowy schemat aplikacyjny
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nośnej /odporność na zakłócenie interferencyjne z sąsiednich 
kanałów FM/, brak szkodliwych stanów przejściowych przy przełą
czaniu mono-stereo, możliwość płynnej regulacji separacji kana
łów, prosty schemat aplikacyjny /brak .zewnętrznych elementów 
indukcyjnych/.
Funkcje wyprowauzeń
1 - wejście wzmacniacza złożonego sygnału stereofoniczrego
2 - wyjście wzmacniacza złożonego sygnału stereofonicznego
3 - wejście sprzężenia zwrotnego lewego kanału
4 - wyjście lewego kanału L
5 - wyjście prawego kanału P
6 - wejście sprzężenia zwrotnego prawego kanału 

• 7 - wyjście sterujące wskaźnikiem stereo
8 - masa
.9, 10 - przyłączenie filtru detektora synchronizmu oraz ręczny 

przełącznik mono-stereo /wyprowadzenie 9/
11 - wyjście testowe 1 9 kHz oraz wejście płynnej regulacji se

paracji kanałów
12 - wejście detektora fazy "pętli PLL oraz detektora synchronizmu 
13, 14 - przyłączenie filtru pętli PLL
15 - przyłączenie obwodu strojenia generatora 228 kHz
16 - zasilanie Uc^

DOPUSZCZALNE PARAMETRY EKSPLOATACYJNE /t b = 25°C, jeśli nie 
podano inaczej/
Napięcie zasilania
Temperatura otoczenia 
w czasie pracy
Temperatura przechowywania
Napięcie na wyprowadzeniu 7 
przy wyłączonym wskaźniku 
stereo
Prąd zasilania wskaznika 
stereo
Napięcie płynnej regulacji 
separacji kanałów
Poziom napięcia wyjściowego 
/wartość skuteczna/

u c c 8 16 V

"̂ amb -25 -f- +70 °C
t 3t g -40 -f- +150 ° c

U7 30' V

X7 100 mA

U11 10 V
1 V
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ELEKTRYCZNE PARAMETRY CHARAKTERYSTYCZNE /jcc = 12. V, t&mb = 25°C, 
standardowy sygnał stereo 2,5 Y , fm - 1 kHz. Pomiar w układzie 
aplikacyjnym wg. rys. 1 /

Nazwa parametru Symbol Jedn. Warto śó’
min. typ. max.

Prąd zasilania ICC mA 30 35 45
Rezystancja wejściowa RI kO 50
Rezystancja wyjściowa ' R0 Q 100
Separacja kanałów 
ni eoptymalizowana s dB 30
Separacja kanałów 
optymali zowana Sopt dB 40
Współczynnik zawartości 
harmoni cznych h % ' 0,3
Wejściowe napijcie pilots 
wymagane do zaświecenia 
wskaźnika stereo UIP mV 12 19 25
Wzmocnienie napięciowe 
przy pracy mono \im 0,8 1 1,2
Współczynnik zrównowa
żenia kanałów Kr dB 0,3
Zakres chwytania 
pętli PLL Af Hz ¿500
Tłumienie pilota d19 dB 31
Tłumienie podnośnej ¿38 dB 40
Napięcie regulacji 
separacji kanałów U H V

S = 3 dB 
S = 30 dB

0,7
1,7

Zmiana stałego napięcia 
wyjściowego przy przełą
czeniu mono-stereo AU0 mV 5 20
Tłumienie harmonicznych 
podnośnej dB

■76 kHz 
114 kHz

d76 
d114

• 55
50

152 kHz d152 50
Stosunek sygnał-szum S/N dB 85
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UWAGI APLIKACYJNE

Wzmocnienie napięciowe i deemfaza .

Wzmocnienie napięciowe układu oraz charakterystyka deemfazy 
są określone przez zewnętrzne elementy sprzężenia zwrotnego 
C7, Cg, R^, R^ /rys. 1/. Wzmocnienie jest równe jedności /dla 
fm = 1 KHz/ gdy R^ = R^ = 5,1 K. Wyższe wzmocnienie można 
uzyskać za pomocą obwodu pokazanego na rys. 2

L P

Rys. 2. Obwody sprzężenia zwrotnego wzmacniaczy wyjściowych 

Odpowiednie wartości elementów podano w tabeli:

Wzmocnienie [ dB ] 
mono

% Deemfaza

R6’ *7R3» r4 50 s 75 s

tT•%• co 
o

c8» c 7

0 5,1 kO 10 nF 15 nF -
3 6,8 kO 6,8 nF 10 nF 47 kOi 10'/
6 10 kO b, 7 nF 6,8 nF 27 kQ i 10/

Maksymalny poziom sygnału wyjściowego wyhosi 1 V . Stąd też
# r uio

wraz ze wzrostem wzmocnienia układu maleje dopuszczalna ampli
tuda sygnału wejściowego.
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Optymalizacja separacji kanałów /s

Separacja kanałów może być optymalizowana na maksimum /nieza
leżnie dla każdego kanału/ za pomocą dodatkowych elementów, 
dołączonych zgodnie z rys. 3.

Płynne regulacje separacji kanałów

W układzie UL 1621 N istnieje możliwość płynnej regulacji 
separacji kanałów od wartości maksymalnej do zera. Do tego 
celu wykorzystywane jest wyprowadzenie 11. W przypadku gdy 
jest ono rozwarte, występuje na nim testowy sygnał prosto
kątny o częstotliwości 19 kKz, ze składową, stałą na poziomie 
około 4 V. Wewnętrzny układ regulacji jest wówczas ’wyłączony 
i dekoder wykazuje maksymalną separację kanałów/. Sygnał testo
wy 19 kHz może być wykorzystywany do precyzyjnego podstraja- 
nia generatora pętli PLL na częstotliwość 223 kHz. W celu. 
zmniejszenia separacji należy obniżyć napięcie na wyprowa
dzeniu 11. Przy napięciu około 3 V znika sygnał testowy 19 kHz, 
natomiast układ regulacji separacji zostaje włączony przy na
pięciu równym około 2,2 V. Dalsze obniżenie napięcia na wypro
wadzeniu 11 powoduje zmniejszenie separacji kanałów zgodnie 
z krzywą pokazaną na rys. 4.
Funkcja płynnej regulacji separacji kanałów, jest szczególnie 
korzystna w warunkach słabego sygnału stereo, kiedy zmniej
szenie separacji przybliża pracę układu do pracy monofonicz
nej, dając znaczne polepszenie jakości odbioru /lepszy sto
sunek sygnał-szum/.

2

Rys. 3. Obwód zewnętrznej optymalizacji separacji kanałów
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Rys. 5. Rysunek obudowy A49C układu UL 1621

INSTYTUT TECHNOLOGII ELEKTRONOWEJ 
Al. Lotników 32/46 
02-668 Warszawa 
Telex 815647
Tel. 435401 Druk ZOINTE ITE zam. 7 ^ 3 7  n ?>C0Cena 60 zł
Kwiecień 1937 PRAWO REPRODUKCJI ZASTRZEŻONE

Rys. 4. Charakterystyka płynnej regulacji separacji kanałów 
Mp=max83



UKŁAD ELEKTRONICZNEGO PRZESTRAOANIA KANAŁÓW 
W ODBIORNIKACH RADIOWYCH I TV

MZ

UL 1958

1
e

T0
ei

Obudowa 18-wyprowadzeniowa

Symbol wymiaru Wymiary / ,um/ Kat
[[stopnie]min. typ. max.

A - • * 5,4 -

b 0,38 mm 0,59 mm v

C 0,20 - 0,36 -

D mm — 22,72 -

0 m 2,54 - mm

81 mm 7,62 - mm

L1 2,54 — 4,50 , “
MP • - 8,30 mm

«**

•

rl1O



Monolityczny, bipolarny, analogowy układ scalony UL 1958 jest 
podstawowym elementem bloku elektronicznego wybierania kanałów, 
w którym sterowanie odbywa się dotykowo lub zdalnie.
Układ może być stosowany w odbiornikach TV monochromatycznych 
i barwnych, odbiornikach radiowych oraz w Innym sprzęcie elek
tronicznym, w którym wykorzystuje się przenoszenie napięcio
wych sygnałów sterujących.
W UL 1958 raożno wyróżnić następujęce bloki funkcjonalne: 
a/ blok zasilania,
b/ cztery sekcje programowe, załączane dotykowo, przystoso

wane do przekazywania napięcia przestrajajęcego do głowi
cy w.cz., posiadające dodatkowo wyjścia sterujące sygna
lizacyjnymi wskaźnikami świetlnymi,«

c/ blok automatycznego włączania sekcji pierwszej, 
d/ układ blokady kanałów,
e/ układ do sekwencyjnego przełączania kanałów, działający 

na zasadzie licznika kołowego, zbudowany z elementów za-
wartych w każdej sekcji programowej. •

DOPUSZCZALNE PARAMETRY EKSPLOATACYJNE
Napięcie zasilania Ucci6 35 V
Prąd zasilania ICC16 15 mA,
Prąd na wyjściach sterują
cych wskaźnikami V  *5 

I7* I9
55 mA

Chwilowy maksymalny prąd
na wyjściach sterujących
wskaźnikami, t__ ś 2smax

I3 ‘ I5 
I7* I9max 100 mA

Zakres temperatury otocze
nia podczas procy układu tamb 0 - +70°C

Zakres temperatury prze
chowywania tstg -40 - +125°C



-  3 -

PARAMETRY CHARAKTERYSTYCZNE /UCC1G = sO V , = 25°C/

Nazwa parametru Symbol Ocdn. Warirość Wa runki
min. ni a x . pomiaru

1 2 O 4 5

Prąd zasilania ■^CCIG
0/ przy włączonej 

sekcj i mA 4,5 9,5
b/ przy wyłączonych 

sekcjach mA 2,9 8,5
Napięcie na wypro
wadzeniu 18 U 18
a/ podczas prze

łączania sekcji V 3,25 4,2 .
b/ po przełączeniu 

sekej i V 2,6 3,2

Napięcie nasycenia 
tranzystorów steru
jących wskaźnikami 
3,5, 7, 9 przy prą
dzie : UCEsat

a/ ICEsot = 30 mA V i,5 •ICEsat=30 mA
b' '‘cEsat “ 1 mV - 60 , ICEsat= 1 nłA
Napięcie przebicia 
tranzystorów ste
rujących wskaźni
kami 3, 5, 7 f 9 
przy prądzie: U/BR/CE • •

a / /  ^CE = V 60 - ICE = 100 <UA
b/iCE - 5 m V 50 - ICE = 5 <uA

Zakres napięć 
przestrajania UP

12,13,
14,15

V 0,3 UCC-
2,0
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1 2 3 4 5

Pręd wejściowy na 
wejściach wzmacnia
czy operacyjnych

Iwe
12,13,
14,15

nA 300

Napięcie nie- 
zrównoważenia 
wzmacniacza 
operacyjnego

U 12-11,
U 13-ll,
U14t 11,
U15-ll

mV i i o o

Pręd wejściowy
wzmacniacza
czujnikowego

Iwe
2,4,
6,8 •

nA 20 200
•

i n s t y t u t  t e c h n o l o g i i  e l e k t r o n o w e j
Al. Lotników 32/46 
02-668 Warszawa
Telex 815647 
Tel. 435401 Druk ZOINTE zam.' j n. 500



INSTYTUT TECHNOLOGII ELEKTRONOWEJ

DRIVER - SENSOR (JLY 79343
Monolityczny, bipolarny układ scalony ULY 79340 pełni funkcję 
drivera i sensora. Przeznaczony jest głównie do stosowania w 
sprzęcie kontrolno-pomiarowym sterowanym komputerem.
Układ drivera wymusza na swoim wyjściu napięcie, które co do 
wartości równe jest odpowiedniemu napięciu wejściowemu. Układ 
sensora daje informację w postaci sygnałów logicznych o war
tości napięcia wejściowego.
Układ drivera może znajdować się w dwóch rodzajach pracy: w 
stanie aktywnym, jako układ wymuszający napięcie, oraz w stanie 
spoczynku - wyjścia drivera są w stanie wysokiej impedancji. 
Napięcie wyjściowe w stanie aktywnym odpowiada odpowiedniemu 
napięciu podanemu na jedno z czterech wejść. Wybór wejścia 
jest dokonywany poprzez podanie sygnałów na wejścia i zapamię
tywane w rejestrze stanu układu. Sygnały sterujące maję pozio
my TTL. Napięcia odniesienia dla drivera są połączone w dwie 
pary /A i B/, a każda para , ma “wysoki” i "niski" poziom. 
Wartość napięć wejściowych /wyjściowych drivera/ wynosi od 
-8 V do 16 V.
Napięcia odniesienia drivera służą także do. wymuszania odpo
wiedniego napięcia sterującego źródła prądowe - jedno o prą
dzie dodatnim, drugie - o prądzie ujemnym.
Układ sensora jest zbudowany z dwóch komparatorów sprawdzają
cych, czy napięcie wejściowe leży poniżej napięcia odniesień i* 
SL, czy powyżej napięcia SH, czy też pomiędzy nimi. Napięcia 
odniesienia są podzielone w pary A i B i podawane na wejścia 
oznaczone SLA, SLB, SHA i SHB.

WSTĘPNA INFORMACJA TECHNICZNA
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Zakres napięć wynosi -8 V +16 V. Wynik komparacji może zostać 
zapamiętany w odpowiednim rejestrze i przeniesiony na wyjście 
oznaczone SEL, SS i.SMR.

+
nc 0 1 -1

W
28- - SMR

SHB - -2 27- -SS
SHA- • 3 26- ■ SEL
SLB - ■ 4 25- - MASA
SLA. • 5 24- ■ SENST RB

SENSE. - 6 23- - LD ACT
RSH. - 7 —> 22- - LD SETUP
RSL . -8 Cl

co
C".

21- - SEE/RL
BR BIAS. - 9 20- - sta / rh

i ■o+

-10 Z) 19- - con/ l l s

DN . -11 18- - u E
DO - ■12 17- • +DHA
DP- ■13.. 16- - DHB -

DLB . -14 15- - DLA

Rys.l. Rozkład wyprowadzeń

DHA/17/, 
DLA/l5/
DHB/16/, 
DLB/14/
SHA/3/, 
SLA/5/
SHB/2/, 
SLB/4/
SENSE/6/

napięcia odnie
sienia A drivera
napięcia odnie-', 
sienią B drivera
napięcia odnie
sienia A sensora
napięcia odnie
sienia B sensora
napięcie wejścio
we sensora

RSH/7/ - źródło prędu
uj emnego

RSL/8/ - źródło prędu
dodatniego

00/12/ - wyjście drivera
DN/11/ - wyjście drivera

steruj ęce bazę 
tranzystora NPN

DP/13/ — wyjście drivera
sterujęce bazę 
tranzystora PNP

BR BIAS/9/ — wejście zwiększa* 
jęce wydajność 
prędowę drivera
wejścia strobuję* 
ce o poziomach 
TTL

SENST RB/24, 
LD ACT/23/, 
LD SETUP/22/
CON/LLS/19/»-
STA/RH/20/,
SEE/RL/21/
SEL/26/, 
SS/27/ , 
SMR/28/
“cc/1/
Uc / 1 0 /

Ue/18/

wejścia informa
cyjne o poziomach 
TTL
wyjścia cyfrowe 
komparatora o 
poziomach TTL
napięcie zasila
nia +5 V
napięcie zasila
nia +24 V
napięcie zasila
nia -20 V

MASA/25/ - masa układu 0V



- 5 -
8a

□ 10 0 25
+ 5V -+24V -20V OV-masa

układu ULY 7934J
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PARAMETRY CHARAKTERYSTYCZNE / t  b » O ■* 7 7 °C  , Uc c  = 5 V + 5%, 

u = 24 V + 5%, U = -2 0  V + 5%,o i l e  rrie podano  i n a c z e j /U •• Łl *•

Wartość
Warunki
pomiaruNazwa parametru Symbol Oedru min. max.

1 2 3 4 5 6
Pręd wejściowy w stanie 
niskim: SEE/RL, STA/RH, 
CON/LLS,SENST R3,
LD SETUP , LD/ACT

IIL /U A 
Lu A

-20 0 
-400

Up_ = 5,25 V 
U~ = 45 V

Pręd wejściowy w stan’ie 
wysokim: SEE/RL, STA/RH, 
CON/LLS, SENST RB, LD ACT, 
LD SETUP

ZIH ,uA 10 Ur„ = 5 V 
U~° = 5,25 V

Ujemne napięcie wejściowe 
/wejścia TTL/ -UD V . 1 — U_r=4,75 V 

- 1 =  1 mA
Napięcie wejściowe w sta
nie niskim /wejścia TTL/ UIL V 0,8

Napięcie wejściowe w sta
nie wysokim /wejścia TTL/ UIH V 2

Napięcie wyjściowe w sta
nie niskim SMR,' SS, SEL U0L V 0,45 Iq l  = 1 mA

Napięcie wyjściowe w sta
nie wysokim SMR, SS U0H V 2,4 Up =4,75 V 

Iq ^ I O O ^ u A
Pręd wsteczny na wyjściu 

Prąd zasilania
JOH

I c c

/JA

mA

100

45

Urr=4-;75 V 
U ^ = 5 , 2 5  V
Ucc=5 ,25 V

Pręd zasilania
Xc. Uc=25,2 V

Pręd zasilania

mA
mA

25
20

UBTAQs 0 V 
u AS 1 2  y  BI AS XeL 
U£ = -21 V

Pręd wejściowy na wejś
ciach drivera: DHA, DHB, 
DLA, DLB

JINAD

mA 
mA .

f\s A

-30
-25

-5 20

u RT =0 V
u =12 V BIAS
U INAD=’84l6V 
U BIAS=12 V

Pręd wejściowy na wejś
ciach sensora: SENSE, 
SLA, SLB, SHA, SHB

IINAS ,uA
/ A

10
5 u i n a s =-8-15V
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DOPUSZCZALNE PARAMETRY EKSPLOATACY3NE

Napięcie zasilania UCC
U,
UE

Napięcia wejściowe
a/ wejścia T TL: SENST RB, LD ACT, U

LD SETUP, SEE/RL, STA/RH,
CON/LLS

b/ wyjścia analogowe: SLA, SLB, U
CHA.SHB, DLA, DLB, DHA, DHB,
SENSE

ITTL

IA

Pręd wyjściowy:
a/ wyjścia TTL: SMR, SS, SEL
b/ wyjścia analogowe: DP, DN
c/ wyjścia nałogowe: RSL,

RSH

OTTL
kOA
ORSL
"ORSH

Temperatura otoczenia w czasie 
pracy

Temperatura przechowywania 

Temperatura złęcza

anb

stg

6 V 
26 V 
22 V

-145,5 V

-8,5*16,5 V

15 raA 
-343 mA 

1 mA 
-1 mA

0470 °C 

-404125 °C 

150 °C
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PARAMETRY CHARAKTERYSTYCZNE, c.d*

7 -

Pręd wejściowy w sta
nie wysokiej impedancji: 
RSL, RSH.
DO
Napięcie niezrównoważenia 
drivera: DO, RSL/ RSH

  1 '

Napięcie niezrównoważenia 
komparatora : ■
Na wejściu: DO
Czas narastania: DO

Czas opadania

 2

rOTHR

UDOFF

SOFF
SR
tDPLH

tDPHL

300

-300

u IN=-8416 V

U IN=-84l6 V 
IOUT~— 100/uA

UIN=-84l6 V

UBIAS

Hbiasc=,2UIN=-64l6 V

UBIAS_= ° v =-6«łl6 V

Rys.3. Kształt obudowy ceramicznej 2B-wyprowadzeniowej typu
dual-in-line



Wymiary obudowy

Symbol
wymiaru

Wymiary [mm]
min. typ. max*

A 3,22 3,47 3,72
b 0,46 0,51
c 0,25 0,30
D 35,6

m e . 14,99 15,24
e 2,54-

el 14,99
L 4,00 4,30

INSTYTUT TECHNOLOGII ELEKTRONOWE3
Al. Lotników 32/46 
02-668 Warszawa
.tel 435401
tlx 815647 Druk ZOINTE ITE zara. ŁfJ /88. n . o O O
Cena 80 zł 
Marzec 1988

PRAWO REPR00UKC3I ZASTRZEŻONE



INSTYTUT TECHNOLOGII ELEKTRONOWEJ

UKŁAD PRZETWORNIKA ANALOGOWO-CYFROWEGO
STANOWIĄCY WOLTOMIERZ 3.1/2-CYFROWY MRY 7906N

CHARAKTERYSTYKA UKŁADU
Układ MRY 7906N jest monolitycznym analogowo-cyfrowym układem 
scalonym wielkiej skali integracji, wykonanym w technologii 
CMOS z bramką Al. Zawiera wszystkie elementy aktywne, niezbędne 
do zbudowania woltomierza .3 1/2-cyfrowego, włączając dekoder . 
7-segmentowy, drivery segmentów, napięciowe źródło odniesienia 
i zegar.
Przeznaczony jest do nowoczesnych mierników cyfrowych/.-/ tym 
uniwersalnych mierników kieszonkowych.
Przetwarzanie analogowo-cyfrowe realizowane jest na zasadzie 
podwójnego całkowania. Każdy cykl pomiarowy podzielony został 
na trzy fazy; autozerowania, całkowania napięcia wejściowego 
i całkowania napięcia odniesienia.
W fazie autozerowania wejścia ’'zimne11 i "gorące" zostają począ
tkowo odłączone od wyprowadzeń zewnętrznych układu i wewnętrzni 
zwarte do analogowego wejścia wspólnego,. Kondensator referen
cyjny ładuje się do napięcia odniesienia; następnie kondensa
tor Óes^ ładowany dla skompensowania napięcia niezrówno-
ważenia wzmacniacza buforowego, integratora i komparatora.
W fazie całkowania napięcia wejści-owego pętla autozerowania zo
staje rozwarta i'Ginie wewnętrzne wejść "zimnego" i "gorącego" 
dołącza się do wyprowadzeń układu. Następnie przet1,-/ornik cał
kuje w ustalonym czasie napięcie różnicowe między wejściami 
"zimnym" i "gorącym". Na. koniec tej fazy zostaje określona pola
ryzacja całkowanego sygnału..

niTfsrsr

WSTĘPNA KARTA KATALOGOWA
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Rys. 1. Schemat blokov/y części analogowej układu MRY 7906N
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Rys. z, Schemat blokov/y części cyfrowej układu MRY 7906N
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':! fazie całkowania napięcia odniesienia wejście "zimne" zostaje 
'zewnętrznie podłączone do analogowego wejścia wspólnego, a wej
ście "gorące" podłączone jest przez uprzednio naładowany kon
densator referencyjny. Schemat połączeń w układzió zapewnia 
powrót napięcia na wyjściu integratora do zera. Czas tego po
wrotu jest proporcjonalny do 'wielkości sygnału mierzonego. Wy
świetlany odczyt cyfrowy wynosi 1000 *
Napięcie różnicowe może być podawane przy szerokim zakresie 
sygnałów sumacyjnych: od UDD -0,5 V do Uss +1 V. W tym zakresie 
układ zapewnia CMMR równy typowo 86 dB.
Napięcie odniesienia może być generowane w całym zakresie na
pięć zasilania przetwornika. Dla utrzymania błędu poniżej 0,5 
jednostki należy wybrać dostatecznie duży kondensator 
Wejście wspólne służy do ustalenia napięcia sumacyjnego przy 
zasilaniu bateryjnym oraz dla każdego układu, w którym sygnały 
wejściowe płyną w stosunku do napięcia zasilania. Wejście to 
ustala napięcie o około 2,8 V niższe od Uq q.
Wyprowadzenie TEST połączone jest z wewnętrznie generowaną ma
są części cyfrowej układu przez opornik 500Q . Podanie pozio- 
mu Uqq na wyprowadzenie TEST wprawia wyświetlacz w stan 1888, 
przy czym na 'wyświetlacz podawane jest napięcie stałe, co może 
zniszczyć wyświetlacz LCD przy pozostawieniu układu w takim 
stanie na kilka minut.
Częstotliwość sygnałów sterujących segmentami jest równa czę
stotliwości zegarowej podzielonej przez 800.
Można zastosować jeden z trzech sposobów generacji sygnału ze
garowego :
- .zewnętrzny oscylator podłączony do wyprowadzenia 40,
- oscylator piezoelektryczny między wyprowadzeń i ami 39 i 40,
- oscylator RC przy wykorzystaniu wyprowadzeń 38, 39 i. 40. 
Częstotliwość oscylatora dzieloną jest przez 4 dla taktowania 
liczników. Następnie jest dalej dzielona dla wytworzenia trzech 
faz pomiarowych. Jest to faza całkowania sygnału wejściowego
/1000jednostek/, całkowania sygnału odniesienia /O * 2000 jed
nostek/ i autozerowania /1000 + 3000 jednostek/.Faza autozero- 
wania wykorzystuje dla sygnałów' wejściowych mniejszych niż peł-



- 5 -

UDO Z 1 40 =10SC1
D1 z 2 39 Z] osc 2
C1 Z 3 38 Z 0SC3
B1 z 4 37 Z] TEST
A l z 5 36 Z1REF HI
F1 IZ6 35 Z] REF L0
G1 cz 7 34 Z C+REF
E1 z 8 33 Z3 C REF
D2 z 9 32 ZI COMMON

C2 z 10 31 ZJ IN HI
B2 A * 1 1 30 ZJ IN L0
A2 z 12 29 z AIZ
F2 z 13 28 Z3 BUFF
E2n ' z 14 27 Z INT
D3 z 15 26 z USS
B3 z 16 25 z G2
F3 z 17 24 z C3
E3 z 18 23 z A3

AB4 z 19 22z G3

POL z 20 21z BP

UDD “ wejście zasilające /+/; A1, B1, C1, D1, E1, F1, G1 - wyj
ścia sterujące segmentami pierwszej cyfry /jednostki/; A2, B2, 
C2, D2, E2, F2, G2 - wyjścia sterujące segmentami drugiej cyf
ry /dziesiątki/; A3, B3, C3, D3, E3, F3, G3 - wyjścia sterujące 
segmentami trzeciej cyfry /setki/; AB4 - wyjście sterujące seg
mentami czwartej cyfry /tysiąc/; POL - wyjście sterujące seg
mentami "minus"; BP - wyjście na wspólną elektrodę wyświetla
cza LCD; USg - wejście zasilające /-/; INT - wyjście na pojem
ność Cjni1 ; - BUFF- wyjście wzmacniacza buforowego; A/Z - wyj
ście na pojemność C W 7 ; INLO - wejście "zimne"; INHI - wejście 
"gorące"; COMMON - wejście wspólne; C“REp, C+REF - wyjścia na 
pojemność CpmpjREF LO, REF HI - wejścia napięcia odniesienia; 
TEST - wejście testowej wyjście wewnętrznej masy cyfrowej;
0SC1, 0SC2, 0SC3 - wejścia oscylatora

Rys. 3. Rozkład i nazwy wyprowadzeń układu MRY 7906N
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Okres 
całkowania 

I sygnałuWE

Okres całkowania 
napięcia odniesienia

Okres
autozerowania

na skala - impulsy pozostałe po fazie całkowania sygnału odnie
sienia. Całkowity cykl pomiarowy składa się z 4000 impulsów 
/16000 impulsów zegarowych/. Dla trzech pomiarów na sekundę 
częstotliwość oscylatora powinna wynosić 48 kHz.
DOPUSZCZALNE PARAMETRY EKSPLOATACYJNE
Napięcie zasilania UDD + UgS U 15 Y
Wej ściowe napi ęci e analogowe 
/na każdym wejściu'-*/ UI USS ł UDD
Wejściowe napięcie 
odniesienia UREF II - U USS * DD
Napięcie na wejściu 
oscylatora 0SC1 UCLK UTEST * UDD
Temperatura otoczenia 

czasie pracy "̂ amb 0 t 70 °C
Temperatura
przechowania tstg -55 r +125 °C

T

 m u i -  ju m n
Stała liczba Liczba cykli zeaarowycn

cykli zegarowych proporcjonalna do UL

Rys.4. Przetwarzanie A/C metodą ‘czasową z podwójnym całkowaniem

^Napięcia wejściowe mogą przekroczyć napięcie zasilania pod 
warunkiem ograniczenia prądu do * 100/uA.
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Rys. 5. Schemat aplikacyjny układu MRY 7906N

ELEKTRYCZNE PARAMETRY CHARAKTERYSTYCZNE /mierzone w układzie jak 
na rys; 5, przy t b = 25°C i fCLK = ^  kHz,o ile nie podano inaczej/
Na ¿v;a Sym Jedn. Wartość ’Warunki pomiaruparametru bol mm. •'typ. max.

1 ź r  ” k 6 7
Wskazanie prz> 
zerowym sygnale 
wejściowym

odczyt
cyfro
wy -000,0 tooo,o +000,0

Uj = 0,0 V 
Pełna skala = 
= 200,0 mV

Pomiar ilora- 
zo wy

odczyt
cyfro-
wy 999

999/
/1000

1000
Ui = Upjrm 
^REF = >̂  mV

Błąd niesymetri 
Charakterystyki 
./Rollover Error

i
/ -1 +1

-UT = +uT =
~ 200,0 mV

Bł^d nielinio
wości charakte
rystyki -1 +1

Pełna skala =
= 200,0 mV lub 
pełna skala 
= 2,000 V

s pół czynni k 
tłumienia syg
nału wspólnego CMRł ,uV/V

r
- 50

Ucm = V» UI == 0 V
pełna skala =
= 200,0 mV
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ELEKTRYCZNE PARAMETRY CHARAKTERYSTYCZNE c.d.
1 2 ' ” "5' ■“4-- 5 o I 7

Prąd upływnoś- 
ci wejściowej XIB pA 10 ux = 0 V

Współczynnik 
zmian tempera
turowych wska
zania zera ^uV/°C ’ 1

uT = 0 V 

°Oc<tamb<70Oc
Niestabilność 
temperaturowa, 
współczynnik 
przetwarzania ppm/°C 5

Ui = 199,0 mV
0 C <  tando<  70 C zewn. źroało odnie
sienią
0 ppm/ C

Prąd zasilania IDD mA 0,8 1,8 uT-= 0 V
Wewnętrzne na
pięcie odnie
sienia /w sto
sunku do UDD/ UĆ0MMÓN V 2,4 • 2,8 3,2

25 kO. .pomiędzy 
COMMON i UDD ■

Współczynnik 
temperaturowy 
zmian wewnę
trznego napię
cia odniesie
nia. „ ........

oi.
UC0MM0f;'ppm/°C 80 25 k£ pomiędzy 

COMMON i UDD '
i

Napięcie ste
rujące segmen
tami wyświet
lacza LCD V 4 5 6

I
i

U = 9 V
Napięcie steru 
jące wspólną 
elektrodą wyś
wietlacza LCD V 4 5 6 U = 9 V

INSTYTUT TECHNOLOGU ELEKTRONOWEJ
Al. Lotników 32/46 
02-668 Warszawa
tel. 435401 
tlx 815647
Lipiec 1987 Druk ZOINTE ITE zam. 74/87 n.300
Cena 80 zl PRAWO REPRODUKCJI ZASTRZEŻONE
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NADAJNIK IMPOLSd» ’.'.'YBIÓRCZYCH MC 1GSOOI SYGNALIZATOR PRZYWOŁANIA ABONENTA " 1

Układ MC 19300 przeznaczony jest do elektronicznego aparatu te
lefonicznego powszechnego użytku, gdzie spełnia funkcje nadajni
ka impulsów wybiórczych /NIW/ w systemie dekadowym i sygnaliza
tora przywołania abonenta /SPA/. Układ został wykonany w techno
logii CMOS z bramką aluminiową; zapevaiia on możliwość realizacji 
funkcji NIW i SPA zarówno jednocześnie, ■ jak i rozdzielnie.
Układ NIW można dostosować przez zewnętrzne programowanie • do 
dowolnego standardu wybierania dekadowego. Programowanie zewnę
trzne obejmuje następujące możliwości wyboru parametrów sygna
łu wybiórczego:
- wybór jednej z 4 częstotliwości sygnału wybiórczego /10, 16, 
18, 20 Hz/,

- wybór jednego z 3 współczynników wypełnienia sygnału wybiór
czego /1, 1,6, 2/,

- wybór jednego z 2 czasów trwania przerwy międzyseryjnej /4T, 
8T/,

- wybór jednego z 2 rodzajów pracą'’ blokady układu rozmownego. 
Programowanie wymienionych parametrów jest wzajemnie nieza
leżne, co daje 48 możliwości. V przypadku SPA możliwy jest wy
bór przez zewnętrzne programowanie jednego z 8 sygnałów przy
wołania. •

WSTĘPNA KARTA KATALOGOWA
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Układ MC 1930G zapewnia także bezpośrednie sterowanie 9-pozy- 
cyjnego /3 znaków numerycznych i pozycja znaków dodatkowych/ 
v.yświetlacza ciekłokrystalicznego oraz obsługę klav;iatury i ma
trycy programującej o wymiarach 4 X 3.
Wielkość poboru mocy przez układ umożliwia zasilanie go wyłą
cznie przez łącze abonenckie energią pochodzącą z centrali te
lefonicznej.

Z układu 
formujgcego

Rys. 1. Schemat aplikacyjny układu MC 1930G



DOPUSZCZALNE PARAMETRY EKSPLOATACYJNE

Namiocie zasilania *'
M )Napięcie '' na pozosta

łych wyprowadzeniach
Temperatura otoczenia 
w czasie pracy
Temperatura 
prze chowywan i a

uss -0 ,3 +5,0 V

uw -0 ,3 +5,0 V

^amb -10 +45 °(

tstg -55 +125 °(

K'Względem napięcia UDD w temperaturze otoczenia = 25°C.

Uwaga: w układzie aplikacyjnym napięcia na poszczególnych koń- 
■cówkach układu MC 1930G nie mogą przekraczać zakresu -2 
-2 V... UgS + 0,3’V względem U^.

Tabela 1.. NAZWY WYPROWADZEŃ UKŁADU MC 1930G

Nr Nr
vry pro1,ra Wejścia Wyjścia wyprowa Wejścia Wyjściadzenia dzenia

1 TEST 27 1a
2 CG1 28 2a
3 CG2 29 3a4 ACL/W ’ 30 4a
5 . U2 31 5a
6 U1 . 

uss
32 uss

6a7
8 C0M2

33
34 7a

9 C0M1 35 8a
10 C0M3 36 SYM
11 • 1c 37 ASP
12 1b 38 PBLUR
13 2c 39 SA
14 2b 40 KS2
15 3c 41 K51
16' 3b • 42 UDD17 4c 43 KS318 4b * 44 KS4
19 5c • 45 KS5
20 5b 46 BLUR
21 6c 47 PI
22 6b 48 • SPA
23 7c 49 K4
24 7b 50 K3
25 8c 51 K2
26 8b 52

Wyprowadzenia 7 i 33 są wev/nętrznie połączone.



2. Kształt obudowy CE92 i rozkład wyprowadzeń układu
MC 1930G

- U -
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NAZWY WYPROWADZEŃ

K1 +'K4 
KS1 + K33 
KS4, KS5 
1a + 8a 
1b + 8b 
1c + 8c 
SYM 
COM1 
U.

- wejścia z matrycy klawiaturowej i programującej,
- wyjścia do matrycy klav/iaturov/ej,
- wyjścia do matrycy programującej,

wyjścia do wyświetlacza LCD

+ C0M3 
UeDD» "SS 

. CG1, CG2
ACL/W

ASP
SPA
PBLUR
BLUR
SA
PI
TEST 
U1, U2

- zasilanie,
- dołączenie elementów/ zew/nętrznych generatora,
- wprowadzenie informacji o stanie przełącznika 

obwodów/,
- analiza sygnału przywołania abonenta,
- wejście sygnału przywołania abonenta,
- programow/anie blokady układu rozmownego,
- blokada układu rozmów/nego,
- wyjście sygnału przywołania abonenta,
- wyjście do impulsatora,
- w/ejście do testow/ania układu,
- wyjście pomiarowe.

Parametry sygnałów/ wybiórczych i sygnału przywołania abonenta 
programow/ane są przy użyciu o śmiow/ęzłowej matrycy diodow/ej. 
Możliwy jest wybór:
- 1 z 8 sygnałów/ przywołania abonenta,
- 1 z 4 częstotliw/ości sygnału wybiórczego,
- 1 z 3 w/spółczynników wypełnienia sygnału wybiórczego,
- 1 z 2 czasów trwania przerwy międzyseryjnej.
Dodatkowo możliw.y jest także zewmętrzny wybór 1 z 2 czasów trw/a- 
nia blokady układu rozmów/nego.
Układ MC 1930G umożliw/ia zapamiętanie ostatniego wybranego nu
meru o długości do 24 znaków/. Pamiętany lub wybierany numer mo
że być wyświetlany na wyświetlaczu ciekłokrystalicznym.
Parametry sygnałów/ wybiórczych realizow/anych przez układ NIN są 
zgodne z-odpow/iednimi zaleceniami‘CCITT.



Tabela 2. ELEKTRYCZNE PARAMETRY CHARAKTERYSTYCZNE /t b = -10 +45°C/.

Nazwa parametru. Symbol Jedn. Wartość Warunki
pomiarumm. ty o. max.

1 2 3 A 5 6 T7
Nacięcie zasilania USS V 2 , 6 3,6 mierzone v/zg# 

udd = 0 V ■
Napięcie wejściowe w stanie wysokim 
/wejście K1-K4, ACL/W,SPA,ASP,PBLUR/ UTH. V 2 , 2 3 uss = 5 v

Napięcie wejściowe w stanie niskim 
/wejście K1-K4, ACL/W, SPA, ASP, PBLUR/ UIL V 0 0 , 8 USS - 5 v

Napięcie wyjściowe na wyświetlacz 
/wyjścia SYM, C0M1-C0M3, ia, ib, ic 
dla i = 1-8/ U3 V 2,9 3 Uss =/rys. o/
Napięcie wyjściowe na wyświetlacz 
/wyjścia j.w ./

U2 V ■ 1,9 2 , 0 2, 1 Vss =/rys. 3/
Napięcie v/yjściowe na wyświetlacz 
/wyjścia j#w./ U1 V 0,9 1 , 0 1 , 1 i w  = 3 V 

/rys. 3/
Napijcie wyjściowe na wyświetlacz 
/wyjścia j.w./

u0 V 0 0, 1 Uss = 3 V 
/rys. 3/

Prąd wyjściowy w stanie 
wysokim /wyjścia KS1-KS5, 
BLUR, PI, SA/

I0H r̂UA 600 USS =  ̂V
u |  « 2 , 2 V



T a b e l a  2 c . d .

1 2 3 4 5 6 7
Prąd wyjściowy w stanie niskim 
/wyjścia j.w./ tol yuA ^,5 182 USS = 3 V

tjol = n’B v
Frąd wejściowy w stanie 
wysokin /wej ści a KI-K4., SPA, 
ASP, PBLUR, A CI./W/

U h r̂UA 2,5 3,5 • uss = 5 v
Uih = 2,2 V

Prąd wejściowy w stanie niskim 
/wejścia j.w./ U l ^uA 8 USS - 3 v uIL = 0 V
Częstotliwość zegara f0 kHz 498,8
Koc pobierana' PD yUV/ 600 900 uss = 5 v
Prąd zasilania dla przetrzymania 
pamięci ostatniego numeru ISSM ûA 100 150 uss = 5 V
Uwagi: Częstotliwość sygnału wybiórczego - zgodnie z tab. 3. Współczynnik wypełnienia sy

gnału wybiórczego - zgodnie z tab. 3. Przerwa międzyseryjna - zgodnie z tab. 4. 
Sygnał przywołania abonenta - zgodnie z tab. 5.
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C0M1

C0M3

- U3
" ü2
“ U1
“ U0

- u 3
- u 2
-Ul 
- Un

-  u3 
- U2 -Ui 
“  Ur

1a

1b

- u3
-  u2

- U1 
- Ur

- U'
- u'
~ UÍ
-  Ur

1 c

2a -w 8a
2 b -  8b 
2c-̂  8c 

SYM

-u3
- u 2
“ U1 
-  Ur

_  U- 

~ U2

-  Ur

leżą od wyświetlanej liczby
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= 1...8/ na v.yávdetlacz LCD

9USS

Je OH

N o  ' Obciążeniey

lh- OL

Bys. 6 . Wyjścia KS1 - KS5 oraz PI, BLÜH, SA
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Rys. 7. Wejścia K1 - KA, SPA, PBLUR .i ASP

Tabela 3. CZĘSTOTLIWOŚCI I WSPÓŁCZYNNIKI WYPEŁNIENIA SYGNAŁU 
WYBIÓRCZEGO
\ f T 1 0 16 18 20
w w ^ \ ~ ®  MŚ j MŚAMS3IŚS2MŚ1 msamS3MsżMSi M^4MS3MS2MŚ1

1
1 , 6  
2

0 1 0  0 
0 0 1 0  
0 0 0 1

0 0 1 1  
0 1 0  1 
1 / 0  0 - 0

1 0  1 0  
1 0  0 1 
0 1 1 0

1 1 0  1 
1 1 1 0 - 
0 1 1 1

Uwaga: warto .'ci częstotliwości i współczynnika wypełnienia 
sygnału wybiórczego badane są za pomocą węzłów MS1-MS4 matrycy 
programującej, przy użyciu diod /rys. 1/. Czterobitowe ciągi 
zerojedynkowe umieszczone w tab. 3 oznaczają stany węzłów 
MS1 - MS4, przy czym skrajny, lewy bit odpowiada węzłowi MSA, 
następny węzłowi MS3 itd. Wartość 1 oznacza obecność diody w wę 
źle, wartość 0 oznacza brak diody /zgodnie z przykładem z rys. |
J A  -.... :-----  . . -... ..  . .

Tabela A. DŁUGOŚCI PRZERWY MIĘDZYSERYJNEJ
Długość przerv/y między sery jne j Stan węzła PM matrycy 

programującej
4Tt 0

co i-3 M 1

U'./aga: Tj = 1/fi jest "okresem" sygnału wybiórczego. Wartość 1 
oznacza obecność diody w węźle PM matrycy programującej 
/rys, 1/, a wartość 0 brak diody.
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Lubela 5. D7.V/ISK0V/Y SYGNAŁ PRZYWOŁANIA ABONENTA

Stany węzłów Po s tać sekwencji Liczba
sekwencji

Czas trwania 
tonu [ms]

P1 po P3 M
j 
i

0 f 1 f2 f3
0 0 0 + + -t- 3 88

0 0 1 + + -L. 3 88

0 1 0 + j . 88

0 1 1 -I- + 4,5 83
1 0 0 + J . 2 133
1 0 1 -L + + 2 133
1 1 0 + -f* 3 133
i . 1 1 J . 3 133

Uwaga: jedną z ośmiu postaci sygnału przywołania abonenta, 
uzyskuje się przez programowanie węzłów P1--P3 matrycy progra
mującej /rys, 1/ przy użyciu diod. Wartość 1 oznacza obecność 
diody w węźle, wartość 0 brak diody. Symbole £@ - £ 3 oznaczają 
poszczególne tony sygnału przywołania, mające postać przebie
gów prostokątnych o współczynniku wypełnienia równym 1 i ok- 
re ach cdoowiednio: Tn = 1536 /us; T-i = 1 2A8 /us; T0 = 960 ,us; 
T2 « 763 /us. 1 /
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INSTYTUT TECHNOLOGII ELEKTRONOWEJ

l|KŁAD NADAJNIKA 
ZDALNEGO STEROWANIA

MC 1024H

8 7  6 5 4 3  21
. r j ir j i  rp rp rh -m iŁm .

o  o m  <  o -  
o  o

MC 1024 N c</> O Q l/lli- Q oi - i: j d  p p
l | l  i j j  i j j  l | j  i | j  i j j  t j j T p -

9 10 11 1213 14 15 16
OpJ-a '.^prowadzeń
031 /1/ - wejście układu oscylatora 
030 /2/ - wyjście układu oscylatora 
A....L /3...13/ - wejścia kodujące 
US3 /14/, UDJJ /16/ - wejścia zasilające
UFO /15/ - wyjście sygnału o częstotliwości ultradźwiękowoj

Układ scalony MC 1024N zrealizował^ technologią CMOS jest przezna
czony do nadajnika zdalnego stei’Owania. MO 10241* pozwala - w 
odpowiednim układzie aplikacyjnym - na wysyłanie 30 komend przy 
użyciu 30 różnych' częstotliwości ultradźwiękowych. Układ za
wiera: oscylator kwarcowy generujący częstotliwość 4,4336 Mhz, 
dzielniki częstotliwości, dekoder oraz układ kontroli kodowa
nia.’ Może być wykorzystywany w nadajniku zdalnego sterowania 
wysyłającym informację poprzez promieniowanie podczerwone lub
falę ultradźwiękową.
HO 1024Ii współpracuje z odbiornikiem zdalnego sterowania, opar
tym na układzie MC 1025N.
Układ jest montowany w obudowie plastikowej, dwurzędowej 07 
A 4 90 o wymiarach zgodnych z lti-73/,i'-Ol60 3, arkusz 16.

W STĘPN A  KARTA KATALOGOWA
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DOPUSZCZALNE PARAMETRY EKSPLOATACYJNE
Temperatura pracy "̂ amb -25 {- •t-70°C

Temperatura przechowywania ^stg -65 r i-125°C
Napięcie zasilania UDD -0,3 t 12 V
Napięcie.wejściowe UI -0,3 i- UDD. +0* 3
Prąd Wyjściowy *0 10 mA
Całkowita moc rozpraszana Ptot 200 mW

' ELEKTRYCZNE PARAMETRY CHARAKTERYSTYCZNE przy t'amb=25°C, U.,,-O V,
UDD = 9 V

Nazwa parąmetru Symbol Jedn. iVar t ośĆ Warunki
min. typ max. pomi aru

Napięcie zasi
lania UDD V 7 - 9 •

Napięcie wej
ściowe w stanie 
niskim °IL V U o O + 1
Napięcie wej
ściowe w stanie 
wysokim R h V UDD~*

— —

Prąd upływności 
wejść /wejścia 
A...L/ nA

■ — —

50 UI = 9 V
Prąd zasilania 
w stanie spoczy
nku IDD y-UA -* mm • 10 UpD = 9 V

Średni prąd za
silania w sta
nie aktywnym ■*■111)37 mA 3

wszystkie
wejścia
połączone

' 2 U3S

Napięcie wyj
ściowe w stanie 
ni skini

/

U0L V mm mm 0 , 6 I0^-0,2 mA
Napięcie wyj
ściowe w stanie 
wysokim l]0II V JDlT1 - - Ioir ~ 1 ^
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Schemat aplikacji układu KC 10243' w nadajniku do zdalnego ste
rowania odbiornikiem TV
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INSTYTUT TECHNOLOGII ELEKTRONOWEJ

UKŁAD ODBIORNIKA ZDALNEGO STEROWANIA MC 1025N

\ uss ^ 1
U •

16

V0L0UT C 2 • 15
BROUT C 3 . 1«

CSOUT cA zID
CMo 13

UDD1 ^ 5

wH
o■ t:

12

0N/0FF(sieć)C 6 | 11

I/OE Z 7 §§g| 10

I/ODC8 9

1 UrDD 

D OSI 

1 UFI

Opis wyprowadzeń:
Uss, UDD - wejścia zasilająoe,
UDD1 - wejśoie zasilająoe 

pamięć,
- wejśoie generatora,
- wejście sygnału ultra- 
. dźwiękowego,

3I/0A I/0A...I/0E - wejśoie/wyjśoie

OSI
UFI

2ii OB V0L0UT, BR OUT,
oyfrowe,

3NC
CS OUT 
ON/OFF 

/sieć/
- wyjśoia analogowe,
- wyjśoie/wejśoie 
włączania i wyłą
czania odbiornika 
z sieci

Układ soalony MC V025N, zrealizowany niskoprogową teohniką 
PMOS, przeznaczony jest do odbiornika systemu zdalnego stero
wania, głównie odbiorników TV, w którym nadajnik oparty Jest 
na układzie MC‘1024N. Układ odbiera i przetwarza sygnały przy.- 
ohodzące z nadajnika w postaoji 30—tu ozęstotliwośoi ultra
dźwiękowych. Z 30—tu odbieranyoh ^komend :szesnaśoie przezna
czonych jest do wyboru 1 z 16—tu kanałów /programów/ TV,sześć 
do sterowania funkojarai analogowymi /siła głosu, jasność, na— _ 
sycenie kolorów/, trzy do funkoji specjalnych i pięć do reali- 
zaoji dowolny oh funkoji dodatkowyoh. Układ .jest montowany w obu
dowie plastikowej, dwurzędowej typ A49C o wymiaraoh zgodnyoh 
z rN-73/T-0l603, arkusz 16.

W STĘPN A  KARTA KATALOGOWA
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PARAMETRY DOPUSZCZALNE 
Napięcia zasilania

Prąd wyjściowy
Moc rozpraszana
Temperatura pracy
Temperatura 
prze chowywanla

UDD
UDD1
J 0

Ptot
^amh

'stg

-20 -r 0,3 V
-20 + 0,3 V

5 mA
W

-25 -r +70

-65 - +150 UC.

PARAMETRY CHARAKTERYSTYCZNE przy tamb = 25°C, Uss = 0 V
Wartość V/arunki

pomiaru
Nazwa parametru Symbol Je cln.

T min typ. max
o

Napięcia zasila
nia

Częstotliwość
generatora
Prąd zasilania

Oporność wyj- 
ściowa /wypr. 2 , 
3,4,6/

Oporność wyj
ściowa /wypr. 7 ,. 
S, 9, 11, 1 2/

Napięcie wej
ściowe w stanie 
wysokim /wypr. 7 , 
8,9,1 1,1 2,6/
Napięcie wejścio
we w stanie nis
kim /wypr. 7 ,8, 
9,11,12,6/
Napięcie między- 
szezytowe sygnału 
generatora 
/wypr. 15/

DD
DD1
fOSI
IDD
IDD1

RON

RON

UIH

UIL

U

V •
V

MII z
mA
mA

k£

kił

OSI

-19
-19

-1

UDD

-18

4,4336
22

0 , 2

-17 
— o

35

uss

-4

8

UDD -19 V

UDD1 “ - 19 V

UDD “ - 1 8 V 
Rl = 2 ki

UDD = - 1 8 V
RL =



PARAMETRY CHARAKTERYSTYCZNE c.d.

1 i ł 2 3 4 5 6 ■ 7 •
Napięcie między- 
s zezy to v/e sygna
łu ultradźwięko
wego /wypr.! .1 A/ UUFI V 0,5 UDD

■

Częstotliwość 
sygnału wyjść 
analogowych kHz 8,9
Współczynnik wy
pełnienia sygnału 
y j ś ć a na 1 o g o wy c h D 1/31 30/31
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REJESTRY PRZESUWAJĄCE Z RECYRKULACJĄ MCY 7501J/N
n POJEMNOŚCI 2K BITÓW I 1K BITÓW MCY 7505J/N

WY1 - wyjście danych 1, RL1 - rezystor obciążający 1, WE1 - wej' 
ście danych 1, WR1 - wejście sterujące rodzajem pracy zapis/od- 
czyt 1, CiTx - wybór struktury x, - wybór struktury y, NC - j 
nie podłączone, Ugs - zasilanie Uss = 0 V, NC, NC - nie podłą- ; 
czone, 0 - wejście zegara sterującego, WR2 - wejście sterujące j 
rodzajem pracy zapis/odczyt 2 , Ryp - rezystor obciążający 2 ,
WY2 - wyjście danych 2, WE2 - wejście danych 2, UDn - zasilanie;
UDD “ +5 V

Rys, 1. Układ I opis wyprowadzeń

W STĘPNA KARTA KATALOGOWA
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MCY 7501 jest 2 x 1024-bitowym zaś MCY 7505 1024-bitowym dyna
micznym rejestrem przesuwającym z recyrkulacją. Typ MCY 7505 
dzieli się na dwa podtypy MCY 7505A i MCY 7505B różniące się 
położeniem sprawnego segmentu. MCY 7505A ma czynne elektrycz
nie następujące wyprowadzenia: WE1, , WR1, WY1, CSX, CS ,
Uss, UDD, 0, zaś MCY 7505B: WE2, R^, WR2, WY2, CSX, €Sy , UgS, 
Ud d> 0» Poprzez zastosowanie sterowania ZAPIS/RECYRKULACJA 
/W/R/ wyeliminowano zewnętrzny układ logiczny, służący do re
cyrkulacji danych. Zastosowanie wejść, WYBÓR STRUKTURY /CSx, CSy 
umożliwia łatwy wybór układu w przypadku stosowania kilku j 
przyrządów połączonych systemem OR, Układ ma również wewnętrzny 
rezystor obciążający R^, który> może być dołączony do wyjścia - 
w celu uzyskania pełnej amplitudy sygnału, odpowiadającej 
amplitudzie .sygnału TTL.
Rejestry są wytwarzane technologią NMOS z. bramką krzemową 
i implantacją jonów, co zapewnia bardzo korzystne parametry 
użytkowe. Wymagane jest tylko jedno napięcie zasilania +5 V, 
a.-wejście danych oraz we jścia.-zegarowe są ściśle kompatybilne 
do układów TTL.

Zegar U|h 

UlL
Dane U 
W/R 
CS

IH

>IL

BIT 1 
1/1

BIT n + 1 BIT n*2

Wyjście gdy u k ła d a  .
jest w ybrany na 1 5 V \- ‘ 

state
_  CS

W yjście, gdy układ 
jest strobowary 

sygnałem CS

. 1.5V>

td  PW td  D t f  - t r

l ____ 1
tw

i \
Ł _ ^  r

tA tA1*5V) \ j c

Rys. 2 , Przebiegi sygnałów w układach



DOPUSZCZALNE PARAMETRY EKSPLOATACYJNE 
Dopuszczalne napięcie
dowolnego wyprowadzenia U
względem UgS
Moc rozpraszana Pmax
Temperatura przechowywania . tstg
Temperatura otoczenia
w czasie pracy ^amb
ELEKTRYCZNE PARAMETRY CHARAKTERYSTYCZNE /t

1 W 
-55 + +125°C

0 + +70°C

-0,5 + +7 V

Nazwa parametru Symbol •Wartość Warunkiu 0Qil 0 min. tvo. max. oomiaru
1 ...2.... 4 5 . g 7

Napięcie zasila
nia ̂ /względem 
Ugg = 0 V/ .
Prąd upływności 
wejścia /wszyst
kie wejścia 
razem/

UDD

ILI

V

pA

4,75 5,25

10 Uwe = 5,25 V

Prąd upływności 
wyjścia /wszyst
kie wyjścia 
razem/ tlo pA ” - - 100 V  - 5.25 V

Prąd zasilania tdd

^DD

mA

mA ;
45
50

70
80

tamb = 2 5°C 
UDD = 5,25 V
C b  = 0°C

Napięcie wejścio
we w stanie wy sol* 
kim /wszystkie 
wejścia/

im
■UIH V 2 , 2 5,25

Napięcie wejścio
we w stanie 
niskim /wszystkie 
wejścia/ UIL V —0 ,3 - 0,65

Napięcie wyjścio
we w stanie 
wysokim

Napięcie wyjścio
we w stanie 
niskim

U0H

U0L

V

V

2,4

0

UDD

0,45,

toh = -1mA
Rr = 1,5kQ 
/zewnętrzny/ 
podłączony dc 
wyjścia

I0L = 5mA

•Re-zystor wewnę
trzny rl kQ 0 , 8 1,3 2 , 2
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ELEKTRYCZNE PARAMETRY CHARAKTERYSTYCZNE c.d.

1 2 ■5 4 5 6 7

Częstotliwość
maksymalna fmax MHz - - A1

Częstotliwość
minimalna f . min

kHz
kHz

1
25 .

— tamb =+25°C 
tgjnb =+7C C

Czas opóźniania 
impulsu zegaro
wego t0D JU5 0 , 2 0

0 , 2 0
- O

o 
o ► t =+25°C 

“+7° c
Czas trwania im
pulsu zegarowego ^PW yus 0,80 - - 10 Uod=5V ±5%
Czas narastania 
impulsu zegaro
wego

t„j. ns - - 5C udd-5V ±5«

Czas opadania 
impulsu zegaro
wego
Czas trwania 
cyklu ZAPIS

tf

*¥

ns

ns 200

— 50 Udd=5V ± »
R. podłączony 

do wyjścia 
Ud d=5V
C. = 100 pF

Czas utrzymywa
nia się danych 
po zakończeniu 
impulsu zega
rowego

% ns 150 - -
Obciążenie 
jednym ukła
dem TTL
aDD=5v i5!i

Czas dostępu
Pojemność wejść 
danych W/R i CS

*A
Cwe

ns
pF *•

230

4
500
r~?
1

^ m b  ’ +25°C
Uwe = 0 
i » 1 MHzPojemność wyj

ściowa Cwy pF - 10 * /.ł -r
Pojemność wejść 
zegarowych C0

pF - 4 7

INSTYTUT TECHNOLOGII ELEKTRONOWEJ
Al. Lotników 32/46 
02-668 Warszawa 
Tel. 435401
Tlx 815647 Druk ZOINTE ITE zam. JO/87 n. 3 00
Lipiec 1987
Cena 40 ń PRAWO REPRODUKCJI ZASTRZEŻONE
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REJESTR-DRIYER MC 751ON 
MCX 7510

Układ scalony MC 7510N jest 10-bitowym rejestrem szeregowo-równo- 
ległym zawierającym 10 wysokonapięciowych stopni wyjściowych 
/driverów/. Układ zrealizowano nowoczesną technologią CM0S-DM0S, 
która umożliwia uzyskanie dużej gęstości upakowania i małego 
poboru prądu CMOS-owej niskonapięciowej części układu oraz wy
sokie napięcie pracy /40 V/ i prąd wyjściowy / bO mA/ części 
DMOS-owych. Układ scalony MC 751 ON może być wykorzystany w 
głowicach drukarek termicznych, do sterowania wskaźników fluore
scencyjnych oraz innych systemów wyświetlania informacji.Układ 
montowany jest w obudowie 18-wyprowadzeniowej typu CE-81 /ozna
czenie MC 751ON/; dostępny jest także w wersji, struktury nie- 
obudowanej jako MCX 7510.

0 9 u10 D0 u DD2 Di DL- U1 u2 u3
n n n n n n n  n n
18 17 16 15 14 13 12 11 10

BL 0-, 0-

1 2 3 4 5 6 7 8 9
U  U  U  U  U  C n J " 0 " T T
° 8 ° 7 0 o c 

6

Uss - zasilanie (-)
UDD1,UDD2 ” zasilanie (+) 
C - wejście zegar o we 
BL - wejście wygaszania

USS UDD1ST °5  °4

ST - wejście strobujące
Dj - wejście danych
D0 - wyjście danych /szeregowe/
0^...0^0 wysokonapięciowe 

vwyjścia sterujące
Rys. 1. Rozkład i opis wyprowadzeń

W STĘPNA KARTA KATALOGOWA



DOPUSZCZALNE PARAMETRY EKSPLOATACYJNE przy Ugs = O, = 25°C
Napięcie zasilania 1 UDD1 4,5 ł 12 V

Napięcie zasilania 2 UDD2 45 V
Napięcie wejściowe UI -0,3 * UDD1 H
Napięcie wyjściowe U0

40 V

Prąd wyjściowy *0
-40 mA

Temperatura pracy ^amb 0

u 
c 

o o o+

Temperatura przechowywania tstg -55 + +125 C
Całkowita moc tracona ' ' ' Ptot .0,8 WO

PARAMETRY CHARAKTERYSTYCZNE STATYCZNE /t' b=25°C, Ugg = O,
UDD1 - 5V, UDD2 = 40 V/

Nazwa parametru S2/mbol Jedn. Wartość Warunki
min. typ. max. pomiaru

Napięcie wejściowe 
w stanie niskim UIL V -0,3 - 0 , 8 _

Napięcie wejściowe 
w stanie wysokim
Napięcie wyjściowe ' 
w stanie niskim

UIH V 3,5 - 5,3 -

U0L V - - 2,5 Iol=-4° mA

Prąd wejściowy 
w stanie wysokim IIH <uA — — 10 0 Dj = 5 T

Prąd wyjściowy \ 
w stanie wysokim ' I0H ûA - 1 0 0 - - >O-cliiO 

•—\

Rezystancja wyjścio
wa ' R0 kft - - 20 rQ = -ioo ̂ uA
Pr^d zasilania ze 
źródła UDD1 TDD1 mA - - 1,5 -

Prad zasilania ze 
źródła UDD2 IDD2 mA - 2,5 - -

y \
' Na wyjściach 0 .̂. ’ °1 0 * Na wyjściu DQ.

y ) •Obudowa plastykowa CE-81 z wewnętrznym radiatorem.
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PARAMETRY CHARAKTERYSTYCZNE DYNAMICZNE /Usg = O, UDD1 = 5 V, 
UDD2 = Zł0 V> CL = Zł0 pF’ tamb = 0 + 70°C/

Nazwa parametru Symbol Jedn. Wartość
min. typ. max.

Wymagany czas opóźnienia 
sygnału C względem tdA ns 250 - -

Wymagany czas trwania 
impulsu Dj \ b ns 500 - -

Wrymagany czas trwania 
impulsu C \ c ns 1000 - -

Wymagany czas opóźnienia 
sygnału ST względem C tdD ns 1000 - -
Wymagany czas trwania 
impulsu ST twE ns 500 - -

Czas opóźnienia sygnału 
na wyjściu 0^.*.0 10

względem sygnału ST łdF ns - 700 1000'

Czas opóźnienia sygnału 
na wyjściu 0 .̂-. ,0 10

’względem BL tdG ns - 300 5 0 0'

Rys. 2. Warunki pomiaru parametrów charakterystycznych dy
namicznych
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OPIS DZIAŁANIA UKŁADU

00

&10
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t — ,CU N CO
10<L>
a?
cc

L.

i

>A £ O' cn <L>
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COd;
di'er

D NŁ—" 
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< b

°2
12)

8>
05

.J
©  ©

UDD1 Us s  ST UDD2

Rys. 3. Schemat blokowy układu

Na rys. 3 przedstawiono schemat blokowy układu. Układ MC 751 ON 
spełnia funkcję rejestru~drivera. Przyjmuje i wyprowadza dane 
odpowiednio wejściem i wyjściem szeregowym oraz przetwarza sy
gnały niskonapięciowe na wysokonapięciowe i wyprowadza je na 
10 wysokonapięciowych wyjściach róvmolegiych.
Dane podawane na wejściu D^ /rys-. 3/ wprowadzane są do rejes
tru przy zmianie stanu logicznego z 0 na 1 sygnału zegarowego
na wejściu C.Dane muszą pojawić się na wejściu D-j- z odpowiednim 
wyprzedzeniem czasowym względem sygnału zegarowego /rys. 2/.
V/ takt kolejnych przejść 0 -— 1 sygnału zegarowego dane prze
suwane są w strona wyjścia szeregowego DQ. Dane "zero-jeaynko- 
we" zawarte w komórkach rejestru przesyłane są do odpowiednich 
przerzutników, kiedy zewnętrzny sygnał strobu ST jest w stanie 
wysokim. Przerzutniki te mogą przyjmować nowe dane tak długo, 
jak długo utrzymywany jest stan wysoki na wejściu ST. Sygnał
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wygaszania BL aktywny w stanie wysokim umożliwia blokowanie 
oddziaływania sygnałów logicznych przerzutników na stopień 
wyjściowy. Jeśli wejście BL jest w stanie wysokim /niezależnie 
od danych logicznych w przerzutnikach/ wszystkie wyjścia ste
rujące 0,, + są w stanie wysokim /nieaktywnym/. Po sprowa
dzeniu sygnału na wejściu BL do stanu niskiego stopnie wyjścio
we sat sterowane przez stany logiczne przerzutników.Stopnie wyj
ściowe to wzmacniacze,które przy podaniu stanu wysokiego na wej
ście /niskonapięciowe/ dają na wyjściu /wysokonapięciowym/ 
stan wysoki /nieaktywny/ przy dołączeniu wyjść 0  ̂... po
przez obciążenie rezystancyjne do wysokiego napięcia zewnę
trznego Uz. Dla przeciwnego stanu na wejściach uzyskuje się? 
stan niski /aktywny/ na wyjściach sterujących układu.
Po włączeniu zasilania na wszystkich wejściach układu wymusza
ne są wewnętrznie stany niskie w rezultacie zastosowania ukła
du wejściowego przedstawionego na rys. 4, pełniącego- jednocze
śnie rolę zabezpieczenia przed przebiciem ładunkiem elektro
statycznym. Na rys. 5 przedstawiono schemat jednego stopnia' 
wyjściowego z tranzystorem DMOS z otwartym drenem.Jeśli w da-

UDD1

WE 0 WWA- I - O —

ó
USS

Rys. 4. Schemat układu wej
ściowego
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nej komórce rejestru występuje stan niski, to odpowiadający jej 
tranzystor wyjściowy jest w stanie nieprzewodzenia /nieaktyw
nym/ i blokuje wysokie zewnętrzne napięcie U^. Stanowi logicz
nemu 1 w komórce rejestru odpowiada stan włączenia tranzystora 
wyjściowego, przy którym rezystancja wynosi ok. 60 0. przy 
UDD2 = /+0 V* TypoWe charakterystyki wyjściowe tranzystora wyj
ściowego przedstawione są na rys. 6 .

Rys. 6. Charakter styk i wyjściowe IQ /U / przy różnych warto
ściach

INSTYTUT TECHNOLOGII ELEKTRONOWEJ
Al. Lotników 32/46
0 2 - 6 6 8 Warszawa
tel, 43-34-01
tlx 815647
Cena 60 zł.
Styczeń 1986 DRUK ZOINTE ITE zam.^0t/86 n. ^OO

PRAWO REPRODUKCJI ZASTRZEŻONE
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Układy UCY 74545 i UOY 74546 są monolitycznymi bipolarnymi 
układami scalonymi sterującymi wskaźnikami diodowymi LED, 
Układy mogą być wykorzystywane w. postaci struktur z przezna-

Struktura. układu składa się z 26 bramek. Pierwsza bramka słu
żąca da sterowania segmentami pierwszej cyfry wskaźnika LED

Struktury układu montowane są w obudowach 28-wyprowadzeniowych 
w dwóch wersjach.
Układ UCY 74545 zawiera 13 identycznych bramek, zaś 13 bramek 
układu UCY 74546 pierwsza ma zwiększoną obciążalność.
Układy UCY'74545 i UCY 74546 są stosowane głównie w zegarach 
elektronicznych MC 1205 i MC 1206, Mogą być również wykorzysty. 
wane wszędzie tam, gdzie konieczne jest buforowe sterowanie 
wskaźników LED oraz w przypadku zastosowania rezystorów zew
nętrznych jako nieza ^żne inwertery.

UKŁADY STERUJĄCE WSKAŹNIKAMI>
DIODOWYMI LED UCY 74545 UCY 74546

czeniem. do montażu w module zegara elektronicznego MC 1206,

ma zwiększoną obciążalność.

W STĘPN A  KARTA KATALOGOWA
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IN

10 K

i OUT 

145(15)

<

15K K5K

Rys.1 * Schemat elektryczny jednej bramki
Uwaga:W  H  M  W
Ula układu UCY 74546 rezystancja obciążenia pierwszej bramki 
wynosi 15 £» pozostałe 45£1» W układach UCY 74545 wszystkie 
bramki mają obciążenie 45 £1.

NC 
0UT1 
OUT 2

OUT 12 
OUT 13

1 
2
3
4
5
6
7
8
9
10 
11 
12
13
14

UCY 74546 
UCY 74545

< ■

28
27
26
25
24
23
22
21
20
19
18
17
16
15

G 
IN 1 
IN 2

IN 12 
IN 13

Rys.2. Rozkład wyprowadzeń: IN 1 4 IN 13 - wejścia, OUT 1 f 
•i- OUT 13 - wyjścia, NC - wyprowadzenie niepodłączone, G - ma

sa / OVI
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Rys*3. Kształt i wymiary obudowy plastykowej CE-77 układuUCY 74545/54-6N

Symbol Wymiary [mm] Kąt
[stopnie ]wymiaru min* nom. max.

A - - 5,10 -

b 0,38 - 0,59 -
G 0,20 - 0,36 -
D 36,4 36,7 - mm

e - 2,54 -

e1 - 15,24 - - .

L 2,54 - - -

m e 13,8 mm - -
0 — — — 0 f 15



DOPUSZCZALNE PARAMETRY EKSPLOATACYJNE
Napięcie wejściowe U) V 9
Prąd wyjściowy Io mA 100
Napięcie wyjściowe uo V 8
Temperatura otoczenia 
w czasie pracy ^amb °C 0 + 70
Temperatura przechowy
wania tstg °C -55 -r +125
Rezystancja termiczna 
2 łącze-otoczenie Rthj-a K/W 75
Temperatura złącza TdV

°c + 150

PARAMETRY CHARAKTERYSTYCZNE

Nazwa parametru Symbol J edn.
Wartości Warunki
min. max„ pomiaru

Prąd wejściowy w 
stanie wysokim -CIH mA 0,45 1,2 U-j- = 9 V

Prąd wyjściowy w 
stanie wysokim ^OH ,uA - 100 U0 = 5 V

Napięcie wyjściowe U0 V 8 - Iq = 1 mA
Napięcie wyjściowe 
w stanie niskim U0L V - 1,9 15 mA < 25 mA
Napięcie wyjściowe 
w stanie niskim *' U0L V ta 1,9 40 mA <  IQL <75 mA
Czas propagacji przj 
zmianie stanu z wysc 
kiego na niski "*t

piil ^s 0,06 
(typ /

1
= 5 V

Dn  = -5>5 v
Uil = ° V 
Rl = 120 Q

Czas propagacji 
przy zmianie stanu 
z niskiego na wysoki tPLH ^s 0 , 1 5

(typ/
1

UCC = 5 V 
UIH = 5,5 V
UlL - ° V
R^ = 120 Q

1)
Napięcie w stanie ni3kitn dla pierwszej bramki w układzie
UCY 7 4 5 4 6N.
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Rys.4. Przykładowe zastosowanie u.s. UCY 74545/46 w schemacie aplikacyjnym 
zegara elektronicznego. Wyjścia segmentów MC 1206: A-5,B-8,C-6 , 0 - 7 ,Cql - 1 6 ; 
2A-9,2B-15,2C-13,2D-12,2E-11,2F-10,2G-14; 3A-17,3B-23,3C-21,3D-20,3E-19, 

3F-18,3G-22; 4A-24,48-30,4C-28.4D-27.4E-26.4F-26.4G-29
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