
C E M l

K Ł A D Y

CALOÑE

liniOWE ROZflE





Snaa INSTYTUT TECHNOLOGII ELEKTRONOWEJ
«■II —II ■ ——-„-,    -- - .....

UKŁADY STERUJĄCE WSKAŹNIKAMI
DIODOWYMI LED UCY 74545

UCY 74546

Układy UCY 74545 i UCY 74546 są monolitycznymi bipolarnymi 
układami scalonymi sterującymi wskaźnikami diodowymi LED* 
Układy mogą być wykorzystywane w postaci struktur z.przezna­
czeniem do montażu w module zegara elektronicznego MC 1206. 
Struktura, układu składa się z 26 bramek. Pierwsza bramka słu­
żąca, do sterowania segmentami pierwszej cyfry wskaźnika LED 
ma zwiększoną obciążalność*
Struktury układu montowane są w obudowach 28-wyprowadzenlowych 
w dwóch wersjach.
Układ UCY 74545 zawiera 13 identycznych bramek, zaś 13 bramek 
układu UCY 74546 pierwsza ma zwiększoną obciążalność*
Układy UCY’74545 i UCY 74546 są stosowane głównie w zegarach 
elektronicznych MC 1205 i MC 1206* Mogą być również wykorzysty' 
wane wszędzie tam,'gdzie konieczne jest buforowe sterowanie 
wskaźników LED oraz. w przypadku zastosowania rezystorów zew­
nętrznych jako niezależne inwertery.

WSTĘPNA KARTA KATALOGOWA
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Rys,1* Schemat elektryczny jednej bramki
Uwaga:
Dla układu UCY 74546 rezystancja obciążenia pierwszej bramki 
wynosi 15£>, pozostałe 4 5 W. układach UCY 74545 wszystkie 
bramki mają obciążenie 45 &.
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Rys*2* Rozkład wyprowadzeń: IN 1 4 IN 13 - wejścia, OUT 1 f 
•i* OUT 13 - wyjścia, NC - wyprowadzenie niepodłączone, O - ma­
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Rys*3* Kształt- I wymiary obudowy plastykowej CE-77 układu
UCY 74545/546N

Symbol
wymiaru

Wymiary [mm] Kąt
[stopniejmin»i nom. max#

A - - 5,10 -
b 0,38 - 0,59 -
C 0,20 - 0,36 -
D 36,4 36,7 - -
e mm 2,54 . - -

e1 - 15,24 -
L 2,'5 4

Ms 1 ^ 8 mm - -
e *• mm - 0 r 15
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DOPUSZCZALNE PARAMETRY EKSPLOATACYJNE
Napięcie wejściowe UI V 9
Prąd wyjściowy *0 mA 100
Napięcie wyjściowe uo V 8
Temperatura otoczenia 
w czasie pracy ^amb °C 0 + 70
Temperatura przechowy­
wania ^stg °c -55 ~ +125
Rezystancja termiczna 
złącze-otoczenie Rthj-a K/W

rs

75
Temperatura złącza °C + 150

PARAMETRY CHARAKTERYSTYCZNE

Nazwa parametru Symbol Jedn,
Wartośoi Warunki
min. max. pomiaru

Prąd wejściowy w 
stanie wysokim IIH mA 0,45 1,2 Uj =» 9 V
Prąd wyjściowy w 
stanie wysokim <uA - 100 UQ = 5 V

Napięcie wyjściowe U0 V 8 - Iq = 1 mA
Napięcie wyjściowe 
w stanie niskim U0L V - 1,9 15 mA < Iq l ^  25 mA
Napięcie wyjściowe 
w stanie niskim 1 ' U0L V •w 1,9 40 mA <  Iq l  ̂ -75 mA
Czas propagacji przj 
zmianie stanu z wysc 
kiego na niski , “tPIIL ius 0,06

ftyp/
1

ucc = 5 V 
UIH - 5,5 V
UlL = 0 V 
Rl = 120 Q

Czas propagacji 
przy zmianie stanu 
z niskiego na wysokj tPLH 0 , 1 5

ftyp/
1 •

UCC = 5 V 
UIH = 5,5 V 
Ujl - ° V
RL * 120 Q

Napięcie w stanie niskim dla pierwszej bramki w układzie 
UCY 74546II*

1)



3 segmenty /)

*(+5V-h+9V)

U
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l

o dopuszcza się napięcie zmienne r r r r \

Wskaźniki LED 
A 2A ^  3A 4A

Ib  fzF /2B° ¡3F ¡3B L f  L b A I I 2G I • I 36 I I4G Ic| jo  ¡2E ¡2C ¡ZE ¡3C  j^E ̂C
A 2D ‘ 3D ’ 4D

CQYP 31

Rys.4. Przykładowe zastosowanie u.s. UCY 74545/45 w schemacie aplikacyjnym 
zegara elektronicznego. Wyjścia segmentów MC 1206: A - 5 ,B - 8 , C - 6 ,D-7,C0 L -16 ; 
2A-9,2B-15,2C-13,2D-12,2E~11,2F-10,2G-14; 3 A - 1 7 ,3 B - 2 3 .3 C - 2 1 ,3 D - 2 0 ,3 E - 1 9 , 

3 F - 1 8 , 3 G - 2 2 ; 4A-24,4B- 3 0 , 4 C - 2 8 ,40-27,4 E - 2 6 ,4F-26,4G-29
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INSTYTUT TECHNO LOG II ELEKTRONOW EJ

UKŁAD NADAJNIKA 
ZDALNEGO STEROWANIA

MO 1024N

8 7  6 5 4 3  2 1
r)i rfi feijijtLrin.

u. UJ Q o n  < O -cn  u )  o o

CO o o
0 0  IX. Qę> x  — y  -j rp p p

'■clrrp,4j"4i,ilj i|i
* 9 10 11 1213 14 15 16

Opis wyprowadzeń
OSI /1/ - wejście układu oscylatora 
OSO /2/ - wyjście układu oscylatora 
A...L /3...13/ - wejścia kodujące 
US3 uui) /16/ - v;ejścia zasilające
UFO /15/ - wyjście sygnału o częstotliwości ultradźwiękowej

Układ scalony MC 1024N zrealizowany techniką CMOS jest przezna­
czony dc nadajnika zdalnego sterowania. MC 1024N pozwala - w 
odpowiednim układzie aplikacyjnym - na wysyłanie 30 komend przy 
użyciu 30 różnych częstotliwości ultradźwiękowych. Układ za­
wiera: oscylator lewarcowy generujący częstotliwość 4,4336 14Hz, 
dzielnikiczęstotliwości, dekoder oraz układ kontroli kodowa­
nia. Iloże być wykorzystywany w nadajniku zdalnego sterowania 
wysyłającym informację poprzez promieniowanie podczerwone lub 
falę ultradźwiękową.
MC 1024N współpracuje z odbiornikiem zdalnego sterowania, opar­
tym na układzie MC 1025N.
Układ jest montowany w obudowie plastikowej, dwurzędowej typ 
A 4SC o ’wymiarach zgodnych z PN-73/T-0160 3, arkusz 16.



PARAMETRY DOPUSZCZALNE
Temperatura pracy

i Tamh -25 t  +70 C

Temperatura przechowywania rnstg -65 ł +125°C .

Napięcie zasilania UDD -0,3 ł 12 V
4

Napięcie wejściowe ui — 0, 3 -i- UDI)- +0,3

Prąd wyjściowy *0 10 mA

Całkowitą moc rozpraszaną ■̂ tot 200 mW • •

PARAMETRY CHARAKTERYSTYCZNE przy T ^  * 25°C, Ugs = 0 V, UDI)=9 V

Nazwa parametru
t

Symbol Jedn,• Wartość Warunki
*• » - miń. typ ■ max. pomiaru

Napięcie zasi- . \ V * .
lania UDD V 7 mi 9
Napięcie wej­
ściowe w stanie 
niskim UIL V mm

♦
uss+1

Napięcie wej­
ściowe w stanie 
wysokim UIH V UDD“^ - '
1Prąd upływności -

• ■ ■.

wejść /wejścia 
A...L/ ILI nA - - 50 Uj » 9 V
Prąd zasilania 
w stanie spoczy­
nku IDDo ^uA 'mm mm . • 10

f ■ • ' - . '• . ' .. .

"d d - 9 V
«

Średni prąd za­
silania w sta­
nie aktywnym

l D D a v

mA 3

wszystkie wejścia' 
połączone 
z Uss

Nadęcie wyj­
ściowe w stanie 
ni ckiia

/

U0L V m 0,6

/

Iol-O,2 a k

Napięcie wyj- 
j ci owo w stanie
'..•ysok im J0H V ^DD“1 - - I0H= "1 104
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Schemat aplikacji układu MC 1024N w nadajniku do zdalnego
rowania odbiornikiem ri'V
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INSTYTUT TECHNO LOG II ELEKTRONOW EJ

UKŁAD ODBIORNIKA ZDALNiSGO STiiROWANIA MC 1025N

uss c1 ~ u 16

V0L0UT C2 ■ 15

BROUT [ 3 U

CSOUT C4 13

UDD1 E►5 12

J/OFF(sieć)C 6 11

1/OE C7 10

i /odC8 9

3 UDD 
OSI

?
3 UFI 
3  NC 

3 110 A 
3 110 B

Opis wyprowadzeń: '
USS* UDD ~ weJźcia zasilająoe,
UDD1
OSI
UFI

- wejóole zasilająoe 
parnię ó,.- wejśoie generatora,

- weJśoie sygnału ultra­
dźwiękowego,

I/OA.••I/OE - weJśoie/wyJśoie 
oyfrowe,

V0L0UT,BROUT,
CSOUT - wyjśoia analogowe,
ON/OFF

/sieć/ - wyjśoie/weJśoie
3 l/OC włąozania i wyłą-

ozania odbiornika 
z sieoi

Układ soalony MC 1025N, zrealizowany niskoprogową teohniką 
PMOS, przeznaozony Jest do odbiornika systemu zdalnego stero­
wania, głównie odbiorników TV, w którym nadajnik oparty Jest 
na układzie MC 1024N. Układ odbiera i przetwarza sygnały przy- 
ohodząoe z nadajnika w postaoji 30-tu ozęstotliwoóoi ultra­
dźwiękowych« Z 30-tu odbieranyoh »komend :szesnaśoie przezna- 
ozonyoh Jest do wyboru 1 z 16-tu kanałów /programów/ TV,sześó 
do sterowania funkojami analogowymi /siła głosu, jasnośó, na- 
syoenie kolorów/, trzy do funkoji speojalnyoh i pięó do reali- 
zaoji dowolnyoh funkoji dodatkowyoh* Układ Jest montowany w obu­
dowie plastikowej, dwurzędowej typ A49C o wymiaraoh zgodnyoh 
z PN-73/T-01603, arkusz 16*
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PARAMETRY DOPUSZCZALNE
Napięoia zasilania UDD

UDD1
-20.
-20 j r

0,3
0,3

V
V

Prąd wyjśoiowy 5 mA
Moc rozpraszana Rdiss • . 1 W
Temperatura pracy Tamb -25 «• +70 ° c
Temperatura

-65 +150 O r ,prze ohowywania $
C

PARAMETRY CHARAKTERYSTYCZNE przy T&mt *= 25°C, Ugg ■ O V
Nazwa parametru Symbol J.edn# Wartość Warunki

noraiarumin typ ... max"u""“"" 1 2 ' . T-—  4' 6 ..... 7 '

Napięoia zasila­ .>• •*» ’ "
nia ,UDD Yf . -19 —18 —17

< UDD1 Y -19 V . -rtO
Częstotliwość .
generatora f0SI MHz _ ■4,4336 - ■ ■ :
Prąd zasilania •̂ DD mA 22 35 % -  - i 9 y  ;

IHD1 mA 0,2 Ddd1 - -19 V
Oporność wyj­ •
ściowa /wypr. 2, . '
3,4,6/ r on kił ' 1 % )  " ~18 V

RL « 2 kO.
Oporność wyj­ • • !
ściowa /wypr, 7,, \
S, 9, 11, 12/ r on kił 5. %  3 “18 v* R t - 3,9 kiłNapięcie wej­
ściowe w stanie •

wysokim /wypr. 7,
8,9,11,12,6/ . UIH V -1 U3S • • ’ :
Napięoie wejścio­ :•
we w stanie nis­ - '
kim /wypr# 7*8,
9,11,12,6/ UIL Y UDD' -4
Napięcie między- i

szczytowe sygnału
generatora V 4 8 •
'/wypr. 15/ Uo i ■ - ■ .. .

i
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PARAMETRY C1 iAiacKTE RYSTYC ZHE o . d.

’1
1

------------------- -—

2 3 4 5 ó 7
Uapięoio rniędzy- 
szczytowe sygna­
łu ultradźwięko­
wego /wypr. 14/
Częstotliwość 
sygnału wyjść 
analogowych
Współczynnik wy­
pełnienia sygnału 
wyjść analogowych

UUFI

fa

D

V

kllz

0,5

1/31

8,9

UDD

30/31

4 *
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REJESTRY PRZESUWAJĄCE Z RECYRKULACJĄ 
O POJEMNOŚCI 2 lc BITÓW i 1 lc BITÓW

MCY 7501J/U 
MCY 7505J/N

o
loxo£u<

oin
XoEu

1,20 =max8,3

mWffiF
i

= 0,5(
e=2,5A

/m o x ='1.^  c = 0,25

Us s  NC CSy CS.<WR1WE1RL1WY1 
■ i i ) L .,f | i  f)i f j i l i i  fji rji i j u .

Znok desym etryzu jocy

iL2WY2WE2UDD
kCY 7501 jest 2 x 1024-bitowym zaś MCY 7505 1024-bitowym dyna- 
micznyra rejestrem przesuwającym z recyrkulacją. Typ MCY 7505 
dzieli się na dwa podtypy MCY 7505A i MCY 7505B różniące się 
położeniem sprawnego segmentu. MCY 7505A ma czynne elektrycznie 
następujące wyprowadzenia: V/E1, RT ,, Y/R1, WY1, CS . CS . Ut.c.,Jji x y jo '
\ i m , 0, zaś MCY 75053: V/E2, RL2, V/R2, WY2, UET̂ , UETy, Uss, UL]},
0. Poprzez zastosowanie sterowania ZAPIS/RECYRKULACJA /W/R/ 
wyeliminowano zewnętrzny układ logiczny, służący do recyrkula­
cji dany cii. Zastosowanie wejść WYBÓR STRUKTURY /CSX , ĆŚ / umo­
żliwia łatwy wybór układu w przypadku stosowania kilku przyrzą­
dów połączonych systemem OR. Układ ma również wewnętrzny rezys­
tor obciążający R.̂ , który może być dołq.czony do wyjścia w celu
uzyskania pełnej amplitudy sygnału, odpowiadającej amplitudzie 
sygnału T T L .
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Rejestry są wytwarzane technologią NKOS z bramki. • rzomową i 
iiuplantac ją jonów, co zapewnia bardzo korzystne paramcliy uby­
tkowe. Wymagane jest tylko jedno napięcie zasilania + 5 V, a 
wejście danych oraz wejścia zegarowe są scislc kompatybrlnc no 
układów TTL*

DOPU 3 Z CZ A1N£ PĄPJU-IETRY EKSPLOATACYJNE 

Dopuszczalne napięcie
d 0woln ego wyprowad z eni a 
względem U -0,5 r +7 V

Moc rozpraszana Pmace . 1 V/
Temperatura przechowywania t• stg -55 r +125°C
Temperatura otoczenia 
w czasie pracy  ̂amb 0 f +70°C

PARAMETRY CHARAKTERYSTYCZNE ("arab = 0 * +70°C j

Nazwa parane tru Symbol Jedn. Wartość V/ arunki
min typ max pomiaru

Napięcie zasi­
lania /wzglę­
dem uss = 0 V/ UDB V 4,75 5,25
Prąd upływno- 
ści wejścia 
/wszystkie 
wejścia razem/ I1I yuA 10 Uwe - 5,25 V
Prąd upływno- 
ści wyjścia 
/wszystka e 
wyjścia razem/ IL0 yuA ; 100 “wy - 5-25 V
Prąd zasilania M § mĄ \. 45 70 ^amb = 25°“

UDD = 5'25 v
mA - 50 80 t . = o°u amb

Napięcie wej­
ściowe w sta­
nie wysokim 
/wszystkie 
wejścia/ UIH V 2,2 - 5,25
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PARAMETRY- Cl I AR AK.TE ivY3TYCZNE c.d.

Nazwa parametru Symbol Jedn. Wartość
min • typ inax

kapięcle wej­
ściowe w stanie 
niskim /wszy­
stkie wejścia/ UIL V -0,3 0,65
Napięcie wyjścio­
we w stanie wy­
sokim - UOFI V 2,4 - UDD

Napięcie wyjścio­
we w.-stanie nis­
kim U0L V 0 - 0,45

Rezystor wewnę­
trzny

' rl kQ 0,8 1,3 2,2
Częstotliwość
maksymalna fmax Mil z _ — 1
Częstotliwośćminimalna f . min kil z 1 - -

kil z 25 - -
Czas trwania 
impulsu zegaro­wego t0PW ^us 0,80 — 10
Czas opóźniania 
impulsu zegaro- 
wego t0D y U S 0,20 mm 1000

yU G 0,20 - 40
Czas narastania 
impulsu zegaro­
wego tr 11 s - 50 .

Warunki
nomiaru

IOIi ~ r1rnA 
Rl = 1,5kQ
/zewnętrz­
ny/ podią.- 
czony do 
wyjścia

InT = 5 mA 
r ° L =  1 ,5kQ
/ zewnętrz- 
ny/ podłą­
czony do 
wyjścia

W  ł25°c
W  +TO°C

W  +25°° 
W  + 7 0 ° c

idip»
+ |
>

u
Q
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PARAi-iSl’iV£ G.TAicAki' Jl’i'J,.-.. j c . •. .

flazw a param e ti-u Sym bol J cdn. V/ni- t o ś ć W arunki
min typ JilOJC p o m iar i

»
Czas opadania 
impulsu zega­
rowego t f ns - - 50

*

Rt podłączo­
ny do wyj­
ścia "»

ir\
Czas trwania 
cyklu »ZAPIS» % ns 200 - CL = 100 pF

•+!
>

Czas utrzymywa­
nia się danych 
po zakończeniu 
impulsu zega­
rowego *11 ns . 150* - - Obciążenie 

jednym ukła­
dem TTL

ir\
II
§

Czas dostępu ■ ns - 2 5 0 500

Pojemność v/ejść 
danych,W/R i CS Gv/e pF - 4 7

oo
tn
C\1

Pojemność wyj­
ściowa
Pojemność wejść 
zegarowych

Gwy

° 0

pF

pF

- 10

4

14 • 

1

U = 0  we
f = 1 MHz

+
• II

1
+>

O Ze9ar U|H
U

Dane U
W/R
CS U

IL

IH

IL

i S v \

BIT 1 

1/f
t<j>PW 14> D

V

1.5V A

tw

BIT n + 1 BIT n+2

tf , tri /̂ sr' f  90%^ =l
tH

tA

N
U
iHH

SM0N
X

1

W yjście gdy ukfnri 
jest w yb ran y  na 1 5V \- 

s t a f e  x
_  CS

W y jśc ie , gdy uktad  
jest strobow any 

sygnafem  CS

tA

.c

1,5 V3 

W viście tr A

\|_ _ V
o"

P r z e b i e g i  sy g n a łó w  w u k ła d a c h

INSTYTUT TECHNOLOGII ELEKTRONOWEJ Al. Letników 32/46 02-668 Warszawa 
Telex 813401 Tel. 453401



INSTYTUT TECHNOLOGII ELEKTRONOWEJ

Układ odchylania pionowego odbiorników TV UL 1266P

UL 1266P jest krzemowym, monolitycznym bipolarnym analogowym
układem scalonym.
Układ przeznaczony jest do zastosowań w bloku odchylania pio­
nowego czarno-białych i kolorowych odbiorników TV.

Układ zawiera:
- układ synchronizacji
- generator wzbudzający
- generator przebiegu piłokształtnego
- wzmacniacz mocy
- generator powrotu
- stabilizator napięcia

Układ UL 1266P wykonany jest technologią epiplanarną i montowa­
ny w plastikowej obudowie CB-109 czterorzędowej, 12-wyprowadze- 
niowej z radiatorami.
Układ UL 1266P jest zmodernizowaną wersją układu UL 1265P 
o lepszych parametrach użytkowych i innym rozwiązaniu wejścia 
układu synchronizacji.
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fes! INSTYTUT TECHNOLOGII ELEKTRONÓW-

DEKODER SYGNAŁU STEREOFONICZNEGO UL 1621 N

Monolityczny, "bipolarny układ scalony UL 1621 N pełni funkcję 
dekodera złożonego sygnału stereofonicznego. Praca układu jest 
oparta na własnościach pętli ze sprzężeniem fazowym /PLL/, 
dzięki czemu układ charakteryzuje się doskonałymi parametrami 
użytkowymi. Podstawowe zalety układu ,to: duża separacja ka­
nałów, bardzo niskie zniekształcenie nieliniowe, duża dyna­
mika wejściowego sygnału stereo, silne tłumienie harmonicz­
nych pilota i pbdnośnej /odporność na zakłócenie interferen­
cyjne.. ż sąsiednich kanałów FM/, "bralc szkodliwych stanów przej­
ściowych przy przełączaniu, raono-stereo, możliwość płynnej re- 
gulaoji separacji kanałów, prosty schemat aplikacyjny /bralc 
zewnętrznych elementów indukcyjnych/.

Tes ł 228 kHz 
* * U CC

220 pF

C3
_L7r 1 

Erł10 kQ  10J^ł

We <y
C1

H Q -
2<uF

0,47,uF

p4 M  1 kQ
T

0,2 ̂uF

o Test 19 kHz
STEREO

16 15 14 13 12 11 10

UL 1621 N

1 2 3 4 5 6

c 2 i

H H
6.8 nF

c8
i ł -
10 nF 

*3
5.1 kQ

Wy

7H l — ł
10 nF 

R/

5,1 kQ W skaźnik
stereo
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Funko j e wy pr owad zeń
¥

1 — wejście wzmacniacza złożonego sygnału stereofonicznego
2 — wyjście wzmacniacza złożonego sygnału stereofonicznego
3 - wejście sprzężenia zwrotnego lewego kanału.
4 — wyjśoie lewego kanału L *
5 _■ wyjście prawego kanału P
6 - wejśoie sprzężenia zwrotnego prawego kanału
7 _ wyjśoie sterujące wskaźnikiem stereo
8 — masa
9 , 1 0  — przyłączenie filtru detektora synohronizmu oraz ręczny 

przełącznik mono—stereo /wyprowadzenie 9 /

■ -t-i _ wyjście testowe 19 KHz oraz wejście płynnej regulacji
separacji kanałów ' 1

12 - wejście detektora fazy pętli PLL oraz detektora synchro-
nizmu

13,14 - przyłączenie filtru pętli PLL
15 - przyłączenie ohwodu strojenia generatora 228 kHz
16 - zasilanie

DOPUSZCZALNE PARAMETRY EKSPLOATACYJNE 
/tam-b = 250C, jeśli nie podano inaczej/

Oznaczenie
parametru

Nazwa , 
parametru

Wartośol
dopuszczalne Jedn.
min. max.

oo Napięcie zasilania 8 16 V

^amh Temperatura otoczenia 
w ozasie pracy -25 +70 °C

tstg Temperatura przechowy­
wania -40 +150 °C

U7 Napięcie na wyprowa­
dzeniu 7 przy wyłą- 
ozonym wskaźniku 
stereo

\

30 V

I7 Prąd zasilania wskaź­
nika stereo 1 0 0 mA

U1 1 Napięcie płynnej regu­
lacji separacji kanałów 10 V

Uo Poziom napięcia wyjśoio- 
wego /wartość skuteczna/ 1 V
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PARAMBTRL C1IARAKTEiii.’.Ti CZiIB Ucc = 12 V, t T) = 25 °C, stan- 
dardov/y sygnał stereo 2,5 Vpp, fm = 1 ldlz. Pomiar w układzie
aplikacyjnym wg. rys. 1

Nazwa parametru jznacze— Wartość Jedn.ile inin. typ. ■nax.
Prąd zasilania 30 35 45 mA.
Rezystancja wejściowa RI 50 kii
Rezystanoja wyjściowa f) 100 Q
Separacja kanałów 
nieoptymalizowana 3 30 dB-
Separaoja kanałów 
optymalizowana Sopt 40 ' • dB
Współczynnik zawarto­
ści harmonieznyoh

Jr
h 0,3 #

Wejściowe napięcie 
piło tą Y/ymagane do 
zaświecenia y/skaźni— 
ka stereo UIP 12. 19 25 mV
Wzmocnienie napięoio- 
we przy pracy mono J\un 0,8 1 1,2
Współczynnik zrównowa­
żenia kanałów Kr 0,3 dB •
Zakres chwytania 
pętli PLL Af ¿500 Hz
Tłumienie pilota *19 31 dB
Tłumienie podnośnej d3B 40 dB
Napięcie regulacji 
separacji kanałów U11 V

8 = 3 dB 
8 =» 30 dB 0,7

1,7
Zmiana stałego napię- 
cia Y/yjściowego przy 
przeoczeniu mono-sterec o 5 20 mV
Tłumienie harmonicznych 
podnośnej dB

76 lcllz d„,76 55
114 kHz d114 50
152 kHz d1 52 50

Ztosunek sygnał-szum d/l J 85 dB
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UWAGI APLIKACYJNE
Wzmocnienie napięciowe i deemfaza

Wzmocnienie napięoiowe układu oraz charakterystyka deemfazy 
są określone przez zewnętrziie elementy sprzężenia zwrotnego 
C r j f CQ, ' A y  /rys. 1/. Wzmocnienie jest równe jedności 
/dla f = 1 KHz/ gdy = R^ = 5,1 K. Wyższe wzmocnienie 
można uzyskać za pomocą ohwodu pokazanego na rys. 2

L P

Rys. 2. Obwody sprzężenia zwrotnego wzmacniaczy wyjściowych 

Odpowiednie wartości elementów podano w tabeli:.

Wzmocnienie /dB/ 
mono * \ Deemfaza

R6’ R750 s 75 s

i o i® V# o -o C8» c 7

0 5,1 kQ 10 nF 15 nF —

3 6,8 kQ 6, 8 nF 1 0 nF 47 ki? ±10#
6 10 lc Q 4,7 nF 6,8 nF 27 k.Q ±1055

Maksymalny poziom sygnału wyjściowego wynosi 1 V . Stądrms
też wraz ze wzrostem wzmocnienia układu maleje dopuszczal­
na amplituda sygnału wejściowego.
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Optymalizacja separacji kanałów /Sopt/ •
Separacja kanałów może być optymalizowana na maksimum /nieza­
leżnie dla każdego kanału/ za pomocą dodatkowych elementów, 
dołączonyoh zgodnie z rys. 3.

Bys. 3. Ohwód zewnętrznej optymalizacji separacji kanałów
i

►
Płynne regulaoje separacji kanałów

W układzie UL 1621 N istnieje możliwość płynnej regulaojl 
separaoji kanałów od wartości maksymalnej do zera. Do tego 
'celu wykorzystywane jest wyprowadzenie 11. W przypadku gdy 
jest ono rozwarte, występuje na nim testowy sygnał prostoką­
tny o ozęstotilwości 19-kIIz, ze składową stałą na poziomie 
około 4 V. Wewnętrzny układ regulacji jest wówozas Y/yłączony 
i dekoder wykazuje maksymalną separację kanałów* Sygnał testo­
wy 19 lcHz może byó wykorzystywany do precyzyjnego podstraja- 
nia generatora pętli PLL na częstotliwość 228 kHz. W celu 
zmniejszenia separaoji należy obniżyć napięcie na wyproY/adze- 
nlu 11, Przy napięciu około 3 V znika sygnał testowy 19 kHz, 
natomiast układ regulacji separacji zostaje włączony przy na­
pięciu równym około 2,2 V. Dalsze obniżenie napięcia na wy­
prowadzeniu 11 powoduje zmniejszenie separacji kanałów zgo­
dnie z krzywą pokazaną'na rys. 4.
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1 2 Un [V]‘
Rys. 4. Charakterystyka płynnej regulacji separacji kanałów

Funkcja płynnej regulacji separacji kanałów jest szczególnie 
korzystna w warunkach słahego sygnału stereo, kiedy zmniej­
szenie separacji przybliża pracę układu do pracy monofonicz­
nej, dając znaczne polepszenie jakości odbioru /lepszy sto­
sunek sygnał-szum/.

Rys. 5. Rysunek obudowy A49C układu UL 1621
INSTYTUT TTCUROLOGII ELEKTRONOWEJ AL. Lotników 32/46 
02-668 Warszawa Telex 815647 Tel. 435401 Druk ZOI1ITE ITE

zam.iuiao n. \®o°

znak
desymetryzujący



UKŁAD ELEKTRONICZNEGO PRZESTRAOANIA KANAŁÓW UL 1958
W ODBIORNIKACH RADIOWYCH I TV

18

Obudowa 18-wyprowadzeniowa

Symbol wymiaru Wymiary / <um/ Kęt
([stopnie]min. typ. max.

A mm - 5,4 -

b 0,38 — 0,59 mm

C 0,20 — 0,36 -
D - 22,72 mm

e - 2,54 - -

ei - 7,62 - -
L1 2,54 _ 4,50 . **
m p

mm 8,30 -

0E **
m

0 - 1 5
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Monolityczny, bipolarny, analogowy, układ scalony UL 1958 jest 
podstawowym elementem bloku elektronicznego wybierania kanałów, 
w którym sterowanie odbywa się dotykowo lub zdalnie.
Układ może być stosowany w odbiornikach TV monochromatycznych 
i barwnych, odbiornikach radiowych oraz w' Innym sprzęcie elek­
tronicznym, w którym wykorzystuje się przenoszenie napięcio­
wych sygnałów sterujących.
W UL 1958 raożna wyróżnić następujęce bloki funkcjonalne: 
a/ blok zasilania,
b/ cztery sekcje programowe, załęczane dotykowo, przystoso­

wane do przekazywania napięcia przestrajajęcego do głowi­
cy w.cz., posiadajęce dodatkowo wyjścia sterujęce sygna­
lizacyjnymi wskaźnikami świetlnymi, 

c/ blok automatycznego włączania sekcji pierwszej, 
d/ układ blokady kanałów,
e/ układ do sekwencyjnego przełączania kanałów, działający 

na zasadzie licznika kołowego, zbudowany z elementów za­
wartych w'każdej sekcji programowej,

DOPUSZCZALNE PARAMETRY EKSPLOATACYJNE
Napięcie zasilania UCC16 36 V
Prąd zasilania ICC16 15 mAt
Prąd na wyjściach sterują­
cych wskaźnikami I3* 15 

I?l Ig 55 mA

Chwilowy maksymalny prąd
na wyjściach sterujących
wskaźnikami, t £ 2s ' max

I3' I5 
17 ‘ I9max 100 mA

Zakres temperatur/ otocze­
nia podczas pracy układu ^amb 0 - +70°C

Zakres temperatury prze­
chowywania

tstg -40 - +125



PARAMETRY CHARAKTERYSTYCZNE /UCGlG = sO V , = 25°C/

Nazwa parametru Symbol Ocun. Wartość Wa runki
rnin. max. pomiaru

1 2 o 4 5

Prąd zasilania ICC1G
a/ przy włączonej 

sekc j i rnA 4,5 9,5
b/ przy wyłączonych 

sekcjach mA 2,9 8,5

Napięcie na wypro­
wadzeniu 18 U 13
a/ podczas prze­

łączania sekcji V 3,25 4,2
b/ po przełączeniu 

sckcj i V 2,6 3,2

Napięcie nasycenia 
tranzystorów steru­
jących wskaźnikami 
3,5, 7, 9 przy prą­
dzie : UCEsat

3// ICEsat = 30 mA V i, 5 ^CEsat“30

b/ICEsat “ 1 mV - 60 , ICEGat= 1 nlA

Napięcie przebicia 
tranzystorów ste­
rujących wskaźni­
kami 3, 5, 7, 9 
przy prądzie: U/3R/CE • •

a/ 1CE = 100 ¿>A V 60 - ICE = 100 /JA

b/lCE “ 5 V 50 - 1q (= = 3 (UA

Zaicres napięć 
przest raj ania UP

12,13,
14,15

V 0,3 UCC-
2,0



- 4

1 2 3 4 5

Pręd wejściowy na 
wejściach wzmacnia­
czy operacyjnych

Iwe 
12,13,• 
14,15

nA 300

Napięcie nie- 
zrównoważenia 
wzmacniacza 
operacyjnego

U12-11, 
U13-ll, 
U 14*r 11, 
U15-ll

mV i i o o

Pręd wejściowy
wzmacniacza
czujnikowego

■̂ ve
2,4,
6,8 •

nA 20 200
•

i n s t y t u t  t e c h n o l o g i i  e l e k t r o n o w e j
Al. Lotników 32/46 
02-668 Warszawa
Telex 815647 
Tel. 435401 Druk ZOINTE zam. J n. 500



INSTYTUT TECHNOLOGII ELEKTRONOWEJ

UKŁAD ELEKTRONICZNEGO ' UL 1959
PRZESTRAJAHIA KANAŁÓW 
/ROZSZERZAJĄCY/ W ODBIORNIKACH 
RADIOWYCH I TELEWIZYJNYCH

e 1

-fjiiji fji rjiiji rji f{i ijirji—.

18

D
1 9

“r j j  l |j  l| j  l| i i | i  i i i  l|j  l |j  l |j  "
—  D _ ________

Obudowa 18-wyprowadzeni owa

Symbol wymiaru Vymiary /mm/ Kąt
stopniemin typ raax

A 1 . 5*4 —

b 0,58 - 0,59 -
C 0,20 - 0,36 mm

D - - 22,72 -

e — 2,42 . - —

ei — 7,62 - -

L1 2,54 - 4,50 ' —
- 8,30 -. 0 — — 0 - 15



Monolityczny, bipolarny, analogowy układ scalony UL 1059 jest 
przeznaczony do współpracy'z układem UL 1950 w bloku elekt roni— 
cznego wybierania kanałów. Układ może być stosowany w odbiorni­
kach telewizji barwnej i monochromatycznej, odbiornikach radio­
wych oraz w innym sprzęcie elektronicznym, w którym wykorzystuj

4

się przenoszenie napięciowych sygnałów sterujących. UL 1959 
składa się z następujących bloków funkcjonalnych: 

a/ bloku zasilaniaj
b/ czterech sekcji przełączających sterowanych dotykowo, 

które przekazują napięcia programujące do głowicy w.cz. 
oraz mają wyjścia sterujące sygnalizacyjnymi wskaźni­
kami świetlnymi;

c/ układu do sekwencyjnego wybierania kanałów, zbudowanego 
z elementów zawartych w każdej sekcji przełączającej, 
działającego na zasadzie licznika lęołowego.

PARAMETRY DOPUSZCZALNE

Napięcie zasilania . UCC16 ^  V
Prąd zasilania / -1'CC16 ^  ^
Prąd na wyjściach steiują-
cych wskaźnikami 1^, Ig,

I?, Ig 55 niA
Chwilowy maksymalny prąd 
na wyjściach sterujących 
wskaźnikami, ^  2s Ig, Ig,

I r j , Ig 100 mA
max

Zakres temperatury otocze­
nia podczas pracy układu ârnb 0 “ +70°C
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Nąbwa parametru Symbol Jodn. '.'/artość •./arunki
nin • typ' :nax pomiaru

Prąd zasilania 
a/ przy włączo­

nej sekcji
^Cló

mA 4,5 9,5
b/ przy włączo­

nych sekcjaoh mA 2,9 - 2,5

Napięcie na wy­
prowadzeniu 1 8 
a/ podczas prze­

łączania se­
kcji

U18

V 3,25 <

X

4,2

*

b/ po przełącze­
niu sekoji V 2,6 - 3,2

•

Napięcie nasyce­
nia tranzystorów 
sterujących wska­
źnikami przy prą­
dzie!
a /  ^SsatT30 ^  

w  ICBsat“1 ^

UCEsat 
3,5,7,9 V

mV -

1,5
60

ICEsat= 
=30 mA

^CEsat“
= 1 mA

Napięcie przebi­
cia tranzystorów sterujących wska­
źnikami przy prą- 
dzie:
a/ Icvs100yuA 
b/, Ioe-5/UA

U/BR/CE 
• 3,5,7,9

V
V

60
50 _

I0B=10°
I =/CE '

-  5 yUA

Zakres napięć 
prseetrajania U

12,13,14,15
v - 0,3

i

ucc-
-2,0

Prąd wejściowy' ' 
na wejściach 
wzmacniaczy, ope­
racyjnych

T  *
: y r ę

12,13,14,15 nA - - 500
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PAlvAÎ'iijJuii i  CiiAI.iAlvï j i í ï »v X Y ü. i ; C.

Imzwą parametru 1 Jymbol J edn. \ ! r r to / /ÓC WarnniJ.
mxn typ max poiii.i a ira

Kapiecie ni©zrów­
noważenia wzmac­
niacza operacyj­
nego 1112- 11 

U 13-11
u 14—11 

U15—11

mV - - + 100

?rąd wejściowy 
vzmacniacza czuj- 
likowego Iwe

2,4,6,18
nA 20 - 200

P= 100 k 

Gfowica w. oz.

Impuls przerqcza- 
jqcy 

Rl= 1k 
Rv = 30 M 
C = 1 n

S c he -aa t aplikaoy i no—pomiar owy
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Y/ymagania dla impulsów przełączających 
Y/łączenie selccji 1

min. typ. max. •
Amplituda impulsu 
przełą.cza jącego USI 18 — 15 — V
Czas trwania im­
pulsu przełącza­
jącego TSI 18 70 • - - ^us

Czas narastania 
impulsu przełą­
cza jącego LH 16 - ■ - 1 yU3

Włączanie następnych sekcji przełączających

Amplituda impul­
su przełączają­
cego USI 18 - 15 - V

Czas trwania im­
pulsu przełącza­
jącego TSI 18

4

2,5 — ^us

Czas narastania 
impulsu przełą­
czającego LH 18 - - 1 ^us
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