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UKŁADY ZEGAROWE 
/karty katalogowe do nabycia w ZOINTE /

MC 1201N Układ zegarowy cena 20 zł
MCX 1201 Układ zegarka elektronicznego 20
MC 1202N/J Układ zegarka elektronicznego 60
MCX 1202 Układ zegarka elektronicznego do współpracy

z wyświetlaczem ciekłokrystalicznym 40
linTAu Programowany zegar elektroniczny do radio-
! IS  eo

Zalecenia aplikacyjne dla układów zegarowych MC 1203N 
i MC 1206K 40
MC 1204N Układ zegarowy 60
MC 1205N Programowany zegar elektroniczny 100
MC 1206N Zegar elektroniczny do radioodbiornika 100
MC 1210N Układ do zegara analogowego 40
MC 121 IN Układ do zegara analogowego z alarmem 40
MC 1212N Układ do analogowego kwarcowego zegara sterującego 40

*7Pełny adres:
Instytut Technologii Elektronowej 
Zakładowy Ośrodek Informacji 
Naukowej', Technicznej i Ekonomicznej 
Dział Informacji i Dokumentacji
Al. Lotników 32/46 /bl.YI, pok.110, tal.435401...9 w.450/ 
02-668 ’Warszawa
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UKŁAD ZEGAROWY
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LT - testowanie układu 
g, f, e, cT d, b, a - wyj­

ścia segmentów 
DCI - należy zewrzeć z 
XHR - wybór, systemu pracy 
TR - odczyt czasu 
MS - nastawianie minut 
Ugg - zasilanie

UST, INT, CT, CR, UCT - testowa­
nie układu 

2 Hz - wyjście sygnału 2 Hz 
DR - odczyt daty
050 - wyjście układu generatora
051 - wejście układu generatora 
D1 , D2, D3, D4 - wyjścia cyfr 
U ™  - zasilanie

HS - nastawianie godzin

DD

Rozkład i opis wyprowadzeń

WSTĘPNA KARTA KATALOGOWA



Układ scalony MC 1201 li jest układem cyfrowego zegara elektroni­
cznego z wyświetlaczem typu LED. Jest wykonany techniką CMOS* 
Charakteryzuje się małym poborem prądu.
Układ. MC 1,20111 umożliwia:
- ciągły pomiar czasu,
- wskazywanie sekund, minut i godzin w systemie 1.2- lub 24-go­
dzinnym, dni miesiąca i miesięcy,

- nastawianie minut, godzin, dni miesiąca, i miesięcy., 
zerowanie odpowiednich liczników, i dzielnika..

Układ. MC 1i201łT montowany jest w obudowie plastykowej DIL o 28
wyprowadzeniacho Może być stosowany w. różnego rodzaju zegarkach
cyfrowych stołowych lub wbudowany do innych urządzeń.
DOPUSZCZALNE PARAMETRY. EKSPLOATACYJNE
Napięcie na; poszczególnych wejściach 
i wyjściach przy napięciu na pozosta­
łych wyprowadzeniach 0 V 0,3 f +5,5 V
Częstotliwość pracy ^  0 - 1 0 0  kHz
Zakres temperatury otoczenia °
w. czasie pracy amb “ *
Zakres temperatury, przechowywania t , -55 i +1i25°C8. tg
ELEKTRYCZNE PARAMETRY CHARAKTERYSTYCZNE przy U =0 V, t ^25°CSS 7 amb

Parametr Symbol Jedn.
Wartość Warunki

min. typ. max. pomiaru
Napięciem zasi­
lania UDD V 3,6 - 5', 25
Częstotliwość
pracy fi kHz 32,768 «■»

Średni prąd. 
zasilania IDDav p A mm mm 30 DDD = 5,25 V

INSTYTUT TECHNOLOGII ELEKTRONOWEJ
Al« Lotników 32/46, 02-668 Warszawa. Tel. 435401,, tlx. 815647 
kwieoień 1,987. Cena. 20 zł. Druk ZOINTE-ITE zam.- /87 n.

PRAWO REPRODUKCJI ZASTRZEŻONE



INSTYTUT TECHNOLOGII ELEK T R O N O W EJ

UKŁAD ZEGARKA ELEKTRONICZNEGO MCX 1201

Układ scalony MCX 1201 jest układem zegarkowym przeznaczonym 
głównie do elektronicznych zegarków naręcznych z wyświetlaczom 
typu LED. Jest wykonany techniką CMOL. Charakteryzuje się bar­
dzo małym poborem prądu.
Układ MCX 1201 spełnia następujące funkcje:
- ciągły pomiar czasu,
- wskazywanie: sekund, godzin w systemie 12- lub 2b-godzinnym, 

dni miesiąca i miesięcy,
- nastawianie: minut, godzin w odpowiednim systemie pracy, dni 
miesiąca i miesięcy,. .

Rysunek struktury z rozkładem wyprowa- 
dzeń /pola zaciemnione służą wyłącznie 

do testowania/

WSTĘPNA INFORMACJA TECHNICZNA



- zerowania odpowiednich .liczników i dzielnika, a w szczegól­
ności licznika sekund przy nastawianiu minut.

Ponadto MCX 1201 'zawiera .układ cyfrowy umożliwiający automaty­
czną -regulację 'intensywności wyświetlania cyfr wskaźnika LED„_ 
Układ MCX 1201 jest dostarczany odbiorcy w postaci nieobudówa- 
nej struktury. * i

DOPUSZCZALNE PARAMETRY' EKSPLOATACYJNE
Napięcie na poszczególnych wejściach 
i wyjściach przy napięciu na pozosta­
łych wyprowadzeniach O.V • U-q -0,3 f +3 7
Częstotliwość pracy fu 0 k 100 kii z

amb 
tg

ELEKTRYCZNE PARAMETRY CHARAKTERYSTYCZNE

Temperatura otoczenia w czasie pracy ^amb * + ̂ ° c
Temperatura przechowywania t . r -A0 r +85°C

..... ...... ■ "  ■Nazwa parametru Symbol Jedn. Wartość
min. typ. max.

Napięcie zasilania 
przy US3 = 0 V UDD V 2 • - 3,6

Częstotliwość pracy fI ki i z - 32,768 -

Średni prąd zasila­
nia ^ •tdd - - 11

^Wyorowadzenia: 10,11,12,13,15,18 do 
f - 32,768 kHz

U.,,: tOS W DD = 3»2 V

INSTYTUT TECHNOLOGII ELEKTRONOWEJ
Al. Lotników 32/A6 
02-668 ^arszawa
Tel. A35A0.1
Tlx 8156A7 - Druk ZOINTE I.TE z am. /86 n.
Cena 20 zł

IIUWO REPRODUKCJI ZASTRZEŻONE



a lS IN S T Y T U T  TECHNOLOGII E L E K T R O N O W E J

UKŁAD ZEGARKA ELEKTRONICZNEGO MSX 1202
DO WSK5ŁPRACY Z WYŚWIETLACZEM CIEKŁOKRYSTALICZNYM

Układ scalony MCX 1202 jest układem zegarkowym przeznaczonym 
głównie do elektronicznych zegarków naręcznych z wyświetlaczem

pobór prądu.
Układ MCX 1202 spełnia następujące funkcje:
- liczenie i wskazywanie czasu, tzn. godzin, minut, sekund 
w systemie 12- i 24-godzinnym,

- liczenie i wskazywanie dni tygodnia (skrótem słownym), dni 
miesiąca i miesięcy,

- szybką korekcję błędu wskazywanych sekund.
Istniejący w układzie podwajacz napięcia pozwala zasilać cały 
zegarek z jednej baterii 1,5 V; Natomiast układ oscylatora 
wewnątrz układu MCX umożliwia wykorzystanie zegarka z minimalną 
liczbą elementów zewnętrznych.
Układ MCX 1202 dostarczany jest w postaci nie obudowanej struktury. 

DOPUSZCZALNE PARAMETRY EKSPLOATACYJNE
Temperatura otoczenia ^amb °c
Temperatura przechowywania t . -40 + 85 °C

Napięcie na wejściach OSI, OSO, S1, UT, UGCM.-0,3 «■ +0,3 VS2, T1, T2, T3 przy UQD = 0 V 1 SS1

typu LCD. Wykonany jest technologią CMOS, co zapewnia mały

-2 ♦ +0,3 V 
-4 + +0,3 V

WSTĘPNA KARTA KATALOGOWA



ELEKTRYCZNE PARAMETRY CHARAKTERYSTYCZNE

Nazwa parametru Symbol Jedn. Wartość Warunki pomiarumin typ. max.

Napięcie pracy 1 USS1 V -1,65 -1,35
Napięcie pracy 2 USS2 V -3,3 -2,5
Napięcie wejściowe w 
stanie niskim' ’ UIL V USS1 USS1+0»5

Napięcie wejściowe w 
stanie wysokim' ' UIH V -0,3 0

2 )Prąd wejściowy ' IIL j \ik 1 * 200 Uj - 0 V, USS1= -1,65 V
Napięcie wyjściowe w stanie niskim3) U0L1 V USS2+0»10 CL «130 pF, Rl 10 M
Napięcie wyjściowe w 
stanie wysokim-5 ’ U0H1 V -0,10 CL « 30 pF, Rl 10 M
Napięcie wyjściowe w 
stanie niskim^' U0L2 USS2+0»10 CL ■ 1 nF
Napięcie wyjściowe w 
stanie wysokim^' U0H2 V -0 ,10 CL ■ 1 nF
średni prąd zasila­
nia IDDav • • 5

t
USS1 “ V,
Oj « C2 « 0 ,1 yuF,
f Q « 32 kHz, CL - 30 pF



' ;-------  1. ........ 2 3 ... j. . . _ 5 - .... . .  ̂----

Częstotliwość
oscylatora f o

Hz 32768

Częstotliwość stero­
wania wskaźnikiem LCD fLCD Hz 32

Pojemność wewnętrzna 
układu oscylatora 
(na strukturze) CINT pF 21 39 *

1 ̂ Wejścia S1, S2, T1, T2, T3
*

2'Wejścia S1, S2
^'Wszystkie wejścia sterujące segmentami wskaźnika
^Wyjście COM sterujące wspólną elektrodą wskaźnika
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Schemat wyprowadzeń struktury układu MCX 1202 
(W nawiasach oznaczono wyjścia wykorzystywane w wersji 24-godz-.)

INSTYTUT TECHNOLOGII ELEKTRONOWEJ 
Al. Lotników 32/46, 02-668 Warszawa 
Tel. 435401 
Tlx 815647
Lipiec 1988
Cena 40 zł Dodruk ZOINTE ITE zam-.Ti/88 n.30 0

PRAWO REPRODUKCJI ZASTRZEŻONE
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IN S T Y T U T  T E C H N O L O G II E L E K T R O N O W E J

PROGRAMOWANY ZEGAR ELEKTRONICZNY 
DO RADIOODBIORNIKA

MC 1203 N 
MC 1203A N 
MC 1203B N

Układ soalony MOS wielkiej skali integracji MC 1203 N,wykona­
ny w technologii PMOS z implantacją Jonów i z bramką metalo­
wą, spełnia funkoje programowanego zegara elektronicznego z bu­
dzikiem i Jest przeznaczony do współpracy z radioodbiornikami 
i innymi urządzeniami powszechnego użytku. Układ steruje bez­
pośrednio 4-cyfrowym wyświetlaczem LCD. Wzorcem czasu zapewnia­
jącym dużą dokładność jest zewnętrzny oscylator kwarcowy o czę­
stotliwości rezonansowej 32760 Hz.
Układ oferuje 6 programowanych funkcji użytkowych oraz odzna­
cza się dużą łatwością w obsłudze.
Układ MC 1203 N jest montowany w 40-nóżkowych obudowach two- 
rzywowych. /Podział na podgrupy w tabeli parametrów elektrycz­
nych/ .

u ss n  U 40- 0N/0FF
k ; - . MEL

UDD - - OSI
K1 - OSO
K3 - - UDD1
K2 - - COM

A - - 4 b
C - - 4g
D . 4 C
B CO 4 d

2 o o
(N . 4e

2 f r* 4 f
2 e O

2 4a
2 d _ 3 b
2 c - 3g
2g - 3c
2 b . 3d

* _ _12
3a . T3
3 f -20 21- 3 e

K i  , K2 , K'J, KI 

A ,  13, C, Ił

‘/8
C/ /_ /D 
a..

‘f » 1
&  

u T i  >IA

ON/OFF i 

OSI, OSO 

COM

UDD1
T2,T3

. w e j ś c i a  sterujące,
- wy j ś c i a  sterujące s e g m e n t a ­

mi I-ej cyfry wyświetlacza,
- sterowanie segmentami 1-ej 

c y f ry wyś\v i e t la c z a ,
- wyjścia sterujące segmen­

tami cyfr 2,3 i 4,
MEL - wyjścia sterujące zewnę­

trznymi urządzeniami,
- we/wy oscylatora kwarco­

wego,
-  wyjścia do wspólnej elek­

trody wyświetlacza LCD,
- napięcie zasilania wyświe­

tlacza LCD,
- wejśoia testowe.

W STĘPNA KARTA KATALOGOWA



Rysunek obudowy plastikowej

DOPUSZCZALNE PARAMETRY EKSPLOATACYJNI.;
Napięcie na wyprowadzeniach 
UDD 1 UD M  względom U0o przy
*amb ‘ ^  0DD, DD m  -20 + +0, 3 V

Napięcia na wszystkioh 
pozostałych wyprowadze­
niach względem wyprowa­
dzenia Ugs przy
^aihb “  25Sc lJl  • ~25  ̂ +0' 3 V

Minimalna i maksymalna 
temperatura otoozenia
w czasie pracy t , 0 - 55 Ca mb
Temperatura przechowywania t , -55 -j- +125 °Cs tg

M =min 13,8

cn e = 2,54 
cm' 
c
e



ELEKTRYCZNE PARAMETRY CHARAKTERYSTYCZNE / t ^  = 25°C/ 
Wartości wszystkich napięć mierzone względem uoo
Nazwa parametru . Ozna­

czenie
dedn. A‘/artości Warunki' 

pomiarumin • typ max
Napięcie zasi­
lania ^DD

... -~io75 -9 -7,5 MC .1Ż03 N
V -10,5 -9 -6,0 MC 1203A N
V -9 MC 1203B N

Napięcie zasi­
lania wyjąć 
segmentowych

UDD1
V- UDD V->'upi uwaga 1

Średni prąd 
zasilania IDD mA 4 8 UDD^ 9 V
Napięcie na 
wyjściach 
ON/OFF i MEL 
W stanie niskim

U0L

' V
UDD+
+0,1 Rj =100 k Q

Napięcie na wyj­
ściach ON/OFF 
i MEL w stanie - 
wysokim

^OH

V U.,,,-1JO
Rl=100 k$ 
uwaga 2

Napięcie na wej­
ściach K1,K2,K3, 
K4 oraz T2,T3 
w stanie niskim

UIL

V jd d +°,i
Rl =10 Mft 
uwaga 3

Napięcie na wej­
ściach K1,K2,K3, 
K4 oraz T2,T3 
w stanie wysokim

um

V
uss~
-0,5 Rl=100??

Napięcie na wyj­
ściach segmento­
wych, wyjściu 

oraz "COM" 
w stanie niskim

UD0L

V UL)D+2

Rl =10 WS. 

uwaga 4
Napięcie na wyj­
ściach segmento­
wych, wyjściu 

oraz "COM" 
w stanie wysokim-<rp- . ■■ — •• ■ ■■i - -

UD0H 

L ~ y t---
V uss

CL=100 pF 
uwaga 4
m  vn ̂ 1/q 1 fł fi

za pomocą rezyscoia i i /aenemai. .
Uwaga 2 - maksymalna obciążalność prądowa wyjść ON/OFF i MEL 

wynosi 0,5 mA.
Uwaga 3 - na wyjściach K1 ,K2,K3’,K4 i T1/C2 utrzymany jost we­

wnętrznie stan niski /U. ,7. Stan wysoki uzyskiwany 
jest przez zwarcie wyprbwndzenia do Ugg przez rezy­
stor 10052 max.

Uwaga 4 - maksymalna obciążalność prądowa wyjść segmentowych, 
wyjścia "dwukropek" oraz "COM" wynosi 10 ^uA.
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OPIS FUNKCJONOWANIA UKŁADU MC 1203 H

Układ scalony zegara elektronicznego MC 1203 w swoim podsta­
wowym zastosowaniu spełnia następująoc funkoje:
1/ jako zegar

- sygnalizuje przorwę w zasilaniu przez wyświetlanie po­
ziomych segmentów wszystkich cyfr wskaźnika i emitowa­
nie sygnału dźwiękowego w ciągu 2 o w odstępach co 8 s;

- wskazuje czas bieżący w cyklu 2A-godzlnnym w godzinach
i minutach oraz datę w postaci numeru dnia miesiąca i nu­
meru miesiąca; wskazania te pojawiają się na przemian:
8 s czas, 2 s data;

- wskazuje, na żądanie, jednostki minut oraz jednostki
1 dziesiątki sekund czasu "bieżącego; wskazanie to jest 
wyświetlane w sp03Óh ciągły;

- zmienia liozhę dni lutego w zależności od 3tanu liczni­
ka lat, pracującego w cyklu 4-letnlm, który po włącze­
niu zasilania ustawia się automatycznie na rok przestępny;

- sygnalizuje,.na żądanie, wybrany / 1 z 31/ dzień miesiąca 
przez pulsujące wyświetlanie wskazania czasu bieżącego 
/z częstotliwością 1 IIz/, przy czym data jest wyświetla­
na w sposóh olągły przez 2 s;

- zeruje, na żądanie, sekundy i minuty czasu bieżącego, 
przy ozym stan licznika godzin bądź nie ulega zmianie, 
gdy liczba minut je3t w zakresie 1 - 30 włącznie, bądź 
jest zwiększony o 1, gdy liczba minut jest większa od 
30 /ang. termin "zero adjust"/;

2/ jako budzik
- emituje modulowany sygnał akustyczny /"melodyjka"/ oraz 

zmienia stan wyjśoia sterująoego 0N/0FF na aktywny /włą­
czenie urządzenia/ przy koincydenoji ozasu bieżącego
i nastawionego czasu budzenia; sygnał budzenia jest wy­
prowadzany na wyjściu MEL w postaci kombinacji kilku 
ozę3totliwoścl w zakresie akustycznym;

- utrzymuje sygnał budzenia oraz stan aktywny na wyjściu 
OH/OFF przez 99 min;
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- umożliwia kasowanie sygnału budzenia do następnej koincy­
dencji nastawionego czasu budzenia i ozasu bieżącego, 
zmieniając stan wyjścia 0N./0FF na nieaktywny;

— umożliwia wyłączenie budzika na dowolny okres bez zmia­
ny nastawienia czasu budzenia;

— umożliwia wyłączenie sygnału budzenia na 9 min; wyłącza­
nie to może byó powtarzane wielokrotnie w całym zakresie 
aktywności budzika, tzn. w ciągu 99 min /ang. termin 
"snooze"/, "bez zmiany stanu wyjścia ON/OFF,

3/ jako tlmer
- uruchomienie timera następuje w momencie ustawienia za­

wartości licznika rewersyjnego minut różnej od zera,przy 
czym stan wyjścia ON/OFF jest zmieniany na aktywny; ma­
ksymalny zakres licznika minut wynosi 99; po odmierzeniu 
nastawionej liczby minut zmienia się stan wyjścia ON/OFF 
na nieaktywny /ang. termin "sleep"/*

Pizykład wykorzystania tego układu do współpracy z radioodbior­
nikiem został zilustrowany na rysunku, na którym przedstawiono 
proponowany schemat aplikacyjny. Układ osoylatora kwarcowego 
zawiera rezonator kwarcowy o częstotliwości 32,768 kUz.Pier­
wsza cyfra wskaźnika jest sterowana za pomocą 4 wyjść segmen­
towych A,B,C,D. Wyjście A steruje jednocześnie trzema pozio­
mymi segmentami pierwszej cyfry.
Układ zegara jest przystosowany do bezpośredniego sterowania 
4—cyfrowym wskaźnikiem LCD o wielkości cyfry do 25,4 mra.Ampli­
tuda sygnałów sterującyoh wskaźnika LCD je3t ustalana przez 
poziom napięcia podawanego na wejćoie . Wspólna elektroda
wskaźnika jest sterowana przebiegiem o częstotliwości 64 Hz, 
uzyskiwanym z wyjścia COM.
Do wejśó użytkowych K1,K2,K3,K4 są podłączone przełąozniki, 
z któryoh k1 i k2 są monostabilne, a k3 i k4 bistabilne.
Tryb pracy układu zegara jest określony przez stan wejśó użyt­
kowych. Możliwe są następujące rodzaje pracy:
- sygnalizowanie przerwy w zasilaniu przez wyświetlanie na 

wskaźniku poziomych segmentów wszystkich cyfr 1 emitowanie 
sygnału dźwiękowego w ciągu 2 s w odstępach co 8 s; po włą-
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czenlu zasilania zawartość wszystkich liczników jest równa 
zeru, aktywna jest jedynie dekada jednostek sekund, steru­
jąca pojawianiem się "melodyjki" sygnalizującej wystąpienie 
zaniku napięcia zasilającego;

- praca normalna — wskazywanie czasu hieżącego na przemian 
z datą,

- ’wybieranie programu,
- ustawianie żądanej wartości w danym programie«
Wybór programu następuje po przyciśnięciu przełącznika k2„
Na wskaźniku pojawiają się kolejno symbole P1 do P6, odpo­
wiadające następującym po sobie stanom licznika programów. 
Każdemu stanowi licznika programów przyporządkowana jest jed­
na z funkcji:
P1 - ustawianie okresu timera /funkcja "sleep"/; zakres 99 mii
P2 - ustawianie czasu budzenia; zakres 24-godziny;
P3 - ustawianie wybranego dnia, jednego z 31 dni;
P4 - zerowanie licznika sekund 1 minut czasu bieżq.cego /funk­

cja "zero adjust/,
P5 - ustawianie czasu bieżącego; zakres 2.4~godziny;
P6 - ustawianie daty.
Każdy stan licznika programów jest wyświetlany na wskaźniku 
przez 2 s. Wejście do konkretnego programu wymaga wciśnięcia 
przełącznika k3‘ w chwili, gdy symbol tego programu jest wy­
świetlany na wskaźniku. W tym stanie wejść użytkowych k1 prze 
mu je rolę przełącznika ustawiania wolnego, a lc2 - szybkiego w 
wszystkioh programaoh z wyjątkiem programu P4, w którym prze­
łączniki te zerują zawartość licznika sekund 1 minut, zmienia 
jąo przy tym lub zachowując stan licznika godzin. Wyjście 
z trybu ustawiania następuje po wyciśnięciu przełącznika k3, 
układ przechodzi wtedy do pracy normalnej. W tym rodzaju pra­
cy możliwe jest wyświetlanie informacji o następujących funk­
cjach:
- timera, przez wciśnięcie przełąoznika k1 , co jest możliwe 

jedynie w przypadku wcześniejszego ustawienia tej funkoji,
- budzika, przez wclśnlęoie przełącznika kA; przez 2 s jest 

wyświetlany czas budzenia, po czym układ wraca do pracy 
normalnej,
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- wyświetlania jednostek minut i sekund przez wciśnięcie prze­
łącznika k3j woiśnięcie w tym stanie przełącznika k2 jest 
traktowane przez układ jako błędne /zła kolejność wciśnięć/ 
i wyświetlacz zostaje wygaszony.

W przypadku próby Jednoczesnego wyboru wyświetlania powyższych 
funkcji ustalono, że bezwzględny priorytet ma budzik.Natomiast 
funkcja timera ma priorytet nad wyświetlaniem sekund 1 jedno­
stek minut.
W momencie wystąpienia sygnału budzenia można wykonać nastę­
pujące operacje za pomocą przełączników k1 1 k4j
- przyciśnięcie przełącznika k1 powoduje uaktywnienie funkcji 

"snooze",
- wciśnięcie i wyciśnięcie prze l ąe.zn i ku k-J powoduje .skasowa­

li io sygnału budzenia do następnej koincydencji czasu bie­
żącego z nastawionym czasem budzenia,

- wciśnięcie na stałe przełącznika kh blokuje sygnał budzenia 
na czas jego wciśnięcia.

R0S
■ O

uss UDD1

OSf UDD

o s o
MEL

K 1 0N/0FF
K2
K3
K4 COM

R1 R, Tl
t = H
R-a T2

h :

W

Uss—o

UDD C o

rlo adU

oo

C1 - 10 pF
°2 - 8 r 30 pF
C.3 - 30 pF

r f - 5 -r 22. MQ
Ros - 680 kQ
P1 - 20 kO.

R1 - 20 k^
R2* R3 - 100 kil
rrt rn 

1 ’ 2 - np. BC107
Typowy schemat aplikacyjny układu MC 1203 N
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INSTYTUT TECHNOLOGII ELEKTRONOWEJ

ZALECENIA APLIKACYJNE 
DLA UKŁADÓW ZEGAROWYCH MC 1203N i MC 1206N

1. Ze wzglądu na niebezpieczeństwo przebicia wejść/wyjść ła­
dunkiem elektrostatycznym, układy należy przechowywać 
umieszczone na gąbce przewodzącej lub owinięte w folię 
przewodzącą /np. aluminiową/, a w układzie aplikacyjnym 
stosować podstawki. Podczas lutowania w układzie aplika­
cyjnym układ zegara należy wyjmować z podstawki, W przy­
padku konieczności wlutowania lub dokonywania zmian w apli­
kacji, przy wlutowanym układzie należy bezwzględnie stoso­
wać lutownicę uziemioną lub transformator izolujący od sieci.

2. Układy wymagają stosowania bardzo dobrze odfiltrowanego
i stabilizowanego napięcia zasilania. Oprócz zwykłego kon­
densatora elektolitycznego należy stosować dodatkowi' kon­
densator blokowy lub tantalowy o pojemności 2 - 5  p F  po­
łączony równolegle z elektrolitycznym, Jak najbliżej wypro­
wadzeń Uj-jq i uss .

3. Układ MC 1203 przystosowany Jest do bezpośredniego stero­
wania wskaźnika LCD.
Zastosowanie innych wskaźników /LED/ wymaga wykonania ukła­
du aplikacyjnego odmiennego od podanego w informacji tech­
nicznej. W takim przypadku zaleca się stosowanie driverów 
bipolarnych UCY 7 ^ 5 * ^  i wskaźników LED ze wspólną anodą, 
co jednak nie gwarantuje poprawnej pracy układu.

<♦. Podczas projektowania płytki drukowanej należy zwrócić 
szczególną uwagę na sprzęganie się ścieżek w układzie

I
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wzmacniacza melodyjki z oscylatorem kwarcowym. W przypad­
ku nieoptymalnego wykonania projektu płytki drukowanej 
wskutek tego sprzężenia może wystąpić złe działanie układu 
w chwili generowania sygnału melodyjki w momencie koincy­
dencji czasu bieżącego i zaprogramowanego czasu alarmu.
Jeśli odłączenie wyprowadzenia 35 /MEL/ lub zwarcie go do 
Uss usuwa ten efekt, należy przeprojektować płytkę lub zmie­
nić układ oscylatora kwarcowego do postaci, jak na rys. 2.

5. Strojenie oscylatora kwarcowego należy przeprowadzić przez 
podłączenie częstościomierza do wyjścia COM i ustawienie • 
trymerem częstotliwości 6^ Hz. Odpowiada to częstotliwości 
drgań oscylatora kwarcowego 32768 Hz.
Inne próby strojenia dają złe rezultaty - sonda częstościo­
mierza rozstraja od żądanej częstotliwości. W przypadku bra­
ku przebiegu zmiennego na wyjściu COM należy sprawdzić, czy 
•pracuje oscylator kwarcowy, obserwując na oscyloskopie prze­
bieg na wyjściu OSO. •

C 1 - 10 pF; C2 - 8 - 30 pF; C3 - 30 pF; Rp - 5 - 22 MG
Rq3 —  680 kQ  ; R., - 20 kO ; R2 , R^ - 100 kO ; T1, T2 - np.BClC

Rys, 1. Podstawowy schemat aplikacyjny dla układów MC 1203,
MC 1206
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Rys. 2. Alternatywny układ oscylatora kwarcowego

Uss -1 U 40- 0M0FF USS -1 .K3
KA • -MEL K2 - - K1

UDD - *OSI T3 - UDD
K1 - -OSO T 2 - - KA
K3 - *Udoi A - - ON/OFF
K2 - -COM C - -MEL
A - -Ab ' D - -OSO
C - - Ag B - - 0ŚI
D - - Uc 2a - - P
8 - - Ud 2f COO

- COM
2o - co - Ue 2e - - Ab ,
2f oC-J - Af 2d - N . Ag
2e - u -Ua 2c - U2 -Ac
2d - 2 - 3b 2g - • Ad
2c - - 3g 2b - -Ae
2g - -3c - -4f
2b - -3d 3a - •Aa
: - -T2 3f - -3b

3a -T3 3e - - 3g
3f -20 21- 3e 3d • - 3c

Uwaga: Zaleca się podłączenie wejść T2 T3 do UDD 

Rys. 3. Rozkłady wyprowadzeń
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aj^HNSTYTUT TECHNOLOGII ELEKTRONOW EJ

UKŁAD ZEGAROWY . MC 12Q4N
MC 1204NA

Układ scalony MC 1204N /MC 1204NA/ jest CMOS-owym układem • 
cyfrowego zegara elektronicznego współpracującego z 4-cyfrowym 
wyświetlaczem.typu LED. Wersje MC 1204N i MC 1204NA różnią się 
zakresm napięć zasilania /patrz dopuszczalne parametry eksplo­
atacyjne i elektryczne parametry charakterystyczne/. Charakte­
rystyczną cechą, tego układu jest możliwość ciągłego wyświetla­
nia godzin i minut. Układ MC 1204N umożliwia:
- ciągły pomiar czasu,
- wskazywanie sekund, minut, godzin w systemie 12 lub 24-go- 

dzinnym, dnia miesiąca i miesięcy,
- nastawianie minut, godzin, dnia miesiąca i miesięcy,
- zerowanie odpowiednich liczników i dzielnika.

UDD DA D3 D2- Dl UCT CR OSI OSO CT INT DR 2Hz UST

nnnnnnnnnnnnnn,
28 27 26 25 24 23 22 21 20 19 18 17 16 15

J  MC 1204N

Rys. 1. Rozkład wyprowadzeń

Nazwy wyprowadzeń:
LT - wyprowadzenie kontrolne, £ - wyjście segmentu,
g - wyjście segmentu, e - wyjście segmentu,

W STĘPNA KARTA KATALOGOWA
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c - wyjście segmentu, H3 - nastawianie godzin,
d - wyjście segmentu,. UST - wyprowadzenie kontrolne,
b - wyjście segmentu, 2 Hz - wyjście sygnału 2 Hz,
a - wyjście segmentu, DR - odczyt daty,
SR - sterowanie rodzajem od­ INT - wyprowadzenie kontrolne,

czytu czasu : ciągły CT - wyprowadzenie kontrolne,
/zwarte z U33/, wybie­ OSO - wyjście układu oscylator
rany /zwarte z Upp/» OSI - wejście układu oscylator

XHR - wybór systemu pracy: CR - wyprowadzenie kontrolne,
12-godzinny /zwarte . UCT - wyprowadzenie kontrolne,
z UDD/, 24-godzinny D1 - wyjście cyfry,
/zwarte z U30/, D2 - wyjście cyfry,

TR - odczyt czasu-, D3 - wyjście cyfry,
MS - nastawianie minut, DA - wyjście cyfry,
uss - zasilanie /-/, UDD - zasilanie /+/.

Wyprowadzenia.kontrolne: LT, SR, UST , INT, CR i UCT mogą być
wykorzystywane w nietypowych aplikacjach układu MC 1204N.

DOPUSZCZALNE PARAMETRY EKSPLOATACYJNE

Nazwa parametru Symbol Jedn.
Wartość dla 
MC 1204N

Wartość dla 
MC 1204NA

min. max. min. raax.
Napięcie zasilania 
/przy Uss = 0/ UDD V - 7 - 5

Napięcie na posz­
czególnych wejś - 
ciach i wyjściach 
przy napięciu na 
pozostałych wejś­
ciach i wyjściach 
= 0 V

UI0 V -0,3 5,5 -0,3 5

Temperatura otocze­
nia w czasie pracy ^amb -

°C -25 +70 -25 +70

Temperatura prze­
chowywania tstg °C -55 + 125 -55 + 125

Częstotliwość
pracy fI kHz 0 100 0 100



ELEKTRYCZNE PARAMETRY CHARAKTERYSTYCZNE /Uss = 0 V, = 25°C/

Nazwa
parametru Symbol JecLn.

Wartość 
dla MC 1204N Warunki pomiaru 

dla MC 1204N

V/artość 
dla MC 1204NA Warunki pomiaru 

dla MC 1204NAmin. typ. max. min. typ. max.
1 2 5 4 6 7 s 10 11

Napięcie zasi­
lania UDD V 2,4 - 5,2 - 2,4 - 4,4 -

Średni prąd 
zasilania IDD - - 50 UDD = 5,2 V - - 50 UDD “ L ’ h V

Częstotliwość
pracy fI kHz - 32,768 - -

#
32,768 - -

Napięcie wyjść 
cyfrowych w sta­
nie wysokim

UOHD
V 4,8 - -

UDD *
M h D  " - ° > 5 mA

.4 -
!̂d d = V'
I0HD = "̂ '»5 mA.

V 2 - -
UDD = 2,4 V 
M h D = ““

2 -
Ud d = 2,4 V
■lc h d = ~0,5



ELEKTRYCZNE PARAMETRY CHARAKTERYSTYCZNE c.d.

...... 1... ..... 2
. y „ -- 77.. 5 6 7 e 5 10. 11

Napięcie 
wyjść segmento­
wych w stanic 
wysokim

UCH3

V A , 8 - - Udd - 5,2 V  ̂
ICH3 = “10

A - - U d o -  4 ’ 4 v 
IOHS = ” 10

V 2 - - UDD = 2 ’ 4 V 
I0H3 = “10 ̂ A

2 - „ - Udd - 2,A V 
I0H3 = “ 10

Napięcie 
wyjść cyfro­
wych w stanie 
niskim

U0LD

V - - 0,/! JDD = 5 ,2 '7 
X0LD = 10 ^A

- - 0,A UD3 = A,A V 
X0LD = -C

V - - 0» A Udd = 2,A V 
-I0LD = 10 ^ A

- - 0, A Udd = 2,A V. 
ICLD = 10

Napięcie 
wyjść segmento­
wych w stanie 
niskim

UOLB •

V - - 01A Udd = 5,2 V 
t0l3 = 0,5 mA

- - .0, A UDD = 4>4 .V
1 CL5 = 0,5 Z:A

V - - 0» A 0DD = 2 ,A V 
AOLS = °>5 mA - - 0, A

L = 2,A V
I0Ls = 0,5 mA
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Nastawianie 
minut ę Qgodzin
(MS)

Odczyt 
daty0 o czasu

Wybór systemu 12-, lub 24-godzinnego 
9 (XHR) .

WEIOSIL
o i > r

WY(OSi) 
o

ó 
Wy 
2 Hz

Dzielnik
15-sto- W 
pniowy

Licznik
sekund 
do 60

Licznik 
-¿jminut 

do 60

Licznik 
godzin - 
do 12/24

Układ
sterowania
segmentami

Układ
sterowania

cytrami

Dekod 
stanu 

wyświe- 
Lacza

ó o o <)<» ji o WY seg. o 
a d c d ,SR

Wybór rodzaju 
odczytu

o o o o WY cyfr. 
D1 D2 D3 D4

Rys. 2. Schemat blokowy układu MC 120/+1!

Układ MC 1204N jest sterowany sygnałem o częstotliwości 
32768 Hz z generatora kwarcowego. Aktywny element generatora 
- tranzystor n-kanałowy jest umieszczony na strukturze układu, 
pozostałe elementy są dołączone zewnętrznie, W celu wysterowa­
nia wskaźnika typu LED należy zastosować odpowiednie dla da­
nego wyświetlacza bipolarne układy wzmacniające: cztery dla *cyfr i siedem dla segmentów.
V/ miejscu wzmacniaczy cyfrowych zbudowanych na elementach dy­
skretnych można stosować układ UL 1121N. Ma rys. 3 przedsta­
wiono przykładowe rozw.iąznio aplikacji układu MC 1204i.'.
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D ss

20 pF

Wybierane 
wyświetlanie 

czasu

Ciagte wyświetlanie 
czasu

Uqd - 12-godz. 
^ss “ 24-godz.

XHR (JO) 
Us s (13) (24)D1

osi (21) (26 ) o | ^

(27) Da

UqD(28) 
SR (9)

Ui

0C147-9

DD

Rys. 3. Przykład schematu aplikacyjnego MC 1204N

Rys. 4.

W
yś

w
ie

tl
a

cz
 

L
E

D



Wyboru systemu pracy dokonuje się poprzez dołączenie do wy­
prowadzenia XHR jednego z napięć zasilania: dla systemu 1^-go­
dzinnego XHR łączy się z U ^ ,  dla systemu 2A-godzinnego XHR 
łączy się z 'U^. Sposób współpracy ze wskaźnikiem cyfrowym 
dla dwóch możliwych systemów pracy przedstawiono na rys. A.
V/ tabeli 1 pokazano przyporządkowanie poszczególnym cyfrom 
odpowiednio jednostek i dziesiątek sekund, minut, godzin, dni 
oraz miesięcy w trzech stanach ■wyświetlania.

Tabela 1

Wyświetlanie K1 K2 K3 KA
Kropki

System
12-godz.

System 
2A-godz.

Sekundy - -
dzie­
sią­
tki

jed­
no­
stki

- -

Czas
dzie­
siątki
godz.

jed­
no­
stki
godz.

dzie­
sią­
tki
min

jed­
no­
stki
min

obie obie

Miesiąc 
i dzień

dzie­
siątki
mies.

jed­
no­
stki
mieś.

dzie­
sią­
tki
dni

jed­
no­
stki
dni

Górna przed 
południem
Dolna po 
południu

_

Wyprowadzenie SR umożliwia wybór rodzaju wyświetlania infor­
macji w układzie MC 120AN. Gdy wyprowadzenie SR jest połączo- 
ne z dog, podstawowym rodzajem pracy wyświetlacza jest wyświe­
tlanie godzin i minut w sposób ciągły, zas pozostałe rodzaje 
pracy zegara i wyświetlacza wybiera się przez uaktywnienie 
/dołączenie do UDD/ odpowiednich wejść sterujących TR, DR, MS, 
HS. W przypadku połączenia wyprowadzenia SR z Ugg wyświetlacz 
jest wygaszony, zaś ustalenie rodzaju pracy zegara i wyświe­
tlacza dokonuje się przez uaktywnienie odpowiednich wejść 
sterujących TR, DR, MS, HS. Sposób wyboru rodzaju pracy zega­
ra przedstawiono w tabeli 2 .
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Tabela 2. Sposób wyboru rodzaju pracy zegara

Rodzaj 
z eg£

Pokazy­
wani e

pracy
\ r a

Nasta­
wianie

SR
połączone

z
Uaktywnior 
n'e wej­
ście ste­
rujące

Czas wyświetlania in­
formacji od momentu 
uaktywnienia wejść 

sterujących

godzin,
minut U5S - w sposób ciągły . j

sekund USS TR
/

po 1 r,25 s pokazywane 
na przemian z godziną 
i minutą z częstotli­
wością 1 Hz

UDD , TR
przez 1,25 s pokazy­
wane są godziny i mi­
nuty, po czym wyświe­
tlane są sekundy 
z częstotliwością 1 Hz

miesiąca
dnia

US3 lub 
UDD

DR lub 
TR, DR

przez 1,25 s 
czasowi uaktywnienia

godzin Uss lub 
UDD

HS lub 
HS, TR

zzasowi uaktywnienia 
zzasowi uaktywnienia

minut USS lub 
UDD

MS lub 
MS, DR

zzasowi uaktywnienia*' 
zzasowi uaktywnienia

godzin 
i minut

USS lub 
UDD

M3,HS lub 
MS ,ł!S, DR

zzasowi uaktywnienia 
czasowi uaktywnienia

miesięcy uss lub
UDD '

HS, DR :zasow.i uaktywnienia

dni USS lub 
UDD

HS , TRv DR :zasowi uaktywnienia

^  Po włączeniu zasilania lub po ustawieniu minut sekundy są 
zerowane i liczenie zostaje wznowione po uaktywnieniu /po­
łączeniu z Up^/ wejścia TR. Nie zaleca się stosowania na­
stępujących Kombinacji wejść przełączających: /MS, TR/, 
/MS, TR, DR/, /MS, HS, TR/ oraz /MS, HS, TR, DR/, gdyż 
w tych przypadkach przy nastawianiu minut nie wstrzymywane 
jest liczenie sekund.

INSTYTUT TECHNOLOGII ELEKTRONOWEJ Al. Lotników 32/46 
02-668 Warszawa tlx 815647 tel. 435401
Cena 80 zł Druk ZOINTE ITE żarn. ł//86 n#5|
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INSTYTUT TECHNOLOGII ELEKTRONOWEJ
PROGRAMOWANY ZEGAR ELEKTRONICZNY MC 1205N

łf « II

Rozkład wyprowadzeń

K1,K2,K3,K4 A-B G
. .A

I J / e

“/J/c

wejścia sterujące, 
wyjścia sterujące 
segmentami kolej­
nych cyfr wyświe­
tlacza,
podłączenie segmen­
tów pierwszej cyfry,

wyjście sterujące 
dwukropkiem wyświe­
tlacza,

ON/OFF - wyjście sterujące 
urządzeniami zew­
nętrznymi,

OSI,OSO - we/wy oscylatora 
kwarcowego,

CQM - wyjście do wspólnejelektrody wyświe­
tlacza LCD,

P - wejście przełączają­
ce tryb pracy bufo­
rów segmentowych; 
p =* UDD - tryb LCD,
P » - tryb LED,
oraz fluorescencyj­
ne,

HI - podanie na wejścia
HIGH IMPEDANCE na­
pięcia Uqd powoduje 
ustawienie wyjść 
segmentowych w trze­
ci stan - wysokiej 
impedancji,

WZW - wejście służące do
ręcznego wyzwalania 
timera;WZW=UDD - ti- 
mer wyzwalany jest 
przez sygnał z blo­
ku alarmu,
WZW=Uss - timer wyz­walany jest w chwili 
podania Uss na to 
wejście,

T2,T3 - wejścia testowe,
zasilanie.UDD>USS

W STĘPNA KARTA KATALOGOWA
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Układ MC 1205N jest monolitycznym układem scalonym MOS wielkiej 
skali Integracji, realizującym funkcję programowanego wielofun­
kcyjnego zegara elektronicznego. Programowane funkcje alarmu

gólnie przydatnym do sterowania czasowego urządzeniami powszech­
nego użytku. Układ wyposażony jest w trójstanowe bufory wyjść 
segmentowych dostosowane do współpracy z wyświetlaczami LCD,
LED oraz fluorescencyjnymi. Wzorcem czasu jest zewnętrzny gene­
rator kwarcowy o częstotliwości rezonansowej 32 768 Hz.
MC 1205N wykonany jest niskoprogową technologią PKOS z bramką 
Al i implantacją jonów.
Układ montowany jest w 40-wyprowadzeniowych obudowach tworzywo- 
wych.

/24 godziny/ i timera ¡ 2 h godziny/ czynią układ MC 1205M szcze-

D = 52,6 rnox

nnnnnnnnnnnnnnnnnnna

desymstryzacyjny uuuuuuuuuuuuuuuuuauu
Znak 1 20

'a/ JfcoTl5°~f| c=Q36 
 ̂»1=15,24 .

Wymiary obudowy MC 1205N. Obudowa 40-wyprowadzeniowa tworzy- 
wowa typu CE 76. Znak decymetryżujący może być umieszczoiiy 

zarówno na górnej jak i na dolnej powierzchni obudowy.



FIJi'iKC«JOiiGV'/lNIA UKŁADU MC 1205N 
' v; swoim podstawowym zastosowar ' i spełnia następujące

~ 3 -

a/ ja’ o z e g a r - wskazuje czas bieżący w godzinach i minutach
w cyklu 24-godzinnym,

- wskazuje - na życzenie - jednostki minut, 
jednostki i dziesiątki sekund czasu bież, •*,

b/ jako budzik - przy koincydencji czasu bieżącego i zaprogra­
mowanego czasu budzenia oraz nieaktywnym ciś­
nie wejścia WZW /UDQ/ uruchamia timer, który 
zmienia stan wyjścia ON/OFF na aktywny, na 
czas zaprogramowany w timorze,

- przy koincydencji czasu bieżącego i czasu bu­
dzenia oraz przy nie zaprogramowanym timerze 
/0C:00/ i nieaktywnym stenie wejścia WZW, , n 
wyjścia Oil/OFF zmienia się na aktywny na czas 
5 msek /przy 32 '/60 Hz oscylatora/,

c/ jako timer - uaktywnia wyjście ON/OFF na zapro0ramowany
czas, maksymalnie 23 godzinny 59 minut. Po 
odliczeniu nastawionej wartości zmienia stan 
wyjścia Oll/OFF na nieaktywny,

- jest uruchamiany przez budzik przy nieaktywnym 
stanie wejścia WZW,

- jest wyzwalany zewętrznie przez podanie na 
wejście WZW napięcia Ugg»

- możliwe jest wielokrotne realizov?anie funkcji 
timera bez konieczności jej każdorazowego pro­
gramowania.

Przezwa w zasilaniu zegara powoduje kasowanie v;szystkich pro­
gramów. Ponowzie włączenie zasilania powoduje wyświetlenie 
trzech poziomych segmentów każdej cyfry, informujące użytkowni­
ka o ¿kasowaniu programów. Przykładowa aplikacja układu KC 1205 
przedstawiona jest r.a rysunku. Układ oscylatora kwarcowego za­
wiera rezonator kwarcowy o częstotliwości 32 760 Hz. Pierwsze
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Ros

Schemat aplikacyjny MC 1205N. C>j = 10 pF, C2 = S 30 pF, 
C3 » 30 pF, R p  s 5 t 22 MQ , R o s  = 680 kQ , R 1  « 100 kQ ,

T1 * np. BC 107

'’odłączenie wy.
LCD

-wietlacza

Podłączenie wyświetlacza LSD. 
Układ MC 1205N i drivery bipo­
larne UCY 74545N i UCY 745^6N 
wymagają stosowania wyświetla­
czy LSD ze wspólną ar:odą. Wyś­
wietlacze LSD ze wspólną katodą 
mogą być stosowane wraz z bufo­
rami nie odwracającymi fazy 
np. CMOS-ówymi MCY 74050N
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cyfra -wskaźnika sterowana jest za pomocą 4 wyjść segmento /yc h, 
a trzecia cyfra - za pomocą C wyjść segmentowych. Układ zegara 
może bezpośrednio sterować 4-cyfrowym wskaźnikiem LCD o wiel­
kość.*. cyfry do 25,4 mm* Wspólna elektroda wskaźnika jest stero­
wana przebiegiem o częstotliwości 64 Hz uzyskiwanym z wyjścia 
COM. Przebieg COM porównywany jest we wskaźniku LCD z prosto­
kątnymi sygnałami wyjść segmentowych; gdy przebiegi te są 
v/ fazie - segment wskaźnika jest wygaszony, gdy są v; przeciw- 
fazie - segment jest zapalony. Przełączenie buforów wyjść seg­
ment owych na tryb pracy LCD, tzn. na generowanie sygnałów pro­
stokątnych o częstotliwości 64 Hz, następuje przez podanie na 
wejście P napięcia UDD* Wejście P jest wewnętrznie utrzymywane 
w stanie wysokim /P = U33/ co gwarantuje generowanie na wyjś­
ciach segmentowych przebiegów stałych, które przeznaczone są 
do wystefowywania za pomocą driverćw bipolarnych, np* typu 
UCY 74545 i UCY 74546 lub UCY 74549 wskaźników LED. Obciążal­
ność maksymalna wyjść segmentowych w tym trybie pracy buforów 
wynosi 1 mA. W tym stanie wejścia P możliwe jest również bez­
pośrednie podłączenie wskaźników fluorescencyjnych.
Do wejść sterujących K1 , K2, K3, K4 podłączone są przełączniki, 
z których K1 i K2 są monostabilne, a K3 i K4 są bistabilne.
Tryb pracy zegara jest określony przez stan wejść sterujących. 
Możliwe są następujące rodzaje ^racy:
“ syg alizowanie przerwy w zasilaniu przez wyświetlanie pozio­
mych segmentów wszystkich cyfr; po włączeniu zasilania zawar­
tość wszystkich liczników równa 'jest zeru,

- praca normalna - wskazywanie czasu bieżącego,
- wybieranie programu,
- ustawianie żądanej wartości w danym programie,
- odłączenie układu od wyświetlacza przez wprowadzenie wyjść 
segmentowych i wyjścia COM w stan wysokiej impedancji
/HI ~ zawartość programów nie ulega zmianie, zegar
nadal pracuje normalnie; ta funkcja unrżliwia przyłączenie 
‘wielu zegarów do jednego wyświetlacza.

Wybór programu następuje po przyciśnięciu przełącznika K2. Na
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wyświetlaczu pojawiają się kolejno symbole P1 do PA, odpowiada­
jące kolejnym stanom licznika programów. Każdemu stanowi licz­
nika programów przyporządkowana jest jedna z funkcji;
P1 - ustawianie okresu timera, zakres 24 godziny,
P2 - ustawianie czasu alarmu, zakres 24 godziny,
P3 - ustawianie czasu bieżącego, zakres 2 \  godziny,
P4 - zerowanie do pełnej godziny /+ 30 min/.
Każdy stan licznika programów wyświetlany jest przez 2 sekundy. 
Wybór konkretnego programu wymaga wciśnięcia przełącznika K3 w 
chwili, gdy symbol tego programu jest wyświetlany. W tym stanie 
wejść użytkowych K1 przejmuje rolę przełącznika ustawiania wol­
nego, a K2 - szybkiego, we wszystkich programach z wyjątkiem 
programu P4, w którym przełączniki te zerują zawartość licznika 
sekund i minut zmieniając przy tym lub zachowując stan liczni­
ka godzin. Wyjście z trybu ustawiania następuje po wyciśnięciu 
przełącznika K3 - układ przechodzi wtedy do pracy normalnej.
W tym rodzaju pracy możliwe jest wyświetlenie następujących 
infromacji:
- przez wciśnięcie K1 - wskazanie czasu jaki upłynął od chwili 
wyzvrolenia timera z dokładnością do 1 minuty,

- przez wciśnięcie K4 - wskazanie nastawionego czasu alarmu. 
Jeśli wskutek uprzedniej koincydencji czasu bieżącego i na­
stawionego czasu alarmu wyzwolony został timer i sygnał wyj­
ściowy ON/OFF jest uaktywniony, to wciśnięcie K4 powoduje 
skasowanie tego sygnału i wyzerowanie bieżącej zawartości 
timera. Pozostawienie K4 w stanie wciśniętym blokuje sygnał 
alarmu do chwili wyciśnięcia tego przełącznika,

- przez wciśnięcie przełącznika K3 wyświetlanie jednostek minut 
oraz jednostek i dziesiątek sekund czasu bieżącego.

ZALECENIA APLIKACYJNE
Układ MC 1205N wymaga stosowanie bardzo dobrze odfiltrowanego 
i stabilizowanego napięcia zasilania. Oprócz zwykłego kondensa­
tora elektrolitycznego należy stosować dodatkowy kondensator 
blokowy lub tantalowy o pojemności 2 -f 5 ¿uF połączony równoleg-
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lc z elektrolitycznym, Jak najbliżej wyprowadzeii UDJ i 
Strojenie oscylatora kwarcowego należy przeprowadzać za pomocą 
częstościomierza podłączonego do wyjścia COM, przez ustawienie 
trymerem częstotliwości Gh Hz. Odpowiada to częstotliwości 
drgań oscylatora 32 768 Hz. Inne próby strojenia dają złe wyni­
ki; sonda częstościomierza przyłączona do generatora kwarcowego 
rozstraja go od żądanej częstotliwości. W przypadku braku prze­
biegu zmiennego na wyprowadzeniu COM należy sprawdzić, czy pra­
cuje oscylator kwarcowy, obserwując na oscyloskopie przebieg 
na wyjściu OSO. W niektórych zastosowaniach o dużym poziomie 
zakłóceń zaleca się stosowanie alternatywnego sposobu podłącze­
nia generatora kwarcowego, gwarantującego większą odporność na 
zakłócenia.

-«Udo

■̂ »Uss

^Fc2

C3:

i5,1 Mil 
Ri

5,1 Mil

Ci=r

g p
ax

-uss'

-OSI If)o<N
-OSO t—

o
2

Uss

Alternatywny sposób podłączenia generatora kwarcowego
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DOPUSZCZALNE PARAMETRY EKSPLOATACYJNE 
Napięcie na wyprowadzeniu UDD
względem Uss przy tamb =» 25°C UDD -20 ~ +0,3 V
Napięcie na wszystkich pozosta­
łych wyprowadzeniach względem
USS erzy L m b  “ 25°C %  -25 - ł° W  V
Minimalne i maksymalna tempera­
tura otoczenia w czasie pracy ^ h 0 t +55 °C
Temperatura przechowywania "t + "55 - +125 °C

'arab
'stg

PARAMETRY CHARAKTERYSTYCZNE
/tamb ” 25°C. Wartości wszystkich napięć względem U ^ /

Nazwa
parametru

Ozna­
cze­
nie

Je&n.
Waritość

min* max*
waruriKi
pomiaru

1 5 4 5 6

Napięcie
zasilania UDD V -5 -9
Średni prąd 
zasilania IDD mA - 8 UDD " “9 V
Napięcie na wyj­
ściu ON/OFF
- w stanie nis­
kim U0L V UDD+0>1 — Rr = 100 kO. 

P * UDD- w stanie wyso­
kim U0H V - U33-1 .0 uwaga 1 /

Napięcie na wej­
ściach K1,K2,K3, 
K4, oraz T2,T3, HI,WZW,P
- w stanie nis­

kim UIL V UDD+0' 1 - P 53 PDD Rl a 10 MQ

- w stanie wyso­
kim UIH V - Us3-0,5

Rl = 10 0 O. 

uwaga 2/
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I • ~rr/T, ~'T —.... n  ... " 5 6

7 \r:>- na wyj- 
;iach sogœ »n’to- 

•. eh, wyjśćiu 
oraz wyjściu COM
- v; stanie niskim U0L V ,JDD + 2,C P = UDD

rt= 10 ;iqi j
uwaga 3/

- v? stanie wysokim U0H V - ,Jss
uss~ i,o

P = Unr,
Cj « 100 pF
P « U33 It = 1 mA 
Udd = -9 V

UWAGI:
1/ Maksymalna obciążalność prądowa wyjścia Ob1/OFF wynosi 0,5 mA, 
?./ Ka wejściach K1 ,K2,K3,K4,T2i)T3fWEW utrzymyv/sny jest wewnętrz- 

nie stan niski /UDD/. Stan wysoki uzyskiwany jest przez zwar­
cie wyprowadzenia do Ugg przez rezystor max. 100 Q. 
lia v/ejsciach KI, P utrzymywany jest wewnętrznie stan wysoki 
/U,,,,/«, Stan niski uzyskiwany jest przez zwarcie v/yprowadzenia
do UDD przez rezystor max. 100 J2 .

3/ i. ;olna obciążalność prądowa wyjść segmentowych, wyjścia 
" :• akropak" oraz COK w trybie pracy LCD wynosi 10 /aA. Mak~ 
• 'ir.a obciążalność prądowa wyjść segmentowych, wyjścia 

"c! ■ erek" w trybie pracy LED wynosi 1 mA. Ograniczenie to 
v:y:vLk.a z maksymalnej mocy rozpraszanej, dopuszczalnej dla 
;• sto. -/anej obudov/y tworzywowej, wynoszącej 1 W.
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IN ST Y T U T  TECHNOLOGII E L E K T R O N O W E J

ZEGAR ELEKTRONICZNY DO RADIOODBIORNIKA MC 1206N

Układ scalony wielkiej skali integracji wykonany w technologii 
PMOS z implantacją jonów i z bramką aluminiową, realizuje funk­
cje programowanego zegara elektronicznego z budzikiem i Jest 
przeznaczony do współpracy z radioodbiornikami i innymi urzą­
dzeniami powszechnego użytku. Układ może współpracować bądź 
bezpośrednio z 4-cyfrowym wyświetlaczem LCD, bądź przy użyciu

Uss -.1 w 40-. K3
K2 ■ . K1
,T3 . - Udd
T2 . . K4
1A - - ON/OFF
1C . . MEL
1D ■ - OSO
1B .1 C O .,0SI
2a - o - P
2 f .

2e .
Cvj - COM

- 4b
2d . - 4g
2c -

o
- Ag

2g . . Ad
2b .

z
- Ae 
. 4f

3a . . Ad
3f . . 3b
3e . . 3g

3d ..20 21. . 3c

K1,K2,K3,K4 
4, B, C,D a

/ 7 > b
o - y j u - c
a,..., g

wejścia sterujące
wyjścia sterujące 
segmentami pierw­
szej cyfry

ON/OFF i.MEL -

OSI, OSO 

COM

Opis wyprowadzeń T2, T3

wyjścia sterujące 
segmentami cyfr 
2,3,4
wyjścia sterujące 
urządzeniami zew­
nętrznymi

- we/wy oscylatora 
kwarcowego

- wyjście do wspól­
nej elektrody wy­
świetlacza LCD

- przełączanie trybu 
pracy wyjść segmen­
towych LED/LCD

- wejścia testowe

WSTĘPNA KARTA KATALOGOWA
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bipolarnych driverów z 4-cyfrowym wyświetlaczem LED, lub wyś­
wietlaczem fluorescencyjnym. Wzorcem czasu zapewniającym dużą 
dokładność Jest zewnętrzny oscylator kwarcowy o częstotliwości 
rezonansowej 32.768 Hz,
Układ oferuje 6 programowanych funkcji użytkowych oraz odznacza 
się dużą prostotą obsługi.
Układ MC 1206N Jest montowany w 40-wyprowadzeniowych obudowaph 
tworzywowych.

Wymiary obudowy tworzywowej układu MC 1206N

' OPIS FUNKCJONOWANIA UKŁADU MC 1206N

Układ scalony zegara elektronicznego MC 1206 w swoim podstawo­
wym założeniu może być stosowany:
1/ Jako zegar

- sygnalizuje przerwę w zasilaniu przez wyświetlanie pozio­
mych segmentów wszystkich cyfr wskaźnika i emitowanie syg­
nału dźwiękowego w ciągu 2 s w odstępach co 8 s;

- wskazuje czas bieżący w cyklu 24-godzinnym w godzinach 
i minutach oraz datę w postaci numeru dnia miesiąca 1
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1 numeru miesiąca; wskazania te pojawiają się na prze­
mian: 8 s czas; 2 s data;

- wskazuje, na żądanie, jednostki minut oraz jednostki
i dziesiątki sekund czasu bieżącego; wskazanie to jest 
wyświetlane w sposób ciągły;

- zmienia liczbę dni lutego w zależności od stanu licznika 
lat, pracującego w cyklu 4-letnim, który po włączeniu 
zasilania ustawia się automatycznie na rok przestępny;

- sygnalizuje, na żądanie, wybrany /1 z 31/ dzień miesiąca 
przez pulsujące wyświetlanie wskazania czasu bieżącego 
/z częstotliwością 1 Hz/, przy czym data jest wyświetla­
na w sposób ciągły przez 2 s;

- zeruje, na żądanie, sekundy i minuty czasu bieżącego, 
przy czym stan licznika godzin bądź nie ulega zmianie 
przy liczbie minut w zakresie 1 f 30 włącznie, bądź 
jest zwiększony o 1 , przy liczbie minut większej od 30 
/ang. zero adjust/;

2/ jako budzik
- emituje modulowany sygnał akustyczny /"melodyjka"/ oraz 
zmienia stan w y j ś c i a  sterującego 0N/0FF na akustyczny 
/włączenie urządzenia/ przy koincydencji czasu bieżącego 
i nastawionego czasu budzenia; sygnał budzenia jest 
wyprowadzony na wyjściu MEL w postaci kombinacji kilku 
częstotliwości w zakresie akustycznym;

- utrzymuje sygnał budzenia oraz stan akustyczny na wyjściu 
ON/OFF przez 99 min;

- umożliwia kasowanie sygnału budzenia do następnej koincy­
dencji nastawionego czasu budzenia i czasu bieżącego, 
zmieniając stan wyjścia ON/OFF na nieaktywny;
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- umożliwia wyłączenie budzika na dowolny okres bez zmiany 
nastawienia czasu budzenia;

- umożliwia wyłączenie sygnału budzenia na 9 min; wyłączanie 
to może być powtarzane wielokrotnie w całym zakresie aktyw­
ności budzika, tzn. w ciągu 99 min'/ang. snooze/, bez 
zmiany stanu wyjścia ON/OFF.

3/ jako timer
- uruchomienie timera następuje w.momencie ustawienia za­
wartości licznika rewersyjnego minut różnej od zera, przy 
czym stan wyjścia ON/OFF jest zmieniany na aktywny; mak­
symalny zakres licznika minut wynosi 99; po .odmierzeniu 
nastawionej liczby minut zmienia się stan wyjścia ON/OFF 
na nieaktywny /ang. sleep/.

Do wejść użytkowych K1, K2, K3, K4 są podłączone przełączniki, 
z których K1 i K2 są monostabilne, a K3 i K4 bistabilne.
Tryb pracy układu zegara jest okreśiony przez stan wejść użyt­
kowych, Możliwe są następujące rodzaje pracy;
- sygnalizowanie przerwy w zasilaniu przez wyświetlanie na 
wskaźniku poziomych segmentów wszystkich cyfr i emitowanie 
sygnału dźwiękowego w ciągu 2 s w odstępach co 8 s ; po włą­
czeniu zasilania zawartość wszystkich liczników jest równa 
zeru, aktywna jest jedynie dekada jednostek sekund, steru­
jąca pojawieniem się "melodyjki" sygnalizującej wystąpienie 
zaniku napięcia zasilającego;

- praca normalna - wskazywanie czasu bieżącego na przemian z 
datą,

- wybieranie programu,
- ustawianie żądanej wartości w danym programie.
Wybór programu następuje po przyciśnięciu przełącznika K2,
Na wskaźniku pojawiają się kolejno symbole PI do P6, odpowia­
dające następującym po sobie stanom licznika programów.
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Każdemu stanowi licznika programów przyporządkowana jest jedna 
z funkcji:
PI - ustawienie okresu timera /funkcja sleep/; zakres 99 mii)ut; 
P2 - ustawienie czasu budzenia; zakres 24 godziny;
P3 - ustawienie wybranego dnia, jednego z 31 dni;
P4 - zerowanie licznika sekund i minut czasu bieżącego /funkcja 

zero adjust/,
P5 - ustawianie czasu bieżącego; zakres 24 godziny;
P6 - ustawianie, daty.
Każdy stan licznika programów jest wyświetlany na wskaźniku 
przez 2 s, Wejście do konkretnego programu wymaga wciśnięcia 
przełącznika K3 w chwili, gdy symbol tego programu jest wyś­
wietlany na wskaźniku. W tym stanie wejść użytkowych K1 przej­
muje rolę przełącznika ustawiania wolnego, a K2 - szybkiego, 
we wszystkich programach z wyjątkiem programu P4, w którym 
przełączniki te zerują zawartość licznika sekund i minut, 
zmieniając przy tym lub zachowując stan licznika godzin.
Wyjście z trybu ustawiania następuje po wyciśnięciu przełącz­
nika K3; układ przechodzi wtedy do pracy normalnej. W tym ro­
dzaju pracy możliwe jest wyświetlanie informacji o następują­
cych funkcjach:
- timera}przez wciśnięcie przełącznika K1, co jest możliwe 

jedynie w przypadku wcześniejszego ustawienia tej funkcji,
- budzika, przez wciśnięcie przełącznika K4; przez 2 s jest 
wyświetlany czas .budzenia, po czym układ wraca do pracy 
normalnej,

- wyświetlania jednostek minut i sekund przez wciśnięcie 
przełącznika K3 ; wciśnięcie w tym stanie przełącznika 
K2 jest traktowane przez układ jako błędne /zła kolej­
ność wciśnięć/ i wyświetlacz zostaje wygaszony.

W przypadku próby jednoczesnego wyboru wyświetlania powyższych 
funkcji ustalono, że bezwzględny priorytet ma budzik. Natomiast 
funkcja' timera ma priorytet nad wyświetlaniem sekund i jednos­
tek minut.
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W momencie wystąpienia sygnału budzenia można wykonać następu­
jące operacje za pomocą przełączników K1 i K4;
- przyciśnięcie przełącznika K1 powoduje uaktywnienie funkcji 

snooze,
* wciśnięcie i zwolnienie przełącznika K4 powoduje skasowanie 

sygnału budzenia do następnej koincydencji czasu bieżącego 
z nastawionym czasem budzenia,

- wciśnięcie na stałe przełącznika K4 blokuje 
na czas jego wciśnięcia.

ąrgnał budzenia

DOPUSZCZALNE PARAMETRY EKSPLOATACYJNE
Napięcie na wyprowadzeniu:
UDD względem Uss przy tM b  = 25°C UDD

0CM1 t +0,3 V

Napięcia na pozostałych wyprowa- 
dzeniach względem Ugg przy tamb = 25°C Uw -25 t +0,3 V
Temperatura otoczenia w czasie pracy ^amb 0 r 55°C
Temperatura przechowywania tstg -55 r +125°C

PARAMETRY STATYCZNE / t ^  ~ 25°C. Wartości wszystkich napięć 
względem U33. Na wejściu P napięcie /tryb LCD/ oprócz ostat­
niej pozycji tabeli/«

Wartość WarunkiNazwa parametru Symbol Jedn. min. max. . pomiaru
1 2 3 b

Napięcie zasilania UDD V . “6 -9
Średni prąd zasi­
lania IDD mA - 8 UDD - "9 V
Napięcia na wyjś­
ciach ON/OFF i MEL 
w stanie niskim °0L V UDD+ Rl = 100 kQ

+0,1.
Napięcie na wyjś­
ciach ON/OFF i MEL 
w stanie wysokim

... U0H V - USS **1
Rl * 100 kQ 
Uwaga 1/



1 - T - 3 . ' ’ 5 .. .. 6

Napięcie na wejściach 
K1, K2, K3, K4 oraz 
T2, T3 w stanie niskim UIL V UDD mm

= 10 MQ 
Uwaga 2/

Napięcie na wejściach 
K1, K2, K3, K4 oraz 
T2, T3 w stanie wysokim UIH V — Uss-°,5 t?

3 u _x O O b

Napięcie na wyjściach 
segmentowych, wyjściu 
":"'oraz "COM" w sta­
nie niskim UDL V UDD+2 -

= 10 MQ 
Uwaga 3/

Napięcie na wyjściach 
segmentowych, wyjściu 

oraz 11 COM" w sta­
nie wysokim

U™,
V - uss p 3 Vdd

» 100 pF
DH

V ■ uss~1 P a U ss
1^ « 1 mA 
UDD > “9 V

UWAGI:
1 / Maksymalna obciążalność prądowa wyjść ON/OFF i MEL wynosi 

0,5 mA
2/ Na wyjściach K1, K2, K3, K4, T1, T2 utrzymywany Jest wew­

nętrznie stan niski /UDD/* Stan wysoki uzyskiwany Jest 
przez zwarcie wyprowadzenia do Ugg przez rezystor max 100Q

3/ Maksymalna obciążalność prądowa wyjść segmentowych,
wyjścia " oraz COM w trybie pracy LCD - /P zwarte z U ^ /  
wynosi 10 (juA . Obciążalność prądowa wyjść segmentowych 
i wyjścia n:n w trybie pracy LED /P zwarte z Ugg/ wynosi 
1,0 mA. _____________________________________

ZASTOSOWANIA UKŁADU MC 1206N
Przykład wykorzystania tego układu do współpracy z radioodbior­
nikiem został przedstawiony na rysunku' z proponowanym schematem 
aplikacyjnym. Układ rezonatora kwarcowego zawiera oscylator 
kwarcowy o częstotliwości rezonansowej 32 768 Hz. Pierwsza 
cyfra wskaźnika Jest sterowana za pomocą 4 wyjść segmentowych 
A, B, C, D. Wyjście A steruje Jednocześnie trzema poziomymi 
segmentami pierwszej cyfry.
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Układ zegara Jest przystosowany do bezpośredniego sterowania 
4-cyfrowym wkaźnikiem LCD, lub przy użyciu bipolarnych układów 
sterujących,np. UCY 74549, wskaźnikiem LED oraz wskaźnikami 
fluorescencyjnymi. Dostosowanie przebiegów na wyjściach seg­
mentów do typu wskaźnika realizowane Jest przez podanie na 
wejście P odpowiedniego napięcia: dla wskaźnika LCD oraz
Ugg dla wskaźnika LED i fluorescencyjnego.
Wspólna elektroda wskaźnika LCD sterowana Jest przebiegiem 
64 Hz, uzyskiwanym z wyjścia COM. Przebieg ten generowany 
Jest p zez układ w sposób ciągły niezależnie od napięcia na 
wąjściu P.
Układ MC 1206 wymaga stosowania bardzo dobrze odfiltrowanego 
i stabilizowanego napięcia zasilania. Oprócz zwykłego konden­
satora elektrolitycznego należy stosować dodatkowy kondensator 
blokowy lub tantalowy o pojemności 2r5 ,uF, połączony równoleg­
le z elektrolitycznym, Jak najbliżej wyprowadzeń Ugs i UgD. 
Podczas projektowania płytki drukowanej należy zwrócić szcze­
gólną uwagę na sprzęganie się ścieżek w układzie wzmacniacza 
melodyjki z oscylatorem kwarcowym.
Przy nieoptymalnym wykonaniu projektu płytki drukowanej może 
wystąpić wadliwe działanie układu wskutek tego sprzężenia, w 
chwili generowania przez układ sygnału MEL. Jeśli odłączenie 
wyprowadzenia MEL lub zwarcie go do Ugg usuwa ten efekt, to 
należy przeprojektować płytkę drukowaną lub zastosować alter­
nat ywny schemat oscylatora kwarcowego. Strojenie oscylatora 
kwarcowego należy przeprowadzić za pomocą częstościomierza 
podłączonego do wyjścia COM i ustawienia trymerëm częstotli­
wości 64 Hz. Odpowiada to częstotliwości drgań oscylatora 
32 768 Hz. Inne próby strojenia dają złe wyniki - sonda czę­
stościomierza rozstraja od żądanej częstotliwości. W przypada 
ku braku przebiegu zmiennego na wyprowadzeniu COM należy spraw­
dzić czy pracuje oscylator kwarcowy, obserwując na oscylosko­
pie przebieg na wyjściu OSO.
Ze względu na niebezpieczeństwo przebicia wejść/wyjść ładunkiem 
elektrostatycznym, układy należy przechowywać umieszczone na
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a)

MC 1206

D R IVE R

3xUCY74549 lub UCY7A545-S46

,Uss=OV
UDD=-5r-9V

-O Ucc =ov
■o MASA=U[X)=~5f-9V

Rezystor ogn typ300r360.il"5

k -oU ss= 0 V

W przypadku s to sow a n ia  p a ry  UCY74545-546 
zbędne s q  rezystory ograniczajape

Przykładowe schematy podłączenia do układu MC 1206N wyświetla­
cza: aj wyświetlacza LED /ze wspólną anodą/ oraz b) wyświetla­
cza LCD» Uwagi do rys, a'): 1» Przełącznik P zwarty z Uss.
2» Regulacja jasności świecenia diod przez zmianę napięcia za­
silania Ud d ma wpływ na częstotliwość rezonansową obwodu oscy­
latora kwarcowego; zmiana napięcia zasilania wymaga dostroje­
nia tego obwodu» 3. Y/yjście COM pozostaje nie podłączone.
4. Zastosowanie wyświetlaczy LED ze wspólną katodą wymaga uży­
cia buforów nieodwracających fazy np. CMOS-owych MCY 74050B.

nrc3

-2 7 -C-J:
N
X ---oo -La

Kl

K2

R0S
- o -

USS p

OSI UDD

nso
MEL

K1
ON/OFF

K?

« U o d

C1 - 10 pF ; 
RF -5 4-22 Mil; 
R2.R3-100 kil

C2 - 8 4-30 pF j 
ROS- 6 80 kil j 
T1,T2-nP BC107

C3-30 pF 
R1-20 kil

Typowy schemat aplikacyjny układu MC 1206N. C-] = 10 pFj C2 ° 
“ 8 f 30 pF; C3 3 30 pF; Rp » 5 f 20 MO. ; Roś n 680 kÓ. j 

R1 «3 20 kO ; R2»R3 * 100 1<Q ; T1,T2 «* nP. BC 107
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gąbce przewodzącej lub owinięte w folię przewodzącą /np. alu­
miniową/, a w układzie aplikacyjnym stosować podstawki. Podczas 
lutowania w układzie aplikacyjnym należy układ zegara wyjmować 
z podstawki. W przypadku wlutowywania lub dokonywania zmian w 
aplikacji przy wlutowanym układzie należy bezwzględnie stosować 
lutownicę uziemioną lub transformator izolujący od sieci.

INSTYTUT TECHNOLOGII ELEKTRONOWEJ 
Al. Lotników 32/46 
02-668 Warszawa 
tel.435401
tlx 81564? Druk ZOINTE ITE zam. /84 n.
Cena 100zł PRAWO REPRODUKCJI ZASTRZEŻONE Maj 1984



^ IN STYTU T TECHNOLOGU ELEKTRONOW EJ

UKŁAD DO ZEGARA ANALOGOWEGO MC 1210N 
MCY.1210N

U ”
1 c z z“ O

ł 8 (
’ 2 C»

O  r» 
w  c- 17

3 C >o u 1 6
41 3 5

Opis wyprowadzeń:
1 - UDD - wejście zasilające,
2 - U0o - wejście zasilające,
3 - M0o - wyjście sygnału sterującego

krokowym /O,5 Hz/, • *
- TEST - wejście/wyjście testowe /4096 Hz/,

5 - M01 - wyjście sygnału sterującego 'silniczkiem
krokowym /0,5 Hz/>

6 - ALO - wyjście sygnału alarmu /64 Hz/,
7 -  030 - wyjście układu oscylatora,
8 - OSI - wejście układu oscylatora.

Układ scalony MC 1210N /MCY 1210N/ zrealizowany w technologii 
CMOS jest przeznaczony do sterowania zegara analogowego. Układ 
zawiera oscylator stabilizowany rezonatorem kwarcowym o często­
tliwości 4,194304 MHz, 23-stopniowy dzielnik częstotliwości 
i stopień wyjściowy do bezpośredniego sterowania silniczka kro­
kowego. Układ wytwarza sygnał o częstotliwości 64 Hz, który mo­
że służyć jako sygnał alarmu. Układ zasilany jest baterią 1,3V 
i charakteryzuje się małym poborem prądu.

W STĘPNA KARTA KATALOGOWA



Układ montowany jest w obudowie plastikowej, dwurzędowej typu 
A49D, o wymiarach zgodnych z PN-73/T-01603, ark, 16,

DOPUSZCZALNE PARAMETRY EKSPLOATACYJNE
Napięcie zasilania UDD 3 V

tTemperatura pracy MC 121ON
MCY 1210N

Temperatura przechowywania

amb

'stg

-10 t +55 
-40 + +70
-55 t +125

o.
o,

ELEKTRYCZNE PARAMETRY CHARAKTERYSTYCZNE 
przy UDD « 1,2 i 1,7 V, dla MC 1210N i UDD = 1,3 t 1,7 V 
dla MCY 1210N, 'rezonator 4,194304 MHz, RL  ̂ » 400Q, R12 = 10kQ,
C1 = 1oo7jF> ^amb 25°C

Nazwa parametru Symbol Jedn, Wartość Warunki 
• pomiarumin. typ. max.

’1 ' ' 1 ' '3 4 5 b 7
Pobór prądu przy 
rozwartych wyj­
ściach

i

IDD ûA - 70 120
UDD = 1,6 V’
t , =-40 + +70 ̂
am MCY 1210N

* +55°C amo MC 1210N

Częstotliwość syg­
nału na wyjściach 
M0 1 i M02 fM . Hz - 0,5 - ■ —

Czas trwania impul­
su wyjściowego na 
wyjściach. MO-j i M02

t M • wM s mm 1 - —

Oporność.wyjść MO., 
i M02 /suma/ «M SI mm 100 200 * -

Napięcie wyjściowe 
w stanie wysokim
na wyjściu ALO
___  _- .

U0HA V 1,3 - - UDD = 1»5 V 
Íq a = -0,1 mA

i
jCzęstotliwość syg­
nału na wyjściu 
ALO fA ' Hz - 64 - —



ELEKTRYCZNE PARAMETRY CHARAKTERYSTYCZNE c.d.
—  - T ------ — ...2 3 -~  ”4 5 6 V

Czas trwania im­
pulsu na wyjściu
ALO

t . wA ms
<
«■» 7,8 mm ■ —

Częstotliwość sy­
gnału na wyjściu
TEST • v fTEST Hz - 4096 - —

UM0!

UM02

UMOt2

W —i—

■¡7"

Przebieg napięć i prądów na wyjściach MO^ i MO2

UDOo— 1 8
2 7
3 6
4 5

c , RU

W

*12 “  ^  C7

HDI—
8

Schemat układu aplikacyjnego* C„ = 34 f.68 pF, Cg 
RT -4 - oporność uzwojenia silniczka krokowego, R ^

47 pF, 
obcią­

żenie urządzenia alarmowego
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ibłiESU INSTYTUT TECHNOLOGII ELEKTRONOW EJ
MC 1211NUKŁAD DÓ ZEGARA ANALOGOWEGO 

Z ALARMEM

UDD• USS
m o 2

u DI ? r , OSI TEST
M01

uss i JOSO
m o 2 c JAL0 ’ AL0

TLST [ JMCH 0S0
OSI

Rys.

- wejście zasilające,
- wejście zasilające,
- wyjście sygnału sterującego silni- 

czkiem krokowym /O,5 Hz/,
TEST - wejście /wyjście testowe 4096 Hz,

- wyjście sygnału sterującego silni- 
czkiem krokowym /O,5 Hz/,

- wyjście sygnału alarmu,
•- wyjście układu oscylatora,
- wejście układu oscylatora,

T. Rozkład i nazwy wyprowadzeń

Układ scalony MC 1211N zrealizowany w technologii CMOS 
jest przeznaczony do zegara analogowego z alarmem /budzika/• 
Układ zawiera oscylator stabilizowany rezonatorem kwarco­
wym o częstotliwości 4,194304 MHz, 23-stopniowy dzielnik czę­
stotliwości, stopień wyjściowy do bezpośredniego sterowania 
silniczka krokowego oraz układ alarmu. Układ alarmu wytwarza 
sygnał o częstotliwości 2048 Hz modulowany częstotliwością 8 Hz 
i 1 Hz /przebieg sygnału alarmu pokazano na rys, 2/.
Układ zasilany jest napięciem 1,5 V i charakteryzuje się 
małym poborem prądu.
Układ jest montowany w obudowie plastykowej 8-wyprowadzeniowej, 
dwurzędowej typu A49D /o wymiarach zgodnych z PN-73/T-01603, 
ark. 13/ z rozkładem wyprowadzeń podanych na rys, 1.

W STĘPNA KARTA KATALOGOWA
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Rys. 2. Przebieg sygnału alarmu

DOPUSZCZALNE PARAMETRY EKSPLOATACYJNE 
Napięcie zasilania U
Temperatura pracy 
Temperatura przechowywania

DD
'amb
'stg

3 V
od o ,-10 do +55 C
od -55 do +125 C

ELEKTRYCZNE PARAMETRY CHARAKTERYSTYCZNE przy UDD = 1,2 f 1,7 V, 
rezonator 4,19430 MHz- /CL = 30 pF/, R^0 = 400 Q , C 1 = 100 pF, 
t.'amb = 25°C

Nazwa parametru Sym­
bol Jedn. Wartość 

min. [typ. maić Warunki pomiaru

Pobór prądu przy 
rozwartych wyj­
ściach
Częstotliwość 
sygnału na wyj­
ściach M01 i M02
Czas trwania im­
pulsu wyjściowego 
na wyjściach 
M01 i M02

‘DD

UM

wM

Oporność wyjść 
M01 i M02
/suma/
Napięcie w sta­
nie wysokim na 
wyjściu AL0

U OHA

,uA

Hz

s

Q.

mV

70

0,5

120
UDD « 1,6 V

^ b  -  “ 10 -  +55 C

100 200 *Mo * A0° Q

U
700

DD
L0A

1,5 V 
-0,5 mA
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Ĉ j 100 pF /bipolarny/ R ^  « 400 Q /min/
C2 = 34 i 68 pF /3 f 30 pF/ Rg = 30 Q /typ/
C3 = 47 pF /18 pF/
rezonat. kwarc.: fQSC * 4,194304 MHz;

CL » 30 pF /10 pF/
Rys. 3. Typowy układ aplikacyjny MC 1211N
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IN ST Y T U T  TECHNOLOGII E L E K T R O N O W E J

AHA! .00'AU SCO KWARCOWEGO ZEGARA ST ¡"RUJ AC EGO
MC 12121:

.•.o r.o?. ]tyczny, cyfrowy układ ocalony MC 1212N przeznaczony Jest 
io kwarcowego zegara sterującego z analogov/ym odczytem czasu.
. z.laa ::zwiera xoscylator stabilizowany rezonatorem kwarcowym 
o c;• ęs fot 1 .iwości 4,19^*304 MHz, 20-stopniov/y dzielnik częstotli­
wości oraz stopie:: wyjściowy do bezpośredniego sterowania sil- 
n i c z i em krok owvrp.,

U.DD - wejście zasilające
U22 - wejście zasilające
MOg  ~  aryjście 2 sygnału sterującego 

silniczkiem krokowym
TEST - v/yjście/v;ejście testowe
TlÔj - wyjście 1 sygnału sterującego 

silniczkiem krokowym,
MC - wyprowadzenie nie wykorzystywane
050 - wyjście oscylatora
051 - wejście oscylatora 

Rys. 1. Rozkład i nazwy wyprowadzeń
Układ wyjściowy dostarcza dwa odwrócone w fazie sygnały o czę­
stotliwości A Hz, Układ realizowany jest w niskonapięciowej 
technologii CMOS, co zapewnia mały pobór prądu zasilania.
Układ MC 1212H montowany jest w obudowie plastykowej dwurzędo­
wej 6-wyprowadzeniowej typu A-49D.

WSTĘPNA KARTA KATALOGOWA



Rys. 2. Schemat blokowy

MO-1 MO? 
(5)' (3)

Rys. 3. Schemat aplikacyjny układu MC 1212N, Zalecane warunki 
pracy: C-i-^7/uF/bipolarny/, Rm h-^OC^ /min/, rezonator kwarcowy: 
fosc= M 9 f ° A  MHz, CL=10 pF, R‘q <10ÓQ, C?=5 * 20 pF, C =10+ pF
DOPUSZCZALNE PARAMETRY EKSPLOATACYJNE 
Mapipc.ie zasilania UDD

Temperatura o racy t

T e m p e ra tu ra  p r z  e chovr-r .*/an 1 a

'amb

stsr

3 V

-10 + +55 °C

-55 ++125 °C



Rys. 4# Kształt 6-wyprowadź eniowej obudowy plastykowej dwurzę­
dowej typu A 49D

Yymiary obudowy

Symbol 
vr-̂rm ?.r,u

bymiary /mm Kąt
/stopnie/min. nom. max.

A - ■ - 5,10 -
A1 0,51 - - -
b 0,38 - 0,59 -

c 0,20 - 0,36 -
D ’ - - 10,16 -
O - 2; 54 - -
O - 7,62 ' - -
T
■—Z 2,54 - 4,50 -

•'■E - - 8, 30 -
c - - - - 0 + 15
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H  '•T.'TRYO/.NE PARAMETRY CHARAKTERYSTYCZNE /UDD=1,1...1,6 V; rezo­
nator kwarcowy h ^ o L j n U  MH2; RMQ=390Q ; C^ÿ/uF; tainJ§25°C, 
o ii o nie podano .inaczej/

Mn *-*•.»o -p "ymbo ?.. Jedn. V/a rtość Warunki
pomiarumin, typ. ma:c.

Prąd zasilania

Częstotliwość sygnału 
-wyjścio-wego

IDD

fM0

/u.A/

Hz

70

L

120 UDD=1 ’ 6 V

Czas trwania impulsu 
wyjściowego
Cno mość szerero-wa 
-wyjść MO^ i M0o

tM0
R0M0

ms
Q

125
100 Io=2mA;UDD= 

=1 ,1 V
Stabilność częstotli- 
v:o ś c i Af/f 3*10*̂ UDD=1,6*1,1 V

INSTYTUT rT’ECu'TOLQriTT
Al. Lotników z pi 1 4  
02-863 Par sza-Ta
tel/i35A0l 
tlx 8156*7 
kwiecień 198?
Cena AÔ 2? Drr.l: ZOTMTE ITE zam. 65/8? r. *5 <0 ć)
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