OPIS PATENTOWY | 150 349

RZECZPOSPOLITA
POLSKA

Patent dodatkowy CZYTELNIA
do patentu nr

: } . . Urzady Parentowego
Zgloszono: 85 06 14 /P. 253997/ i ey
Pierwszefistwo

Int. C1.> B23B 25/06
B23Q 17/22

URZAD |
PATENTOWY Zgloszenie ogloszono: 86 12 30

RP Opis patentowy opublikowano: 90 07 31

Twércy wynalazku: Jan Darlewski, Jerzy Dabrowski, Juliusz Grabczyk,
Jerzy Neuman, Leopold Raszka, Roman Zelazany

Uprawniony z patentu: Politechnika glaska im.W.Pstrowskiego, Gliwice;
Kombinat Urzadzeh Mechanicznych “"Bumar-tabedy®, Zaklady
Mechaniczne “tabedy®, Gliwice /Polska/

URZADZENIE POMIAROWE DO KONTROLI POLOZENIA PRZEDMIOTU NA PLYCIE OBRABIARKI

Przedmiotem wynalazku jest urzadzenie pomiarowe do kontroli polozenia przedmiotu na
piycie obrabiarki, w ptaszczyinie poziomej osi symetrii przedmiotu wzgledem umownej osi
symetrii obrabiarki. Urzgdzenie stosowane jest przy ustawianiu duzych przedmiotéw na ptytach
wiertarko-frezarek.

Brak urzadzeh tego rodzaju zastepowany jest dotychczas sposobem, ktéry polega na
tym, ze na czolach przedmiotu trasuje sig znaki okreslajace polozenie osi symetrii, a nastep-
nie ustawia sig przedmiot tak, by te znaki pokryly sig ze znakami zwiazanymi z piyta obrabiar-
ki. Taki sposéb ustawiania duzych przedmiotdédw nie pozwala na uzyskanie dostatecznej doktad-
noéci ustawienia i jest ucigzliwy podczas regulacji potozenia przedmiotu.

Istote rozwiazania wedlug wynalazku polega na tym, Ze urzadzenie pomiarowe do kon-
troli polozenia przedmiotu skiada sige co najmniej z czterech stojakéw z odchylnymi ramionami,
polgczonych rozlacznie z pilyta obrabiarki, w ktérych sa osadzone glowice pomiarowe. Glowice
pomiarowe sa zaopatrzone w podziatke noniuszowa i przetworniki przemieszczenia, ktére sa pota-
czone elektrycznie parami z co najmniej jednym zespolem elektronicznym wskaznikowym. Odchylone
ramiona stojékéw sa zaopatrzone w elementy blokady zabezpieczajacej przed obracaniem ramienia
przy wysunigtym trzpieniu pomiarowym, do potozenia roboczego.

Urzadzenie pomiarowe wediug wynalazku ma szereg zalet. Przy ustawianiu na piycie
przedmiotéw o gabarytach kilku metréw mozna uzyskaé¢ réwnolegloséé osi symetrii przedmiotu wzgle-
dem umownej osi symetrii obrabiarki z dokiadnoécia w granicach + 0,05 mm albo + 0,1 mm przy
odczycie na noniuszu glowic. Przez to uzyskuje sig duza dokladnos$é polozenia powierzchni obra-
bianych, a to pociaga za soba taficuch dalszych pozytywnych skutkéw jak uniknigcie kosztownych
brakéw w produkcji, napraw oraz gwarantuje poprawne zachowanie sig wyrobu w eksploatacji.
Ponadto unika si@ koniecznoéci trasowania przedmiotu przed obrébka i uzyskuje sig ulatwienie
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przy regulacji ustawienia przedmiotu na obrabiarce, ktéra mozna przeprowadzaé obserwujac
wskazania urzadzenia.

Przedmiot wynalazku jest przedstawiony w przykladzie wykonania na rysunku, na:
ktérym fig.1l przedstawia szkic urzadzenia pomiarowego w widoku z boku, fig.2 przedstawia
szkic urzadzenia pomiarowego w widoku z géry, a fig.3 przedstawia schemat glowicy pomiarowej.

Do plyty 1 wiertarko-frezarki, na ktérej ustawiono przedmiot 2, sa@ przymocowane
cztery stojaki 3. Stojéki majg wahliwe ramiona 4, na ktérych zamocowane sg rozlacznie glowice
pomiarowe 5. Pomigdzy kazda z glowic pomiarowYch 5, a stojakami 3 sg rozmieszczone elementy
blokady zabezpleczajgce) przed obracaniem ramion 4 przy wysunigtych trzpieniach pomiarowych
glowic pomiarowych 5. Blokada sklada sig¢ z segmentu zderzakowego 6, ktéry jest polaczony ze
stojakiem 3 i jest zaopatrzony w wycigcie, w ktére wchodzi trzpieh blokujacy 7 dociskany
sprezyna 8 do trzpienia pomiarowego gtowicy pomiarowej ‘5. Glowica pomiarowa 5 sktada sie z
obudowy 9 zaopatrzonej w nieruchoma skale milimetrowa 10, w ktérej przesuwnie jest umieszczo-
ny trzpieh pomiarowy 11, ktéry na jednym koficu ma podzialke noniuszowa 12 oraz palec 13. Na
czedci trzpienia pomiarowego 11 znajdujacej sig w przegrodzie 14 obudowy 9 jest osadzona
sprezyna 15 docisku pomiarowego i przesuwna tuleja 16 wyposazona w rekojedé 17 wychodzaca
przez wyjecie w obudowie 9 na zewnatrz. Do przegrody 14 jest zamocowany przetwornik przemiesz-
czenia 18 usytuowany przeciwnie do kierunku wysuwania trzpienia pomiarowego 11. Przetworniki
przemieszczenia 18 sa poitgczone elektrycznie parami z elektronicznymi wskaZnikami 19, pracu-
jacymi w ukladzie réznicowym. Przedmiot obrabiany 2 ustawia sig¢ na plycie 1 przy polozeniu
ramion 4 w pozycji wychylonej I i cofnigtych trzpieniach pomiarowych 11. W celu dokonania po-
miaru ustawienia przedmiotu, przechyla sig ramiona 4 do polozenia II, nastgpnie pokonujac
opér sprezyn 8 wprowadza si@ trzpienie blokujace 7 w wyciecie w segmencie zderzakowym 6 1
wysuwa sig trzpienie pomiarowe 11 do styku z przedmiotem obrabianym. Odczytu mozna dokonaé na
skalach noniuszowych 10 i 12 lub po wlaczeniu zasilania z sieci, na wskainikach elektronicz-
nych 19. Konieczna regulacje potozenis przedmiotu 2 przeprowadza sig@ dokonujac stalego odczytu

wskazafh urzadzenia pomiarowego.

Zastrzezenia patentowe

1. Urzadzenie pomiarowe do kontroli polozenia przedmiotu na pitycie obrabiarki,
znamienne t y m, 2e sklada sig co najmniej z czterech stojakéw /3/ zaopatrzonych w
odchylne ramiona /4/, w ktérych sa osadzone glowice pomiarowe /5/ wyposazone w podzialke
noniuszowg /10,12/ i przetworniki przemieszczenia /18/ polaczone elektrycznie parami z co
najmniej jednym elektronicznym zespolem wskaznikowym /19/.

2. Urzadzenie wedtug zastrz.1, znamienne t ym, ze gtowica pomiarowa /5/
sktada si¢ z korpusu /9/ trzpienia pomiarowego /11/, na ktérym jest osadzona podzialka noniu-
szowa /12/, palce /13/, sprezyna docisku pomiarowego /15/ i przestawna tuleja /16/ z regkojes-
cig /17/, a do przegrody /14/ jest przytwierdzony przetwornik przemieszczenia /18/ korzystnie
w ukladzie przeciwnym do kierunku wysuwania trzpienia pomiarowego /11/.

3. Urzadzenie wediug zastrz.1, znamienne t y m, ze odchylne ramiona /4/
sa zaopatrzone w elementy blokady zabezpieczajacej przed obracaniem ramienia /4/ przy wysu-
nigtym trzpieniu pomiarowym /11/ w polozenie robocze, a korzystnie zlozonej z segmentu zderza-
kowego /6/ trzpienia blokujacego /7/ i sprezyny /8/.
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