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Sposéb 1 urzagdzenie do przemieszczania
gasienicowej obudowy zmechanizowanej

Przedmiotem wynalazku jest sposdb przemieszczania gasienicowej obudowy zmechanizowa-
nej i urzadzenie do stosowania tego sposobu umozliwiajace pracg gasienicowej obudowy zmecha-
nizowanej utrzymujacej ciggly kontakt ze stropem tzw. ,krokiem w przéd*“ przy zachowaniu pelne;j
lub zblizonej do petnej podpornosci obudowy.

W znanych dotychczas rozwigzania ggsienicowych obudéw zmechanizowanych zabezpieczen
odstonigtego pasa stropu nast¢puje przy przemieszczeniu catego zestawu obudowy niezaleznie od
przenos$nika lub poprzez podciagnigcie do przenos$nika, po wczesniejszym przesunigciu przenos-
nika. W uktadzie tym nie mozna zatem zabezpieczy¢ stropu zaraz za maszyng urabiajacg co jest
niezwykle istotne w przypadku stropéw bezposrednich kruchych i bardzo kruchych. Ponadto przy
przemieszczaniu catego zestawu obudowy zmechanizowanej tzn. rownocze$nie wozka gasienico-
wego stropnicy i wozka ggsienicowego spagnicy przy petnej podpornosci wystgpuja bardzo duze
opory przemieszczania, ktére sa powodem ograniczania mozliwo$ci stosowania tego typu obudow.

Sposéb wedtug wynalazku polega na tym, ze po urobieniu kolejnego zabioru warstwa stropu
jest zabezpieczona natychmiast po odstonig¢ciu poprzez przesunigcie, przy zachowaniu pelnej
podpornosci roboczej obudowy, stropnicowego wdzka ggsienicowego po krazkach tocznych w
stosunku do ramy stropnicy. Po czym po przesunigciu przenosnika §cianowego nastgpuje przemie-
szczenie wozka gasienicowego spagnicowego wraz ze stojakami hydraulicznymi i rama stropnicy,
w trakcie ktérego krazki toczne ramy stropnicy toczg si¢ po przesuni¢tym wczesniej stropnicowym
wozku gasienicowym.

Urzadzenie wedlug wynalazku sktada sig ze stropnicowego wézka gasienicowego wykonanego
w postaci plyty o szerokosci stropnicy z rowkami wzdtuznymi dla prowadzenia dwoch pasow
gasienic oraz dwoma listwami prowadzacymi wézek stropnicowy w wycigciach krazkéw tocznych
o dlugosci wigkszej od ramy stropnicy o szeroko$¢ zabioru maszyny urabiajacej. Wézek ten
przesuwany jest po krazkach tocznych za pomoca sitownikdw hydraulicznych w stosunku do ramy
stropnicy, ktéra potaczona jest z wozkiem gasienicowym spagnicowym belkami o regulowanej
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dtugosci, odcigzajacymi stojaki hydrauliczne zestawu od sit poprzecznych powstajacych w trakcie
przemieszczania urzadzenia.

Sposéb przemieszczania wedtug wynalazku pozwala na zabezpieczenie odkrytej powierzchni
stropu bezposrednio za maszyng urabiajaca bez przemieszczania catego zestawu. Uzyskuje si¢ to
dzigki oddzieleniu przemieszczania (gérnego) stropnicowego woézka gesienicowego w stosunku do
pozostatej czg¢sci zestawu obudowy. Dzigki temu sumaryczny opor przemieszczania catego zestawu
zostal podzielony na dwie sktadowe (opor przemieszczania stropnicowego wozka gesienicowego i
opor przemieszczania pozostalej czg$ci zestawu), co znacznie zmniejsza niezbgdna sitg przesuwaka
hydraulicznego, za pomoca ktérego pozostala czgs¢ zestawu podciagana jest do przeno$nika.

Wynalazek pokazano w przykladzie wykonania na rysunku, na ktérym fig. 1 przedstawia
widok z boku zestawu obudowy zmechanizowanej, przemieszczajacego si¢ sposobem wedtug
wynalazku, a fig. 2 — widok z tylu urzadzenia.

Urzadzenie wedlug wynalazku sklada si¢ ze stropnicowego wozka gasienicowego 1, ktdry
przemieszczany jest za pomocg sitownikéw hydraulicznych 3 po krazkach tocznych 4 zamocowa-
nych do ramy stropnicy 5, ktora stanowi jednoczes$nie element podtrzymujacy dolng nieobcigzona
cze$¢ gasienicy 2 z ogniwami wykonanymi jako catos¢ z grzebieniem naprowadzajacym. Po obu
stronach ptyty stropnicowego wozka gasienicowego umieszczone sg krazki zwrotne 8 do przewija-
nia gasienic. Rama stropnicy 5 mocowana jest na stojakach hydraulicznych 7 na przegubach
kulistych. W celu odciazenia stojakow hydraulicznych od przenoszenia sit poprzecznych do ich osi
w trakcie przemieszczania stropnicowego wozka gasienicowego, a takze przemieszczania pozosta-
fej czgsci zestawu obudowy, rama stropnicy 5 polaczona jest z wézkiem gasienicowym spagnico-
wym za pomocg dwéch belek 10 o regulowanej dtugosci.

Zastrzezenia patentowe

1. Sposob przemieszczania gasienicowej obudowy zmechanizowanej, znamienny tym, ze po
urobicniu kolejnego zabioru, warstwa stropu zabezpiecza si¢ natychmiast po odstonigciu poprzez
przesunigcie, przy zachowaniu petnej podpornosci roboczej obudowy, stropnicowego wdzka
gasienicowego (1) po krazkach tocznych (4) w stosunku do ramy stropnicy (5), po czym po
przesunigciu przeno$nika $cianowego przemieszcza si¢ wozek hydrauliczny spagnicowy (6) wraz ze
stojakami hydraulicznymi (7) i ramg stropnicy (5).

2. Sposéb wedlug zastrz. 1, znamienny tym, ze w trakcie przemieszczania gasienicowego wozka
spagnicowego (6) wraz ze stojakami hydraulicznymi i rama stropnicy (5) krazki toczne (4) ramy
stropnicy przesuwa si¢ po przesuni¢tym wczesniej stropnicowym wozku gasienicowym (1).

3. Urzadzenie do przemieszczania ggsienicowej obudowy zmechanizowanej, znamienne tym,
ze stropnicowy wozek gasienicowy (1) wykonany w postaci ptyty o szeroko$ci stropnicy, zrowkami
wzdluznymi dla prowadzenia dwoch paséw gasienic (2) oraz dwoma listwami prowadzgcymi
wozek stropnicowy (1) w wycigciach krazkéw tocznych (4) o dlugosci wigkszej od ramy stropnicy
(5) o szerokosci zabioru maszyny urabiajacej jest osadzony przesuwnie w stosunku do ramy
stropnicy za pomocg sitownikéw hydraulicznych (3) po krazkach tocznych mocowanych do ramy
stropnicy (5).

4. Urzadzenie wedlug zastrz. 3, znamienne tym, Ze belki o regulowanej dtugosci (10) faczg rame
stropnicy (5) z wozkiem gasienicowym spagnicy (6) co powoduje odcigzenie stojakow hydrauli-
cznych (7) od sit poprzecznych powstajacych w trakcie przemieszczania urzgdzenia.
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