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SPOSOB ZACHOWANIA ROWNOLEGLEGO POROZENIA W PRZESTRZENI OSI KOLA WZORCOWEGO WZGLEDEM OSI
STOLU, W PRZYRZADZIE DO POMIARU BLEDOW ZAZEBIENIA WIENCOW ZEBATYCH
PRZY WSPOLPRACY OBUSTRONNEJ

Przedmiotem wynalazku jest sposéb zachowania réwnolegtego potozenia w przestrzeni osi
kota wzorcowego wzgledem osi stolu w przyrzadzie do pomiaru biedéw zazebienia wiericéw zeba-
tych przy wspéipracy obustronnej, stosowany przy budowie takich przyrzadéw, w ktérych trzpien
obrotowy dla kota wzorcowego jest zawieszony w suporcie wysigegnikowym.

Znany jest sposéb zachowania réwnoleglego potozenia w przestrzeni osi kota wzorcowego
wzgledem osi stolu dla wiefica zebatego, ktéry polega na tym, 2e wykonuje sie bardzo sztywny
trzpienl obrotowy, co jednak podlega pewnemu ograniczeniu ze wzgledu na stosunkowo mala $red-
nice tego trzpienia, uzywanego takze do matych ké%t wzorcowych. Trzpien ten osadza sie w bar-
dzo sztywnym wysiegniku polaczonym z bardzo sztywna kolumna, ktara jest zamocowana na pre-
cyzyjnie ulozyskowanej podstawie suportu wysiegnikowego. Rezultat jest taki, e uzyskuje sie
wymagana szytywno$é suportu wysiegnikowego ale przy stosunkowo duzej jego masie.

Istota sposobu wediug wynalazku polega na tym, Ze sumaryczne odchylenie katowe osi kota
wzorcowego pod wpiywem dziatania sily wynikajacej ze wspéipracy z wiericem zebatym mierzonym
sprowadza sie do wartos$ci zerowej, czyli do polozenia réwnoleglego wzgledem osi S-S stolu,
uzyskuje sie to przez dobdr sztywnosci stykowej prowadnic tocznych suportu wysiegnikowego,
sztywnosci kolumny, sztywno$ci wysiegnika i sztywnoéci trzpienia obrotowego oraz przez regu-
lacje sztywno$ci tych elementéw.Sztywnosé stykowa prowadnic tocznych reguluje sie przez do-
bér warto$ci napiecia wstepnego kulek, a po wyczerpaniu zakresu tej regulacji przez dostoso-
wanie sztywno$ci kolumny lub wysiegnika suportu do sztywnoéci trzpienia obrotowego. Jako za-
sade przyjmuje sie zmniejszenie sztywno$ci kolumny suportu wysiegnikowego, gdy sztywnos$é
trzpienia obrotowego jest za mata, a wiec gdy sumaryczne odchylenie osi kola wzorcowego
przyjmuje kierunek +e+£ , natomiast zmniejszenie sztywnoéci wysiegnika suportu, gdy sztywno$é
trzpienia obrotowego jest za duza, a wiec gdy sumaryczne odchylenie osi kota wzorcowego
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przyjmuje kierunek - o . Sposéb wediug wynalazku pozwala na réwnolegte zachowanie potozenia
w przestrzeni osi kola wzorcowego wzgledem osi stoiu w przyrzadzie o lekkiej konstrukcji su-
portu wysiegnikowego przez taki dobdr i regulacje sztywosci stykowej prowadnic kolumny i wy-
siegnika do sztywno$ci trzpienia obrotowego,aby uzyskaé ich odchylenie sumaryczne réwne od-
chyleniu osi kota wzorcowego,ale skierowane w przeciwnym kierunku. Sposéb wedtug wynalazku
zostanie wyjasniony na podstawie rysunku, na ktérym fig. 1 przedstawia schematycznie suport
wysiegnikowy, fig. 2 - schemat do przykadu I przed kompensacja, fig. 3 - schemat do przykita-
du I po kompensacji, fig. 4 - schemat do przykadu II przed kompensacja, fig. 5 - schemat do
pri&kladu II po kompensacji, fig. 6 - schemat do przyktadu III przed kompensacja, a fig. 7
przedséawié schemat do przyktadu III po kompensacji.

Przyktad I. Po zamontowaniu suportu wysiegnikowego na %ozu przyrzadu i zamoco-
waniu trzpienia obrotowego T z kolem wzorcowym KW, wywarto przez przemieszczanie klina regula-
cyjnego takie napiecie wstepne w prowadnicach tocznych podstawy P, by nie przekraczato dopusz-
czalnych naciskéw kulek na bieznig. Nastepnie doprowadzajac do wspéipracy kola wzorcowego
z wierficem zebatym, mierzono za pomoca poziomnicy elektronicznej umieszczonej na gérnym czole
kota wzorcowego, sumaryczne odchylenie katowe osi kota wzorcowego od polozenia zerowego. Po-
miar wykazal odchylenie osi kola wzorcowego o kat T w kierunku + o£ . Z kolei zmniejszajac
napiecie w prowadnicach tocznych doprowadzono do odchylenia podstawy P o kat « P, a wraz z
niaq kolumny K, wysiegnika W i trzpienia obrotowego T, a przez to do powrotu osi kota wzorco-
wego do polozenia zerowego. Zmniejszajac napiecie wstepne w prowadnicach tocznych nie dopro-
wadzono do jego zaniku,tak by nie powstaly luzy w prowadnicach.

Przykttad II. Po doprowadzeniu do wspdéipracy kota wzorcowego KW z wiericem zeba-
tym, mierzono za pomoca poziomnicy elektronicznej umieszczonej na gérnym czole kola wzorco-
wego, sumaryczne odchylenie osi kola wzorcowego od poioienia zerowego. Pomiar wykazat odchy-
lenie osi kota wzorcowego o kat & T w kierunku - oL , a jednocze$énie stwierdzono odchylenie
kolumny K o kat i’K‘ Wywarcie wiekszego nacisku wstepnego na prowadnice przez kulki bylo
niemozliwe ze wzgledu na dopuszczalne naciski. Wobec tego w celu przywrdécenia osi koita wzor-
cowego KW do poltozenia zerowego pomniejszono grubo$é ceownika wysiegnika W dla uzyskania
jego ugiecia o kat 'Cw‘

Przykttad III. Po doprowadzeniu do wspéipracy kola wzorcowego KW z wiericem ze-
batym, mierzono za pomoca poziomnicy elektronicznej umieszczonej na gérnym czole kola wzor-
cowego sumaryczne odchylenie osi kola wzorcowego od potozenia zerowego. Pomiar wykazal odchy-
lenie osi kota wzorcowego o kat oL T w kierunku +of, a jednoczeénie stwierdzono odchylenie
wysiegnika o katJLW. Nastepnie zmniejszajac napigecia wstepne w prowadnicach tocznych, az do
niezbednego napiecia, ktére musi byé zachowane, uzyskano zmniejszone odchylenie sumaryczne
ale nie uzyskano polozienia zerowego osi kota wzorcowego. W celu doprowadzenia osi kota wzor-
cowego do polozenia zerowego pocieniono profil dwuteownika kolumny K dla uzyskania jego

ugiecia o kat o K.

Zastrzezenie patentowe

Sposéb zachowania réwnoleglego poloienia w przestrzeni osi kota wzorcowego wzgledem
osi stotu S-S w przyrzadzie do pomiaru btedéw zazebienia wiericéw zebatych przy wspéipracy
obustronnej, w ktérym trzpieni obrotowy jest zawieszony na suporcie wysiegnikowym, z n a-
mienny t y m, 2e sumaryczne odchylenie katowe osi kola wzorcowego pod wpiywem dzia-
tania sily wynikajacej ze wspdéipracy z wieficem zebatym mierzonym, sprowadza sie do warto-
éci zerowej, przez dobdér sztywnosci stykowej prowadnic tocznych suportu wysiegnikowego,
sztywno$ci kolumny, wysiegnika i trzpienia obrotowego oraz przez regulacje sztywnosci tych elemen-
téw, przy czym sztywnos$é stykowa prowadnic tocznych reqguluje sie przez dobdr wartosci na-
piecia wstepnego kulek, a po wyczerpaniu tej regulacji przez dostosowanie sztywno$ci ko-
lumny lub wysiegnika suportu do sztywno$ci trzpienia obrotowego przyjmujac jako zasade



zmniejszenie sztywno$ci kolumny suportu wysiegnikowego,gdy sztywno$é trzpienia obrotowego
jest za mata, a wiec gdy sumaryczne odchylenie osi kota wzorcowego przyjmuje kierunek +dl
sztywnoéci wysiegnika suportu, gdy sztywnos$é trzpienia obrotowego jest za

a zmniejszenie
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duza, a wiec gdy sumaryczne odchylenie osi kota wzorcowego przyjmuje kierunek -of.
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