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1. PRZEZNACZENIE ODBIORNIKA

O db io rn ik  te lew izyjny S Y R IU S Z  TC 500  jest odbiornikiem  
przeznaczonym  do odbioru programów te lew izyjnych ko loro­
w ych i cza rno -b ia łych  w standardzie O IR T (D  i K ) i  C C IR  
(B  i G )  oraz w systemie S E C A M  i PA L . Przystosowany jest 
do odbioru stacjonarnego w warunkach klim atu um iarkowa­
nego w pom ieszczeniach zam kniętych.
O db io rn ik  odbiera sygna ł te lew izyjny w zakresach V H F / k a ­
na ły  1+5 i 6+12/  oraz w zakresie UHF / kana ły  21+69/ .
SYR I U SZ  TC 500  zaw iera  gn iazda  um ożliw iające p rzy łącze ­
nie słuchaw ek i magnetofonu /nagryw anie/.
D z ię k i zastosowanym układom jest m ożliwe odtwarzanie sy g ­
nału z  magnetowidu przez wejście antenowe przy za łą c zo ­
nym ostatnim polu program atora.
Rozm ieszczenie elementów regu lacyjnych oraz w idok  odb ior­
nika  przedstawiono na rys. 1 , 2 .

Rys. 2. Rozmieszczenie elementów regulacyjnych i gniazd 
przyłączeniowych w odbiorniku SYRI USZ TC500 

1 -  potencjometr jaskrawości, 2 - potencjometr nasycenia,
3 -  potencjometr kontrastu, 4 - potencjometr głośności, 5 - 
przyciski przełączania programów, 6 -wyłącznik sieciowy,
7 -  gniazdo słuchawkowe, 8 -  gniazdo magnetofonowe

2. CHARAKTERYSTYKA ODBIORNIKA

•  Konstrukcja odb iorn ika: jednopłytowa z w ydzie lonym i mo­
dułam i: p .c z .  w iz ji M P2011/2 , fon ii M F 20 06 , dekodera 
M D 2 0 4 1 , w zm acn iaczy  w izyjnych  M W  2040  um ieszczony­
mi na cokole  k ineskopu oraz znajdującą się na podstawce 
g łow icą  Z G M 2 0 1 ,  a także zespołem  programującym 
Z Z P 2 0 4 7 0 K ’ i filtrem przec iw zakłóceniow ym  ZP2030 .

• N a p ię c ie  zasila jące: 220  V  +^q6̂  # 50 Hz
• M o c  pobierana z s ie c i: p rzy obraz ie  normalnym około  9 0 W

m aks. pobór mocy $  110 W
• Z a s ila c z :  stab ilizow any, obwód s iec iow y  za s ilacza  oddzie­

lony  ga lw an iczn ie  od masy odb iorn ika  dz ię k i układow i 
komutacyjnemu, przetwarzającem u napięc ie  siec i na na­
p ięcie o częstotliwości rzędu 20+30  k H z .

• Zabezp ie cze n ie  przed przeciążeniem  prądowym za  pomo­
cą specjalnych układów e lektron icznych  sam oczynnego 
d z ia łan ia  oraz bezp ieczników  topikowych

• Bezp ieczn ik i:
a /  W T A F -250/800  B501 lub W T A -250 /8 00
b/ W T A T -2  50/500 B502

c /  W T A F -2 5 0 / 1 ,2 5  B503 lub W T A -2 5 0 / 1 ,2 5
d / W T A T  -2 5 0 / 2 ,5  B801

• K ineskop systemu P IL -S 4  o parametrach: .
przekątna ekranu -  56 cm /22 "/ , kąt odchy len ia  -  110 , 
średnica szy jk i -  2 9  mm, cewki odchyla jące sem itoro ida l- 
ne, energooszczędny, typ A 5 6 -7 0 1 X

• U kłady scalone -  13 szt.

Tranzystory -  39 szt.
D io d y  -  53 szt.

• G ło śn ik  e lip tyczny  z  ekranowanym  systemem m agnetycz­
nym typu: G D 1 0 -1 6 / 4 / 3 -4 W -1 5 / ?

• W ejśc ie  antenowe wspólne d la  zakresów V H F  i UHF w spół­
osiowe o impedancji 7 5 / ?

2 . 1 .  C H A R A K T E R Y S T Y K A  G N IA Z D  P R Z Y Ł Ą C Z E N IO W Y C H

G n ia zd o  słuchaw ek typu G M 5 9 0 -1  -666 z  w yłączn ik iem  przy­
stosowane do słuchaw ek o parametrach: impedancja około 
1 0 0/ ? , poziom  sygna łu  w yjśc iow ego 300 m V S E M  przy mo­
c y  0 , 5  W  w ydzie lane j w gło śn iku ,

G n ia zd o  magnetofonu typu G M 3 4 5 -1 -6 6 6  przystosowane do 

magnetofonu o impedancji wejściowej 2 5  k / ?

G n ia zd o  antenowe współosiow e, wspólne d la  zakresów V H F  
i UHF przystosowane do w tyku W Z A  1/6

2 . 2 .  P A R A M E T R Y  T E C H N IC Z N E

Częstotliw ość  pośrednia w iz ji 
C zęstotliw ość  pośrednia fon ii

38  M H z
3 1 .5  M H z  d la  
O IRT
3 2 .5  M H z  d la  
C C IR

C zu ło ść  toru w iz ji w zakresach I - I I I  /V H F /

użytkow a $ - 5 9  dB/mW
ogran iczona  synchronizacją  $ - 7 4  dB/mW
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C zu ło ść  toru w iz ji w zakresach IV - V  / U H F / Powtarzalność dostrojenia $  + 3 00  kH z
użytkowa $ - 5 3  dB/mW Tłum ienie sygnału  chrom inancji w torze
ogran iczona  synchron izacją $ - 6 8  dB/mW lum inancji na częstotliw ościach

C zu ło ść  użytkowa toru fonii f. =  4 ,3 5  M H z  
f '  =  4 ,4 3  M H z  

Zn ie k sz ta łc en ia  geom etryczne obrazu

> 1 6  dB
w zakresach l - l l l  / V H F / $ - 7 4  dB/mW > 1 6  dB
w zakresach IV - V  / U H F / $ - 7 0  dB/mW

M aksym a lny  użytkow y sygna ł wejściow y zn iekszta łcen ia  lin iow ości odchylan ia $ + 8%
z  tłum ikiem sygna łu  w ejściowego 5  46 dB/mW zn iekszta łcen ia  obrysu obrazu < 3 %
bez tłum ika dodatkowego > - 1 0  dB/mW M aksym alne rozm iary obrazu

Zdo ln o ść  ro zdz ie lcza  w kierunku w ysokość 330 mm +6 %
poziomym >  400 lin ii szerokość 440 mm +6 %
pionowym >  420 lin ii G łó w ne  w ym iary odbiorn ika

Zakre s zaskoku synchronizacji szerokość 702 mm
poziomej > + 4 0 0  Hz wysokość 474 mm
pionowej NXA

\ głębokość 446 mm
N a jw ię ksza  użytkowa moc wyjściow a fonii > 2 , 5  W M asa  odb iorn ika
Stab ilność dostrojenia w funkcji w szystkich bez opakow ania 2 6 ,7  kg

czynn ików  destab ilizujących  przy pracy w opakow an iu 33 ,2  kg
A R C z $  + 1 00  kH z

3. BEZPIECZEŃSTWO UŻYTKOWANIA W CZASIE POMIARÓW, 
STROJENIA I REGULACJI

O d b io rn ik  te lew izyjny jest ca łkow ic ie  bezp ieczny  w użyt­
kow an iu. Bezpieczeństwo użytkow ania  odb iorn ika  jest kon ­
trolowane w czasie procesu produkcyjnego zgodn ie  z P N -  

-8 1/ T -0 62 50 . N a le ż y  w ięc dbać o to, aby w czasie  regu­
la c ji, strojenia, pomiarów, napraw oraz dem ontażu i mon­
tażu odb iorn ika  istn ie jący stan nie został naruszony przez 
w prow adzenie zm ian n iezgodnych  z dokumentacją techn icz­
ną.

Pom iary przeprowadzane w części odb iorn ika  przewodząco 

połączonej z s iec ią  na le ży  w ykonyw ać w stosunku do masy 
"g o r ą c e j " .

Prace przy odbiorniku może w ykonyw ać jedynie osoba prze­
szko lona  do tego ce lu  z  zachowaniem  szczegó lne j ostrożno­
ści i przestrzegając przepisów BHP.

Ponadto przy w ykonyw aniu  w szystk ich  czynności w odb ior­
n iku  ze zdjętą ścianką tylną na leży  pamiętać,, że ;

-  szczegó lną  ostrożność na leży  zachow ać w obszarze z a ­
znaczanym  podwójną lin ią  c ią g łą  ze  w zględu  na po łącze ­
nie ga lw an iczne  tych układów  z s iec ią  energetyczną ;

-  elementy filtru  p rzec iw zakłócen iow ego  również są prze­
w odząco  połączone  z siecią ;

-  w uk ładz ie  odch y lan ia , na p łytce w zm acn iaczy  w izyjnych  
i gn ie żd z ie  anodowym kineskopu-występują w ysokie nap ię­
c ia  oko ło  7 , 5  kV i 2 5  kV;

-  linka  zespo łu  um asiającego kineskop /pow łokę grafitow ą/ 
pow inna być  połączona  z  masą p łytki w zm acn iaczy  w i­
zy jnych  oraz z  masą p łyty  głównej;

-  w uk ładz ie  końcowym odchy lan ia  poziom ego występują 
nap ięc ia  rzędu 1600 V .  Tranzystor SU 160  T510 um iesz­

czony  na radiatorze pow in ien być zakryty  osłoną z ma­

teria łu  izo lacyjnego ;
-  w k ładk i bezp ieczn ikow e pow inny być wym ienione tylko 

na w kładk i o tym samym prądzie nom inalnym  oraz tego 
samego typu;

-  rezystory oznaczone  znakiem  / ! \  n a le ży  dystansować, aby 
w stanie uszkodzen ia  nie p rzegrzew ały laminatu;

-  końców ki w ym ienianych elementów uc inać jak najkrócej, 
aby n ie  zm niejszać od leg ło śc i w yn ikającej z położenia  

śc ieżek  na lam inac ie . O d le g ło ść  końcówek elementów od 
fo lii na dnie  skrzynki nie może być mniejsza niż sześć 
m ilimetrów;

-  elem enty m ające istotny wpływ  na bezpieczeństwo użytko­
w an ia  odb iorn ika  zo sta ły  oznaczone  na schem acie znakiem  
/ \  . Podczas napraw elementy takie nie mogą być w y ­

m ieniane na elementy innego typu n iż  przewiduje katalog 

części zam iennych;

-  po zakończen iu  prac w odb iorn iku na le ży  bezw zględn ie  

sp iąć i u ło żyć  w ią zk i w taki sposób, aby  un iem ożliw ić 
im stykan ie  się z  elementami s iln ie  nagrzewającym i się 
lub będącym i pod napięciem  przew yższającym  500 V ,  np. 
p ow ie laczem .

W y k a z  elementów i podzespołów oznaczonych  na schemacie 
znakiem

1 . K ineskop / A 5 6 -7 0 1 X /
2 .  P rzy łączacz s iec iow y  /sznur s ie c iow y/
3 . W y łą c zn ik  s iec iow y
4 . C ew k i rozmognesowujące

5 . Pow ie lacz D 524
6 . lsk ie rn ik  1400
7. Bezp ieczn ik i B501, B502, B503, B801
8 . Rezystory R516, R517, R555, R598, R552, R594,

R597, R616, R617, Ról 5, Ról 3, R542, R541, R586, 
R523, R529, R609, R610, R600, R527, R626, R534, R802,

9 .  Kondensatory C 5 2 6 ,  C 5 2 7 ,  C 5 1 4 ,  C 56 3 , C 5 6 2 , C 56 9 , 
C 5 7 1 , C 5 7 3 ,  C802

10. Transformatory TR501, TR503

U w aga. W  ce lu  zapew n ien ia  bezp ieczeństw a użytkow ania  
p rzew ody ogn iskow an ia , w ysokiego nap ięc ia  oraz w ią zk i 
cewek odchy la jących  mocowane są do obudowy cewek od ­
ch y la jących . Ponadto w ią zka  s iec iow a  filtru  Z P2030  moco­
w ana jest do cewek rozm agnesowujących w ce lu  um ożliw ie­
n ia  w sun ięc ia  zespołu program ującego.
W ym ienione wyżej m ocowania w ią zek  i przewodów uniem oż­
liw iają  pełne w ysun ięcie  p łyty  głównej odb io rn ika  z prowa­
d n ic . D la tego  przed przystąpieniem  do czynności napraw­

czych  na leży, jeżeli to kon ieczne, usunąć w w. m ocowania 
w ią zek  i przewodów d la  um ożliw ien ia  pełnego w ysun ięc ia  
p ly iy  głównej z prowadnic oraz un ikn ięc ia  u szkodzen ia  k i­
neskopu. Po naprawie na le ży  p rzyw róc ić  mocowanie w ią zek  
jak opisano powyżej / jak  przed naprawą/.

Przewody filtru ZP2030  przewody w y łą c zn ika  sieciow ego  i 
przewód ogn iskow ania  pow ie lacza  pow inny być  przed p rzy - 
lutowaniem zaw ijane w o czkach  lu tow n iczych .
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4. PODSTAWOWE BLOKI, MODUŁY 1 PODZESPOŁY WCHODZĄCE W SKŁAD
ODBIORNIKA SYRIUSZ TC5G0

Tabela 1

Lp. Bloki Moduły i podzespoły

Nazwa Symbol Nazwa Symbol

1 Płyta główna PG-2040 Głowica ZG M 20 I

Moduł częstotliwości pośredniej MP2011/2

Moduł fonii MF2006

Moduł dekodera MD2041

2 Filtr przeciwzakłóceniowy ZP-2030-8

3 Blok kineskopu Moduł wzmacniaczy wizyjnych MW2040

Lampa kineskopowa -z zespołem odchylającym 
i magnesami korekcji

A56-701X 
PIL-S4

Zespół cewek rozmagnesowujących L-010

4 Blok regulacji Zespół załączająco-progromujący ZZP20470K-2

Zespół potencjometrów

Zespół gniazd przyłączeniowych

5. WYPOSAŻENIE ODBIORNIKA W WAŻNIEJSZE ELEMENTY 
PÓŁPRZEWODNIKOWE ORAZ ICH PRZEZNACZENIE

Tabela 2

Lp. Oznaczenie na schemacie Rodzaj elementu Typ Funkcja

1 2 3 4 5

G ŁO W ICA  ZGM201

1 Tl tranzystor BF966S wzmacniacz w.cz. UHF
2 T2 tranzystor BF970 mieszacz samodrgający UHF
3 T31 tranzystor BF964S wzmacniacz w .cz. VHF
4 T32 tranzystor BF964S mieszacz VHF, wzmacniacz p.cz. UHF
5 T33 tranzystor BF506 heterodyna VHF
6 V I ,  V2, V3, V4, V5 diodo BB585B diody warikapowe UHF
7 V31, V32, V33, V34 dioda BB109 diody warikapowe VHF
8 D l,  D31, D33, D35, D36 dioda BA182 diody przełączające
9 D32, D34 dioda BAP795 diody przełączające

M O DUŁ POŚREDNIEJ CZ(ISTOT LI W OŚCI MP2011/5

10 Tl 51 tranzystor BF 959 wzmacniacz wstępny p.cz.
11 T152 tranzystor BC238 wtórnik wizyjny
12 US151 układ scalony A241D wzmacniacz p.cz. detektor wizji, dyskryminator ARCz,

wzmaczniacz ARW

M O DU Ł FO N II MF2006

13 US101 układ scalony UL1244N wzmacniacz p.cz. fonii, ogranicznik, demodulator m.cz.
14 US102 układ scalony UL1480P wzmacniacz m.cz.

M O DU Ł W Z M A C N IA C Z Y W IZY JN Y C H  MW2040

15 T424 tranzystor BC158A źródło napięciowe dla tranzystorów stopnia przedwzmocniaczy
RGB

16 T400 tranzystor BC308 stopień wejfciowy wzmacniacza R
17 T410 tranzystor BC308 stopień wejiciowy wzmacniacza G
18 T420 tranzystor BC308 stopień wejściowy wzmacniacza B
19 T401 tranzystor BF459 stopień końcowy wzmacniacza R z obciążeniem aktywnym
20 T402 tranzystor BF459 stopień końcowy wzmacniacza R z obciążeniem aktywnym
21 T411 tranzystor BF459 stopień końcowy wzmacniacza G  z obciążeniem aktywnym
22 T412 tranzystor BF459 stopień końcowy wzmacniacza G  z obciążeniem aktywnym
23 T421 tranzystor BF459 stopień końcowy wzmacniacza B z obciążeniem aktywnym
24 T422 tranzystor BF459 stopień końcowy wzmacniacza B z obciążeniem aktywnym
25 T403 tranzystor BF423 miernik prądu katody w układzie automatycznej korekcji balan­

su statycznego toru R

5



] 2 3 4 5
26 T413 tranzystor BF423 miernik prądu katody w układzie automatycznej korekcji 

balansu statycznego toru G
27 T423

M O DUŁ DEKODERA MD2

tranzystor

>41

BF423 miernik prądu katody w układzie automatycznej korekcji 
' balansu statycznego toru B

28 T201 tranzystor BC238 wtórnik sygnału PAL
29 T202 tranzystor BC238 wtórnik sygnału SECAM
30 T203 tranzystor B a 3 8 zmiana opóźnienia luminancji względem chrominancji
31 T204 tranzystor BC238 ograniczenie prądu kineskopu
32 US201 układ scalony TDA4555/6 dekoder multistandardowy
33 US202 układ scalony TDA3505 procesor wizyjny

34 US203

ZESPÓŁ ZA ŁĄ C ZA J^C O -

układ scalony

5ROGRAMUJĄCY ZZP20

TDA4560/5/ 

I70K-2

iyratorowa linia opóźniająca luminancji, poprawa czasu 
narastania zboczy imp. R-Y i B-Y

35 T1 tranzystor BC307 wtórnik emiterowy
36 T3 tranzystor BC307 zmiana stałej czasu dla VCR
37 T4 tranzystor BC307 przełączanie pasma l- ll
38 T5 tranzystor BC307 przełączanie pasma III
39 T6 tranzystor BC307 przełączanie pasma IV -V
40 US1 układ scalony U li 958 układ przełączania programów
41 US2 układ scalony ULI 550 stabilizator napięcia warikapowego
42 US3

PŁYTA G ŁÓ W N A  PG2040

układ scalony ULI 111 wyciszanie fonii, wyłączanie ARCz, dozowanie ARCz dla 
zakresu UHF

43 US502 układ scalony TDA4600-2 układ sterujący zasilacza
44 US503 układ scalony UL7512L stabilizator +12 V
45 US504 układ scalony TDA1170S ukłod odchylania pionowego
46 OS 505 układ scalony A255D separator, selektor impulsów synchronizujących, dyskryminator 

fazy, generator odchylania poziomego
47 T501 tranzystor BU208D tranzystor kluczujący zasilacza
48 T502 tranzystor BC238B
49 T503 tranzystor BC307A układ korekcji W-E
50 T504 tranzystor BD139
51 T505 tranzystor BD283 stopień końcowy odchylania pionowego
52 T506 tranzystor BD284 stopień końcowy odchylania pionowego
53 T507 tranzystor BC238 multiwibrator
54 T508 tranzystor BC238 kształtowanie impulsu V
55 T509 tranzystor BD139 tranzystor sterujący odchylania poziomego
56 T510 tranzystor SU160 stopień końcowy odchylania poziomego

O', P A N E  Z A S T O S O W A N Y C H  W  O D B IO R N IK U  E L E M E N T Ó W  IN D U K C Y J N Y C H

Tabela 3

LP Nazwa
Oznaczenie
schematu Schemat L n zwojów Drut Rdzeń

1 2 3 4 5 6 7 8

1 D -3391-492-5 
obwód wejściowy

LI 51

3 "

7 DNEul 
/ 0,20

RGMr
M4x0,5xl3/U31

2 D-3391 -492-3 
obwód referencyjny

LI 52

H
--

--
--

--
--
4

4 DNEul 
/ 0,20

RGMr
M4x0,5xl3/U31

3 D-3391-492-4 
dysk. ARCz

LI 53

p
.

--
--

--
--

--
-1 z poikokiem

DNEul 
/ 0,20

RGMr
M4x0,5xl3/U31



1 | 2 3 | 4 5 | 6 8

4 7x7-424
eliminator fonii 6,5

LI 54 1

3

o • 96 9,25 pH 40
bifilarnie

D NE 1301 
0,08 mm

RWP
2,3x5,9/F-82

5 7x7-424
eliminator fonii 5,5 MHz

LI 55 p.p.4 9,25 pH 40
bifilarnie

D NE 1301 
0,03 mm

RWP
2,3x5,9/F-d2

6

7

7x7-423
częsf. różnic, fonii 5,5 MHz

L101

L4_ Ł j

0,61 pH 8 12x0,03
CuLs

RWP 2,3x5/P82 
RWa 65x6,3/F81 

7x7

7x7-423
częsf. różnic, fonii 6,5 MHz

LI 02 p .p .6 0,61 pH 8 12x0,03
CuLs

RWP 2,3x5/F82 
RWa bSxb^/PSl 

7x7

8 7x7-431
filtr środ-przepust. PAL

L201 p.p.9 10,8 pH 42 DNE130I 
/ 0,1 mm

RWP 2,3x5,9/F-82

9 7x7-415
deemfaza iv.cz. SEC AM

1.202
3

I

2 !
°  -

i !

-------15

K  i
- ł r  i

1 ¡4 ł _ 4 p

31 pH 25 DNEul 
/ 0,1

RWP
2 ,3x5,9 F82 
7x7

10

11

7x7-415
identyfikacja SECAM

L203 p.p.9 31 pH 25 DNEul 
¿0 ,1

RWP
2,3x5,9/P82
7x7

k-32
demodulator B-Y

L204
„_

r
i
i
i
i
L

t '

f t

6,5 pH 28 DNEul 
/ 0,12

RGMs
4xO,8xlO/U31
12x12

12 k-32
demodulator R-Y

L205 p .p .11 6,5 pH 28 DNEul
A 12

RGMs
4xO,8xlO/U31
12x12

13 7x7-431
obwód wviSciowv linii 
chrominancji

L206 p .p .9 10,8 pH 42 D NE 1301 
^0,1 mm

RWP
2,3x5,9/F-82

14 7x7-431
obwód wejiciowy linii 
chrominancji SDL145

L207 p.p .9 10,8 pH 42 DNE130I
f l), 1 mm

RWP
2,3x5,9/F-82

7x7-416
obwód wejSciówy linii 
chrominancji CV20

L207 p .p .9 5.pH 30 DNEul
/D ,l

RWP
2 ,3x5,9/^82 
7x7

15 7x7-431 ■ 
puł. podnoSnej 
chrominancji

1208 p.p.9 10,8 pH 42 DNE 1301 
/ 0,1 mm

RWP
2,3x5,9/F-82

16 1-037/1
korektor liniowości

L510

i s 
1 )
i i

15
10— i

270 pH 
/bez magn./

85,5 DNE130I
(¡10,63

RKs 5x5x40,5/1F806 
MP1-12/3x3x1/ 
M A I -12/Dx9Dx8D

17 L039
dławik korekcji

L507

3 '

7 mH+10% 
bez rdzenia
1,7 mH

470 DNE 1301 

/  0,32

~r---- ----------r1-

RWO 8x3,2x25/ 
/F1001



1 2 j 3 4 | 5 6 7 8

18 TS15
fransfamator
sterujący

TR502

3
3-4
12 mH+10% 

1-2
■ 210 pH +10%

3-4- 
-185 zw.

1-2-23,75

DNE130I
540,25
DNE130I
¿0,35

ET-2 5/7 806

19 Tr 018
trafo odchylania 
poziomego

TR503

WN j  j

c

C
C Z - ° 1 

>----- 02

uzw. 1 -4 

3,8 mH+5%
1-2-41
2-4-42 
6-7-6 
8-9-2

10-WN-55

1 -2-4-6 - 
8-9
DNE130I
10-WN

.DNE130I
> , 1 2

2V57x28/F807

20 TR-034
transformator zasilacza

TR501 1 I 

\

J  !

i _ . i i

# < \ I

ił J  l '
'o— — ' I

i *
>------o
( 6

[ b

l £ 16
k—1— o

uzw. 1 -7  
1,4 mH+10% 1-5-41

2-4-30 
6-12-3,8
12-16-6,9
4-16-57,7 
9-15-10,1
13-11-3,9
5-7-41,1

DNE130I
¿0,45
(¡10,35
2xyf0,45
2xyiO,45
2x/0,45
¿0,45
¿0,45
¿0,45

EC52/7807

21 Tl-14
trafo korekcji 

W-E

TR504 1 3

• • 5

4-1
1,6  mH
5-8
200 >jH

4-1-98
5-8-34

DNE130I
¿0,35

E/25/7806

22 L04Ó L508

3

5 pH+10% 42,5 DNE130I:
0,45

23 L009 L509
o -

•

3

2,2  pH 12 DNEIs
¿0,3

RWO 3,0x1,3x10/ 
/3 ,0x1,3x10/71001

24 1043
dławik centr.

L511

o-

3 1

15 mH+10% 700 DNE130I 
¿0,3 mm

RWO
8x3,2x25/7-1001

25 L-057
cewka żarzenia

L512 o—  

o—

) l  
) i 
)i 

i

10pH-40pH Warstwowo
I -  20  zw .
II -  20  zw.
III -  19 zw.

DNE130U  
¿0 ,4  mm

BMr 4x0,5x10/ 
F1001

26 L-034
dławik filtru 
sieciowego

1801

3 o —

2 o —

4 O—

1 O—

ic :
]|C

^  12 mH 

przy 7-4 zwarte

S - S ^ l 2 mH
przy 3-8 zwarte

L5- 6 a s370  mH 
przy 1-2; 3-8; 
4-7 zwarte 
Symetria uzwo­
jeń

| /7-4 zwartą 

L2 _ j / 3-8  zwartą

= 1 +3%

/

-

DNE130I
¿  0 ,5 mm



7, O P IS  U K Ł A D Ó W  O D B IO R N IK /

7 .1 ,  FILTR P R Z E C IW Z A K Ł Ó C E N IO W Y  ZP2030

W  O T C  S Y R IU S Z  zastosowano ósme w ykonan ie  filtru  Z P 2 0 3 0 . 

Układ filtru  ¡est a n a lo g ic zn y  jak w odb iorn ikach Helios i 
V e nu s. Poszczególne w ykonan ia  różn ią  się jedynie d ługo ś­
c ią  w ią ze k . N a  p łytce filtru  znajduje się układ zm niejsza­
jący za k łó cen ia  przedostające się z  odb iorn ika  do siec i z a ­
silającej /L8 01 , C 8 0 2 , C 8 0 3 ,  C 8 0 1 /  oraz układ w ytw arza­

jący nap ięc ie  za s ila jące  d la  cewek rozm agnesowujących 
/R8Q2, R803/.
Kondensator C 802  zaw iera  w jednej obudow ie trzy konden­
satory. D w a  z n ich  o wartości 2 , 3  nF są w łączone  m iędzy 
przewody s iec i i masę "z im n ą ".  D la tego  muszą być to kon­
densatory z  k lasą  îzo jac jî " Y " ,  tzn. wytrzym ujące 3600 V  
nap ięc ie  o częstotliw ości 50 Hz lub 5100 V  nap ięc ia  sta­
łego . Kondensatory takie są oznaczone  znakiem  "  B" i ty l­
ko taicie n a le ży  stosow ać. D o ty c z y  to również kondensato­

rów C 5 2 6 ,  C 5 2 7  znajdujących się na p łyc ie  głównej odb io r­

nika  .
Elementy filtru  p rzec iw zakłócen iow ego, kondensatory C 5 2 6 ,  
C 5 2 7  o raz grafitow anie  ścianki tylnej i w yk le jan ie  fo lią  me­
talizow aną dna skrzynki skuteczn ie  zm niejszają poziom  z a ­
kłóceń rad ioe lektrycznych  w ytw arzanych przez O T C  .
Układ za s ila ją c y  cew ki rozmagnesowujące zapew nia  prze­
pływ dużego  prądu ./rzędu 5 A /  przez cewki rozmagneso­
wujące w momencie w łączen ia  odb iorn ika  /gdy  pozystor jest 
z im ny/  oraz od c ię c ie  prądu od cewek rozm agnesowujących 
w stanie ustalonym /po czasie  30 s wartość tego prądu jest 

mniejsza od 10 m A/.

Pozystory są wykonane w postaci dwóch oddzie lnych  e le ­
mentów m ających jedno wspólne w yprow adzenie i znajdują­
cych  się w jednej obudow ie. W  filtrze  mogą być stosowa­
ne dwa typ y  pozystorów . Pozystor PTCV-1 wymaga stosowa­
nia  rezystora R803. Natom iast pozystory typu PT C V -2  i T323 
/firm y Siem ens/ nie wym agają stosowania rezystora R803.

Przy stosowaniu pozystorów PT C V -2  i T323 na le ży  montować 
mostki M 8 0 1 ,  M 8 0 2 , M 8 0 3  /n ie  stosuje się w ówczas M 8 0 4  

i R803/.

7 .2 .  U K Ł A D  Z A S I L A N IA

Układ T D A 4 6 0 0  jest generatorem sterowanym /zm iana T^ i T/
wytwarzającym  nap ięc ie  U D c tranzystora T501 .

B -t
G a łą ź  R527 i C 5 1 5  oraz US502 nóżka  4  tworzą generator 
nap ięc ia  U^ -  T D A 4 6 0 0 .

Elementy R527 i C 5 1 5  są tak dobrane, że  napięc ie  

U 4-T D A  4600  odwzorowuje prąd kolektora " i c "  tranzystora T501 . 
G d y  jest p rzec iążen ie , nap ięc ie  U4- T D A 4ÓOO osiąga punkt " 
" A "  / ry s. C /  i przetwornica blokuje się /brak  sterowania 

tranzystora T501/. Je że li w praktyce kondensator C 5 1 5  
zm niejszy swoją pojemność, przy norm alnych obc iążen iach  
za s ila c za  będzie b lokow ać się przetwornica.
S tab iliza c ja  od zm ian obc iążen ia  przetw ornicy i nap ięcia  
s ieci występuje d z ię k i istn ieniu ga łę z i z łożonej z  R523;
R522 i R521 oraz prostownika D 506  i C 5 1 8 .  N a p ię c ie  na 
C 5 1 8  wynosi w w arunkach norm alnych oko ło  -  22 V .  Z m ie ­
nia  się ono w raz ze  zm iartj ob c ią żen ia  przetw ornicy i zm ia ­

ną nap ięc ia  s ie c i .
W  wym ienionej pętli s tab ilizac ji zastosowano potencjometr 
R522, którym ustaw ia się napięc ie  w yjśc iow e +142 V . 
W ystępuje taka za le żno ść , że  gd y  rezystancja R522 w zrosty  
to wzrastają również nap ięc ia  w yjśc iow e. Stąd w niosek, że  

przy urucham ianiu przetw ornicy na le ży  najpierw spraw dzić 
omomierzem g a łą ź  z ło żoną  z  R521 i R 522 . Ponadto poten­
cjometr R522 pow in ien być ustaw iony na minimum rezystan­
cji . Przerwa w tej ga łę z i nie daje zatem wzrostu nap ięć 
w yjśc iow ych , a ty lko  ich m alenie, co  jest cechą pozytyw ­
ną przetw orn icy z  T D A 46 00 .

icT50 Od
/ ro z p

indukcyjności 
roszenia Lr i C51 Uc

Pi
r.A, , A  1C

9 ' źl t

, T,
T

t
Rys. A 

Î i mocy
Lg -  indukcyjność główna transformatora Tr501

Tj i T zależą od U sieci i mocy odbieranej z zasilacza

UB- e T501

t

Rys. B

Unóżki 4-TDA 4600 Blokowanie przetwornicy 
/  ‘

V — A------ Poziom
/ 1 blokowania 

(  I przetwornicy

Rys. C

Szkodliwe oscylacje/rezonans Lr i C514 
na f = 1MHz/

Rezonans Lo i C 514

Rys.-D

Elementy R523 i C 5 I9  stanow ią filtr szkod liw ych  oscylacji 
występujących w czasie , gdy  tranzystor T501 nie przewodzi 

/ ry s. D / .  Jest to kon ieczne  d la  poprawnej pracy przetwor­
n ic y . Rezystor R523 jest rezystorem drutowym i d z ię k i jego 
indukcyjności w łasnej poprawia się jeszcze bardziej filtracja  
szkod liw ych  o scy lacji nap ięc iow ych . Kondensator C 5 1 9  ma 
małe straty, d latego też zastosowano kondensator ce ram icz­
ny .

Rozruch przetw ornicy następuje d z ię k i istn ieniu ga łęz i ro z­
ruchowej złożonej z  R516 i R517. D z ię k i tej ga łę z i jest 
ładow any napięciem  siec i kondensator C 5 1 2 .  D iod ą  prostow­
n ic zą  jest jedna z d iod w mostku prostowniczym  / G re tza/ . 

G d y  nap ięc ie  na kondensatorze C 51 2  osiągn ie  wartość +7 V, 
przetwornica za czyna  pracow ać. Następn ie  d z ię k i p ro stow -' 
n ikow i złożonem u z D 50 4  i C 5 I2  nap ięc ie  na nóżce 9 
T D A 4600  wzrasta do wartości +12 V .  W  tym momencie moż­
na by przerwać g a łą ź  rozruchową i przetwornica będzie pra­

cow ać .
N ie  w ym ienione dotychczas elementy zw iązane  z T D A 46 00  
służą  do poprawy warunków startu przetw ornicy i s ta b iliza ­
cji jej p racy. Trzeba za zn a c zyć , że  tranzystor T501 ulegn ie  
uszkodzen iu, gd y  w czasie  jego nieprzew odzen ia  jedna z 
d iod po stronie wtórnej transformatora D 511 lub D512  u leg­

nie p rzeb ic iu . D la tego  też, gdy  uszkodzony będzie tranzy­
stor T501, na le ży  spraw dzić ww. d io d y . O d łą cze n ie  konden­
satora C 5 1 4  również powoduje uszkodzenie tranzystora T50 I.

9



Uw ago. Jeżefi kondensator C 5 2 4  zm niejszy swoją pojemność 
do np . 100 pF , to przy w łączen iu  nap ięc ia  siec i u lega usz­
kodzeniu  tranzystor T501 i układ sca lony  T D A 46 00 .

N ie  w olno o d łą c zyć  w szystkich d iod po stronie wtćm ej 
transformatora /praca bez ob c ią że n ia / . M o żn a  od łączyć  

d iody  D 511; D 51 3 , D 51 4 , D 51 5 , a ga łą ź  +142 V  ob c ią żyć  
żarów ką 60 W  220  V .
Jeśli wystąpi kon ieczność w ym iany uszkodzonego elementu, 
na le ży  odczekać  ponad 5 minut od momentu w y łącze n ia  na ­
p ięc ia  siec i w ce lu  rozładow ania  się C 5 2 4  przez R528.
W  przeciw nym  razie  podczas lutow ania może ulec uszkodze­
n iu  układ sca lony  T D A 46 00 .
Przetwornica pracuje poprawnie przy nap ięc iu  s ie c i $  16 0V .

7 .3 .  U K Ł A D  O D C H Y L A N IA  P IO N O W E G O

Układ odchy lan ia  p ionowego jest z rea lizow any  na podstawie 
układu sca lonego U S5 0 4 -T D A l 170S oraz stopnia końcowego 
m ocy /zbudow anego na tranzystorach T505  i T506 typu 
BD284 i BD283/.
Podstawową część uk ładu odchy lan ia  p ionowego stanowi uk­
ład sca lony  U S504  za s ilan y  napięciem  +25 V  przez filtr  
z ło żo n y  z R554 i C 5 4 8 .  W ytw arza  on nap ięc ie  p iło kszta łt- 
ne do sterowania stopnia końcow ego mocy /tranzystory T505 
i T 506/ , którego obciążen iem  są cewki odchy lan ia  p iono­
w ego .
Im pulsy synchron izacji ramki z  końców ki 8 układu sca lone ­
go  U S505  / A 2 5 5 D /  są podawane przez układ kszta łtujący 

C 5 5 6 ,  R575, D 51 6  na końcówkę 8 układu sca lonego US504. 
Im pulsy synchron izacji służą do synchronizow an ia  wewnętrz­
nego o scylatora, którego drgan ia  swobodne ustalają elem en­

ty zewnętrzne R557, R558, C 5 5 5 .  Są  to elementy o wąs­
kiej to lerancji, pozw alające utrzymać drgan ia  swobodne os­
cylatora  w zakresie  um ożliw iającym  synchronizację  / re gu la ­
cja R557 -  synchron izacja  p ionow a/.
Im pulsy prostokątne z  w yjśc ia  oscylatora, po łączonego  wew­

nątrz obwodu z  generatorem nap ięc ia  p iłow ego, sterują pra­

cą układu w ytw arzania  i kszta łtow ania  nap ięc ia  p iło kszta łt- 
nego . Am plituda tego n a p ię c ia , a w ięc  i am plituda prądu 

/pośrednio przez stopień mocy T505, T 506/  w cewkach od ­
chy lan ia  p ionow ego jest ustalana przez elementy R574, R573 
/regu lacja  w ysokości ob razu/.

Elem enty R563 i R564, pracujące w uk ładz ie  ujemnego 
sprzężen ia  zw rotnego z układem  ogran iczan ia  prądu k ine ­
skopu, zapew niają  utrzym anie stałej w ysokości obrazu przy 
zm ianach prądu k ineskopu. N a p ię c ie  p iłokszta łtne jest po­
dawane na stopień buforowy /oddz ie la ją cy/ , który um ożli­
w ia  kszta łtow anie lin iow ości p rzeb iegu /korekcja  S w p io ­

n ie /  przez elementy zewnętrzne C 5 4 9 ,  C 5 5 1 , R559, R560. 
N a p ię c ie  p iłokszta łtne jest podawane następnie do w zm ac­
n iacza  m ocy. Rezystor R562 realizuje  sprzężenie  m iędzy 
układem kszta łtow ania  nap ięc ia  p iłokszta łtnego a przed-  
w zm acniaczem . N a  rezystorze R576 powstaje nap ięc ie  p iło ­
kształtne proporcjonalne do wartości prądu w cew kach. 

N a p ię c ie  to w ykorzystyw ane jest przy korekcji W -E  oraz 
realizuje sprzężenie  zwrotne przez rezystor R572 z wejściem 
p rzedw zm acn iacza. Elem enty R570, R571, C 5 5 7  stanow ią 
sprzężen ie  zwrotne ustalające punkt pracy w zm acn iacza  mo­
cy , elem enty C 5 5 2 ,  R568 kształtują jego charakterystykę 
w yjśc iow ą, a elementy R569, C 5 5 3 ,  C 5 5 4  realizują  kom­
pensację tej charakte rystyk i. Prąd ze stopnia m ocy i w spół­
pracujący z  nim układ generatora powrotu /końców ka 4 
U S504/  steruje dodatkow y w zm acn iacz mocy z rea lizow any 
na tranzystorach T505, T506 . Punkt pracy tych tranzysto­
rów ustala rezystor R567.

Elem enty R565, R566, C 5 6 5  realizują  sprzężenie  zwrotne 
/uk ład  bootstrap/, aby zw ięk szyć  rezystancję w ejściow ą 
tego w zm acn iacza .

Prąd odchy lan ia  w cew kach ramki w czasie  w yb ie ran ia  gó r­

nej połow y pola p łyn ie  w obw odzie* źród ło za s ila n ia  +2 5V , 
rezystor R554, d ioda  D 51 7 , tranzystor T506, cewki odchy­
la jące, kondensator C 5 5 8 , rezystor R576, masa. W  czasie  
w yb ie ran ia  dolnej połow y pola p łyn ie  w obw odzie* konden­

sator C 5 5 8 ,  cewki odchy la jące , tranzystor T505, masa, re­
zystor R 5 76 .
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7 .4 .  U K Ł A D  K S Z T A Ł T O W A N IA  IM P U L S U  

G A S Z Ą C E G O  O D C H Y L A N IA  P IO N O W E G O

Układ kszta łtow ania  impulsu " V "  jest zbudow any na tranzy­
storach T507, T508 stanow iących przerzutn ik monostabilny 
ze  sprzężeniem  pojemnościowym C5Ó 7 i sprzężeniem  rezystan- 
cyjnym R601 .

Tranzystor T508 jest w yzw a lany  impulsami powrotu " V "  o c z ci­
sie trwania o k .  1 ms z nóżki 3 układu U S504.
N a  w yjściu układu z kolektora tranzystora T507 otrzym uje­
my impulsy odchy lan ia  pionowego o czasie  trwania o k .  1 , 1  i  

ż l , 4  ms, określonym  przez stałą czasową elementów C 5 6 7  
i R604. O trzym any impuls z kolektora tranzystora T507 jest 
podawany do modułu dekodera w ce lu  otrzym ania impulsu 
"super sandca st le ".

7 . 5 .  U K Ł A D  O D C H Y L A N IA  P O Z IO M E G O

Układ odchy lan ia  poziom ego składa  się z  dwóch stopni: 
sterującego /tranzystor T 509/  i mocy /tranzystor T510/.
N a  bazę tranzystora T509 przychodzą  sterujące impulsy pro-, 
stokątne z końcówki 3 układu sca lonego U S505 o czasie 
trwania impulsu dodatniego o k .  26  ps, powodując nasycenie 
tego tranzystora. Um ożliw ia  to przepływ  prądu ze źródła 

za s ilan ia  425 V  przez tranzystor, uzwojenie pierwotne 1-2 
transformatora sterującego Tr502, dopasowującego również 
impedancję obu stopn i. Po zm ianie po laryzacji impulsu ste­
rującego następuje za n ik  prądu tranzystora T509 i uzwojenia 
pierwotnego transformatora. N a  uzwojeniu tym powstaje prze­
bieg im pulsowy o am plitudzie  o k . 36 V ss, kształtowany 
przez elementy R598 i C 5 6 4  i indukcyjność uzwojenia p ier­
w otnego. Przebieg jest przetransformowany na uzwojenia 

wtórne transformatora Tr502 z przekładn ią  obn iża jącą  i w y ­
korzystyw any do sterowania stopnia m ocy.

Tranzystor stopnia mocy T510 wym aga sterowania p rzeb ie­
giem o małej am plitudzie nap ięc ia , a le o dużej am plitu­
d z ie  prądu, rzędu 0 , 8 t 1 A .  W ła śc iw ą  wartość tego prądu 
-  ze  w zg lędu  na minimum strat w kolektorze T510 -  ustala 
rezystor R597. D ła w ik  L508 zapew nia  szybk ie , w yłączen ie  
T510 po zakończen iu  cyk lu  w yb ie ran ia .
Praca stopnia mocy składa się z  czterech cyk li:
• cyk l I -  strumień elektronów jest odchy lony  od środka

do prawego brzegu ekranu /pierw sza połowa 

cyk lu  roboczego/;
• cyk l II -  w ygaszony strumień w ykonuje drogę powrotną

od prawego brzegu ekranu do środka /pierwsza 

część c yk lu  powrotu/;
• cyk l III -  w ygaszony strumień elektronów wykonuje drogę

powrotną od środka do lewego brzegu ekranu 

/druga "część c yk lu  powrotu/;
• cyk l IV  -  strumień elektronów jest odchy lony  od lewego

brzegu ekranu do środka /druga połowa cyk lu  

roboczego/.
W  cyk lu  I baza tranzystora T510 jest sterowana impulsem 
dodatnim  wprowadzającym  tranzystor w stan silnego  nasyce­

nia  .
Przez przew odzący tranzystor p łyn ie  suma prądów: prądu 
p łynącego  przez uzwojenie 1+4 transformatora Tr503 ze  źród­
ła za s ilan ia  +142 V  oraz prądu p łynącego przez cewki od­
chy la jące  -wymuszonego przez nap ięc ie  występujące na kon­
densatorze C571 . D u ża  wartość tego kondensatora pozwala 
na uzyskanie  w cew kach odchy la jących  prądu lin iow o na­
rastającego, natomiast nap ięc ie  na cewkach osiąga  w przy­
b liżen iu  wartość nap ięc ia  na kondensatorze C571 . Stan ten 
trwa do chw ili pojaw ienia się na bazie  tranzystora T510 
impulsu ujemnego zatykającego  tranzystor. Jest to początek 
cyk lu  powrotu. W  ce lu  uzyskan ia  szybk iego  zatkan ia  tran­
zystora m ocy po zakończen iu  I cyk lu  na le ży  z  obszaru jego 

bazy odprow adzić duży  ładunek e lektryczny  zgrom adzony 
w czasie  przew odzen ia. Uzyskuje się to przez wcześniejsze 
/na  o k . 10  p s przed zakończen iem  I c yk lu /  przełączenie  

tranzystora sterującego T509 ze stanu za tkan ia  w stan prze­
w odzen ia . N a  uzw ojeniu wtórnym transformatora sterującego

Tr502 powstaje ujemne nap ięc ie  powodujące rozładow anie 
pojemności z łą cza  Ug_^ tranzystora T510, przez co tranzy­
stor ten szybko zatyka się .

D ła w ik  L508 zapob iega  gwałtownem u przerwaniu prądu w ob ­
w odzie  bazy stopriia m ocy oraz zabezp iecza  tranzystor T510 
przed dużym i impulsami prądowym i, mogącymi powstać w 
czasie  przeb ić w kineskopie i stopniu mocy.
W  I cyk lu , trwającym oko ło  26  ps, jest przekazyw ana w ięc 
energia ze źródła  za s ilan ia  do transformatora Tr503, gdz ie  
jest grom adzona w polu m agnetycznym .

W  cyk lu  I I ,  rozpoczynającym  cykl powrotu tranzystora, T510 
jest za tkany.

Energ ia  zgrom adzona w polu m agnetycznym  transformatora 
Tr503 i cewek odchy lan ia  poziom ego pobudza do drgań rów­
n o le g ły  obwód rezonansowy z ło żon y  z kondensatora powrotu 
C 5 6 3  i indukcyjności wypadkowej /korektora L510, cewek 
odchy lan ia  poziom ego, uzw ojenia  wtórnego 5 -8  Tr504, uzw o­
jenia pierwotnego 1 -4  T r503/. Przez kondensator powrotu 
C 5 6 3  p łyną  prądy wymuszone przez energię zawartą w tran­
sformatorze Tr503 i cewkach odchy la jących . Następuje ła ­
dow anie kondensatora C 5 6 3  głów n ie  energią przekazyw aną 

z transformatora Tr503. Prąd cewek odchy la jących  maleje, 
przy wartości zerowej tego prądu na kondensatorze C 56 3  
występuje maksimum ładunku. Kondensator C571 o dużej po­
jemności n ie bierze udz ia łu  w tym cyk lu  pracy ze w zględu  
na dużą  bezw ładność nap ięc iow ą i traktuje się go  jako zw ar­
c ie  d la  szybk ich  przebiegów  w okresie powrotu.
W  momencie przejścia z c yk lu  I do I I ,  a w ięc  w czasie  

zm iany k ierunku przepływu prądu przez cew ki odchy la jące , 
na w w . obw odzie rezonansowym powstaje duże nap ięc ie  sa -  

m oindukcji, tworząc narastające zbocze  impulsu powrotu od ­
chy lan ia  poziom ego.

W  cyk lu  I I ,  trwającym o k .  6 ps, energia zawarta w polu 
m agnetycznym  transformatora Tr503 i cewek odchy la jących  
przechodzi w energię pojemnościową kondensatora powrotu 

C 5 6 3 .
C y k l I I I ,  kończący  cyk l powrotu, odbywa się w czasie, gdy  
tranzystor T510 jest nadal za tkany, a s iln ie  na ładow any kon ­
densator powrotu C 5 6 3  oddaje energię do cewek odchy la ją ­
cych  i częściow o do transformatora Tr503. Powoduje to prze­
pływ  prądu o przeciwnym  kierunku n iż  w cyk lu  II . N a p ię ­
c ie  na cew kach m aleje, a prąd rośnie w kierunku wartości 
ujem nych. Mom ent rozładow ania  się kondensatora C 5 6 3  jest 
zakończen iem  cyk lu  powrotu. Prąd w cew kach od chy la ją ­

cych  o s iągną ł maksymalną wartość ujemną.
W  cyk lu  I I I ,  trwającym o k .  6 ps, następuje przekazan ie  
energii z  naładow anego kondensatora powrotu C 5 6 3  do ce ­

wek odchy la jących .
C y k l IV  stanowi drugą część  cyk lu  roboczego. Tranzystor 
T510 jest jeszcze za tkany  i energia  z cewek odchy la jących  
jest przekazyw ana przez d iod y  modulatora D 52 0 , D 51 9 ,
D 51 8  /pe łn iące  rolę d iody  inwersyjnej tranzystora T 5 1 0 / d o  
kondensatora C571 . D io d y  modulatora zostają spolaryzow ane 
w kierunku zaporowym , maleje prąd cewek odchy la jących , 
przy wartości zerowej tego prądu ładunek na kondensatorze 
C571 osiąga wartość m aksym alną.
W  momencie przejścia z  cyk lu  III do IV ,  charakteryzującym  
się zm ianą kierunku przepływu prądu przez cew ki od ch y la ją ­

ce i transformator Tr503 na ich  indukcyjnośc iach , jest w y ­
twarzane opadające zbocze  impulsu powrotu odchy lan ia  po­

ziom ego .
W  cyk lu  IV ,  trwającym o k .  26  p s, następuje proces przeka­
zyw an ia  energii zawartej w polu m agnetycznym  cew ek od ­

chy la jących  do kondensatora C571 .
Stop ień m ocy odchy lan ia  poziom ego za s ilan y  ze  źródła 
+142 V  zabezp ie czony  jest przed przeciążeniem  bezp ie cz­
nik iem  B502. Elem enty C 5 6 9 ,  R608 stanow ią układ filtracji 
nap ięc ia  za s ila n ia . Rezystor R608 zabezp iecza  jednocześn ie 
tranzystor mocy przed nadmiernym prądem w przypadku w y ­

ładow ań łukow ych oraz zw arć  po stronie wtórnej transforma­
tora odchy lan ia  poziom ego. W artość jego została  również 
dobrana d la  zapew nien ia  w łaściw ej stab iliza cji wym iarów 

obrazu.
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Stop ień sterujący jest za s ilan y  ze  źródła +25 V .  Elementy 

RóOO, C 5 6 6  ustalają warunki pracy tranzystora T509 i sta­
now ią separację od pozostałych układów  odbiorn ika  za s ila ­
nych z  tego samego źród ła . Korektor lin iow ości L510 s łu ży  
do korekcji zn iekszta łceń  lin iow ości odchy lan ia  poziomego 
w cew kach. Rów noległy do kolektora rezystor R609 tłumi os­
cy lacje  powstające na cewce korektora.

7 .6 .  U K Ł A D  K O R E K C J I W -E

Zastosow any k ineskop typu P ILS4 z  cewkami sem itoro ida lny- 
mi charakteryzuje się m inimalnymi zn iekszta łcen iam i geome­
trycznym i N - S  w kierunku pionowym, rzędu 1 % ,  oraz du ­
żym i zn iekszta łcen iam i w kierunku poziom ym , rzędu 8%  .
W  zw iązku  z tym do korekcji zn iekszta łceń  w k ierunku po­
ziomym został zastosowany układ aktyw ny na modulatorze 
diodowym  o m inimalnym poborze m ocy. Prąd p łynący  w cew ­
kach odchy lan ia  poziom ego zam yka się do masy przez uzw o­
jenie pierwotne 5 -8  transformatora korekcji W -E  TR504. 

Uzwojenie 1 -4  / k 4 /  jest do łączone  do d iod D 52 0 , D 51 9 , 
D 5 I8 ,  a z  drugiej strony / k l /  do w zm acn iacza  w yjśc iow e­
go modulatora korekcji W -E  przez kondensator C 56 2  i d ła ­
w ik  L507. Przekładnia  transformatora jest tak dobrana, że  
prąd zam ykający się w uzw ojeniu 1 -4  jest k ilkakrotn ie  mniej­
sz y  niż w uzwojeniu 8 -5 .  W  cyk lu  w yb ie ran ia  odchy ian ia  
pionowego na transformator TR504 podawane jest nap ięc ie  
parabo liczne, uformowane we w zm acn iaczu  na tranzystorach 
T502, T503, T504 . W  w yn iku  tego następuje m odulacja prą­
du w uzw ojeniu  8 -5  TR504, a w ięc  i prądu w cew kach od ­
chy lan ia  poziom ego. W  czasie  tego procesu ma miejsce rów­

nież aktywna korekcja ”S " .  W  w yn iku  d z ia łan ia  korekcji 
W -E  prąd w cewkach odchy lan ia  poziom ego na początku i 
końcu w yb ie ran ia  pola ma mniejszą wartość n iż  na środku.
W  czasie  powrotu tranzystor T510 i d iody  D 52 0 , D 51 9 , D 5 I8  
nie przew odzą. Częstotliw ość  powrotu określa g łów n ie  kon­
densator powrotu C 5 6 3  i indukcyjność cewek poziom ych.
W  czasie  cyk lu  w yb ieran ia  uzwojenie pierwotne 1 -4  trans­
formatora lin ii Tr503 jest zwarte przez przewodzące d iody  
D 520, D 519, D 51 8 , w czasie  pierwszego cyk lu  w yb ie ran ia , 
oraz tranzystor T510 i D 518 , w czasie  drugiego cyk lu  w y ­

b ie ran ia . C zę stotliw ość  drgań tak powstałego obwodu z ło ż o ­
nego z  indukcyjności cewek odchy lan ia -poz iom ego, uzwoje­
n ia  5 -3  TR504 oraz przetransformowanej pojemności C 5 7 0  do 
obwodu w yb ie ran ia  ma taką samą częstotliw ość, co obwód 
w czasie  powrotu. Pow yższy warunek jest spe łn iony przez 
dobór odczepu z  transformatora lin ii i wartości pojemności 

C 5 7 0 .  Równość częstotliw ości tych obwodów un ieza leżn ia  ' 
wartość W N  na anodzie k ineskopu, przez co korekcja W -E  
nie oddzia ływ uje na nap ięc ie  na anodzie k ineskopu. D o  

ukształtow ania  nap ięc ia  sterującego modulator d iodow y są 
w ykorzystyw ane dwa nap ięc ia  impulsowe z układu od ch y la ­
nia  p ionow ego, Z  kondensatora C 5 5 8  pobierane jest nap ię ­

cie paraboliczne, które przez kondensator separujący sk ła ­
dową stałą C 5 5 9 , R579 i potencjometr regulacji am plitudy 
W -E  R580 jest podawane na bazę tranzystora T502 .
Z  rezystora R576 przez potencjometr R577 /regu lacja  trape­
zu  W -E  jest pobierane napięc ie  p iłokszta łtne na em iter tran­
zystora T502 . N a  bazę tranzystora T502 jest podawane rów­
nież nap ięc ie  stałe z d z ie ln ik a : potencjometru R584 i R585. 
W  w yn iku  zsum owania tych nap ięć na kolektorze tranzystora 
T502 otrzymujemy nap ięc ie  impulsowe, potrzebne do korek­

cji zn iekszta łceń  W -E .
Tranzystory T503 i T504 zapew niają  w zm ocn ien ie  i odwró­
cenie  paraboli nap ięc ia  korekcji W -E .  Rezystor R590 okreś­
la ujemne sprzężenie  zwrotne prądowe d la  tranzystora mocy 

T504 .
Kondensator C561 z  d ław ik iem  1507 tworzy filtr e lim inują­
cy  impulsy o częstotliw ości odchy lan ia  poziom ego prom ienio­

wane do w zm acn iacza  mocy korekcji W -E  z  modulatora d io ­

dow ego .
D z ie ln ik  sta łop iądow y, z ło żo n y  z rezystorów R591, R588, 
przez rezystor R587 realizuje centrowanie obrazu w pionie 
przez p rze łączan ie  zw ory Z 501.

7 .7 .  U K Ł A D  O G R A N IC Z A N IA  PR^JDU K IN E S K O P U

Obw ód prądu kineskopu p łynącego przez pow ie lacz W N  za.- 
myka się do masy przez potencjometr R ó l8 /ogran iczen ie  1^/. 

Powstałe na R ó l8 nap ięc ie  /filtrow ane przez kondensator 
C 5 7 4 /  jest podawane do układu ogran iczan ia  prądu k inesko­
pu w module dekodera. Ponadto nap ięc ie  to jest podawane 
przez rezystory R551, R563, R564 na w yprow adzenie 12 

układu sca lonego  U S504 do stab ilizac ji w ysokości obrazu od 
zm ian prądu k ineskopu.

7 .8 .  U K Ł A D  S Y N C H R O N IZ A C J I  I G E N E R A T O R A  U N I I

W  uk ładz ie  scalonym  U S505  -  A 255 D  /U L12Ó 3/ z  ca łkow i­

tego sygna łu  w izy jnego  o po laryzacji ujemnej jest w yd z ie ­
lony ca łkow ity  sygna ł synchron izacji / se lekcja/, z  którego 

uzyskuje się im pulsy synchron izacji poziomej i pionowej / se - 
peracja/. W ytw arzany  jest również impuls sandcastle. 

C a łk o w ity  sygna ł w iz y jn y  o wartości o k .  2 , 5  Vss jest poda­
w any  na układ sca lony  / k 9  -  stopień w ejściow y; k lO  -  uk­
ład b lokady  zak łó ceń / .
D w ójn ik  C 546, R54Ó ogran icza  pasmo sygna łu  w izy jnego , 
dw ójnik  C 5 4 4  R545 określa  stałą czasow ą d z ia łan ia  układu 
b lokady  za k łó c e ń , rezystory R543, R544 polaryzują  w ejścia  
9 i 10 układu sca lonego . N a  k8 układu U S505  otrzymujemy 

im pulsy synchron izacji p ionow ej. C zę sto tliw ość  generatora 
l in ii jest określona przez elementy C 5 4 0  i R549. Zm iana  
częstotliw ości w łasnej generatora następuje przez zmianę 
prądu w p ływ ającego  do k l 5 uk ładu U S505  z  d z ie ln ik a  R550 
R551 . N a p ię c ie  z  generatora jest podawane na generator 

sterujący, który jest program owany napięciem  stałym  na k 4 
układu U S505. W  za leżnośc i od wartości nap ięc ia  stałego, 
na k4  na w yjśc iu  generatora sterującego jest impuls o róż­

nej szerokośc i, który następnie jest podawany na stopień 
w yjśc iow y  /d la  wymaganej szerokości impulsu d la  tranzys­
torowego stopnia mocy odchy lan ia  poziom ego k4 jest pod­

łączona  do masy/. Stop ień w yjśc iow y jest za s ila n y  przez 
rezystor R541 /k2 U S505/, natomiast impuls w yjśc iow y  syn­
chron izacji poziomej otrzymujemy na k3 układu U S505. 
N a p ię c ie  z  generatora jest podawane również na układ w y ­
tw arzający im pulsy " S - C "  d la  dekodera. Impuls ten, zw any 
"sa n d ca st le ",  składa się z  impulsu gaszącego  lin ii o czasie 

trwania 12 us i am plitudzie  4 - 5  V  , w ystępującego w c za ­
sie  trwania impulsu iden tyfikacji po lin ii oraz impulsu o cza ­

sie trwania o k .  4  us i am plitudzie  11 V  . Im pulsy "sandca ­
stle " otrzym ywane są na k7  układu US5C?ś. W  w yn iku  porów­
nania  nap ięc ia  stałego na k5  układu U S505 /regu low anego 

■ rezystorem R53ó/, z  impulsem powrotu odchy lan ia  poziom e­
go na kó układu U S505  następuje zm iana warunków pracy 
przerzutn ika program owanego, co  stanowi synchronizację  w e ­

w nętrzną fa z y  odchy lan ia  poziom ego. Synch ron izacja  gene­
ratora lin ii impulsami synchron izacji poziomej zawartym i w 
sygna le  w izyjnym  następuje w uk ładz ie  dyskrym inatora fazy  
1 z  w ykorzystaniem  sprzężen ia  przez rezystor R548.

Elem enty C 5 4 2 ,  C 5 4 7 ,  R547, R553 realizują  zm ianę stałej 
czasu przy w spółpracy odb iorn ika  z magnetowidem. Przełą ­
czan ie  stałej czasu napięciem  stałym  +12 V  dokonuje się na 
k i l  U S505 . Przy w spółpracy z  magnetowidem nap ięc ie  to 
wynosi +12 V .  Im pulsy w yjśc iow e są otrzym ywane na k3 i 

po przejśc iu przez układ kszta łtujący R552, L509 podawane 
na bazę tranzystora T509.

7 . 9 .  T R A N S F O R M A T O R  O D C H Y L A N IA  P O Z IO M E G O  
I P O W IE L A C Z  W N

Transformator odchy lan ia  poziom ego TR503 w spółpracuje z 
układem odchy lan ia  poziom ego oraz w ytw arza nap ięc ia  po­
m ocnicze: im pulsy gaszące  powrotu odchy lan ia  poziom ego 
+H /k7/ , nap ięc ie  ża rzen ia  kineskopu k 8, k9 oraz napięcie 

o wartości o k .  8 kV  / k lO / .
Uzwojenie pierwotne transformatora / k l ,  k2 , k 4 /  jest połą­
czone z  cewkami odchy lan ia  poziom ego oraz z  układem  ko ­
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rekcji W - E .  W  obw odzie ża rzen ia  kineskopu znajduje się 
bezp ieczn ik  zab ezp iecza jący  transformator przed zwarciam i 
w obw odzie  ża rzen ia  oraz regu low any d ław ik , s łu żący  do 
ustaw ienia wymaganej wartości U. kineskopu'.
Pow ie lacz W N  D 5 2 4  zbudow any z na układach d iodow o-kon - 
densatorowych wytwarza nap ięc ie  W N  ok . 2 5  kV  oraz na ­
pięcie siatki trzeciej /e lektrody ogn iskującej/, regulowane 
potencjometrem R865 w zakresie 6ż8 k V .  Elem enty C 5 7 3 ,  
R616, R617, R613, R615, Ról 4 ustalają warunki pracy po­
w ie lacza  /d iod y  wejściowej układu pow ie lającego/. N a p ię ­
c ie  regulowane R614 za sila  siatkę drugą k ineskopu.

7 .1 0 .  B L O K  K IN E S K O P U

Blok kineskopu przekszta łca  sygna ły  e lektryczne dostarczo­
ne z części sygnałowej w obraz te lew izyjn y. A b y  zapew nić 
normalną pracę b loku , na le ży  doprow adzić:
• prąd odchy lan ia  poziom ego i pionowego,
• napięc ie  anodowe, ogn iskow ania , siatki drugiej i siatki 

pierwszej,

• napięc ie  ża rzen ia ,

• sygna ły  R, G ,  B sterujące katody,
• prąd rozm agnesowujący do cew ek rozm agnesow ujących. 

K ineskop A 5 6 -7 0 1 X
Jest to k ineskop maskowy systemu P1L-S4 o kąc ie  odch y la ­
n ia  110°, przekątnej ekranu 56 cm , średnicy szyjk i 29  mm. 

W yposażony jest w cewki sem itoroidalne /H  -  cewki s iod ło ­
w e, V  -  cew ki toroidalne/.

Z e sp ó ł naszyjkow y, tj. zespół odchy la jący  i zespół z b ie ż ­
ności -  czysto śc i, są wyregulow ane w procesie produkcji k i­
neskopu i n ie  na le ży  ich  regulow ać.
Sam ozbieżność statyczna i dynam iczna  promieni jest u zysk i­
wana d z ię k i odpow iedniej konstrukcji zespołu d z ia ł  i zespo­

łu  od ch y la ją ce g o .
Katody są szybko  nagrzew ające s ię , d z ię k i czemu obraz po­
jaw ia się po k ilku  sekundach od w łączen ia  odb iorn ika.

7 .1 1 .  G Ł O W IC A  W . C Z .  Z G M 2 0 1

Układ e lektryczny  zarówno części V H F ,  jak i UHF został 
zm ontowany na jednej p łytce d rukow anej. G ło w ic a  jest p rzy­

stosowana do montażu w p łyc ie  głównej za  pośrednictwem 
specjalnej podstaw ki. Zaw ie ra  gn iazdo  antenowe 7 5 i ?  w spól­
ne d la  torów V H F  i U H F . Sygn a ł antenowy V H F  przechodzi 
przez dolnoprzepustową g a łą ź  zw rotn icy  131, C 3 1 ,  132, filtr 
góm oprzepustow y L33, C 3 2 ,  L34, a następnie przez strojo­
ny obwód w ejśc iow y dociera  do w ejścia  w zm acn iacza  w .c z . ,  
c z y li do bramki 1 tetrody polowej M O ST 3 1  . O bc iążen ie  
drenu w zm acn iacza  stanowi dwuobwodowy p rze łączany  i prze­
strojony f iltr  pasmowy, transformujący w zm ocn iony sygna ł do 
w ejścia  m ieszacza  V H F ,  zbudowanego również na tetrodzie 
polowej M O S T 3 2 .  D o  bramki 1 m ieszacza jest doprowadzo­
ny równocześnie sygna ł w . c z .  i sygna ł heterodyny V H F T 3 3 . 
O b c ią że n ie  drenu m ieszacza stanowi jednoobwodowy filtr  
pasmowy p .c z .  C 5 3 ,  L47 do łączon y  od strony o niższej im - 
pedancji do kondensatora przepustowego C ó ó  um ożliw iające­
go  sprzężenie  pojemnościowe od dołu z  filtrem p .c z .  odb ior­
n ik a . Punkt pom iarowy p .p . p .c z .  um ożliw ia  podanie syg ­
nału p .c z ,  w ce lu  zestrojenia filtru  p .c z .  g ło w ic y  z  obwo­

dami o t v .
F iltr w zm acn iacza  V H F  i obwód heterodyny są przestrojone 
za  pomocą czterech w arikapów  V 3 1 rV 3 4 ,  p rzełączenia  z a ­
kresów dokonuje się pięciom a diodam i prze łączającym i D 3 1 , 
D 3 3 , D 35 , D 3 6 , D l  . S ygn a ł antenowy UHF przechodzi przez 

góm oprzepustową g a łą ź  zw rotn icy antenowej C l ,  L I ,  C 2 ,  a 
następnie po transformacji w jednoobwodowym strojonym f i l ­
trze wejściowym  dociera  do bramki 1 w zm acn iacza  w .c z .

UHF zbudowanego na tranzystorze M O S F E T  T l . O bc iążen ie  
drenu w zm acn iacza  stanowi dwuobwodowy przestrojony filtr 
pasmowy transformujący sygna ł w .cz . do w ejścia m ieszacza 

U H FT 2 .

Specja lne sprzężenie m iędzy obwodami filtru  zapew nia  
zw iększone tłum ienie sygnałów  o częstotliw ościach lustrza­

nych .
W  torze UHF zastosowano tranzystor b ipo la rny  w uk ładz ie  
m ieszacza sam odrgającego. W  obc iążen iu  kolektora pracu­
je obwód d rga jący  heterodyny i dwuobwodowy filtr  pasmo­

w y  filtru jący  sygna ł p .c z .  powstający w w yn iku  przem iany. 
Sygn a ł ten zostaje następnie w zm ocn iony w stopniu m iesza­
cza  V H F  pracującego teraz jako w zm acn iacz p .c z .  w ce lu  
w yrów nania  wzm ocnień m iędzy torami V H F  i UHF . Obw ód 
w ejściow y filtr  pasmowy w . c z .  i obwód heterodyny UHF 
przestrojone są p ięciom a warikapam i V l ż V 5 .
W  obu torach regu lacji w zm ocn ien ia  dokonuje się przez 
zm ianę nap ięc ia  po laryzującego bramkę 2 tranzystora w ej­

ściowego M O S F E T .

7 .1 2 .  M O D U Ł  F O N I I  M F2006/1 (O IR T  i C C IR )

W  odb iorn iku  zastosowano dwustandardowy moduł fonii 

M F2006/1 . W  module tym w ykorzystano uk łady  scalone S 101 /  
/U L1244/ , w których następuje w zm ocn ien ie , ogran iczen ie  
oraz detekcja  F M  sygna łu  różnicow ego fon ii 5 ,5  M H z  lub 6 , 5  
M H z ,  i S1 02 / U L 1 4 8 0 / ja ko  przedw zm acniacz i w zm acniacz 

m ocy.

G a s ik  R131, C 12 ó  s łu ży  ao tłum ienia efektów dźw iękow ych 
w g łośn iku  w momencie w łączan ia  i w y łączan ia  odbiornika.

7 .1 3 .  M O D U Ł  P . C Z .  M P2011/2 (O IR T  i C C IR )

M o d u ł M P2011 jest sp rzężony z wyjściem  m ieszacza g łow ic y  
zintegrowanej za  pośrednictwem dwuobwodowego filtru  pas­
m ow ego. Obw ód pierwotny jest um ieszczony w g ło w ic y , na ­
tomiast obwód w tórny sprzężony od dołu  z obwodem pierwot­

nym przez kondensator C l 51 znajduje się w  module M P .  

Obw ód w tórny składa  się z  po łączonych  szeregow o cewki 
L I 51 , kondensatora C l 52 i rezystora tłum iącego R151 .
O p isan y  f iltr  pasmowy przenosi pasmo częstotliw ości od 32 
M H z  do 39 M H z  /na  tych częstotliw ościach  wypadają w ie ­
rzcho łk i charakte rystyk i/.
Charakterystyka  am plitudow o-fazow a jest kształtow ana przez 

um ożliw iający  odb iór standardu C C IR  lub O IR T  filtr  z  A FP  
/akustyczną  fa lą  pow ie rzchn iow ą/ F I 51 .
D la  skom pensowania tłum ienia w noszonego przez filtr  F151 
zastosowano stopień w zm acn ia jący  na tranzystorze T l 51 w 
uk ładz ie  O E . O bc iążen iem  tego w zm acn iacza  jest d ław ik  

D ł l5 1 ,  boczn ikow any przez pojemność w yjśc iow ą filtru . Po­
jemność w yjśc iow a tranzystora T l 51 w raz z  d ław ik iem  D ł l 51 
tworzą obwód rezonansow y, którego częstotliw ość rezonanso­
wa le ży  w środku pasma przenoszenia  f iltru . Ujemne sprzę­
żen ie  zwrotne nap ięc iow o rów noległe R155 i C 1 5 4  d la  sk ła ­
dowej zm iennej oraz op isany w yżej obwód rezonansowy z a ­
pew niają małą rezystancję w yjśc iow ą w zm acn iacza , aby  u z y ­
skać  dostatecznie silne  tłum ienie t zw . trzeciego echa filtru 
z  A F P .  F iltr jest p o łączony  z  układem  scalonym  S1 51 syme­
trycznie .
Układ S I  51 realizuje  następujące funkcje:
-  w zm acn iacza  ca łkow itego sygna łu  te lew izyjnego o często­

tliwości pośredniej,
-  demodulatora sygna łu  w iz j i oraz w ytw orzenie sygna łu  fo ­

n ii o częstotliw ości różnicow ej,
-  w zm acn iacza  automatycznej regu lacji w zm ocn ien ia  A R W ,
-  wytwarza nap ięc ie  do automatycznej regu lacji częstotli­

wości heterodyny / A R C z H / ,
-  e lim inuje / inw ersja/  nadbiel i za k łó cen ia .
N a  końców ce 12 S I  51 otrzymuje się sygna ł w iz y jn y  o po la ­

ryzacji dodatniej i am plitudzie o k . 2 , 5  V s s . S ygn a ł ten 
przez d ław ik  D ł l  52, rezystor R169 oraz pułapki 6 , 5  M H z  
C 1 7 2 ,  L I 54, Rl 71 i 5 , 5  M H z  C 1 7 3 ,  L155, R172 steruje 
w tórn ik T l 5 2 . Z  kolektora T l 52 / k l 3 M P 2 0 1 1 /  otrzymujemy 
sygna ł o po la ryzacji ujemnej, z  em itera T l 52 / k i l  M P2011/  
sygna ł w izy jn y  o po la ryzacji dodatn ie j. Czę stotliw ośc i ró ż ­
nicowe fon ii 6 , 5  lub 5 ,5  M H z  pobierane są z  tej samej koń ­
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ców ki, tzn. z  1 2 , co sygna ł w izy jny  i po przejśc iu p rze z filtr  

dolnoprzepustowy C l 71, R170 sq doprowadzane do k lO  
M P 20 1 1  i dalej do modułu fon ii.
D o  k 8, 9 S I  51 jest d o łączony  obwód referencyjny L I 52, 
C 1 6 7 , R167, w którym następuje odtworzenie fa li nośnej 
w iz ji o  częstotliwości 38 M H z . Z  obwodem referencyjnym 
jest sp rzęgn ięty obwód dyskrym inatora częstotliwości L I 53, 
C 1 6 8 .

Obw ód dyskrym inatora jest do łączony  do k7  i 10 S I  51 , N a  
w yjśc iu  dyskrym inatora k5 S I  51 otrzymuje się nap ięc ie  sta­
łe o wartości i znaku za leżnym  od ró żn icy  pom iędzy c zę ­
stotliw ością  p .c z .  /38  M H z /  a częstotliw ością  dostrojenia. 
D la  częstotliw ości równej 38 M H z  napięc ie  to osiąga  w ar­
tość o k . + 5 ,5  V ,  wykorzystuje się je do automatycznej re­
gu lacji częstotliw ości heterodyny g ło w ic y  / A R C z H / .  W y łą ­
czn ik  A R C zH  p rzy łączony jest do kó S I  51 .
Końców ka 4  S 151 /kó  M P 2 01 1/  jest wyjściem  nap ięc ia  do 
automatycznej regulacji w zm ocn ien ia . Próg zad z ia łan ia  
ARW  d la  g ło w ic y  ustawia się potencjometrem R157.

7 .1 4 .  M O D U Ł  D E K O D E R A  M D2041

W  skład modułu dekodera M D 2041  w chodzą:
-  układ dekodera multistandardowego T D A 45 55  /U L1 285 / , •
-  układ poprawy czasu narastania zb o czy  sygnałów  ró żn i­

cow ych i żyratorow y układ opóźn ia jący  sygna ł lum inancji 
T D 4565  /U L1295/ ,

-  procesor lum inancji T D A 35 05  /U L1275/ .
Schemat b lokow y układu dekodera T D A 45 55  przedstawiono 
na rysunku 2 4 .  Układ sca lony  T D A  4555  jest dekoderem 

sygnałów  S E C A M ,  PAL i N T SC  /m oduł M D 2041  nie jest 
p rzew idz iany do pracy w systemie N T S C / .  Zastosowano w 

nim układ p rze łączan ia  systemów, um ożliw iający rozpozna­
nie systemu, w którym jest zakodow any sygna ł w iz y jn y .
Układ ten wymusza pracę dekodera kolejno w systemach 
PAL, S E C A M  i N T S C ,  przy czym  okres za łączen ia  wynosi 
80 ms. Proces przeszukiw ania  kończy  się z  chw ilą  uzyska ­
nia zgodności systemu sygna łu  odbieranego i systemu wym u­
szonego przez układ p rze łącza jący. Sekwencyjne p rze łącze ­
nie rodzaju pracy dekodera pozwala na używ anie  tych sa ­
mych bloków  do pracy w poszczególnych  systemach /z  od ­
pow iednią m odyfikacją ich sposobu pracy/.
W ejście  dekodera stanowi układ autom atycznego w zm ocn ie­

nia  sygna łu  chrom inancji / A C C / ,  który zapew nia  stałość 
am plitudy sygna łu  podnośnej chrom inancji podawanej na w ej­
ście lin ii opóźniającej chrom inancji. Z  w yjśc ia  układu A C C  
oraz z  w yjśc ia  lin ii opóźniającej chrom inancji sygna ły  pod- 
nośnej chrom inancji podawane są do układu rozdz ia łu  sk ła ­
dow ych podnośnej chrom inancji. Układ ten w systemie 
S E C A M  pracuje jako og ran iczn ik  i p rze łączn ik  k rzyżow y, 
a w systemie PAL jako układ sumowania i odejmowania 
sygna łu  bezpośredniego i opóźnionego /m atryca PA L/. 
Uzyskane w ten sposób rozdzie lone składow e podnośnej chro­
m inancji R - Y  i B - Y  są podawane do dem odulatorów, które 
d la  systemu S E C A M  zaw ierają  przesuwniki fa z y  w postaci 
zew nętrznych obwodów referencyjnych R, L, C  w module 
M D 2041  . Są to elementy C 2 1 9 , 2 20 , 221 , 1205, R218 
/dysk r. B -Y /  oraz C 2 2 3 , 2 2 4 , 2 2 5 ,  L204, R217 /dyskr. 
R -Y / .  D la  systemu PAL sygna ł odn iesien ia  dostarczany jest 
z  generatora kwarcowego 8,8  M H z  po podzia le  przez 2 .  
Układ T D A 45 55  um ożliw ia  wybór rodzaju identyfikacji 
S E C A M  przez podanie odpow iedniego nap ięc ia  na nóżkę 23. 

/O  V  -  identyfikacja  H , 6 V  -  H +V , 12 V  -  V / .
W  M D 2041  nóżka  23  T D A 45 55  jest n ie  podłączona, struktu­
ra wewnętrzna układu ustala nap ięc ie  +ó V ,  tzn. następu­
je identyfikacja  H + V . W yjśc iow e sygna ły  różnicow e R - Y  i 
B - Y  /nóżka  1, 3 TD A 4551/  są podawane do układu popra­
w y zb o czy  w T D A 4 5 6 5 . Schemat b lokow y tego układu przed­

staw iono na rysunku 2 5 .
Układ T D A 4 5 6 5  składa się z  żyratorowej lin ii opóźniającej 

o zm iennym  opóźn ien iu  w gran icach  7 2 0 ż l0 3 5  ns, za leżnym

od nap ięc ia  sta łego, podawanego na wyprowadzenie 15, 
oraz z  układu poprawy zb o czy  w sygna łach  R - Y  i B -Y .
Układ ten, w momencie pojaw ienia  się w w ejściow ych sy g ­
nałach szybk ich  zm ian nap ięc ia , powoduje chw ilow e rozwar­

cie  k lu c zy  A ,  A .  W ów czas na w yjśc iach  7  i 8 występuje 
nap ięc ie  podawane z kondensatorów m agazynujących d o łą ­
czonych  do wyprowadzeń 6 i 9 /C 2 39  i C 2 3 8  na schem a­
c ie  ideow ym /. Ponowne zw arcie  k lu c zy  następuje po zm niej­
szen iu  szybkości zm ian sygnałów  w ejściow ych. Powoduje to 
szybk ie  ładow anie  w w . kondensatorów m agazynujących. N a  
w yjśc iach R - Y  i B - Y  pojaw ia się szybk i skok nap ięc ia  do 
wartości występującej na w ejściu układu.

Schem at b lokow y układu procesora lum inancji T D A 3 5 0 5  przed­
staw iono na rysunku 2 6 .  Układ sca lony  T D A 35 05  zaw iera  
uk łady  odtw arzania składowej stałej sygnałów  różnicow ych 
i lum inancji, matryce RG B , układy p rze łącza jące, um ożli­
w ia jące  odtwarzanie obrazów  z zew nętrznych źródeł R ,G ,B .  
U m ożliw ia  regulację kontrastu, jaskrawości i nasycen ia, a 
także zaw iera  układ autom atycznego utrzym ywania prądu 
ciem nego kineskopu tzn. szczątkow ego  prądu kineskopu o 
wartości o k . 10 ;jA .  Szcze gó łow y  schemat b lokow y tego u -  

k ładu w torze R przedstaw iono na rys. 2 7  /w  torach G ,  B 
konfiguracja  układu jest an a lo g ic zn a / . Sygna ł R podawany 
do układu sumującego i dalej do stopnia końcowego zaw ie ­
ra w ygaszaną  treść w izy jną  podczas powrotnego ruchu plam­
ki w k ierunku poziomym i pionowym , a także impulsy po­
miarowe prądu ciem nego występujące pod kon iec  okresu w y ­
gaszan ia  ram ki. Im pulsy pomiarowe występują sekwencyjn ie 
w torach R, G ,  B w czasie  trzech sąsiedn ich l in i i.
Z  emitera tranzystora T5  /T403 na M D 2 0 4 1 /  jest sterowana 
katoda k ineskopu. W  obw odzie kolektora znajduje się opor­
n ik  pom iarowy, na którym pojaw ia się spadek nap ięc ia  pro­
porcjonalny do prądu em itera, a tym samym prądu katody. 
N a p ię c ie  to jest podawane do nóżk i 26  T D A 35 05  i dalej do 
komparatora. N a  wejście nieodw racające podawane jest przez 
p rze łączn ik  S L  nap ięc ie  pomiarowe proporcjonalne do prądu 
upływu katody. P rze łączn ik  ten zw iera  się,, gdy  nap ięc ie  
na katodzie  jest w yższe  od nap ięc ia  odc ię c ia  prądu k ines­
kopu / tzn . w czasie  powrotnego ruchu w ią zk i elektronowej/. 
N a  w yjśc iu  komparatora pojaw ia się nap ięc ie  będące ró żn i­
cą  przeb iegu prądu kineskopu i prądu up ływ u. D o  kondensa­
tora m agazynującego C d  jest podawany fragment sygna łu, od ­

pow iadający występowaniu przebiegu pomiarowego prądu ciem ­
nego /Sd  jest zw arty w tym czasie/ .

N a p ię c ie  występujące na C d  jest dodawane do przebiegu ste­
rującego stopień końcow y i powoduje, że  uzyskuje się taki 
punkt p racy tego w zm acn iacza , który w czasie  występowa­
nia  impulsu pomiarowego prądu ciemnego daje prąd k inesko­
pu o wartości o k .  10  ą A .  Tak utworzona pętla autom atycz-- 
nej stab ilizacji prądu ciemnego utrzymuje sta łą  wartość tego 
prądu, n ie za le żn ie  od nap ięc ia  siatki drugiej i starzenia  się 
k ineskopu.
W ejśc iow y sygna ł w izy jn y  z wyprow adzenia  1 modułu jest 
podawany do filtru  deem fazy w .c z .  /R202, C 2 0 2 , C 205/, 
filtru  w ejściow ego PAL /R 201 , L201, C 2 0 3 /  oraz do układu 
elim inatora podno&iej chrom inancji w torze lum inancji /L208, 
C 2 3 1 ,  D ł2 0 2 , R212, C 2 3 2 / .  D o  w ejścia  toru chrom inancji 
/nóżka  15 T D A 4 5 5 5 /  jest podany sygna ł chrom inancji z f i l ­
tru PAL bądź z deem fazy w . c z .  za le żn ie  od nap ięć wystę­
pujących na nóżkach 2 7  i 2 8  T D A 45 55  /w yjśc ia  nap ięć uk­
ładu p rze łączan ia  systemów/.
N a p ię c ie  z  nóżk i 2 8  wykorzystuje się do zm iany opóźn ien ia  
w torze lum inancji d la  systemu PAL /zm n ie jszenie  czasu opóź­
n ien ia/.
Tranzystor T204 s łu ży  do ogran iczan ia  prądu kineskopu przez 

redukcję kontrastu.

U w a ga .

U kłady  sca lone US201 i US202 pracują parami w g sym boli: 

a /  T D A 45 55  /U L 1 285 /  i T D A 35 05  /U L1275/, 
b/ T D A 45 56  i T D A 35 06 .

14



7 .1 5 .  M O D U Ł  W Z M A C N IA C Z Y  W IZ Y J N Y C H  M W 2040

M o d u ł w zm acn ia czy  w izy jnych  składa się z  trzech iden tycz­
nych torów, które rea lizu ją  w zm ocn ien ie  sygnałów  +R, + G , 
+B p rzychodzących  z  dekodera i elementów n iezbędnych do 
za s ilan ia  k ineskopu. Budowę w zm acn iaczy  rozpatrujemy na 
p rzyk ładz ie  toru -R .  S ygn a ł z  dekodera +R dochodzi przez 

elem enty korygujące górną część pasma w izyjnego  R400,
R401, C 4 0 0  do bazy  w tórn ika em iterowego T400 sterujące­

go  t z w . do ln y  tranzystor w zm acn iacza  końcowego w u k ła ­
d z ie  obc iążen ia  aktyw nego. D o  bazy T400 dochodzi jedno­
cześnie sygna ł ujemnego sprzężenia  zw rotnego z wyjScia  sto­
pnia końcowego przez R403. D o ln y  tranzystor T401 , którego 
obciążen iem  są rezystory R407, R408, przez d iody  D 400  i 
D401 steruje tranzystor tzw . górny T402, p racujący w uk ła ­
dz ie  w tórn ika em iterowego zm niejszającego oporność w yjś­
ciow ą stopnia końcow ego. J ak  w yn ika  z  opisu dekodera, 

układ sca lony  T D A 3 5 0 5  um ożliw ia  w ykonan ie  w zm acn iaczy  
w izy jnych  z  autom atycznym  utrzymywaniem  tzw . prądu ciem ­

nego k ineskopu. D o  rea lizacji tego rozw iązan ia  s łu ży  tran­

zystor pom iarowy T403 , p racujący w uk ładz ie  w tórn ika em i­
terowego, przez który przepływa ca ły  prąd d z ia ła  R.
W efekcie  oddz ia ływ an ia  tzw . lin ii pom iarowych powstający 
na rezystorach R404 i R405 sygna ł jest doprow adzony do -  
w spólnego d la  w szystk ich  torów -  w yprow adzen ia  N  2 6  i o d - 
dzia ływ uje  na poziom  w ygaszan ia  w sygna le  w ejściow ym . 
Z apew n ia  to w pewnym zakresie  regu lacji nap ięc ia  S2 utrzy­
manie tzw . balansu c z e rn i.

Em itery w szystk ich  tzw . do lnych  tranzystorów uzyskują  po la ­
ryzację ze  źród ła  nap ięc iow ego w tórn ika em iterowego T424. 

Z e  w zględu  na to, że  moduł jest zam ocow any na szyjce  k i­
neskopu, spe łn ia  on rolę p łytki k ineskopu, t j . zaw iera  re zy ­

story separujące i isk ie rn ik i.

W S I  znajduje się układ b loku jący  kineskop po w y łączen iu  
O T V . W czasie  pracy przewodzi d ioda  D 423  i nap ięc ie  na 
S I  / ~  +10 V /  w yn ika  z d z ie ln ik a  R460 i R461 .
Po w y łącze n iu  na ładow any kondensator C 4 2 7  podaje ujemne 
nap ięc ie  na S I ,  skuteczn ie  b lokując kineskop na czas ro z­

ładow ania  C 4 2 7  / o k .  20  s/.

8. ZALECENIA DOTYCZĄCE NAPRAW SERWISOWYCH

8 .1 .  S K R Ó C O N Y  O P IS  K O N S T R U K C Y J N Y  O D B IO R N IK A

• W  odb iorn iku zastosowano płytkę bazow ą z  w ydzie lonym i 
m odułam i, połączonym i z  p łytą  za  pomocą z łą c z .

• M o d u ły  są po łączone z p łytą g łów ną  przez z łą c za  w ie lo -  

kontaktowe z k luczem  kodującym  i prowadnice um ożliw ia ­
jące w łaściw e w łożen ie  modułu do bloku /w  ce lu  u ła tw ie ­
nia  czynności napraw czych, niektóre moduły i z łą c za  ma­
ją dwustronne ko łk i kontaktowe um ożliw iające  montaż od 
strony m ozaiki p łyty  g łów nej/ .

• Płytę g łów ną  odb iorn ika  można w ysuw ać oraz mocować 
pod kątem w prow adnicach, a także zaw ie sić  w pozycji 
pionowej w obudow ie odb io rn ika . U m ożliw iają  to z a c z e ­
py um ieszczone na górze i do le  z  lewej strony sk rzyn k i. 
N a le ż y  w ówczas p rze łożyć  na drugą stronę p ły ty  w iązk i 
cewek odchy la jących  i w zm acn iaczy  w izy jnych .

8 .2 .  W S K A Z Ó W K I D O T Y C Z Ą C E  P O S T Ę P O W A N IA  

P R Z Y  N A P R A W A C H

• Stanow isko do napraw stacjonarnych pow inno być w yposa­
żone we w szystkie  przyrządy i narzędzia  wym ienione w 

rozdzia le  9 .
• Przed rozpoczęc iem  naprawy na le ży  zdjąć ściankę tylną 

odb io rn ika, p rzeprow adzić ocenę w izua lną , a następnie 
w łą c zy ć  odb io rn ik  do s iec i i o k re ślić  rodzaj uszkodzen ia  
oraz przypuszcza lne  m iejsce jego w ystąp ien ia.

• M ie jsce  uszkodzen ia  na le ży  usta lić  m ierząc i obserwując 

odpow iednie przebiegi e lektryczne.
• Przy lutow aniu lub w ylutow yw aniu elementów z  płytki druko­

wanej nie na le ży  przegrzew ać punktów lu tow niczych, 
gdyż nieum iejętne postępowanie z obwodami drukow any­

mi prowadzi do ich  zn iszcze n ia .
• Z e  w zględu  na n ienajlepszą jakość potencjometrów jaskra­

w ośc i, kontrastu, nasycen ia  i fo n ii, w przypadku ich prze­
ryw ania podczas eksploatacji odb iorn ika, można u żyć  do 

ich  regeneracji p łynu kontaktowego w aerozolu , np.: 

"C o n ta c t -D e a n e r" firm y PH IL IP S .

8 .3 .  D E M O N T A Ż  O D B IO R N IK A

U w aga. Przed demontażem odbiorn ika  na le ży  w yjąć w tycz­
kę sznura sieciow ego z gn iazda  sieciow ego oraz rozładow ać 
k ineskop.

O db io rn ik  n a le ży  demontować w następujący sposób: 
a /  zd jąć  ściankę tylną odbiorn ika  po odkręceniu czterech.

m ocujących ją wkrętów; 
b / .zw o ln ić  m ocowanie w ią zek , ro z łączyć  w szystkie w iązk i 

i przewody;

c /  w ysunąć chassis z  prowadnic po uprzednim odkręceniu 
dwóch śrub m ocujących i o d c iągn ięc iu  zatrzasków  pro­
w adnic;

d /  w yjąć  płytkę filtru  p rzec iw zakłócen iow ego, odc iąga jąc  
zatrzask  na krawędzi ramki mocującej i poc iągnąć p łyt­
kę w bok;

e/  w yjąć  g ło śn ik  zdejm ując mocujące go  sp rężyny do śc ian­
ki przedniej;

f/  w yjąć  ze spó ł gn iazd  przy łączen iow ych po odkręcen iu  
dwóch kołków  m ocujących do ścianki przedniej; 

g /  w yjąć  ze spó ł IS O S T A T U  po odkręcen iu  dwóch wkrętów 
m ocujących go  do ścianki przedniej; 

h /  w yjąć  zespół za łącza jąco -p rogram ujący  po odkręceniu 
dwóch kołków  m ocujących go  do ścianki przedniej; 

i/  w yjąć  zespó ł potencjometrów po uprzednim  zd jęc iu  na ­
sadek z potencjometrów regulacji zew nętrznych i odkrę­
cen iu  czterech kołków  m ocujących go  do ścianki przed­
niej odbiorn ika; 

i/  w yjąć  nasadkę siatki trzeciej z  coko łu  kineskopu i zdjąć 
płytkę w zm acn iaczy  w izyjnych; 

k /  w yjąć  kineskop odkręcając cztery nakrętki mocujące go 
ze  skrzynką  i o d łą c zyć  zespó ł um asiający;

1/  zd jąć  cew ki rozmagnesowujące i linkę um asiającą; 

ł /  aby w yjąć  moduł p . c z . ,  n a le ży  odkręc ić  dw ie śruby 
mocujące moduł do płyty głównej; 

m / aby  w yjąć  g łow icę  z  podstawki, n a le ży  w yk rę c ić  dwie 
mocujące śruby; 

n /  pozostałe moduły z  p łyty  głównej w yjąć  odginając  z a ­

trzaski prow adnic.
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9. WYKAZ PRZYRZĄDÓW I UKŁADÓW POMOCNICZYCH POTRZEBNYCH
DO STROJEN IA  I R E G U L A C J I  O D B IO R N IK A

9 .1 .  O S C Y L O S K O P  -  PA R A M ET R Y

Zakre s przenoszonych częstotliwości ^ 1 0  M H z
C zu ło ść  maksymalna < 1 0 .m V / c m
Błąd pomiaru czasu i am plitudy ^ ± 5 %
M a k s .  nap ięc ie  wejściowe Uwe ^  700 V
W ejSc ia  A C  i D C  /zm ie ­

nno i sta ło -pną- 
dow e/

Im pedancja wejściowa sondy pomiarowej 1:10
R >  10 M i ?  
we

C  <  10 pF 
we r

9 . 2 .  G enerator te lew izyjnych obrazów kontrolnych 
O l RT -SEC  A M

W yjSc iow y sygna ł te lew izyjny o częstotliw ości fa li noSnej 
w iz ji obejm ujący podzakresy I - V  z  m ożliw ością  modulacji 
fa li noSnej fon ii częstotliw ością  1 kH z i dew iacją  50 k H z . 
M oż liw oSć  ustaw ienia poziom u sygna łu  wejściow ego -  5 0 d l/  
/mW.
Rodzaje testów kontrolnych

a /  b ia ła  krata na szarym tle z czarno -b ia łym  obramowaniem 
b/  kolorowe pasy pionowe w systemie S E C A M  100/0/75/0 

głębokość modulacji w . c z .  9 0 % ,  ko lejność pasów ko lo ­
rowych: b ia ły , żó łty , turkusowy, z ie lo n y ,  purpurowy,

. czerw ony, n ieb ie sk i, czarny 
c /  test e lektron iczny c za rno -b ia ły  
d /  z ło żo n y  test e lek tron iczny  kolorow y 
e /  b ia łe  pole

9 . 3 .  M iliam perom ierz prądu stałego k lasy 1 ,5  o zakresie
2  m A  w obudow ie zapew niającej izo lację  30 k V  i d o k ła d ­
ność odczytu 0,01  mA.

9 . 4 .  K ilow oltom ierz e lektrostatyczny o  zakresie  30 kV  k la ­
sy  1 , 0 .

9 . 5  W oltom ierz cyfrow y nap ięc ia  sta łego i zm iennego
0 dokładności 0 , 1 %  U , =  250  V .

maks.

9 . 6 .  Amperom ierz prądu zm iennego o zakresie  5  A  k lasy
1 .5 .

9 .7 .  Sonda rozładow ująca o rezystancji 5 M / ?  i wytrzym a­
łośc i napięciowej 30 k V ,  słu żąca  do rozładow ania  pojem no- 
Sci k ineskopu i pojemnoSci pow ie lacza  W N .

9 . 8 .  Pętla rozmognesowująca 1450 z w . D N E  /  0,3 Średnica 
wewnętrzna 250  mm lub inna o podobnych param etrach.

9 . 9 .  Autotransformator lub za s ila c z  regu low any 25 0  V A
1 U wyjśc iow ym  220  V  + 1 0 %  .

9 .1 0 .  W oltom ierz wartoSci skutecznej nap ięc ia  impulsowego 

-  zakresy  m ierzonych nap ięć 5+7,5 V  o raz podzakres 6 , 2 -  
+ 6 ,4  V .

9 .1 1 .  G enerator te lew izyjnych  obrazów  kontrolnych 
C C IR -P A L

Test kontrolny -  pionowe pasy kolorow e, Fa la  n o i ia  fonii 

zm odulowana sygnałem  dow olnym . Fa la  noSna w iz ji obejm u­
jąca podzakresy I+ V .  Poziom w yjSciow y sygna łu  -5 0  dB/mW.

9 .1 2 .  Przyrząd uniw ersalny U M -4 B  lub V 6 40 ; U M 111 ;
U M 1 1 2 .

9 .1 3 .  Transformator izo lu ją cy  sieć  za s ila jącą  /pow inien 
spe łn iać  w ym agania  P N -8 1 / T -06250/ .

9 .1 4 .  U k ład y  pom ocnicze oraz zakończen ie  kab li pom iaro­
w ych  /w g tab licy  4/ .

9 .1 5 .  W obu la tor ze w skaźn ikiem  oscylograf!cznym , np .; Po- 
ly skop ‘ IV  S W O B 4  Róhde Schw arc

Za k re s  w obu lacji 1 -4 5  M H z

Z n a c z n ik i częstotliw ości co 0 , 5  M H z  s ta b iliz .  kwarców. 
Im pedancja w yjSciow a 75 i ?
N a p ię c ie  w yjSciowe w . c z .  2 0 0  m V / 7 5 i? ,  regulowane co 
10 dB i co 1 dB w zakresie  0+70 dB 
Rezystancja wejSciowa w skaźn ika  500 k i ?

Pasmo częstotliw ości w skaźn ika  3 Hz + 7  kH z 
C zu ło Sć  m aksymalna -  pełne w ychy len ie  d la  nap ięc ia  wyjś­
c iow ego 20  m Vjs

9 .1 6 .  G enerator sygna łow y o częstotliw ości p racy 5+7  M H z
z  w ewnętrzną m odulacją częstotliw ości f  =  1 k H z , dew ia -

m

cją częstotliw ości A F  — + 1 5  kH z  i o wartoSci skutecznej 
nap ięc ia  w yjśc iow ego  3 r3 0  m V .

9 .1 7 .  M ie rn ik  m ocy w yjściowej o zakresie  0 ,5 + 1 0  W  
i im pedancji ob c iążen ia  równej 1 5 i? .

s k '

9 . 1 8 *  Z a s i la c z  nap ięc ia  sta łego o parametrach:

-  nap ięc ie  stałe U=12 V  + 1 % ;  nap ięc ie  tętnień < 1 0  mV 
maksym alny prąd obc ią że n ia  równy 0 ,2  A

-  nap ięc ie  stałe U=24 V  + 2 % ;  nap ięc ie  tętnień < 1 0  mV ,; 
maksym alny prąd obc ią że n ia  1 ,0  A

9 .1 9 .  G enerator noSnej w iz ji na częstotliw ości pośredniej

z  m odulacją sygnałem  w izyjnym  p iły  lub 8+10 stopni g rada - 
cji /g łębokoSć modulacji obrazu 1 0 0 % /

9 .2 0 .  G enerator noSnej fon ii na częstotliw ości pośredniej 
z  8 0 %  m odulacją A M  sygnałem  800 Hz lub 1000 H z .

9 .2 1 .  Układ dopasow ujący asym etryczny -  wg P N -7 5 / T -  

-04501 rys. 2 C .

9 .2 2 .  T łum ik regu low any w . c z .  z  regu lacją  w zakresie

0-f80 dB co 1 dB o R =  R *  7 5 i ? .
we wy

9 .2 3 .  N a d a jn ik  znaczn ików  stab ilizow any  kwarcem d la  n a -  
stępujących częstotliw ości charakterystycznych:
-  częstotliwość poSrednia w izji sąsiedniego górnego kanału,
-  częstotliwość poSrednia fon ii,
-  częstotliwość odniesienia,
-  częstotliwość poSrednia w izji,
-  częstotliwość poSrednia fonii sąsiedniego dolnego kanału.

9 .2 4 .  Obw ód zastępczy  m ieszacza -  w ykonany zgodn ie  z 
tabelą 3 p . 7.

9 .2 5 .  W oltom ierz nap ięc ia  sta łego na zakres 15 V  o re zy ­
stancji wejSciowej ^ 1 5 0  k / ? .

9 .2 6 .  W oltom ierz nap ięc ia  sta łego na zakres 15 V  o rezy­
stancji wejściowej ^  1 M / ? .

9 .2 7 .  Ź ró d ło  impulsów pom ocniczych:
a /  impuls typu sandca stle " o  parametrach w g rys. 16 i im ­

pedancji wewnętrznej źród ła  impulsów <  1000 i ?  

b /  impuls ga sząc y  ramki o po laryzacji dodatniej; 
am plitudzie  12 V  + 1 0 % ;  czas trwania 1 ,0 + 1 ,2  ms

Uw aga. D o  napraw odbiornika kompletnego d la  potrzeb ser­
wisu za leca  się przyrządy wyszczególnione w poz. od 9.1 
do 9 .1 5  w łączn ie .
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10. STROJENIE I REGULACJA ODBIORNIKA SYRIUSZ TC500

O p isane  w instrukcji regulacje przeprowadza się w odbiorni-r 
ku kompletnym.

.nstrukcja nie obejmuje szczegó łow ej metodyki strojenia, 
regu lacji i kontroli modułów na specja listycznych , indyw i­
dua lnych  stanow iskach.

1 0 .1 .  W ST Ę P N E  U R U C H O M IE N IE  O D B IO R N IK A

10.1 .1 . Spraw dzan ie  m ontażu odb iorn ika

Przed uruchom ieniem  odb iorn ika  n a le ży  spraw dzić praw id ło­
wość montażu /w yposażen ie  w moduły wg ta b l. 1/ .

10.1 .2 . Przygotowanie odb iorn ika  do w łączen ia  do sieci
zasilającej

Przed w łączeniem  odb iorn ika  na leży:

-  suwaki potencjometrów jaskraw ości, kontrastu, nasycenia 
i s i ły  g łosu  ustaw ić w położeniu  środkowym,

-  w ysunąć szufladkę zespołu za łączająco-program ującego 
/w ce lu  w y łączen ia  A R C z/ ,

-  do w ejścia  antenowego do łą c zyć  sygna ł te lew izyjny p io ­
nowych pasów kolorow ych o poziom ie -5 0  dB/mW z  gene­
ratora obrazów  kolorow ych /pkt. 9 .2  -  w ykaz  przyrządów / 

poziom  ten n a le ży  utrzym ywać podczas w szystkich regu­
lacji op isanych w powyższym  tekście, jeżeli w . instrukcji 
nie podano inacze j,

-  w obwód sznura sieciow ego  w łą c zy ć  amperomierz /pkt. 
9 . 6 -  w ykaz  przyrządów /.

1 0 .1 .3 .  W łą cza n ie  odb iorn ika  do siec i zasilającej

O d b io rn ik  na le ży  w łą c zyć  do siec i za silającej przez trans­
formator izo lu ją cy  /pk t. 9 .1 3  -  w ykaz  przyrządów / w  sze ­
reg z  amperomierzem wg punktu 9 .6  w ykazu  przyrządów .
• W c isn ąć  k law isz  p rze łączn ika  sieciow ego  i po ustaniu 

d z ia łan ia  ukłodu rozm agnesowującego, tzn. po o k .  5 s 
odczytać  na amperomierzu w ie lko ść  prądu pobieranego 
przez odb iorn ik  z  s ie c i zasila jącej 2 2 0  V ,  50 H z .

Przy praw idłowym  d z ia ła n iu  wartość prądu pow inna w ynosić 
350 m A + 1 0 %  /nap ię c ia  w yjśc iow e z  za s ila c za  pow inny mieć 

praw idłową w artość/.
• Je że li pobór prądu n ie  m ieści się w podanych gran icach 

oraz nie można nap ięć  w yjśc iow ych z  za s ila c za  ustaw ić 
za  pomocą regu lacji potencjometrem R522 w uk ładz ie  z a ­
s ila n ia , to św iadczy to o p rzec iążen iu  za s ila c za  spowodo­
wanym  błędem montażowym lub uszkodzeniem  odb iorn ika.

Po usunięc iu  uszkodzen ia  odb iorn ika  n a le ży  dostroić odb ior­
n ik  do w ybranego kana łu , a następnie w sunąć szufladkę z e ­
społu za łącza jąco-p rogram ującego  /w ce lu  w łączen ia  ARC:/.

U w aga. W  razie  kon ieczności napraw y p ły ty  głów nej w ob ­
wodach za s ila c za  do naprawy n a le ży  przystąp ić po upływ ie 
co najmniej 3  m inut od momentu w yłączenia  nap ięc ia  s ie c i .

1 0 .1 .4 .  Spraw dzan ie  filtru  p rzec iw zakłócen iow ego ZP2030

W oltom ierzem  /p o z . 9 . 5  w ykazu  przyrządów / zm ierzyć  war­
tość nap ięc ia  siec i za sila jące j odb io rn ika . Powinno się ono 

zaw ierać  w gran icach  22 0  V  +^q%

1 0 .1 .5 .  Rozmagnesowanie kineskopu

• Rozmagnesowanie k ineskopu można w ykonać przy odb iorn i­
ku w łączonym  lub w yłączonym  z  s ie c i za s ila ją c e j.

• Pętlę rozm agnesowującą /pk t. 9 . 8  w ykazu  przyrządów / 
w łąc zyć  do s ie c i za sila jące j 2 2 0  V ,  z b l iż y ć  na od ległość 
o k .  10  cm od ekranu odb iorn ika  i kolistym i ruchami pętli 

rozm agnesować k ineskop.
• O dsunąć następnie pętlę rozm agnesowującą na od ległość 

co najmniej 1 , 5  m ód .ekranu odbiorn ika  i w y łą c zy ć  z  

s iec i za s ila jące j.

10 .2 . K O N T R O L A  I R E G U L A C J A  P O Z O S T A Ł Y C H  
U K Ł A D Ó W  O D B IO R N IK A

• Strojenie i regulacje pozostałych układów  odb iorn ika  w yko ­
nać można po wstępnym uruchom ieniu odb iorn ika.

•  Przed regu lacją  odb iorn ik  musi być wstępnie w ygrzany  
przez co najmniej 15 m inut.

1 0 .2 .1 .  Ustaw ianie i sprawdzanie nap ięć w yjśc iow ych 
z  ukłodu zasilan ia

W szystk ie  podane poniżej nap ięc ia  n a le ży  m ierzyć w odnie*- 
sien iu  do masy znajdującej się na ramce p łyty  głów nej. 

Suw aki potencjometrów jaskrawości, kontrastu, nasycen ia  
i s iły  g łosu  ustaw ić w po łożen iu  na minimum.
D o  punktu P501 w uk ładz ie  za s ila c za  pod łączyć  woltom ierz 
/pk t. 9 . 5  -  w ykaz przyrządów /.
Potencjometrem R522 w uk ład z ie  za s ila c za  ustaw ić napięc ie
142+0 ,7  V .
Po ustaw ieniu nap ięc ia  142 V  skontrolow ać pozostałe nap ię ­
c ia ,  które pow inny m ieć wartość:
225+10  V  -  pomiar na katodzie  D511

2 5 j 2 , 5  V  -  pomiar na katodzie D512
2 5 + 2 ,5  V  -  pomiar na katodzie  D 514

16 V +  ̂ V -  P°m' ar na katodzie  D 51 5

1 0 .2 .2 .  Regulacja  ukłodu og ran iczającego  prąd kineskopu 
i sprawdzanie W N

• W y łą c zy ć  odb iorn ik  w y łączn ik iem  sieciow ym  i rozładow ać 
do ramki p ły ty  głównej pojemność kineskopu oraz pojem­
ność pow ie lacza  W N  za  pomocą sondy rozładow ującej 
/pkt. 9 . 7  w ykazu  przyrządów /.

• W  obwód anody kineskopu w łąc zyć  m iliamperom ierz 
/pk t. 9 .3  w ykazu  przyrządów /.

•  D o  kapturka W N  p rzy anodzie  k ineskopu lub do pod łączo ­
nego m iliam perom ierza d o łą c zyć  ki Iowo I tomie rz /pkt. 9 .4

■ w ykazu  przyrządów /.
• N a  wejście antenowe odb iorn ika  podać sygna ł p ionowych 

pasów kolorow ych z  generatora /pk t. 9 .2  w ykazu  p rzyrzą ­
dów /.

•  W łą c z y ć  odb iorn ik  do s ie c i za s ila jące j.

1 0 .2 .2 . 1 .  Ustaw ianie prądu kineskopu

• Suw aki potencjometrów jaskraw ości, kontrastu i nasycen ia  

ustaw ić w po łożen iu  na maksimum.
•  Suw ak potencjometru R ó l9  na p ły c ie  głównej ustaw ić w 

lewym skrajnym po łożen iu .
•  Suw aki potencjometrów R240, R241, R242 na module d e ­

kodera ustaw ić w po łożen iu  środkowym.
•  Potencjometrem Ról 8 na p łyc ie  głównej ustaw ić prąd k i­

neskopu o wartości 1 ,120 ,1  m A.

1 0 .2 .2 . 2 .  Spraw dzan ie  w ysok iego  nap ięc ia

•  Suw aki potencjometrów jaskrawości, kontrastu i nasycen ia  
ustaw ić w po łożen iu  d la  którego prąd kineskopu wynosi 

1^=0,1 m A.

• O d c zy tać  na k ilow oltom ierzu wartość W N ,  pow inna w y ­
nosić 25+1 k V .

•  W y łą c z y ć  odb io rn ik  z  s ie c i za s ila jące j.
•  O d łą c z y ć  m iliam perom ierz i k ilow oltom ierz.

• Rozłodow ać do masy pow ie lacza  W N  pojemność kineskopu 
oraz pow ie lacza  za  pomocą sondy rozładow ującej /pkt. 
9 . 7  w ykazu  przyrządów /.

•  D o łą c z y ć  kapturek pow ie lacza  W N  do anody k ineskopu.
•  W łą c zy ć  odb iorn ik  do s ie c i za sila jące j w yłączn ik iem  s ie ­

ciow ym .
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1 0 .2 .3 .  U staw ianie lin iow ośc i, wym iarów obrazu 
oraz zn iekszta łceń  geom etrycznych

• D o  w ejścia  antenowego doprow adzić sygna ł te lew izyjny
z  obrazem  kraty z  generatora /pkt. 9 .2  w ykazu  p rzyrzą ­
dów /.

• Potencjometrami Jaskrawości i kontrastu ustaw ić obraz nor­
m alny.

1 0 .2 .3 . 1 .  Ustaw ianie lin iow ośc i, wym iarów oraz położenia  
obrazu w poziom ie

• Lin iow ość poziom ą obrazu ustaw ić obracając magnesem 
cew ki L510 na p łyc ie  głównej w ten sposób, aby w szyst­
k ie  kwadraty z  lewej i z  prawej strony ekranu b y ły  Jed­

nakow e, a równocześnie obraz uzyska ł maks. szerokość.
• Następn ie  za  pomocą potencjometru R584 na p łyc ie  g łó w ­

nej ustaw ić praw idłową szerokość obrazu z  3 %  m argine­
sem z  każdego boku fekranu, t j . 442 mm + 3 %  .

o Regulację centrowania poziom ego w ykonać potencjome­
trami R536 /regu lacja  fa z y/  oraz Ról 1 /centrow an ie/. 

Potencjometry te ustaw ić w takim po łożen iu , aby  obraz 
nie posiadał za w in ię ć  o raz aby  Jego środek pokryw ał się 
ze  środkiem geom etrycznym  ekranu.

1 0 .2 .3 . 2 .  Ustaw ianie lin iow ośc i, wym iarów  oraz położenia  
obrazu w pion ie

• Z a  pomocą potencjometru R559 na p łyc ie  głównej ustaw ić 
praw idłową lin iow ość obrazu w p ion ie .

• Z a  pomocą potencjometru R573 na p łyc ie  głównej ustaw ić 
praw idłową w ysokość obrazu z  3 %  marginesem u gó ry  i 
do łu  ekranu, t j . 332+10 mm.

• Z a  pomocą zw ory  Z501 w ycentrow ać obraz w p ion ie .

Z w ora  pow inna znajdow ać się w Jednym z  położeń 1+5.

1 0 .2 .3 . 3 .  U staw ianie m in im alnych zn iekszta łceń  geom etry­
cznych  obrazu

• Potencjometrem R580 na p ły c ie  głów nej /regu lacja  zn ie ­
kszta łceń "b e c z k a -p o d u sz k a "/  uzyskać  wyprostowanie p io ­
nowych l in ii na lewym  i prawym skraju obrazu.

• Potencjometrem R577 na p łyc ie  głów nej /regu lacja  z n ie ­
kszta łceń "t ra p e z "/  uzyskać rów noległość l in ii p ionow ych 
z  lewej i prawej strony obrazu.

1 0 .2 .4 .  U staw ianie synchron izacji

N a  w ejście antenowe odb iorn ika  podać sygna ł kraty.

1 0 .2 .4 . 1 .  U staw ianie synchron izacji poziomej

• Z e w rze ć  z masą punkt pom iarowy P502 na p łyc ie  g łó w ­
nej za  pomocą zw ory .

•  Potencjometrem R551 na p łyc ie  głów nej ustaw ić często tli­
w ość drgań swobodnych na g ran icy  zasyrich ron izow an ia.

•  O d łą c z y ć  zw o rę .

1 0 .2 .4 . 2 .  U staw ianie synchron izacji pionowej

•  Z a  pomocą potencjometru R557 uchw yc ić  dwa po łożen ia , 
w których występuje zryw anie  synch ron izac ji, a następnie 
ustaw ić suw ak w po łożen iu  środkowym m iędzy tymi po ło ­
żeniam i .

1 0 .2 .5 .  U staw ianie nap ięc ia  siatki drugiej

•  N a  w ejście antenowe podać sygna ł pola  b ia łe go .
•  Suw aki kontrastu i nasycen ia  ustaw ić w po łożen iu  minimum.
• Potencjometrem Jaskrawości ustaw ić małe św iecenie ekra ­

nu.
•  Potencjometrem R573 zm niejszyć  w ysokość obrazu o o k .

2  cm.
• K ręcąc w lewo potencjometrem R ó l4  na p łyc ie  głównej 

zn a le ź ć  po łożen ie , p rzy którym na ekranie pojaw iają się 

powroty. Zapam ię tać  to po łożen ie .
•  N astępn ie  kręcąc bardzo w olno  potencjometrem Ról 4  w 

drugą stronę ustaw ić suw ak w po łożen iu  odpow iadającym  
minimum nap ięc ia  s ia tk i d rugiej k ineskopu. Je że li w  c z a ­
sie  regu lacji R ó l4  z a c z yn a  zm ien iać  się na stałe odcień

Św iecenia k ineskopu a zarazem  zn ika  Jedna z trzech lin ii 
R, G ,  B w idocznych  poniżej górnej k raw ędzi' rastra, na­
le ży  suw ak potencjometru pozostaw ić w tym po łożen iu . 

Zapam iętać to po łożen ie .
• Ustaw ić potencjometr Ról 4 w po łożen iu  frodkowym pom ię­

d zy  w w . p o zyc ja m i.

• Potencjometrem R573 ustaw ić praw idłow ą w ysokość obrazu.

10.2 .ó . U staw ianie ostrości obrazu

• N a  w ejście antenowe odb io rn ika  podać sygna ł kraty z  g e ­
neratora /pk t. 9 .2  w ykazu  przyrządów /.

• Suw ak potencjometru' kontrastu ustaw ić w po łożen iu  3/4 
w stosunku do po łożen ia  początkow ego.

•  Potencjometrem Jaskrawości u zyskać na ekranie wyraźne 
św iecenie lin ii kraty.

• Ustawić optym alną ostrość potencjometrem R655 znajdują­
cym się na pow ie laczu  W N .

1 0 .2 .7 .  Regu lacja  nap ięc ia  ARW  g ło w ic y

• D o  w ejścia  antenowego g ło w ic y  doprow adzić sygna ł z  g e ­
neratora sygna łu  te lew izyjnego /pkt. 9 .2  w ykazu  p rzyrzą ­

dów / o poziom ie -5 0  dB/m W . Dostro ić  odb iorn ik  do w y ­
branego kana łu .

•  D o  punktu pom iarowego P505 na p łyc ie  głównej do łą c zyć  
woltom ierz nap ięc ia  sta łego /p k t. 9 . 5  w ykazu  przyrządów/

• Regulując potencjometrem R157  w  module p .c z .  w iz j i d o ­
prow adzić do stanu, w którym zm iana  poziomu sygna łu  
wejściow ego od -7 0  dB/mW do -6 0  db/mW wyw ołuje zm ia­
ny  wartości nap ięc ia  w skazyw anego przez w oltom ierz, a 
przy zm ian ie  poziom u sygna łu  od -6 0  dB/mW do -5 0  dB/  
/mW nap ięc ie  pow inno maleć co najmniej o 0 , 5  V .  
W artość nap ięc ia  przy poziom ie sygna łu  -50  dB/mW po­
w inna być J  7  V .

1 0 .2 .8 .  Spraw dzan ie  łącznej charakterystyki toru p .c z .  
w iz ji

• W yjąć  moduł fo n ii.

• D o  punktu pom iarowego p p -p .c z .  g ło w ic y  doprow adzić 
kablem  /p k t. 1, tab l. 3 /  sygna ł z  wobulatora /pkt. 9 .1 5  
w ykazu  p rzyrządów / o poziom ie 1 m V .

• D o  punktu pom iarowego P503 na p łyc ie  głów nej d o łą c zyć  
kabel zb io rc z y  / p k t . 2 ,  tab l. 3 / .

o D o  punktu pom iarowego PP152 w module p .c z .  w iz j i d o łą ­
c z y ć  zworę / p k t . 4 ,  t a b l. 3 / .

•  N a  punkt pom iarowy na p ły c ie  g łów nej P504 n a ło żyć  na ­
sadkę z  układem  ręcznej regu lacji w zm ocn ien ia  /p k t. 3, 
ta b l. 3 / .

• C zu ło ść  w skaźn ika  oscyloskopow ego ustaw ić tak, aby  uzy ­
skać pełną w ysokość obrazu przy nap ięc iu  1 V  .

•  Pokręcając potencjometrem ręcznej regu lacji w zm ocn ien ia  
/pk t. 3, tab l. 3 /  uzyskać  na ekranie w skaźn ika  krzyw ą 
o odpow iedniej w y so k o śc i.

•  W  w ypadku otrzym ania  charakterystyki n ie  m ieszczącej 
się w polu tolerancji pokazanym  na rys. 5  n a le ży  doko ­
nać korekty kręcąc rdzeniem  obwodu m ieszacza g ło w ic y  
/po łożen ie  częstotliw ości 38  M H z  na poziom ie -6 d B /  
oraz rdzeniem L I51 w module p .c z .  w iz j i /poziom y prze­
bieg części w ie rzcho łkow ej/ .

•  Rozłączyć  układ pom iarow y, w ło ży ć  do p łyty  głównej mo­
du ł f o n i i .

Brak m ożliw ości praw id łow ego w yregu low ania  w skazuje na
niezgodne z  W T  zestrojenie modułu p .c z .  w iz j i lub g ło w i­
c y .

1 0 .2 .9 .  Spraw dzan ie  i korekta zestrojenia dyslcryminatora 

A R C zH

•  D o  w ejścia  odb iorn ika  doprow adzić sygna ł te lew izyjny  o 
poziom ie zapew niającym  odb iór nie za k łó con y  szum am i.

• W y łą c z y ć  A R C z  przez w ysun ięcie  szu fladk i programatora 
Z Z P 2 0 4 7 0 K  / lub  otw orzen ie przysłony programatora w S y -  

riuszu T C 5 0 1 / .
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W oltom ierzem  /pkt. 9 . 5 .  lub 9 .1 2 .  ro zdz. 9 /  zm ierzyć 
nap ięc ie  stałe na k l 4 modułu M P2011 . Powinno ono w yno­

s ić  5+6 V .
> O d b io rn ik  dostroić do doprowadzonego sygna łu  /czę sto tli­

w ość pośrednia w iz ji wynosi w tedy 38 M H z / .
• W łą c z y ć  A R C z  przez w sun ięcie  szu fladk i zespołu programu­

jącego / lub  w c iśn ięc ie  czerw onego przycisku w programa­
torze Syriu sz  TC501 / .  N a p ię c ie  n ie  pow inno się zm ien ić , 
jakość obrazu i dźw ięku  pow inna pozostać identyczna. 
N ie w ie lk ie  "odstrojenie s ię "  potencjometrem dostrojczym
od wewnątrz odb iorn ika  /w odb iorn iku Syriusz TC501 po­

tencjometry dostrojcze są dostępne z  zewnątrz od b io rn ik i/  
pow inno w yw o łać  n ieznaczne  zm iany nap ięc ia  o kierunku 
za leżnym  od kierunku odstrojenia.

• W y łą c z y ć  A R C z  przez w ysun ięcie  szu fladki programatora 

Z Z P 2 0 4 7 0 K  / lub  zw o ln ien ie  nacisku na czerw ony przycisk 
programatora w odb iorn iku Syriu sz  T C 50 1/ . Jakość  odbioru 

pow inna się pogorszyć. N astępn ie  ponownie w łączyć  

A R C z  i upew nić s ię , c zy  jakość obrazu i dźw ięku po­
w róc iły  do stanu pierwotnego.

• Jeśli tak nie jest, n a le ży  skorygow ać położenie rdzenia 
L153 w module M R 20 11 . Korektę przeprow adzić w w a ­
runkach dostrojenia odb iorn ika  do sygna łu  wg pkt. b, e. 

Rdzeń na le ży  ustaw ić w takim po łożen iu , p rzy którym 
wartość nap ięc ia  na k l 4 modułu MP2011 przy w łączonym  
A R C z  będzie jak najbardziej zb liżona  do wartości wystę­
pującej w stanie w y łączen ia  A R C z  i jednocześnie spe łn io ­
ne będą w ym agania  punktu " e " .

U w aga. Układ A R C z  jest b lokow any również w momencie 
p rze łączan ia  programów.

1 0 .2 .1 0 .  Ustaw ianie szerokości impulsu V  d la  modułu 
dekodera

• D o  w ejścia  antenowego g ło w ic y  doprow adzić sygna ł z  ge ­

neratora / p k t . 9 .2 . w ykazu  przyrządów /.
• D o  punktu pomiarowego na p łyc ie  głównej P506 do łączyć  

oscyloskop /pk t. 9.1 w ykazu  przyrządów /.
• Regulując potencjometrem R603 na p łyc ie  głównej ustawić 

szerokość impulsu o częstotliw ości odchy lan ia  pionowego 

na warstość 1 ,3 +0 ,1  ms.
• Pomiaru szerokości impulsu dokonać na połow ie wysokości 

tego im pulsu.

1 0 .2 .1 1 .  Ustaw ianie statycznego balansu b ie li

• N a  w ejścia  antenowe podać sygna ł te lew izyjny odpow ia- 

d a jący  obrazow i testu e lektron icznego  czarno -b ia łego  

/pkt. 9 .2  w ykazu  przyrządów /.
• Potencjometr kontrastu ustaw ić na minimum.
• Potencjometr jaskrawości ustaw ić w położeniu  dającym 

n iow ie lk ie  św iecenia tła obrazu.
• Potencjometrami R4Q5 /R /  i R425 / G /  na module w zm ac­

n ia czy  w izy jnych  ustaw ić szare św iecenia tła obrazu bez 
przewagi jak iegoko lw iek  ko loru.

1 0 .2 .1 2 .  Ustaw ianie nap ięc ia  v ideo

• Suw aki potencjometrów R240, R241, R242 na module d e ­

kodera ustaw ić w po łożen iu  środkowym.
• D o  w ejścia  antenowego do łą c zyć  test pionowych pasów 

kolorow ych z  generatora /pkt. 9 .2  w ykazu  przyrządów /.

• Potencjometr kontrastu ustaw ić na maksimum, a poten-. 
cjometr nasycen ia  na minimum.

• O scy lo skop  / p k t . 9.1 w ykazu  p rzyrządów / pod łączyć  do 
rezystora R412 w miejscu po łączen ia  z  R413 na module 

w zm acn ia czy  w izy jn ych .
• Potencjometr jaskrawości ustaw ić w takim po łożen iu , aby 

poziom  czerni sygna łu  pokrył się z  poziomem w ygaszan ia .
• Potencjometrem Ról 9 na p łyc ie  głównej ustaw ić nap ięc ie

cze rń -b ie l na wartość 80 V  *
ss

1 0 .2 .1 3 .  Ustaw ianie dynam icznego balansu bie li

• Spraw dz ić, c z y  suwaki potencjometrów R240, R241, R242 
na module dekodera są w po łożen iu  środkowym.

• N a  wejście antenowe d o łą c zyć  test p ionow ych pasów ko lo ­
rowych z generatora /pkt. 9 .2  w ykazu  przyrządów /.

• Potencjometr kontrastu ustaw ić na maksimum, a potencjo­
metr nasycen ia  na minimum.

• Potencjometrem R240 na module dekodera ustaw ić nap ię­
c ie  cze rń -b ie l 100 V  x .

• Suw ak potencjometru jaskrawości ustaw ić w położeniu  
dającym  w idoczno ść  w szystkich  stopni g radacji.

• Potencjometrami R241 i R242 na module dekodera uzyskać 
jednakowy odcień św iecenia w szystkich stopni gradacji 
testu na ekranie .

1 0 .2 .1 4 .  Spraw dzanie ustawie'nia "z e r  dyskrym inatorów "

• D o  w ejścia  antenowego d o łą c zyć  test e lek tron iczny  z g e ­
neratora /p k t. 9 .2  w ykazu  przyrządów / i regulując po­
tencjometrem nasycen ia  od m in. do maks. obserwować, 
c zy  n ie  występują zm ienne tła kraty.

• Ewentualną m inim alną korektę aż do zan iku  zm ian tła k ra­
ty przeprowodzać kręcąc rdzeniam i cewek L204 i L205
w module dekodera.

Przy dużych  odchy lan iach  od stanu praw idłowego zestro ić
zgodnie  z  pon iższą  metodą:

-  na w ejście antenowe odb iorn ika  podać sygna ł pasów k o lo ­
rowych z  generatora /pk t. 9 .2  w ykazu  przyrządów /,

-  oscylo skop  /pk t. 9.1 w ykazu  przyrządów / do łą c zyć  do 
punktu P209 / R -Y /  na module dekodera,

-  porównać oscylogram  na ekranie oscyloskopu z pokazanym  
na rys. 14,

-  korektę przeprow adzać kręcąc rdzeniem dyskrym inatora 
L204,

-  w a na lo g ic zny  sposób sprawdzamy dyskrym inator B - Y  d o ­
łącza jąc  oscylo skop  do punktu P207 na module dekodera, 
korekta rdzeniem cewki L205 -  rys. 14.

1 0 2 . 1 5 .  Kontrola odbioru sygnałów  O IR T -S E C A M  
i C C 1 R -P A L

• D o  w ejścia  antenowego odb iorn ika  doprow adzić sygna ł z 
generatora /pk t. 9 .2  w ykazu  przyrządów / z obrazem p io ­
nowych pasów kolorow ych oraz sygna ł z generatora /pk t, 
9.11 w ykazu  przyrządów /.

• O db io rn ik  dostroić do w w . sygnałów  na różnych kana łach .
• Prze łącza jąc  program z  generatora /p k t. 9 .2  w ykazu  p rzy ­

rządów / na program z  generatora /pkt. 9.11 w ykazu  p rzy ­
rządów / i odwrotn ie, sp raw dzić d z ia łan ie  identyfikacji i 
odb iór f o n i i . Fon ia  pow inna być  odtwarzana bez zn ie k sz ­
ta łceń. Po prze łączen iu  programu za n ik  koloru powinien 
trwać nie d łużej niż 1 s .  Ponadto przy obrazie  z  genera­
tora /pkt. 9.11 w ykazu  p rzyrządów / / P A L /  nie pow in ien 

występować tzw . efekt "ż a lu z jo w y " /w yraźn ie  co druga 
lin ia  jest ko lorow a/.

1 0 .2 .1 6 .  Kontrola prądu kineskopu

• Powtórzyć czynności wg pkt. 1 0 .2 .2  z  pom inięciem  pod­
łączen ia  k ilow o ltom ie rza .

• Suw aki potencjometrów jaskrawości, kontrastu i nasycen ia  
ustaw ić w po łożen iu  na maksimum.

• Potencjometrem Ról 8 na p łyc ie  głównej ustaw ić prąd k ine ­
skopu o  wartości 1 ,0 + 0 ,0 4  m A.

*  Przy stosowaniu generatora te lew izyjnych  obrazów  kontrolnych 

75/D /75/0  o  innej g łębokośc i m odulacji wartość nap ięc ia  b ie l— 
-c ze rń  na le ży  odpow iednio skorygow ać, np .s d la  generatora 75/0/  

p 5 f 0 o  g łębokośc i m odulacji 6 7 %  wartość nap ięc ia  b ie l-cze rń  

na le ży  ustaw ić:
w punkcie 1 0 .2 . 1 2  instrukcji na wartość óO 
w punkcie 1 0 .2 .1 3  instrukcji na wartość 75  V 5 j.
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1 0 .2 .1 7 .  Ustaw ianie maksymalnej m ocy w yjśc iow ej fon ii

• N a  wejście antenowe odb iorn ika  podać sygna ł w izy jn y  
o poziom ie -5 0  db/m W z  fa lą  nośną fon ii zm odulowaną 
częstotliw ością  1 k H z , A  F=15  k H z .

• O scy lo skop  /pkt. 9.1 w ykazu  przyrządów / d o łą c zyć  na 
zac isk i g ło& iika .

•  Potencjometr s iły  g łosu ustaw ić na maks.
• Obserw ow ać przebieg sinuso ida lny na o scy lo skop ie, poten­

cjometr R130 na module fonii ustaw ić w położeniu  zapew ­
niającym  wartość m iędzyszczytaw ą sygna łu  sinuso idalnego

1 8 v ss-

1 0 .2 .1 8 .  U staw ianie nap ięc ia  ża rzen ia  kineskopu

• W  obwód anody kineskopu w łą c zyć  m iliamperom ierz /pkt. 

9 .3  w ykazu  przyrządów /.
• D o  punktu pom iarowego P507 na p łyc ie  głównej d o łączyć  

woltom ierz /p k t. 9 .1 0  w ykazu  przyrządów /.

•  Potencjometr s i ły  g łosu  ustaw ić na m inimum.
• D o  w ejścia  antenowego d o łą c zyć  sygna ł z  obrazem p iono­

w ych pasów kolorow ych i dostroić odb io rn ik .
•  Potencjometrem jaskrawości ustaw ić pnąd kineskopu 0 , 5  na A,
•  C ew ką  L512 na p łyc ie  głównej ustaw ić nap ięc ie  ża rzen ia

6 ,3 4 0 ,0 5  V .

11. STROJENIE I REGULACJA MODUŁOW

W  tym rozdzia le  podano zasady  strojenia i regu lacji w a ż ­
n ie jszych  parametrów w ybranych modułów.

1 1 .1 .  ST R O J E N IE  M O D U Ł U  M P2011/2

Strojenie modułu M P2011/2  przeprowadza się p rzy użyc iu  
sygna łu  wobutowanego i sygnałów  pofredniej częstotliwości 
w iz ji i f o n i i . N a le ż y  stosować sygna ły  i zn ac zn ik i o poda­
nych częstotliw ościach .

C zę stotliw ość  pośrednia w iz ji f  =  3 8 ,0  M H z
Częstotliw ość  pośrednia fon ii f ^  -=»31 ,5  M H z

p i 3 2 ,5  M H z
Częstotliw ość  odn iesien ia  =  3 6 ,5  M H z
C zęstotliw ość  nośna w iz ji sąsiedn iego =  3 0 ,0  M H z

górnego kanału i 3 1 ,0  M H z
C zęstotliw ość  nośna fon ii sąsiedn iego =  3 9 ,5  M H z

dolnego kanału i 4 0 ,5  M H z
C zęstotliw ość  różnicow a f  -  f  , *  5 , 5  i 6 , 5

pw pf M H z
Rozm ieszczenie elementów regu lacyjnych  w module M P 2 0 1 1/2 
przedstawia rys. 3 .

1 1 .1 .1 .  Układ pom iarowy /w g rys. 4 /

11 .1 .2 . Strojenie obwodu w ejściow ego i spraw dzanie w ypad­
kowej charakterystyki p .c z .

N a  PP152 na ło żyć  nasadkę ze  zw orą  w g tabeli 3 ,  p . 4 .
D o  w ejścia  obwodu zastępczego m ieszacza wg tabeli 3 p . 7 ,  
doprow adzić z wobulatora sygna ł o poziom ie 1 m V . W y jś ­
c ie  1 1  modułu po łączyć  ze  w skaźn ikiem  oscyloskopowym  w o­
bulatora. D o łą c zy ć  układ ręcznej regu lacji w zm ocn ien ia  wg 

tabeli 3 , p . 3 ,  i ustaw ić za  pomocą potencjometru PI pe ł­
ną wysokość charakte rystyk i.

U w aga. W zm ocn ien ie  w skaźn ika  oscyloskopow ego na le ży  
uprzednio ustaw ić tak, aby  pełna w ysokość charakterystyki 
odpow iadała  sygna łow i 1 na w ejściu  w skaźn ika .

K ręcąc rdzeniem cewki L I 51 uzyskać na w skaźn iku  charak­
terystykę zgodną  z  rys. 6 i o  maksymalnej am p litudzie . 
Z m ia n y  w ysokości charakterystyki podczas strojenia kompenso­

w ać za  pomocą potencjometru P I . D opuszcza  się lokalne 
nierównom ierności w pa śn ie  przenoszenia  w kszta łc ie  "z ą b ­
k ó w ",  nie p rzekraczające 1 dB . N a stęp n ie , zw iększa jąc  po­
ziom  sygna łu  w ejściow ego, spraw dzić przebieg charakterys­
tyki poza pasmem przenoszen ia . T łum ienia  pow inny m ieścić 
się w polach tolerancji przedstaw ionych na rys. 7 .

U w aga. M in im a  charakterystyki poza pasmem przenoszenia 
nie muszą występować dok ładn ie  na częstotliw ościach  chara­
k terystycznych, są one zdeterm inowane przez f iltr  z  fa lą  

pow ie rzchn iow ą .

1 1 .1 .3 .  Strojen ie obwodu odn iesien ia

Z d ją ć  zworę Z  PP152. O d łą c z y ć  układ do ręcznej regulacji 
w zm ocn ien ia . D o  w ejścia  obwodu zastępczego m ieszacza ta­

bela 3 p . /^doprow adzić sygna ł nośnej w iz j i o  częstotliw oś­
c i pośredniej zm odulow any w izyjnym  przebiegiem  p iły  / lub  
stopni g ra d a c ji/  z  generatora /p k t. 9 .1 9  w ykazu  przyrządów/ 
Poziom sygna łu : -6 0  dB/m W .

D o  w yjśc ia  11 modułu d o łą c zy ć  oscylo skop  /pk t. 9.1 w y ­

kazu przyrządów /. Rdzeń cew ki L I 52 ustaw ić tak, aby  w ie rz ­
chołkom  p iły  lub białem u "sch o d k o w i" oglądanem u na o scy ­
loskopie odpow iadała  najm niejsza wartość nap ięc ia  o raz aby 
nie m iał on śladów o scy la cji i p rzep ięć.

1 1 .1 .4 .  Strojenie dyskrym inatora A R C zH

W  w arunkach, jak ie  podano w p . 4 ,  d o łą c zy ć  woltom ierz 
/ p k t. 9 .2 6  w ykazu  przyrządów / do w yjśc ia  14 modułu. 
Z w ię k sz y ć  poziom  sygna łu  w ejściow ego do -4 0  dB/m W . Z a  

pomocą p rze łączn ika  W1 po łączyć  w yprow adzen ie  12 modu­
łu  z  masą w y łącza jąc  układ A R C z H .  Zapam ię tać w skazan ie  
w oltom ierza / o k .  6 V / .  Następn ie  rozew rzeć p rze łączn ik  
W1 . K ręcąc rdzeniem  cew ki L I 53 uzyskać  tę samą wartość 
nap ięc ia  z  dok ładno śc ią  ^ 4 0 , 5  V .

1 1 .1 .5 .  Strojen ie elim inatorów  częstotliw ości różnicowej

D o  w ejścia  obwodu zastępczego m ieszacza  doprow adzić n ie - 
m odulowany sygna ł nośnej w iz j i i sygna ł nośnej fon ii zm o­
du low any w am plitudzie  z  generatora /f>kt. 9.19, 9.20 w ykazu  
przyrządów /. Poziom y obydw u sygna łów  pow inny w ynosić  
-4 0  dB/m W . D o  w e j ś c ia '11 modułu d o łą c zy ć  oscyloskop 
przez sondę detekcyjną  /tabe la  3 ,  p .ó / .  N astępn ie  uzys­
kać  minimum sygna łu  m .c z .  na ekranie  oscylo skopu, prze­
prow adzając kolejno regulację rdzeniam i L I 54 i L I 55 w na ­
stępujący sposób:

-  najpierw  doprow adzić jako sy gn a ł nośnej fon ii sygna ł o  

częstotliw ości fpj. *  3 1 ,5  M H z .  W yk rę c ić  rdzeó cewki

L I 55 , U zyskać  minimum sygna łu  m .c z .  kręcąc rdzeniem 
cewki L I 54,

-  następnie doprow odzić  jako sygn a ł nośnej fon ii sygna ł o 
częstotliw ości f ^  *  3 2 ,5  M H z .  U zyskać  minimum sygna łu

m .c z .  w kręcając rdzeń cew ki L I 55 .

1 1 .1 .6 .  W stępne ustaw ianie opóźn ien ia  A R W  d la  g ło w ic y

W  w arunkach, jak ie  podano w p . 4 , d o łą c zy ć  do w yprow a­
dzen ia  6 modułu woltom ierz /pk t. 9 . 2 5  w ykazu  przyrządów/. 
Poziom sygna łu  w ejściow ego no&rej w iz j i ustaw ić na -32  dB/  
/m W . K ręcąc suwakiem  potencjometru R157 doprow adzić do 
momentu, w  którym woltom ierz pokaże nap ięc ie  mniejsze 

n iż  3  V .  N a stępn ie , zm niejszając poziom  sygna łu  do -52  
dB/m W , sp raw dzić, c z y  woltom ierz pokaże nap ięc ie  > 1 1  V . 
Je śli tak n ie  jest,' w róc ić  suwakiem  do po ło że n ia , w któ­
rym w arunek ten jest sp e łn iony.

U w aga. Przed rozpoczęc iem  strojenia i regu lacji wg p k t . 3 r  

r 7  m oduł n a le ży  w ygrzew ać  przez co  najmniej 5  m inut.
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11 .2 .  S T R O J E N IE  M O D U Ł U  F O N I I  M F 20 06  

W  module fon ii regu lacji podlegają;
-  obwód L101 dyskrym inatora d la  częstotliw ości 5 , 5  M H Z ,
-  obwód L I 02 dyskrym inatora d la  częstotliw ości 6 , 5  M H z ,
-  potencjometr nastawny R130.

Rozm ieszczenie  elementów regu lacji na module przedstaw io­
no na rys. 8 .

1 1 .2 .1 .  Strojenie obwodu dyskrym inatora częstotliwości
5 , 5  M H z  A 1 0 1 /

Układ do strojenia i regu lacji modułu fon ii M F 20 06  przed­

staw iono na rys. 9 .  P rze łą czn ik  P ustaw ić w położeniu  1 . 
D o  w ejścia  modułu doprow adzić  sygna ł z  wobulatora /pkt. 
9 .1 5  w ykazu  przyrządów /, kablem  /tabe la  3, p . 8/ ,  o po­
ziom ie 7 t7 0  m V . D o  wobulatora pod łączyć  kabel zb ie ra ją ­
cy  wg tabl . 3 , p . 2 .  W yk rę c ić  rdzeń cewki L102. W zm oc­
nienie  w skaźn ika  oscyloskopow ego na le ży  ustaw ić w takim 

po łożen iu , aby pełna w ysokość charakterystyki odpow iadała 
nap ięc iu  3 , 5  na wejściu w skaźn ika . K ręcąc rdzeniem 

cew ki L I 01 ustaw ić punkt ze row y charakterystyki na często­
tliwość 5 , 5  M H z ,  zgodn ie  z  rys. 10.

Strojenie obwodu dyskrym inatora częstotliw ości 6 ,5  M H z  
A l  02/

Prze łą czn ik  P ustaw ić w po łożen iu  1 . D o  w ejścia  modułu 
doprow adzić sygna ł z  wobulatora /pk t. 9 .1 5  w ykazu  przy­
rządów /, kablem  /tabe la  3 ,  p . 8/  o poziom ie 7 t70  m V. 
W zm ocn ien ie  w skaźn ika  oscyloskopow ego na le ży  ustaw ić 
w takim po łożen iu , aby  pełna w ysokość charakterystyki od ­
pow iadała  nap ięc iu  3 , 5  V ss na w ejśc iu  w skaźn ika .
Kręcąc rdzeniem  cewki L102 ustaw ić punkt zerow y charak­
terystyki na częstotliw ość 6 , 5  M H z ,  zgodn ie  z  rys. 11.

U w aga. D opuszcza  się strojenie obwodów dyskrym inatora 
LI 01 i L I 02 p rzy  użyc iu  sygna łu  z  generatora sygnałow ego 
z  m odulacją F M  /pk t. 9 .1 6  w ykazu  przyrządów / w uk ła ­
dz ie  pomiarowym jak na rys. 9 ,  z  do łączonym  na w yjśc iu  
w skaźn ikiem  oscyloskopow ym  zam iast m iernika mocy w yjś­
ciowej w następujący sposób.

P rze łą czn ik  P ustaw ić w po łożen iu  2 .  W yk rę c ić  rdzeń cew ­
ki L 10 2 . D op row adz ić  z generatora /pk t. 9 .1 6  w ykazu  przy­
rządów / sygna ł o  częstotliw ości 5 , 5  M H z .

U staw ić rezystor nastawny R130 w takim po łożen iu , aby 
przebieg na ekranie oscylo skopu  b y ł dobrze w id oc zny . K rę­
cąc rdzeniem  cew ki L I 01 u zyskać  na ekranie oscyloskopu 
sinusoidę o maksymalnej am plitudzie  i bez zn iekszta łceń . 
Z m ia n y  am plitudy w czasie  strojenia kompensować potencjo­
metrem P I .
Strojenie dyskrym inatora L102 w ykonać tak samo, jak dyskry­
minatora L101 z  tą ró żn ic ą , że  sygna ł ma w ynosić  6 , 5  M H z  
/  n a le ży  k ręc ić  rdzeniem  cew ki L I 0 2/ .

1 1 .2 .2 .  Regu lacja  m ocy w yjśc iow ej modułu

P rze łą czn ik  P  ustaw ić w po łożen iu  2 .  D o  w ejścia  modułu 
doprow adzić sygna ł z  generatora sygna łow ego /pkt 9 .1 6  w y ­
kazu przyrządów /, kablem  /tabe la  3 ,  p . 2 /  o poziom ie 

3 t30  m V i częstotliw ości F *  6 , 5  M H z .  Potencjometrem PI 
ustaw ić maksymalną moc w yjśc iow ą. Suw akiem  potencjome­

tru R130 ustaw ić moc w yjśc iow ą równą 2 , 5  W .

1 1 .3 .  S T R O J E N IE  M O D U Ł U  D E K O D E R A  M D 2041

Rozm ieszczenie  elementów regu lacyjnych  i punktów pomiaro­

w ych  przedstaw iono na rys. 1 2 .
Strojenie modułu pow inno odbyw ać się w następującej ko le j­

ności;
-  o scylator 8,86  M H z  / C 2 1 1 / ,

-  obwód w ejściow y PA L  /L201/ ,

-  obw ody dopasow ujące l in ii opóźnia jącej chrom inancji 
/ L2 06 , L207/,

-  am plituda sygna łu  bezpośredniego /R216/,
-  obwód e lim inatora chrom inancji w torze lum inancji /L208/,
-  obwód identyfikacji S E C A M  /L203/ ,
-  obwód deem fazy w . c z .  /L202/,
-  punkty zerowe dem odulatora / L 2 04 , L205/.

U w aga. Strojenie dekodera można w ykonyw ać w odbiorniku 
lub w uk ładz ie  zastępczym  sym ulującym  warunki pracy mo­
du łu  / ry s. 15; tabela 3 ,  p . 9; 10/

1 1 .3 .1 .  Strojen ie oscylatora  8,86 M H z

D o  odb iorn ika  doprow adzić  sygna ł pasów kolorow ych PAL z 
generatora /pk t. 9.11 w ykazu  przyrządów /. N a sadką  / ta ­

bela 3 , p . 5/  zew rzeć punkty pomiarowe P203. Trymerem 
C 211 spowodować przejśc ie  ruchomej struktury pasków ko lo ­
rowych w ystępujących na ekranie k ineskopu w wolno zm ie ­
n ia jące  się p ła szc zyzn y  ko lo row e . Przed ostatecznym  zestro­
jeniem oscylatora  c ze kać  do chw ili u stab ilizow ania  się jego 
czę sto t liw o śc i.
Strojenie dokonyw ać stro ikiem  z  m ateriału d ie lek trycznego . 

O d łą c z y ć  nasadkę z  punktu P 2 0 3 .

1 1 .3 .2 .  Strojenie obwodu wejściow ego PAL

D o  odb iorn ika  doprow adzić sygno ł/ fxisów kolorow ych z  g e ­
neratora /pk t. 9.11 w ykazu  przyrządów /. Sondę o scy lo sko­
pu /pkt. 9.1 w ykazu  przyrządów / d o łą c zyć  do punktu po­
miarowego F204. K ręcąc rdzeniem filtru  1201 uzyskać maks. 
am plitudy sygna łu  podnośnej chrom inancji obserwowanego na 
ekranie oscyloskopu.

1 1 .3 .3 .  Strojenie obwodów dopasow ujących lin ii 
opóźnia jącej chrom inancji

D o  odb iorn ika  doprow adzić sygna ł pasów kolorow ych z ge ­
neratora /pkt. 9.11 w ykazu  przyrządów /. Sondę oscylo sko­
pu do łą c zyć  do punktu pomiarowego P207. Regulując L207 
i L206 doprow adzić do z likw idow an ia  ró żn ic  m iędzy sąsied­
nim i lin iam i, tzn. doprow adzić  do tego, aby przebiegi są ­
siednich lin ii pokry ły  się ze  sobą, w g rys. 13 .

1 1 .3 .4 .  Regulacja am plitudy sygna łu  bezpośredniego

W arunki pomiarowe -  jak w punkcie 1 1 .3 .3 .

Regulując potencjometrem R216 uzyskać  wartość m iędzyszczy - 
tową przebiegu B - Y  równą 1,2 V .

1 1 .3 .5 .  Strojenie obwodu identyfikacji S E C A M

D o  odb iorn ika  doprow adzić  sygna ł pasów kolorow ych S E C A A \  
z  generatora /pk t. 9 .2  w ykazu  przyrządów /. N asadką  / ta ­

bela  3 , p . 5 / zew rzeć punkt pomiarowy P201 z  masą /punkt 
pomiarowy le żący  m iędzy punktami P201 a P202/. W krę c ić  
rdzeń cewki L203, a następnie w ykręcając go zanotow ać 
po łożen ie , p rzy którym pojawi się ko lor na ekranie k ines­
kopu. W yk rę c ić  rdzeń 1203 o da lsze  1 A  pełnego obrotu. 
Z d ją ć  nasadkę z  punktu pomiarowego P201 .

1 1 .3 .6 .  Strojenie obwodu deem fazy w .c z .

D o  odb iorn ika  doprow adzić sygna ł pasów kolorowych SE C A M  
z generatora /p k t. 9 .2  w ykazu  przyrządów /. Sondę o scy lo ­
skopu /p k t. 9,1 w ykazu  p rzyrządów / do łą c zyć  do punktu 
pomiarowego P204. Rdzeniem cewki L202 ustaw ić m in im al­
ną modulację am plitudy sygna łu  podnośnej chrom inancji na 
dwóch sąsiedn ich lin ia ch .

U w aga. W  w ypodku znacznej korekty zestrojenia układu d e ­
em fazy w . c z .  n a le ży  powtórzyć procedurę zestrojenia uk ła ­
du identyfikacji wg pkt. 1 1 .3 .5 .
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1 1 .3 .7 .  Zestrojenie  punktów zerow ych demodulatorów

D o  odb iorn ika  doprow adzić sygna ł pasów kolorow ych SE C A M  
z  generatora /pkt. 9 .2  w ykazu  przyrządów /. Sondę oscy lo s­

kopu do łą c zyć  do punktu pomiarowego P207. Rdzeniem cew ­
ki L205 uzyskać zrównanie poziomu w ygaszan ia  z  poziomem 
odpow iadającym  pasom białemu i czarnemu w sygnale  ró żn i­
cowym .

A na lo g ic zne go  zestrojenia n a le ży  dokonać kręcąc rdzeniem 
cew ki L204 po d o łączen iu  sondy oscyloskopu do punktu po­
m iarowego P209.

Stan praw idłowego zestrojenia demodulatorów R - Y  i B - Y  i lu ­
struje rys. 14.

11 .3 .8 .  Strojenie obwodu e lim inatora podnośnej chrom inancji 
w torze lum inancji

D o  odb iorn ika  doprow adzić sygna ł pasów kolorow ych / P A L /  
z  generatora /pk t. 9.11 w ykazu  przyrządów /. Sondę oscy­
loskopu /pkt. 9.1 w ykazu  przyrządów / d o łą c zyć  do w yjśc ia  
R /w yprow adzenie 3 gn ia zda  G 2 0 1 / .  Rdzeniem cewki L208 

uzyskać m in im alną amplitudę sygna łu  podnoinej chrom inancji 
w sygna le  podstawowym R.

11 .4 .  U K Ł A D Y  P O M O C N IC Z E  O R A Z  Z A K O Ń C Z E N I A  KABL I P O M IA R O W Y C H
Tabela 4

22



Układ

Zastępczy obwód mieszacza 

Tolerancja pojemności ¿ 5%
Dane cewki L: 15 zwojów drutu DNE ul fi 0,2 na karkasie 

o średnicy 5 mm z rdzeniem U-31 
Dostroić za pomocą cewki l  do wartości fo=36,0 +0,1 MH: 
przy obciążeniu rezystorem 82 W +5%  równolegle z kon­
densatorem 22 pF+5%

Przeznaczenie

Strojenie modułu MP2011/2 -  p. 11.1.2, p. 11.1.3.

Strojenie modułu fonii MF2006 - p. 11.2.1,

Kabel doprowadzający sygnał do strojenia modułu fonii

Strojenie i regulacja modułu MD2041 -  p. 11.3.

° T
2 k 2

(4 k 7 ) -

=H3
4 k 7
(10k)

Układ regulacji kontrastu

10 Strojenie i regulacja modułu MD2041 -  p. 11.3.

-o
W  (10k)

Układ regulacji nasycenia i joskrawości

1 1 .5 .  R Y S U N K I U K Ł A D Ó W  P O M IA R O W Y C H ,  C H A R A K T E R Y S T Y K I I S C H E M A T Y  B L O K O W E  U K Ł A D Ó W  S C A L O N Y C H

odniesienia

eliminator
częstotliwości

różnicowej

R157
opóźnienie ARW 
dla głowicy

Rys. 3. Rozmieszczenie elementów regulacyjnych w module 
MP2011/2

. LI 51 
obwód 

wejściowy

eliminator częstotliwości 
różnicowej
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Rys. 4. Układ do pomiaru parametrów i strojenia modułu MP2011 
Uwaga. Obwód zastępczy mieszacza połączyć z wejściem modułu kablem współosiowym o rezystancji falowej 75/? i długości 1 i  10 cm
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Rys. 6 . Charakterystyka toru p.cz. wizji modułu MP2011/2. 

Położenie nośnej wizji 38 MHz w granicach -5 -  -7 dB
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Rys. 7. Tolerancja przebiegu charakterystyki toru p.cz. wizji poza pasmem przenoszenia do modułu MP2011/2 /tłumienie
podano względem częstotliwości odniesienia 36,5 M H z/
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Rys. 8 . Rozmieszczenie elementów regulacyjnych w module 
MF2006
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2 / W wykonaniu 3 nie występuje L102

Zakończenie

Rys. 9. Układ do strojenia i regulacji modułu fonii MF2006

Rys. 10. Charakterystyka prawidłowo zestrojonego 
dyskryminatora- częstotliwości 5,5 MHz

Rys. 11. Charakterystyka prawidłowo zestrojonego 
dyskryminatora częstotliwości 6,5 MHz
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Rys. 14. Przebiegi w punktach pomiarowych P207 i P209 
po prawidłowym zestrojeniu punktów zerowych demodulatorów

Rys. 15. Układ pomiarowy służący do strojenia i regulacji 
modułu MD2041
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Ź ró d ło  impulsów pom ocniczych

Impuls typu "sandca stle " /w yprow adzenie  3 m odułu/. Para­
metry impulsu pow inny być  zgodne z  rysunkiem  16. 
Im pedancia wewnętrzna źródła tych impulsów powinna być 

$  100/?

Impuls ga szący  ramki /w yprow adzenie  12 m odułu/

Impuls pow in ien m ieć polaryzację dodatn ią, amplitudę 
12 V  + 1 0 %  i czas trwania l , 0 r l , 2  ms.

U k łady  regu lacji kontrastu, jaskrawości i nasycenia

U kłady  regu lacji, um ożliw iające zm ianę nap ięc ia  w za k re ­
sie 0 ć l2  V  o schem acie jak w tabeli 4, p .  9 ,  10 pow inny 
być  dołączone  do wyprowadzeń m odułu.
W yprow adzen ie  6 -  nasycenie 
W yprow adzen ie  7  -  kontrast 

W yprow adzen ie  8 -  jaskrawość
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ukłodu scalonego TDA117C
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Rys. 19. Schemat blokowy układu scalonego A255C ADA2593/
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Rys. 21. Schemat blokowy 
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Rys. 22. Schemat blokowy 
układu scalonego A241D

Rys. 27. Układ stabilizacji prądu ciemnego 
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Wy$kępUj& W ukkadzie U L 1 9 5 8 N  Rys. 23. Schemat blokowy układu scalonego UL1958N ! U11959N

Zewn. s y g .  R G B  k o n d e n sa to ry  m agazynu jące

1 1 - 1 9  26

Rys. 26. Schemat blokowy układu scalonego TDA3505

12. INSTRUKCJA SERWISOWA ODBIORNIKA TELEWIZJI KOLOROWEJ
SY-fłlUSZ TC501

12 .1 .  C H A R A K T E R Y S T Y K A  O D B IO R N IK A

O d b io rn ik  te lew izyjny Syriusz TC501 jest kolejną wersją od­
b iorn ika Syriusz o rozszerzonych w alorach użytkow ych. 
Syriu sz  TC501 został w yposażony w ośm iosekcyjny programa­

tor oraz układ eu roz łącza . D z ię k i temu układow i możliwa 
jest w spółpraca z  m agnetowidam i, komputerami, itp. urzą­
dzeniam i posiadającym i wyjściowe sygna ły  w izyjne  i m .cz. 

fon ii lub w yjśc iow e sygna ły  w izyjne  R, G ,  B. Uzyskujem y 
wówczas znaczn ie  lepszy obraz niż przy podłączen iu  tych 
urządzeń poprzez gn iazdo  antenowe. N a  końcówki gn iazda  
eurozłącza  są wyprowadzone sygna ły  z  odbiornika; w izy jny  

i m .c z . fo n ii.  S yg n a ły  te są dostępne w 'k a żd ym  stanie pra­
cy  te lew izora. W yg ląd  zew nętrzny odbiorn ika przedstawia 
rys. 2 8 , a rozm ieszczenie elementów regu lacyjnych i gn iazd  

przy łączen iow ych  przedstawia rys. 2 9 .
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1 2 .2 .  D A N E  T E C H N IC Z N E

D ane  techniczne oraz podstawowe parametry techniczne o d ­
b iorn ika  Syriu sz T C 501 w porównaniu z  Syriuszem  T C 500 
nie ulegają  zm ian ie . W  tabeli 5 podano p rzeznaczenie  i 
wym agane parametry e lektryczne eu roz łącza .
Poziom y sygnałów  m.cz._ fon ii /aud io /  są podane w wartoś­

ciach  skutecznych, a sygnałów  w izy jnych  i p rze łącza jących  
w wartościach m iędzyszćzytow ych .

Rys. 29. Rozmieszczenie elementów regulacyjnych i gniazd 
przyłączeniowych odbiornika SYRIUSZ TC501 

1 -  potencjometr jaskrawolci, 2 -  potencjometr nasycenia,
3 -  potencjometr kontrastu, 4 -  potencjometr głośności, 5 -  
przyciski przełączania programów, 6 -  wyłącznik sieciowy,
7 -  gniazdo słuchawkowe, 8 -gniazdo magnetofonowe, 9 -syg­
nalizacja załączonego programu, 10 -  przysłona zespołu pro­
gramującego /otwarta/, ł ł  -  okienko programatora, 12 -  po­
krętło programatora, 13 -  wskaźnik programatora, 14 -  stroik

Tabela 5

Numer
kontakh. Przeznaczenie Parametry Uwagi

1 2 3 4

3 Wyjście foniczne /audio 
out/

tmpedancja wyjściowa
i  1,5 k i? .  
Znamionowa rezystan­
cja obciążenia 10 k/?. 
Znamionowe napięcie 
wyjściowe zalecane 
0,5 V .
Maksymalne napięcie 
wyjściowe 2 V

2 Wejście foniczne 
/audio in/

Impedancia wejściowa
^  10 k i ?  . •

Znamionowa impedancja 
źródła 1 U ?  . 
Znamionowa SEM źród­
ła 0,5 V
Minimalna SEM źródła 
dla znamionowego napię­
cia wyjściowego 0,2 V  
SEM przesterowania 
^  2 V

4 Wspólna masa wejść 
i wyjść fonicznych 
/audio/

—

5 Masa dla wejścia syg­
nału koloru podstawo­
wego B /niebieskiego/

—

ó Wejście foniczne 
/audio in/ •

Jak dla kontaktu 2

7 Wejście sygnału koloru 
podstawowego B 
/niebieskiego/.

Polaryzacja sygnału po­
zytywowa. Międzyszczy- 
towa wartość sygnału 
/od poziomu bieli do po­
ziomu wygaszania/ mie­
rzona w warunkach do­
pasowania 0,7 V+3 dB. 
impedancja wejściowa 
75i?Składowa stała 
0 t+2 V .

8 Wejście przełączające "0 " -  poziom napięcia 
odpowiadający przełą­
czeniu odbiornika w stan 
umożliwiający odbiór syg­
nału telewizyjnego /po­
przez gniazdo antenowy/
Ot+2 V .

\ 2 3 4
"1" -  poziom napięcia 
odpowiadający przełącze­
niu odbiornika w stan 
umożliwiający współpra­
cę z zewnętrznymi źród­
łami sygnałów m.cz. 
/przez eurozłącze/
+ 9,5t+12 V  
Rezystancja wejściowa 
^ 10 k Q  . Pojemność 

wejściowa ^ 2 nF

9 Masa dla wejścia syg­
nału koloru podstawowe­
go G  /zielonego/

---

10 Kontakt nie połączony ---

11 Wejście sygnału koloru 
podstawowego G  
/zielonego/

Jak dla kontaktu 7

12 Kontakt nie połączony —

13 Masa dla wejścia sygnału 
koloru podstawowego R 
/czerwonego/

---

14 Masa wejścia wygaszania ----

15 Wejście sygnału koloru 
podstawowego R 
/czerwonego/

Jak dla kontaktu 7

16 Wejście wygaszania 
/szybkiego przełączania/

"0 " -  poziom napięcia 
odpowiadający przełą­
czeniu odbiornika w stan 
umożliwiający odtwarza­
nie sygnałów kolorów 
podstawowych RGB uzy­
skanych w układzie ele­
ktrycznym odoiornika 
0-r0,4 V
*'l" -  poziom napięcia 
odpowiadający przełą­
czeniu odbiornika w 
stan umożliwiający od-> 
twarzanie sygnałów ko­
lorów podstawowych RGB 
z zewnętrznego źródła 
/przez eurozłącze/
+1 t+3 V .
Impedancja wejściowa
75 n

30



17 Masa wyjścia wizyjnego 
/video out/___________

18 Masa wejścia wizyjnego 
/video in/____________

19 Wyjście sygnału wizyj­
nego /video out/

Całkowity sygnał wizyj­
ny -  polaryzacja pozy­
tywowa .
Międzyszczytowa wartość 
sygnału /od poziomu 
bieli do poziomu impul-

1 2 3 4
sów synchronizacji/ mie­
rzona w warunkach do­
pasowania 1 V+3 dB 
Impedancja wejściowa
75 n .
Składowa stała Of+2 V

20 Wejście sygnału wizyj­
nego /vidso in/

Jak dla kontaktu 1?

21 Kontakt nie połączony —

13. P O D S T A W O W E  B L O K I I M O D U Ł Y  O R A Z  P R Z E Z N A C Z E N IE  
WAŻNIEJSZYCH ELEMENTÓW PÓŁPRZEWODNIKOWYCH

W  Syriuszu  TC501 w stosunku do Syriusza  TC 500  zmianom 
u leg ły  następujące podzespoły:
-  w miejsce w ykonan ia  pierwszego płyty głównej PG 2040 

zastosowano w ykonan ie  drugie /różn ice  podano w tabeli 7/;

-  ze spó ł za łącza jąco-p rogram ujący  Z Z P 2 0 4 7 0 k -2  zastąpiono 
programatorem typu Z ZP 2 082 2k ;

-  zm ieniono zespół potencjometrów /z  potencjometrów suwa­
kow ych typu SV451 na potencjometry miniaturowe 

SV P 3 0 5 N / ;

-  dodatkowo zastosowano zespół euroz łącza  Z E 2 0 4 0 . 
Rozm ieszczenie kontaktów euroz łącza  ilustruje rys. 30 .

W  tabeli 6 podano p rzeznaczenie  elementów półprzewodni­
kow ych dódatkowo w chodzących  do odbiornika  Syriu sz TC 501.

Tabele

Lp.
Oznacze­
nie sche- 
matowe

Rodzaj
elementu

Typ Funkcja

1 2 3 4 5

PŁYTA G1.GW NA PG2040 a

1 D501 Dioda BAVP18 Układ dozowania
2 D502 Dioda BZP630C7V5 ARCzH na zakresie

UHF

PROGRAM ATOR ZZK2 0 822 K

1 US1 Ukłod scalony UL1958N Układ przełączania
2 US2 Układ scalony UL1959N programów
3 Tl T ranzystor BC307 Przełączanie pasma

Bill
4 T2 Tranzystor BC307 ■ Przełączanie pasma

BIV/V
5 T3 Tranzystor BC307 Przełączanie pasma

BI/II
6 T4 Tranzystor BC307 Zmiana stałej czasu

dla VCR

o o o o o o o o o o  
20 18 16 14 12 10 8 6 4 2

19 17 15 13 11 9 7 5 3 1
o o o o o o o o o o

Rys. 30. Rozmieszczenie koniaków eurozłącza

T5

T6

Tranzystor

Tranzystor

BC237

BC237

ZESPÓŁ EUROZŁĄCZA ZE2040

MCY7406ÓUS901

US902

T90i

T902
T903

T904

T905

T90Ó
T907

Układ scalony 

Ukłod scalony

Tranzystor

Tranzystor
Tranzystor

Tranzystor

Tranzystor

Tranzystor
Tranzystor

UL1244N

BC238

BC308
BC238

BC238

BC238

BC238
BC238

Układ wyciszania 
fonii
Układ wyłączania 
ARCzH

Przełącznik syg. 
wej ./wyj.
Układ elektroniczny 
regulacji siły głosu, 
wstępny wzmacniacz 
m .cz.
Wzmacniacz wej. 
sygnału video 
Wtórnik emiterowy 
Sterowanie przełącz­
ników
Wtórnik emiterowy 
wyjScia syg. video 
Sterowanie przełą­
czników

lnwerter sygnału 
video '

14.ZASADA DZIAŁANIA EUROZŁĄCZA ZE2040

O db io rn ik  Syriusz TC501 w za leżnośc i od życze ń  użytkow ­
n ika  oraz posiadanego sprzętu można wykorzystyw ać w k i l ­

ku funkcjach.
• M on ito r "v id e o "
M o ż liw e  są dwa sposoby w łączen ia  odbiorn ika  w ten rodzaj 
pracy; przez prze łączen ie  programatora na 8„poIe na zakre ­

sie V H F  lub przez podanie nap ięc ia  +12 V  na końcówkę 8 . 

e u ro z łą cza .
Przy w ykorzystyw aniu  odbiorn ika  w tej funkcji na ekranie 
są odtwarzane sygna ły  w izyjne  podane do odpow iednich koń­

ców ek gn iazda  eu roz łącza .

• M on ito r R, G ,  B
W  tym w ypadku op rócz sygnałów  R, G ,  B na le ży  do odpo­
w iedn ich  końców ek euroz łącza  /patrz tabela 5/, d o łączyć  
sygna ły  synch ron izacji, sygna ł m .c z .  oraz do końcówki 8 . 

tego z łą c za  nap ięc ie  +  12 V ,

• Ź ró d ła  sygna łu  w izyjnego  i fon ii odbieranego przez od ­
b iorn ik  programu.

Sygn a ły  te Są dostępne na końców kach euroz łącza  w k o ż - '-  

dych  warunkach pracy odb io rn ika .
O czyw iśc ie  odb iorn ik  spe łn ia  również podstawową funkcję, 
tzn. odb iorn ika  sygna łu  te lew izyjnego /w ykorzystujem y w ów­
czas sekcje 1 +7 programatora/.

Przy odtw arzaniu obrazu z  magnetowidu przez wejście ante­
nowe za lecane  jest ustaw ienie programatora na 8 . polu / z a ­
kres U H F/. P rze łączan ie  odb iorn ika  na w w . rodzaje pracy 
realizuje układ znajdujący  się na płytce eu roz łącza.

Ze sp ó ł euroz łącza  Z E 2 0 4 0  składa się z  następujących częś­
ci j
-  p rze łączn ika  sygnałów  wej ./ w y j. v ideo  i fon ii m .cz .

/ U S 901 M C Y 7 4 0 6 6 / ; schemat b lokow y układu M C Y 7 4 0 6 6  

przedstaw iono na rys. 31;

31
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Rys. 31 . Schemat blokowy układu scalonego MCY74066

-  układu sterowania p rze łączn ika  /tranzystory T903, 905, 
906/ .

-  układów  dopasow ujących sygna ł w e j . / w y j. /tranzystory 

T 901 , 902 , 904 , 907/,

-  układu elektronicznej regu lacji s i ły  g łosu  i wstępnego 
w zm . m .c z . /układ  sca lony  U S902, U U 2 4 4 / .

Sygna ł w izy jny  z  11. końcówki MP2011 poprzez M 5 1 3  i 
gn iazdo  G 5 0 4  końców ki 2 . oraz elementy na zespole euro- 
z łą cza  Z E20 40 , C 9 0 5 ,  R922 jest podawany na 8 . końcówkę 

US901 . Tranzystor T905 przy ustaw ieniu programatora na po­
lach 1 ż7, a w ięc przy braku nap ięc ia  +12 V  "V C R "  A o ń -  
ców ka P906 Z E 2 0 4 0 /  nie przew odzi, a w konsekwencji tego 

tranzystor T903 osiągnie  stan nasycen ia . N a  końcówkach 13, 
12 p rze łączn ika  M C Y 7 4 0 6 6  pojawi się stan n isk i, a na koń­
ców kach 5, 6 stan w ysok i. Końców ki p rze łączn ika  1, 2 i 
11, 10 zostaną rozwarte, natomiast 3, 4  i 8, 9 zw arte. 

S ygn a ł w izy jn y  po przejściu przez przerzutn ik /końców ki 
8, 9 /  podawany jest na tranzystor T907 /inwerter/, a na­
stępnie w przeciw nych fazach  -  do układów synchronizacji 
/ k4  N 5 0 4 /  i modułu dekodera odbiorn ika  /k9  N 5 0 4 / . S y g ­
na ł fon ii m .c z . z końcówki 5 M F 20 06  przez M 5 7 0  oraz 
gn iazdo  G 5 0 9  /końców ka 2 / ,  następnie końcówki 3 , 4  prze­
łączn ika  US901 oraz po przejściu układu elektronicznej re­
gu lacji s iły  głosu powraca do modułu M F 2006  /końców ka 1/. 
Przy w ykorzystaniu  odbiorn ika  jako monitora "v id e o "  po z a ­

łączen iu  8 . sekcji programatora na zakresie  V H F  z  progra­
matora podane zostanie napięc ie  +12 V  "V C R "  na zespół 
euroz łącza  Z E 20 40  /końców ka P906/. Tranzystor T905 na ­
syci s ię , a T903 przejdzie w stan n ieprzew odzen ia. Prze­

łą c zn ik  US901 zm ieni swój stan; ha końców kach 13, 12 stan 
wysoki /co  spowoduje iż końcówki 1 1 , 10  i 1 , 2  będą 

zw arte/, natomiast na końcówkach 5, 6 stan niski /koń ców - 
ki 8, 9 i 3 , 4  -  rozwarte/. O dc ię ta  zostanie droga sygna ­
łu w ideo z końców ki P907 Z E20 40 , natomiast sygna ł będzie 
pobierany z  końców ki 20  z łą cza  ZŁ901 i po przejśc iu przez 
w zm acn iacz T901 oraz układ odw racający fazę T902, zw ar­
te końców ki ¿1  i 10 układu sca lonego US901 podawany jest 
na bazę tranzystora T907 .
Podobnie sygna ł m .cz  fonii z  końców ek 6, 2 z łą cza  ZŁ901, 
zwarte końcówki p rze łączn ika  1, 2 ,  układ US902 na 1 koń­
cówkę modułu fo n ii.  N a  końcówce P911 w w yn iku  za tka ­
n ia  tranzystora T903 pojaw i się nap ięc ie  +12 V  do zm iany 
stałej czasowej generatora l in i i .  N a p ię c ie  to zostaje poda­
ne przez końcówkę P911 na końcówkę 11 układu U S505 
/uk ład  synchron izacji na p łyc ie  głównej P G 20 40/  w ce lu  
zm niejszen ia  stałej czasowej synchron izacji poziom ej. W  ten 
sposób unika się "d rże n ia " obrazu odczytyw anego z  m agne­
tow idu.
Przy w łączen iu  8 . sekcji programatora i zakresu UHF jest 
m ożliw a w spółpraca magnetowidu przez gn iazdo  antenowe. 

N a p ię c ie  +12 V  na końców ce P905 Z E20 40  spowoduje na ­
sycen ie  T906, a T 905  przejdzie w stan n ieprzew odzen ia, co 
z  ko le i spowoduje nasycenie T903 . D roga  sygna łów  w ta­
kim w ypadku została  już opisana w yże j.
Zm iana  stałej czasowej generatora lin ii następuje d z ię k i po­

dan iu  nap ięc ia  +12 V  z  programatora przez diodę D 503 
/na  p łyc ie  głów nej PG 20 40/ .

Ja k  już wspom niano, istnieje m ożliw ość p rze łączan ia  fynkcji 
pracy na monitor "v id e o "  p rzy podaniu nap ięc ia  +12 V  na

końcówkę 8 . z łą c za  ZŁ901  . N a p ię c ie  z  8 . końcówki tego 
z łą c za  powoduje przewodzenie tranzystora T905, bez w z g lę ­
du na stany nap ięć  na końców kach P906.
Przy korzystaniu ze źród ła  sygnałów  R, G ,  B uk ład ' eu roz łą ­

cza  zachowuje się tak, jak  przy pracy jako monitor, jedy­
n ie podanie sygna łu  w ygaszen ie  na końcówkę 16. z łą cza  

ZŁ901 /następnie na 11. końcówka US202 modułu dekodera 
M D 2 0 4 1 /  powoduje prze łączen ie  odb iorn ika  w stan um ożli­
w ia ją cy  odtwarzanie sygnałów  kolorów  podstawowych RG B  

uzyskanych z  zew nętrznego źródła  /w ej. na kontakty 7 , 1 1 , 
15/, a nie z  sygnałów  uzysk iw anych  w uk ładz ie  odb iorn ika, 
jak było  to w dotychczas om aw ianych w ypadkach.
Syg n a ły  m .c z . fon ii i v ideo  w ytwarzane przez odb iorn ik  

dostępne są na końców kach 1, 3 i 19. z łą cza  ZE901 /bez 
w zględu  na stan pracy odb io rn ika/ . Tranzystor T904 pracu­
je w uk ład z ie  w tórn ika em iterowego, a dw ójnik  R921, C 90 4  

ma za  zadan ie  poszerzyć pasmo sygna łu  w ideo. U zysk iw an ie  
sygna łu  m .c z .  fon ii m ożliw e było  d z ię k i zastosowaniu d o ­
datkow ego układu sca lonego US902 /oprócz istn iejącego 

US102 w M F 20 06/ , w którym to przez końcówkę P915 ze s­
połu Z E 20 40  jest realizow ana regu lacja  s i ły  g łosu.

15. STROJENIE I REGULACJA  
ODBIORNIKA

W  tym punkcie podano jedynie różnice w regu lacji S Y R IU -  
S Z A  TC501 w stosunku do S Y R IU S Z A  T C 50 0 . Pozostałe spo­
soby regu lacji i strojenia nie u le g ły  zm ian ie .

15 .1 .  U S T A W IE N IE  M A K S .  M O C Y  W Y J Ś C IO W E J  F O N I I

• N a  końcówkę Tl euroz łącza  ZŁ901  podać sygna ł fon ii z 
generatora sygna łow ego RC np.^PW -P o poziom ie 0 , 1 8 V s k .

•  N a  wejście antenowe odb iorn ika  podać sygna ł w izy jn y  
o poz iom je -50 dB/mW z  falą  nośną fon ii zm odulowaną 
częstotliw ością  1 kH z  A  F =  15 kH z .

• O scy lo skop  d o łą c zy ć  do zacisków  g ło śn ika .
• P rze łączyć  programator na 8 . pole -  zakres V H F .

• Obserw ow ać przebieg na oscylo skop ie, potencjometrem 
R942 ustaw ić wartość m iędzyszczytow ą sinuso idy 18 V ^ .

• P rze łączyć  programator na pole 1+7 dostrojone do sygna łu  
w e jśc iow ego .

o Obserw ow ać przebieg na o scy lo skop ie , potencjometrem 
R l30 w module fon ii ustaw ić wartość m iędzyszczytow ą s i ­
nuso idy 18 V s s .

16. RÓŻNICE W WYKONANIU 
PŁYTY GŁÓWNEJ PG2040

Tabela 7

Nazwa elemen­
tu/wykonanie

Płyta główna 
PG2040 wyk. 1

Płyta główna 
PG2040 wyk. 2

Dioda D501 - BAVP18
Dioda D502 - BZPÓ30 C7V5/BZP683 

C7V5
Dioda D503 - BAVP18
Rezystor R501 - 47K
Rezystor R504 - IM
Rezystor R505 - 1M5
Rezystor R555 - 10K 6 K8
Rezystor R55ó 10K 6K8
Rezystor R620 - 4K7

Potencjometr Ról 9 4K7 22K
Dławik 1504 ferrytowy 0,3 pH -
Mostek M514, 512 , 522,

576,523 -
Mostek - . M513, 570, 571, 572

573, 574, 579.

Moduł dekodera MD2041-2 MD2041-5
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Rys. 37. Płyta główna PG-2040 - widok od strony mozaiki
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Symbol oznaczający elementy mające 
istotny wpkyw na bezpieczeństwo 
użytkowania odbiornika, lab niezawodności 
Przy naprawach stosować w/w elementy 
zgodnie z katalogiem części zamiennych.

Zespoty i elementy oznaczone gwiazdką 
1*1 ulegają zmianie w zależności od 
wersji odbiornika.

Schemat aktualny cllci edycji3  płytki drukowanej PG2040 

~42kS2 dla. transformatora T r504 typa Tr 034 lu b  40

MD 204 f
Ü2C900 
X  <5
flRCOl o
r l

BC238
T9
BC307

BCZ38
T90r
BF959

ZespoF~— ■—  
lub  elem ent

Odbiornik
BALANS * 
STATY-R, J l  08

09 ^ X C Q P kJ I Z is p d t  p ro g ra m u ją c y zzpm m /2 IZ P 20822kBAVP17
Zespdk euroconektora

B2P630 C7K5 
BZP683 C7V5

OP0ŻN. ARW. w.«. *Re<5 • Słjgn 
opóźnionego

R2342M4
MP 2011/2P5-D7  3*CQPb31

H l r "

Rezystor R556
O k 201c -  pojemność 

m ontażow a

68k A 
BALANS 
STATY-&

Potencjonometry R852, R853,

ferrytowy 0,3p< H
PROGRAMATOR \ 
ME MOST AT PS/8 I Potencjometr R 619

C2eeT
2^ 2 /1 6  Y & C 2 58

MostekD I-D 9  A*CQPAb1
OFWK 1950 
SCF6IL/001

T922
B F 9 5 9

SECAM Mostek

D903. BAVPI7
Modut dekodera

C905 (¡999 łOK
100̂ /1GV  --- r77~l—

SECAM ©  SECAM

B M F  2 0 0 6

tvTciro
BAVP17
D902 w i i T i fi ( d Y s  

US 101 UL1299N US 102 UL1980P

— O H
OSTROŚĆ

D529
T P N 3 1 H

GD 10-16/9/3/15 TD 517 

BYP 150/50

CĆ77 - r
A  Q5U 10ji/350X &

TR 501 j  BA’59 _ [515 T  <=>

C530^ ¿C529 „^51
| 149Tj,/350X  3 ° 350n ¡RMPOk
i 0512 «225V
; , SYP 155/600 9 P501

J  C 9 0 IX
10^/łG*x

OGRANICZ. De

USTAWIENIE US2

9 B503 A  
WTAF 250/(25 •R625

d r a
GN. SŁUCHAWKO] 

-WE '/żCttE
97W350

D 5 13  *

o o o
D521 nein

BYP150/900 L7k AU S T
BD283

D505 j 
BYP 401/50 -= 

UST + 142V

R 5 2 2  0 5 0 G ,
2 k 2  — I E*YP 1S0/225

M C Y  7 9 0 6 6

AMPL.V

BYM 55/200 B502 “j '0
WTAT 250/500

C-563 !
6n8/l,6kY,A  ik2_Ri9 ZZP20 W 2 * ^

l i o t ł U S 2 “ 0 1 1 #   %/
UL1550L X

T503 BC307AC558
1000M/25

I— 01— "  T502

i «stH W

I TOOTZ I U

U5 503 
UL7512L P o m ia r y  n a p ię ć  s ta t y c h  w ykonano  m ie rn ik ie m  V G 9 0  w n a s t ę p u ją c y c h  w a ru n k a c h /  t e s t : p io n o w ych  pasaw  kolorowych, 

k o n tra st  m a r .  , ja sk ra w o ść  max. , Fon ia  w yc iszona .

N ap ięc io  u k to d u  U S  5 0 2  wykonano W zględem  e m ite ro  T 5 0 1 .
C536

1000p/16Tl
BO 307

I PASEK 
/OD KATÓW,

II PASEK

l i r +.295 V, "H I— 1GV — T777V

- H H - 25V — C S 3-

^41— 32 V — m -

-41— 90V — I---- i_

-$4 I—  50V __ i i i_

-H H -G 3 V  - r - r n -

■444t—100V — r \I l—
-H Ł—  160V — {± Z D -

-fll— 260V 

H  1^-350'/

- H h -  900V 

- U h -  500V 

- U h -  630V 

— Jf—  polipropylenowy

AMPt.KOREKCJI SZER. 
GEOM. OSRAZU

- C = H  0 { g *  
R587 680 CjB8° 
CENTROWANIE V

CZERW. CZERWB501 
WTAF 250/800 BIAŁY

ZIELONY ZIELONY
&AVP17 FIOLET

'WEK SZARY
BAVP19
BAVP20 i CZERW, CZARNY

BAVP21 CZERW
BYP 150-50 
BYP 150-100

NIEBIE NIEBIE. NIEBIE
SZARY SZARY.

BYP 150- 225 Z0ŁTY zołty ZOŁTY
dystansowany BYP 150-300 ZIELONY ZIELONY ZIELONY

NUMERACJA WYPROWADZEŃ CZERW CZERW CZERW.
BIAŁY BIAŁY.

BCE -BD 285 
- BD284

CZERW

WO I  RH 
5G0 U5E0; 

U-L9 i 
CQP-991C A  I 

— 61— >-S 2-

zu łt y
'  l    TFT
A255D UL1299N 12
A291D UL 1111 TD/
UL1958N UL1959N 
TDA 3505 TDA 1535 
TDA 9555 
MCY 7906«

OZNACZENIA

UL 75121 
SU 160 
&U M K

BYP 901-900 ZIELONY
NIEBIE.
BIAŁY

W  A  WTAT 250/2,5

CEWkl ROZMAGNESOWUDĄCE

Uwaga: Schemat me podlega aktualizacji

SYRIU5Z TC 500
0-6561-2085SYRIU5Z TC 501 IA/ZT



SY R IU SZ  T C 500; TC501

Uwoga: Elementy oznocxw ft) t^Uo db Z6M202

T53

\L

Stvoiaiîe 
v^p .ci....

p.cz

'

. ■

Uccrł
75Û

Obsado pötptrzewodaikdw qWcy

Oznoczenúj sch emotive ...t4P
Tl EF986S
T31.TSZ ef963S
Î2 Ef 970
T 33 Ef 506
VI.V2,Yi,\ft,V5 5*B8105B
Y31.Y32.V3S,V34 4*B81M
D1.D31.D35.C0&D36 BA 182
D32. D3 .̂ BAP795
ust

Typowe wartości napięć na elektrodach 
tranzystorów (Rwe wottHOMSl)

'̂'•"-̂ Zakves Ua r h -0.2 V (1 jOV)

hwzystoï>''-'̂. Î/Ü ÍÍÍ i /y

Vßl 0 0 5.0

T1 V62 9,1 (1,0) 9.1 (1.0) 9.10,0)
Vs 0 0 5,0 (3,5)
Vo 0 0 12

T? Ve 0 0 8,3
Vb 0 0 7.7

Vfcl 4.7 4,7 0
T3I Vo? 9,1(1,01 9.1 (1.0) 9.1 (1,0)

Vs 4.7 (3.2) 4.7(32) 0
Vo 11.2 112 0
Vfcl 0 0 0

T32 V6Z 6,0 6,0 6,0
Vs 0,9 0,7 0.6
Vd 12 Í2 12

TV 7 Ve 5.1 5.2 0
Vb 4.7 4.6 0

Typowe wortości praddw płynących 
pretz przepusty głowicy

" \ sZ3be s
Prztpùà-v^ V Í

/•*
Ml iv/v

A ¿A 0,1 0,1 0,1

B mA — m —

C mA — — 21(17)

D mA 18(15) — —

E u k 0.5 0,5 0,5

G mA 5 5 4

max

max

- A  n  n  1 \ r i—  n  n

Rys. 38. Schsmof ideowy głowicy zintegrowanej ZGM201, ZGM202
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Rys. 39. Schemat montażowy odbiorników telewizyjnych SYRIUSZ TC500, SYRIUSZ TC501


