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@ Uklad aktywny do samoréwnowazenia
magnetycznego komparatora pradu przemien-
nego, znamienny tym, ze sklada si¢ z wtérnika
napigcia (1) przytaczonego do poczatku uzwo-
jenia kompensacyjnego (NK), ktorego koniec
jest uziemiony oraz przylaczonego do prze-
suwnika fazowego (2), a przesuwnik fazowy (2)
przytaczony jest do poczatku uzwojenia do-
datkowego (Nd) o takiej samej liczbie zwojow
jak uzwojenie kompensacyjne (NK), przy czym
koniec uzwojenia dodatkowego (Nd) jest przy-
laczony do wejscia wtérnika napigcia.
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UKLAD AKTYVWNY DO SAMORGWNOWAZENIA MAGNETYCZNEGO
KOMPARATORA PRADU PRZEMIENNEGO

Zastrzezenie patentowe

Uklad aktywny do samordéwnowazenia magnetycznego komparatora pradu przemiennego,
znamienny t ym, 2e sklada sig z wtédrnike napigcia /1/ przylaczonego do
poczatku uzwojenia kompensacyjnego /NK/, ktérego koniec jest uziemiony oraz przylaczonego
do przesuwnika fazowego /2/, a przesuwnik fazowy /2/ przylaczony jest do poczatku uzwoje-
nia dodatkowego /Nd/ o takiej samej liczbie zwojéw jak uzwojenie kompensacyjne /NK/, przy
czym koniec uzwojenia dodatkowego /Nd/ jest przytaczony do wejdcia wtdrnika napigcia.

Przedmiotem wynalazku jest uklad aktywny do samoréwnowazenia magnetycznego kompara-
tora pradu przemiennego, znajdujacy zastosowanie zwlaszcza w uktadach do wzorcowania
przektadnikéw pradowych.

Znany jest ukiad zawierajacy uzwojenie detekcyjne, przylaczone do wejdcia wzmacnia-
cza napigcia, wymuszajacego w uzwojeniu kompensacyjnym prad kompensujacy réznice sit magne-
tomotorycznych, pochodzacych od pradéw uzwojeh poréwnawczych komparatora, przy czym drugi
koniec jego uzwojenia jest potaczony z masg ukladu /Gutkowski J. Komparatory pradowe oparte
na zasadzie magnetycznego detektors zerowego. Pomiary, Automatyka, Kontrolas, nr 10, 1963/,

Znany jest réwniez uklad zawierajacy uzwojenie detekcyjne przyiaczone do wejscia
wzmacniacza napigcia, wymuszajacego w uzwojleniu kompensacyjnym pred kompensujacy réznice
sil magnetomotorycznych, pochodzacych od pradéw uzwojeh pordwnawczych komparatora, przy czym
drugi koniec tego uzwojenia jest polaczony z nieuziemionym zaciskiem uzwojenia pradu wtérne-
go /Petersons O.; A selfbalancing current compsrator, IPEE Transastions on Instrumentation
and Measurement, IM-15, nr 1-2, 1966, s.62-71/.

Wada ukzadu pierwszego jest koniecznodéé ograniczenia wzmocnienia wzmacniacza, ze
wzgledu na potencjalna niestabilno$é ukiadu,

Wada ukladu drugiego jest zaleznod$é dokladnodci réwnowazenia komparatora od war-
toéci bledu badanego przekiadnika.

Uktad aktywny do samoréwnowazenia magnetycznego komparatora pradu przemiennego
wedlug wynalaezku sklada sie z wtérnika napigcia, przylaczonego do poczatku uzwojenia kompen-
sacyjnego, ktdérego koniec jest uziemiony oraz przylaczonego do przesuwnika fazowego, a prze-
suwnik fszowy przylaczony jest do poczatku uzwojenia dodatkowego o takiej samej liczbie
zwojoéw jak uzwojenie kompensacyjne, przy czym koniec uzwojenia dodatkowego jest przyigczony
do wejdcia wtérnika napigcia.

Zaletg ukladu wediug wynalazku jest zapewnienie dokladnego samordéwnowazenia magne-
tycznego komparatora predu przemiennego, przy zachowaniu duzej stabilnodci oraz ograniczeniu
wartodci skladowej stalej pradu kompensujacego, dzigki zastosowaniu przesuwnika fazowego,
zapewniajacego silne ujemne sprzgzenie zwrotne dla skladowej staleje.

Przedmiot wynalazku jest pokazany w przykladzie wykonania na rysunku, przedstawia=
jacym schemat ideowy ukiadu,

W magnetycznym komparatorze pradu poréwnywane sa prady I1 1 12, przeplywajace przez
uzwojenie poréwnawcze o liczbie zwojéw N1 i N2, nawinigtych na toroidalnym magnetowodzie
detekcyjnym M1, otoczonym ekranem magnetycznym M2, Na magnetowodzie detekcyjnym M1 nawinigte
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sa dwa uzwojenia o takiej same] liczbie zwojdéw: uzwojenie kompensacyjne N4 i dodatkowe
Nd. Poczatek uzwojenia kompensacyjnego jest przylaczony do wyjsécia wtérnika nepigcia 1,

a koniec jest polaczony z uziemionym zaciskiem komparatora A. Sygnat wyjsciowy z wtérnika
napigcia 1 jest poprzez przesuwnik fazowy 2, doprowadzony do poczatku uzwojenia dodatko~
wego Nd, ktdrego koniec jest polaczony z wejsciem wtérnika 1. Wartosci elementéw R, r i C
przesuwnika fazowego nalezy dobraé¢ tak, aby dla pulsacji poréwnawczych prgdéw I1 i I2
przesuwnik fazowy 2 wprowadzal zerowe przesunigcia fazy, natomiast dls skiadowej state) -
przesuwal faze o kat 180°.

W ukladzie zredukowano wplyw rezystancji uzwojenia kompensacyjnego na blad samo-
réwnowazenia komparatora, dzigki przesunigciu poziomu sygnatu wejdciowego wtérnika o wartoscé
spadku napigcia na rezystancji uzwojenia kompensacyjnego, co powoduje, Ze wtédrnik napigcis 1
wymusza w uzwojeriu kompensacyjnym Nk prad Ik, kompensujacy réznice sil magnetomotorycznych,
wywoanych przez prady 11 i I2, Przesuwnik fazowy 2 zabewnia silne ujemne sprzezenie zwrotne
dla pradu statego, minimalizujac warto$c¢ skladowej statej pradu kompensujacego, ktéra pod-
magnesowuje magnetowéd Ml.
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