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SP0SG8 KOMPENSACJI BLEDGW ADDYTYWNNYCH
POMIAROWEGO PRZETWORNIKA PRZEMIESZCZENIA

Zastrzezenia patentowe

1. Sposdb kompensacji bledéw addytywnych pomiarowego przetwornika przemieszczenia na
sygnatl elektryczny, znamienny tym, ze do sygnalu wyjsciowegos przetwornika dodaje sie
algebraicznie poprawke rdwng wartodci sygnalu elektrycznego przetwornika, odpowiadajaca
przemieszczeniu wykraczaj)acemu poza zakres pomiarowy przyrzadu, zapamigtang w elektronicz-
nym ukladzie pamigtajgcym.

2., Sposdb wediug zastrz. l,znamienny tym, Z2e przemieszczenie jest przemieszcze-
niem spoczynkowym przetwornika, odpowiadajacym braku jakiegokolwiek wymuszenia pomiarowego.

* %%

Przedmiotem wynalazku jest sposdéb kompensacji biegddw addytywnych pomiarowego przetworni-
ka przemieszczenia liniowego lub katowego na sygnat elekiryczny.

Najczestszym sposobem kompensacji btegddéw addytywnych przetwornikéw pomiarowych wielko-
$ci mechanicznych na sygnaty elektryczne jest stosowanie ukladéw réznicowych z dwoma prze-
twornikami aktywnymi lub jednym aktywnym, a drugim kompensacyjnym. Sposdb ten zwigzany jest
z istotnym zwigkszeniem gabarytdw przetwornika pomiarowego, a ponadto z du2a zlozonoscia
elektronicznego ukladu pomiarowego, zwlaszcza wdwczas, gdy przetwornik jest realizowany
jako przetwornik o wyjsciu czestotliwoS$ciowym,

Znany jest takze sposdéb kompensacji bleddéw addytywnych przez samowzorcowanie jednopunk-
towe przetwornika pomiarowegoc polegajace na pordwnaniu, zazwyczaj automatycznym, wskazan
przyrzadu dla okreslonej wartodci wielkodci mierzonej z wartodcig wzorcowa i wyznaczenie
poprawki. Ten sposdéb kampensacji wymaga ustalenia punktu samowzorcowania z niedokladnoscia
zblizong do bledu rozdzielczodci przyrzadu. Speinienie tego warunku w przypadku przetwoarni-
kéw o duzej rozdzielczodci jest trudne.

Sposéb wedtug wynalazku polega na tym, Ze wartosé wyjsciowq sygnatu elektrycznego prze-
twornika, odpowiadajaca przemieszczeniu wykraczajgcemu poza zakres pomiarowy przyrzadu suk-
cesywnie zapamigtuje sie w elektironicznym ukladzie pamigtajacym i uwzglednia sig Jjg jako
poprawke wyniku pomiaru.

Korzystne Jest, gdy przemieszczenie jest przemieszczeniem spoczynkowym przetwornika,
odpowiadajgcym stanowi braku jakiegokolwiek wymuszenia pomiarowego.

Sposdb wedlug wynalazku polega na wyznaczaniu wartosci bledu addytywnego w takim stanie
przetwornika pomiarowego, ktdry wykracza poza zakres pomiarowy przetwornika i w ktérym czu-
o3¢ przetwornika jest znikomo mata w stosunku do czuto$ci w znamionowym zakresie pracy.
Ozigki temu, dokladnod$é ustawienia przetwornika w tym stanie staje sig nieistotna. Wyzna-
czona wartod$é biedu jest podstawa do okredlenia poprawki wyniku pomiaru.

Korzystne jest, gdy stan przetwornika w ktérym wyznaczona jest wartosé bledu addytyw-
nego jest stanem spoczynkowym, gdyz wdwczas ka2da przerwa w pracy przetwornika zwiagzana
z powrotem do stanu spoczynkowego moze byé wykorzystana na wprowadzenie poprawki. W cyklu
pracy automatycznej przetwornika mozna wdwczas przewidzied sekwencyjne powroty do stanu
spoczynkowego.

Wynalazek zostanie bliZej objasniony w przyktadzie wykonania na rysunku, ktdéry przed-
stawia schemat ukladu pomiarowego pojemnodciowego przetwornika przemieszczenia liniowego
0 wyjsciu czestotliwodciowym.

Przetwornik stanowi kondensator o zmiennej powierzchni walcowych elektrod; izolowanej
elektrody nieruchome} El i uziemionej elektirody E2 konstrukcyjnie powigzany z generatorem G
wytwarzajacym przebieg elektryczny, o okresie proporcjonalnym do pojemnosci pomigdzy elek-
trodami. Biad addytywny przetwornika spowodowany jest zmiang pojemno$ci pomigdzy elektroda
El a obudowg 0 przetwornika wraz ze zmiang temperatury i wilgotnogci materiatu izolacyjnego I.
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W potozeniu spoczynkowym przetwornika, zaznaczonym na rysunku 1liniag przerywang pojemnogé
pomiedzy elektrodami El i E2 jest praktycznie niezalezna od drobnych zmian potozenia elek-
trody ruchomej El’ zalezy natomiast od stanu izolacji. Okres sygnatu wyjscioego 2z genera-
tora G jest w tym polozeniu miara biegdu addytywnego i zmienia sig wraz ze zmiang tego biedu
Okres ten jest w licznku L przetwarzany na liczbe impulsdw, zapamietywana w ukladzie pamie-
tajgcym P. Wdéwczas, gdy przetwornik przechodzi ze stanu spoczynkowego do stanuy normalnej
pracy,zapamigtana liczba impulsdw jest odejmowana od aktualnego stanu licznika L, i na wy-
éwietlaczu W wskazywana jest poprawna warto$é wielkosci mierzonej. W ten sposéb realizuje
sie automatyczna kompensacja bledu addytywnego. Stan spoczynkowy przetwornika jest rozpoz-
nawany automatycznie przez komparator K, co zezwala na 2zainicjowanie procesu kompensacji
przez uklad sterujacy S.
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