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@ Urzadzenie do obcigzania zmiennym mo- 4 5
mentem obrotowym przy trwalo$ciowych ba-
daniach maszyn, zwlaszcza gorniczych, wypo-
sazone w hamulec, ktorego obudowa ulozysko-
wana jest w fozyskach poprzecznych, znamien-
ne tym, ze do obudowy hamulca przylaczony .
jest wat wzbudnika zmiennego momentu usta-
lonego wzglgdem podstawy (4).
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URZADZENIE DO OBCIAZANIA ZMIENNYM MOMENTEM
OBROTOWYM PRZY TRWALOSCIOWYCH BADANIACH MASZYN,
ZWLASZCZA GORNICZYCH

Zlastrzezenie patentowe

Urzgdzenie do obciazania zmiennym momentem obrotowym przy trwatodciowych badaniach ma-
szyn, zwlaszcza gérniczych wyposazone w hamulec, ktérego obudowa ulozyskowana jest w lo2ys-
kach poprzecznych, znamienne tym, 2e do obudowy hamulca przytaczony jest wal wzbud-
nika zmiennego momentu ustalonego wzglegdem podstawy (4).
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Przedmiotem wynalazku jest urzgdzenie do obcigzania zmiennym momentem obrotowym przy
trwalodciowych badaniach maszyn, zwlaszcza gdrniczych, tj. dla ukladdw mechanicznych, ktdérych
obcig2enie cechuje sie du2g zmiennoscig momentu oporu.

Znane uklady obcigzania maszyn podczas badarl trwatodciowych wykorzystuja hamulce hydrau-
liczne, proszkowe lub magnetyczne. Znane sg z opisu wzoru u2ytkowego Ru 23989 i publikacji
WKt 1977, J.Lanzendoerfa pt. "Badania pojazdéw samochodowych" stanowiska do préb silnikéw

elektrycznych, ktére posiadajg hamulce elektryczne z ulozyskowang obudowa. Przy uzyciu w/w
urzgdzer utrudniona jest realizacja obcigzenia o duzej zmiennodci momentu oporu. Powoduje to
koniecznos¢ stosowania uproszczonej symulacji obcigzer, co nie pozwala na peine i dokladne
okredlenie charakterystyk dynamicznych i trwalodciowych badanych obiektdéw. Znane s3 réwniez
uktady elektro-hydrauliczne do realizacji zmiennego momentu obcigzenia, co wymaga stosowania
bardzo zlozonego uktadu kontroli obcigzenia. Ograniczony jest réwniez zakres czestotliwodci
zmian obcigzenia w tego rodzaju ukladach. Badania maszyn w warunkach naturalnych w przypadku
duzych obiektdéw jakimi sa maszyny gérnicze sa bardzo kosztowne i czasochlonne.

Urzgdzenie wediug wynalazku wyposazone w hamulec, ktérego obudowa ulozyskowana jest w lo-
zyskach charakteryzuje sie tym, ze do obudowy hamulca przylaczony jest wal wzbudnika zmienne-
go momentu ustalonego wzglegdem podstawy.

Badanie maszyn przy zmiennym momencie obcigzenia przy uz2yciu urzgdzenia wediug wynalazku
opiera sig na zatozeniu momentu obcigzenia ze stalego, nastawnego momentu realizowanego przez
typowy hamulec (np. wodny, proszkowy) oraz zmiennego momentu dopetniajgcego realizowanego
przez wzbudnik momentu.

Urzadzenie wediug wynalazku pozwala na prowadzenie badari trwalodciowych umozliwiajacych
pelne symulowanie wystgpujacych w warunkach naturalnych przebiegéw losowych obcigzert bada-
nych maszyn.

Przy wykorzystaniu urzgdzenia wediug wynalazku utatwione jest doprowadzenie sygnaldw
sterujgcych do wzbudnika, gdyz jego obudowa jest nieruchoma oraz doprowadzenie np. medium
chtodzgcego do hamulca, gdyz jego obudowa wykonuje Jjedynie ruchy wahadiowe wokdl osi.

Urzgdzenia do obcigZzenia zmiennym momentem obrotowym wediug wynalazku s3 przydatne szcze-
gélnie dla badania wiekszych obiektdw np. maszyn roboczych cigzkich, gdérniczych itp. Pozwa-
lajg na uzyskanie w warunkach laboratoryjnych charakterystyk dynamicznych i trwatogciowych
badanych ukladéw mechanicznych w szerokim zakresie zmienno$ci obciazenis.

Wynalazek przedstawiono na rysunku, Kktéry przedstawia przekrdj osiowy urzadzenia.

Badana maszyna (wzglednie jej uklad napgdowy) przytaczona jest do watu wejsciowego 3 ha-
mulca 1, ktérego obudowa uksztaltowana jest w taki sposdb, 2e istnieje mozliwo$¢ podparcia
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Jej w tozyskach poprzecznych 2. Ulozyskowang wahliwie obudowe hamulca lgczy sie z walem
wzbudnika momentu 5, ktdrego obudowa ustalona jest wzgledem podstawy 4 urzgdzenia hamowni-
czego.

Sterowanie wzbudnikiem momentu 5 odbywa sig¢ w sposéb programowany w oparciu o uzyska-
ng z badari eksploatacyjnych lub zalozong w projekcie charakterystykag obcigzenia maszyny.
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