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zędziowego (1) i do sań obrabiarki (5) śrubami 
mocującymi (3).



Tokarski czujnik siły skrawania

Z a s t r z e ż e n i e  p a t e n t o w e

Tokarski czujnik siły skrawania wyposażony w nóż tokarski umieszczony w imaku narzę-
dziowym tokarki, który to imak jest mocowany do sań obrabiarki śrubam i m ocującymi oraz w 
cztery tensometryczne czujniki siły ściskającej, znamienny tym, że tensometryczne czujniki siły 
ściskającej (2) umieszczone są pomiędzy imakiem narzędziowym (1) a saniam i obrabiarki (5) i 
dociskane są do imaka narzędziowego (1) i do sań obrabiarki (5) śrubam i mocującymi (3).

                                                     * *  *

Przedmiotem wynalazku jest czujnik do pom iaru siły skrawania na tokarkach.
Znane są czujniki do pom iaru siły skraw ania na tokarkach wykorzystujące zjawiska tensome- 

trii oporowej. Trójskładowy czujnik siły skraw ania (Patent P-240301 oraz P-240 300 Pol. Śl. 
Gliwice) wykonany w postaci odpowiednio ukształtowanej bryły z naklejonym i tensom etram i, 
mocowany jest na tokarce w miejsce tradycyjnego imaka narzędziowego. Zainstalowanie tego 
czujnika wymaga więc usunięcia imaka narzędziowego z tokarki. Trójskładowy czujnik (poje-
mnościowy) siły skraw ania (Jan W ójcikowski, praca doktorska, Pol. Śląska, 1968 r: Jan  Wójci-
kowski, Zeszyt Naukowy Pol. Śl. nr 261,1968 r.) wykorzystuje układ odkształcalnych m em bran, na 
których zawieszony jest nóż tokarski. Czujnik ten również wymaga usunięcia im aka narzędzio-
wego z tokarki. W miejsce imaka instaluje się czujnik siły. Jednoskładowy czujnik siły skrawania 
(Jan Rafałowicz, M ECHANIKA nr 10 1973 r) z tensom etram i naklejonymi bezpośrednie na nożu 
tokarskim , wykorzystuje odkształcenia noża spowodowane działaniem siły skraw ania. Czujnik 
taki pozwala na pom iar sił skrawania tylko tym nożem tokarskim , na którym  naklejono tensome- 
try. W przypadku uszkodzenia noże tokarskiego, czujnik jest bezużyteczny.

Tokarski czujnik siły skraw ania składa się z czterech czujników siły ściskającej, które są 
umieszczone na tokarce pomiędzy imakiem narzędziowym a saniami obrabiarki. Dzięki temu 
istnieje możliwość zainstalowania takiego czujnika na tokarce, bez konieczności usuwania które-
gokolwiek zespołu obrabiarkowego. Nie ulegają więc ograniczeniom możliwości ekspolatacyjnego 
obrabiarki. M iarą wielkości mierzonej (siły skraw ania) jest suma sygnałów wyjściowych z wszyst-
kich czterech czujników siły ściskającej.

Przedmiot wynalazku jest przedstawiony w przykładzie wykonania na rysunku przedstawiają-
cym tokarski czujnik siły skraw ania w przekroju poprzecznym. Tokarski czujnik siły skrawania 
składa się z czterech tensometrycznych czujników siły ściskającej 2, umieszczonych pomiędzy 
imakiem narzędziowym 1 a saniami obrabiarki 5. Tensometryczne czujniki siły ściskającej 2 są 
dociskane do imaka narzędziowego 1 i do sań obrabiarki 5 za pom ocą śrub mocujących 3. M iarą 
siły skraw ania F jest suma sygnałów pom iarowych z wszystkich tensom etrycznych czujników siły 
ściskającej 2.
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