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Uklad elektryczny 1 elektroniczny analo-
gowego korektora falowych blgdéw dynami-
cznych, znamienny tym, Ze posiada na wejsciu
wtornik emiterowy (1) bezposrednio potaczony
z sumatorem (4) oraz posrednio poprzez ana-
logowa lini¢ opdZniajaca (2) i wzmacniacz (3)
jest rowniez potaczony z tvm sumatorem (4),
“tJ:ego vyjécie polaczone jest 3 diegim suma-
torem (5), a ktorego wyjscie jest polaczone z
wyjéciowym wtérnikiem emiterowym (8) oraz
poprzez analogowa lini¢ opOdZniajgca (6) i
wzmacniacz (7) jest polagczone z ujemnym
wejsciem drugiego sumatora (5).
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Uklad elektryczny i elektroniczny analogowego korektora falowych bt¢déw dynamicznych,
znamienny tym, Zze posiada na wej$ciu wtornik emiterowy (1) bezposrednio polaczony z sumatorem
(4) oraz posrednio poprzez analogowg lini¢ op6Zniajaca (2) i wzmacniacz (3) jest rowniez pola-
czony z tym sumatorem (4), ktérego wyjscie potaczone jest z drugim sumatorem (5), a ktérego
wyjécie jest polgczone z'wyjsciowym wtornikiem emiterowym (8) oraz poprzez analogowa lini¢
opébZniajacy (6) i wzmacniacz (7) jest polaczone z ujemnym wejéciem drugiego sumatora (5).
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Przedmiotem wynalazku jest uktad elektryczny i elektroniczny analogowego korektora falo-
wych btedéw dynamicznych minimalizujagcego wptyw na wyniki pomiaréw sity szybkozmienne; fal
odbitych od powierzchni granicznych.

W znanych dotychczas uktadach realizowana jest korekcja btgdéow dynamicznych ukladéw o
statych skupionych, nie uwzgledniajgca fal odbitych charakterystycznych dla obiektéw o statych
roztozonych na okreslonej dtugosci.

Znany jest z polskiego opisu patentowego nr 118 428 sposéb eliminacji fal odbitych w elemen-
cie sprezystym czujnika do pomiaru sit szybkozmiennych, ktéry charakteryzuje si¢ tym, ze brzeg
elementu sprezystego dopasowuje sig¢ falowo do podstawy, aby mechaniczna impedancja mocowa-
nia brzegu elementu sprezystego do podstawy byla réwna mechanicznej impedancji falowe;j ele-
mentu sprezystego czujnika sity.

Praktyczna realizacji mechanicznego dopasowania falowego napotyka na znaczne trudnosci,
poniewaz producenci nie podajg impedancji mechanicznej falowej wytwarzanych przez siebie
przetwornikow sity. ROwniez potrzeba mechanicznego dopasowania falowego badanego uktadu
mechanicznego nie jest powszechna nawet wéréd metrologéw.

Uklad elektryczny wedhug wynalazku posiada na wejSciu wtérnik emiterowy bezposrenio
potaczony z sumatorem oraz posrednio poprzez analogowa lini¢ opdZniajaca i wzmacniacz jest
rowniez polaczony z tym sumatorem, ktérego wyjscie potaczone jest z drugim sumatorem, a
ktorego wyjscie jest polgczone z wyjsciowym wtérnikiem emiterowym oraz poprzez analogowa
lini¢ opdniajacy i wzmacniacz jest potaczone z ujemnym wejsciem sumatora drugiego.

Uklad wedlug wynalazku umozliwia minimalizacj¢ wptywu fal odbitych od powierzchni
brzegowych obiektu przy pomiarach sily szybkozmiennej w przypadku braku mechanicznego
dopasowania falowego kofica elementu sprezystego obiektu. Zaleta tego ukladu jest prosta
budowa.

Przedmiciwyralazkn jest blizej sbjasniony n2 nrzykladzie wykoanania na rycunku, na ktérym
fig. | przedstawia schemat blokowy korektora opracowanego dla obiektu o transmitancji operato-
rowej G (x, s) wynoszace;j:

U(x,s) _ 1+Ne?"
F (O, s) 1-MNe™2”'

gdzie F (O, s) jest silg dzialajaca na poczatek smuktego obiektu o dtugosci 1; M, N sa wspoiczynni-
kami odbicia fal odpowiednio od poczatku i korca obiektu, x jest wspétrzedng okreslajaca
polozenie na obiekcie np. tensometrycznego czujnika sity (0<Sx<U), y jest wspdlczynnikiem przeno-
szenia obiektu, a fig. 2 przedstawia schemat blokowy uktadu korektora.

Uktad korektora zawiera wtérnik emiterowy 1 minimalizujacy obcigzenie moci) tensometry-
cznego czujnika sity (t. 0. s.) oraz wtérnik emiterowy 8 minimalizujgcy zaburzenie korekcji

G(x,s) =




159 079 3

spowodowane obcigzeniem korektora podczas pomiaru napigcia skorygowanego Uk (x, s). Napig-
cie U (x, s) z czynnika poprzez wtérnik 1 jest podane na sumator 4 bezposrednio oraz réwnolegle
poprzez analogows lini¢ opoZniajacg 2 o czasie opéZnienia 71 = 2y/i wzmacniacz 3 0 wzmacnianiu
(-MN). Napigcie z sumatora 4 podane jest na sumator 5. Napigcie wyj$ciowe z sumatora 5 poprzez
analogowg lini¢ opdZniajaca 6 o czasie op6Znienia 72 = 2(1-x)y i wzmacniacz 7 o wzmocnieniu N
podane jest ze znakiem minus réwniez na sumator 5. Mozna wykaza¢, ze ukiad tego korektora
realizuje transmitancje

Uk(x,s) _ 1-MNe”
U(x,s) 1+Ne2 ™y

Laczac szeregowo obiekt (fig. 1) i korektor (fig. 2), skorygowane napigcie na wyjsciu korektora
wynosi

Uk (x,8)=U (x,5) K (x,s)=F (0, s) G (x,5) K (x,5)=F (O, s)
Dokonujac odwrotnej transformacji Laplace’a otrzymano
Uk (x,)=F (O, t)

tzn. ze przebieg napigcia wyjSciowego z korektora jest rowny przebiegowi sity dzialtajgcej na
poczatek obiektu.
Natomiast przebieg napiecia U (x, t) znaczaco rdzni si¢ od przebiegu sity F (O, t).
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