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1. Zwarty mechamzm do napinania wstgpnego

taémy i jej gromadzenia, znamienny tym, Ze w zespole
do napinania wstgpnego (21) znajduje si¢ wstepnie na- m
pigta tasma (17), ktéra gromadzona jest w petlicowym -
zasobniku (22) w pozycji stojacej, a w zespole do obra- \\ 71@
cania (20) znajduja si¢ bebny (1 i 2) do obracania tasmy oy
(17) z pozycyi plaskie) lezacej w pozycje ptaska stojaca, gﬁa—_ i
natormiast w zespole obracania ta§my (23) znajduyg sie
bebny (3 i 4) obracajace taSme (17) z pozycji ptaskie;
stojacej w plaska lezaca, przy czym dlugos¢ skoku pet-
licowego zasobnika tasmy (22) jest réwna rzeczywistej
dtugosci skoku mechanizmu wstgpnego napinania tasmy
(21), ktérego funkcje poszerzono ... {
3. Sposéb gromadzenia ta§my, znamienny tym,
ze ta$ma (17) przy préznym petlicowym zasobniku (22)
przewija si¢ tylko przez bebny skrajne (61 14), a dopiero t A
w miarg zapelniania poszczeg6lnych stopm zasobnika
(22) zaczyna przewjac si¢ przez pozostale bebny przy 3
zapelnieniu pierwszego stopnia przez bgbny (6,7, 81 14),
przy zapetnieniu drugiego stopnia przez bebny (6,7, 8,10
i 14), przy zapelniemu trzeciego stopnia przez bgbny (6,
7,8,9,10, 11, 12 i 14) i czwartego stopnia przez b¢bny
6,7,8,9,10, 11, 12, 13 i 14), natomiast bebny (15 i 16) /
sa bgbnami technologicznymi o statym polozeniu, przy S
czym zapelnianie taSma poszczegdlnych stopni petlico- -
wego zasobnika (22) odbywa sig ...

=7
21 () =>1e
PE]

22
17
Fig 1

o
° c 12
tx
2
£

()

PL 170104 B1

1/ [20



Zwarty mechanizm do napinania wstepnego taSmy
i jej gromadzenia oraz sposéb gromadzenia taSmy

Zastrzezenia patentowe

1. Zwarty mechanizm do napinania wstgpnego taSmy i jej gromadzenia, znamienny tym,
7e w zespole do napinania wstgpnego (21) znajduje si¢ wstepnie napigta taSma (17), ktéra
gromadzona jest w petlicowym zasobniku (22) w pozycji stojacej, a w zespole do obracania (20)
znajduja sie bebny (1 i 2) do obracania taSmy (17) z pozycji plaskiej lezacej w pozycje ptaska
stojaca, natomiast w zespole obracania ta§my (23) znajduja si¢ bgbny (3 i 4) obracajace taSme
(17) z pozycji ptaskiej stojacej w ptaska lezaca, przy czym dtugos¢ skoku petlicowego zasobnika
tasmy (22) jest réwnarzeczywistej dlugosci skoku mechanizmu wstepnego napinania taSmy (21),
ktérego funkcje poszerzono przez dodanie funkcji czgsciowego magazynowania taSmy (17) lub
jej wielokrotno$cia, jednak wéwczas bebny przesuwne zasobnika przesuwane sg jednorazowo
o pelng dtugo$¢ polowy lub trzeciej czgsci skoku zasobnika.

2. Zwarty mechanizm wedlug 1, znamienny tym, ze zesp6t napinania wstepnego (21) i
petlicowy zasobnik (22) jest usytuowany réwnolegle lub prostopadle do podluznej osi przenos-
nika taSmowego.

3. Sposéb gromadzenia taSmy, znamienny tym, ze taSma (17) przy préznym petlicowym
zasobniku (22) przewija si¢ tylko przez bebny skrajne (6 i 14), a dopiero w miar¢ zapetniania
poszczegblnych stopni zasobnika (22) zaczyna przewijac si¢ przez pozostate bebny przy zapel-
nieniu pierwszego stopnia przez bebny (6, 7, 8 i 14), przy zapetnieniu drugiego stopnia przez
bebny (6, 7, 8,10 i 14), przy zapelnieniu trzeciego stopnia przez bebny (6, 7, 8, 9, 10, 11, 12 i
14) i czwartego stopnia przez bgbny (6, 7, 8, 9, 10, 11, 12, 13 i 14), natomiast bgbny (15 1 16)
sa bgbnami technologicznymi o stalym potozeniu, przy czym zapetnianie ta§ma poszczeg6lnych
stopni petlicowego zasobnika (22) odbywa si¢ przy jednorazowym przesunigciu na diugosé
petnego skoku zasobnika bebnéw przesuwnych najpierw (7) potem kolejno bgbnéw (9, 11, 13)
za pomoca wciagarki (19).

* * *

Przedmiotem wynalazku jest zwarty mechanizm do napinania wstgpnego tasmy i jej
gromadzenia oraz sposéb gromadzenia taSmy. Mechanizm ten jest przeznaczony do prze-
no$nikéw ta§mowych dhugos$ci do kilku kilometréw instalowanych w podziemiach kopaln.
Przenos$niki te charakteryzuja si¢ zmienna dlugoécig albo sa stopniowo skracane, albo sg
stopniowo wydluzane.

Znane sg rézne mechanizmy napinania wstgpnego taSmy i jej gromadzenia. Jednak wszystkie
sa znacznej dtugosci, ate ktére gromadza do 150 m majg dlugo$¢ przekraczajaca kilkadziesiat metréw
(ponad czterdzie$ci). W ukiadach tych tasma przewija si¢ jednocze$nie przez wszystkie bebny
wchodzace w sktad mechanizmu napinania wstepnego taSmy i petlicowego zasobnika ta§my. W
mechanizmach tych funkcja napinania i gromadzenia taSmy jest polaczona, a przesuwanie kilku
bebnéw jednocze$nie wymaga wydatkowania sit znacznej wartoSci od napgdu machanizmu réznego
systemu dziafania (rgczny, elektryczny, hydrauliczny, itp).

Zwarty mechanizm wedlug wynalazku charakteryzuje si¢ tym, ze w zespole do napinania
wstepnego znajduje si¢ wstepnie napigta taSma, ktéra gromadzona jest w petlicowym zasobniku
w pozycji stojacej, a w zespole do obracania znajduja si¢ bebny do obracania ta§my z pozycji
plaskiej lezacej w pozycje ptaska stojaca, natomiast w drugim zespole obracania taSmy znajduja
si¢ inne bgbny obracajace taSme z pozycji plaskiej stojacej w ptaska lezaca, przy czym dhugosé
skoku petlicowego zasobnika taSmy jest réwna rzeczywistej dtugoéci skoku mechanizmu
wstepnego napinania ta§my, ktérego funkcje poszerzono przez dodanie funkcji czg¢Sciowego
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magazynowania ta§my lub jej wielokrotnoscia, jednak wéwczas bebny przesuwne zasobnika
przesuwane sa jednorazowo o petna dlugo$¢ potowy lub trzeciej czgsci skoku zasobnika. Zespot
napinania wstepnego i petlicowy zasobnik jest usytuowany réwnolegle lub prostopadle do
podtuznej osi przeno$nika taSmowego.

Sposéb gromadzenia ta$my wedtug wynalazku polega na tym, ze taSma przy préznym
petlicowym zasobniku przewija si¢ tylko przez bebny skrajne, a dopiero w miarg zapetniania
poszczegblnych stopni zasobnika zaczyna przewijac si¢ przez pozostate bebny przy zapetnieniu
pierwszego stopnia przez cztery bebny, przy zapetnieniu drugiego stopnia przez pig¢ bebnow,
przy zapetnieniu trzeciego stopnia przez osiem bgbnéw i czwartego stopnia przez dziewigl
bebnéw. Dwa bebny sa bgbnami technologicznymi o stalym potozeniu. Zapetnianie taSma
poszczegSlnych stopni petlicowego zasobnika odbywa si¢ przy jednorazowym przesunigciu na
dlugo$éé pelnego skoku zasobnika bebnéw przesuwnych za pomoca wciagarki.

Mechanizm wedlug wynalazku umozliwia zastosowanie wiaciwej wytrzymatosci taSmy
i ograniczenia kosztéw zakupu ta$my o kilkadziesigt procent. Zmniejszenie wymiaréw mecha-
nizmu odgrywa powazng rol¢ w instalowaniu przeno$nikéw taSmowych w podziemiu kopala.
Tasma dzieki specjalnemu ukladowi bgbnéw poczatkowo (przy gromadzeniu taSmy) przewija
sie przez minimalng liczb¢ bebnéw co ma wplyw na zwigkszenie jej trwatosci.

Przedmiot wynalazku jest przedstawiony w przykladzie dwéch wykonan na rysunkach, na
ktérych fig. 1 przedstawia zwarty mechanizm napinania wstgpnego taSmy i jej gromadzenia
usytuowany réwnolegle do podtuznej osi przenoS$nika, a na fig. 2 prostopadle do podtuzne;j osi
przeno$nika. Mechanizm sklada si¢ na wejsciu i wyjsciu z zespotéw bebnéw 112 oraz 314
stuzacych do obrécenia tasmy 17, 0 90°. Na wejsciu tasma 17 jest tak obracana, aby na pierwszy
beben 15 (fig. 1) Iub beben 5 (fig. 2) 1 na wszystkie kolejne przesuwne bgbny mechanizmu
wchodzita swoja strona biezna, a nie oktadka no§na. Na wyjéciu ta§ma na bgbnie 3 jest obracana
z powrotem okladka noSng do dotu chyba, ze krétko przed zwrotnig przeno$nika bylaby
ponownie odwracana, to wéwczas na wyjsciu mozna byloby ja odwrécic oktadka biezna do dotu.
Tasma 17 najpierw wchodzi do mechanizmu napig¢cia wstgpnego taSmy z bgbnem przesuw-
nym 5, z ktérym zlaczony jest naped 18 sterowany automatycznie (wciagarkowy, pneumatyczny,
hydrauliczny itd). Nast¢gpnie taSma przewija si¢ przez bgbny o stalym usytuowaniu wzgledem
konstrukcji zasobnika, a wiec przez bgbny 6, 8, 10, 121 14 1 przez bgbny przesuwne 7,9, 111 13. Do
przesuwania tych bebnéw stosowane sg wciagarki reczne lub elektryczne 19.

Zwarty mechanizm wedlug wynalazku sklada si¢ z czterech zespoléw: pierwszego 20
stuzacego do obr6cenia taSmy z plaskiej lezacej w plaska stojaca, drugiego 21, ktérym jest
mechanizm napinania wstgpnego taSmy, trzeciego w postaci pgtlicowego zasobnika tasmy 22 i
czwartego 23 stuzacego do obrdcenia taSmy z plaskiej stojacej w ptaska lezaca. W przedmiocie
wynalazku oddzielono funkcje napinania wstgpnego taSmy i czgSciowego jej gromadzenia od
funkcji gromadzenia (lub wydawania w przeno$nikach wydtuzanych) taSmy w postaci dtugiego
odcinka. Gromadzenie taSmy odbywa si¢ etapami w odcinkach o podwdjnej dlugosci skoku
zasobnika. Calkowita dlugos¢ zmagazynowanej taSmy wynosi okoto 200 m.

Lepszy dostgp do zwartego mechanizmu i mniejsza dtugo$¢ w kierunku osi przenosnika
wykazuje rozwigzanie przedstawione w przykladzie wykonania na rysunku fig. 2. Charakteryzu-
je sig¢ to rozwiazanie takze mniejszg liczba bebndw, ktére musi opasac tasma.

Obydwa rozwiazania maja t¢ zalete, ze w pierwszym etapie zapetniania zasobnika taSma
przewija si¢ ona tylko przez cz¢$¢ bebnéw 61 14 oraz 151 16 (fig. 1) i przez 6 i 14 (fig. 2).

Zasada dziatania zwartego mechanizmu jest taka, ze po zapetnieniu taSma mechanizmu
napinania wstgpnego 21 taSmy, taSma ta jest w petni wybierana i przerzucana do petli utworzone;j
przez zesp6t bebndéw 6, 7 1 8. Bebny stale 6 i 8 pozostaja w miejscu, przesuwany na dlugosé
pelnego skoku jest tylko beben 7 przy wykorzystaniu wciagarki 19. W nastepnej kolejnosci w
identyczny sposéb zapehnia si¢ petla utworzona przez begbny 8, 9 1 10, itd. Po zapelnieniu si¢
zasobnika 22, ponownie zapelnia si¢ petla mechanizmu napinania wstgpnego tasmy 21 i
woéwczas nalezy przystapi¢ do obcigcia taSmy i usunigcia zmagazynowanego odcinka z zwartego
mechanizmu wedtug wynalazku. Odwrotne czynno$ci obowiazuja przy stopniowym
wydawaniu zgromadzonej taSmy w zwartym mechanizmie przy wydluzaniu przeno$nika
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taSmowego. Z uwagi na stojace usytuowanie taSmy niezbg¢dne jest wyposazenie mechanizmu w
czujniki kontroli prawidlowego ruchu taSmy i w urzadzenia prowadzace i korygujace potozenie
tasmy. Zuwagi na okreslona szerokos$¢ zdwojonego napedu bebnowego przeno$nika ta§mowego
(np. dla taSmy szeroko$ci 1,2 m) szeroko$¢ napgdu wynosi okoto 4 m, nie nalezy z elementami

zwartego mechanizmu do napinania i gromadzenia ta§my wychodzi¢ poza ten ustalony wymiar
przeno$nika.
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