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@ 1 Mechanizm do napinama 1 do gromadzemia ta§my w diugich przenos-
mikach tamowych, zwlaszcza o zmienne) diugoéer, znamienny tym, e
sklada si¢ z mechanizmu wsigpnego napinama ta§my (1)1 jest oddzielony od
mechanizmu gromadzema tasmy w postact pethcowego zasobmika (2) oraz
ewentualme wyposazony w przedzial technologiczny (3), w ktérym umiesz-
czone sa zestawy kraznikowe (8), przy czym dhugos¢ skoku mechamzmu
gromadzema tamy (2) jest réwna wielokroinoscr skoku "a” mechamzmu
napinania wstepnego tasmy (1), kiéry przeymuje tak2e funkc)e czescrowego
gromadzema ta§my (13)

5 Spos6b gromadzema taémy, znamienny tym, ze pethcowy zasobmk
ta§my (2) zapeima si¢ lub oprézma kolejno w poszczegdinych stopmach
Jednorazowo a takie dwu lub trzyetapowo, w zaleznoscr od wielokrotnosc
skoku, tak ze beben (7) ze swego prierwotnego polozenia przesuwa sig jednym
ciagiem o pelny skok "a” w polozeme kraficowe za pomoca waiagarks (12),
przy czym przesuwanie to odbywa si¢ po zapetniemu tasma (13) mechanizmu
napinania wstepnego (1) tasmy, a czynno$¢ (a jest powtarzana w przypadku
bebna zewngtrznego (9), natomiast bebny (7 i 9) sa w swoich polozeniach
kraficowych osadzone mieprzesuwnie, jezeh skok zasobnika jest dwu lub
trzykrotme wickszy od skoku mechanizmu napinania wstepnego tasmy to
czynno§¢ przesuwama bebna (7 1 9) w polozeme kraficowe odbywa sie
elapamu w pierwszym etapie o polowe lub jedna trzecia skoku, w drugim
etapie o drugg polowg lub druga jedna trzecia skoku w trzecimetapie o trzecia
Jedna trzecia skoku
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Mechanizm do napinania
i do gromadzenia taSmy w dlugich przeno$nikach tasmowych,
zwlaszcza o zmiennej dlugosci oraz sposéb gromadzenia taSmy

Zastrzezenia patentowe

1. Mechanizm do napinania i do gromadzenia taSmy w dhugich przeno$nikach taSmowych,
zwlaszcza o zmiennej dlugosci, znamienny tym, ze sklada si¢ z mechanizmu wstepnego
napinania ta§my (1) i jest oddzielony od mechanizmu gromadzenia taSmy w postaci petlicowego
zasobnika (2) oraz ewentualnie wyposazony w przedzial technologiczny (3), w ktérym umiesz-
czone sa zestawy kraznikowe (8), przy czym dlugo$¢ skoku mechanizmu gromadzenia tasmy
(2) jest rowna wielokrotnodci skoku "a" mechanizmu napinania wstepnego tasmy (1), ktéry
przejmuje takze funkcje czg¢Sciowego gromadzenia taSmy (13).

2. Mechanizm wedlug zastrz. 1, znamienny tym, Zze w petlicowym zasobniku (2) umie-
szczone sa bebny zewnetrzne (7, 9) i bebny wewnetrzne (10, 11), ktérych usytuowanie jednego
nad drugim korzystnie jest, gdy jest w petnej wysokosci, tak ze bgben (7) przechodzi pod bebnem
(10), a bgben (9) wchodzi w przerwe migdzy dwoma bebnami (10 i 11).

3. Mechanizm wedhug zastrz. 1, znamienny tym, ze bebny (719) sa podniesione wzgledem
siebie 0 wielko$¢ promienia "R", natomiast bebny (10 i 11) sa podniesione wzgledem siebie i
przesunigte pionowo wzgledem bebndéw (7 i 9) o wielko$¢ promienia "R" ponadto w celu
przesunigcia bebna (7), beben (10) jest podnoszony o wysoko$¢ "R", a po przejsciu bebna (7)
ponownie osadzony jest w swoim statym miejscu w petlicowym zasobniku (2). tak samo podnosi
sie bgben (11) przy przechodzeniu pod nim bebna (9).

4. Mechanizm wedtug zastrz. 1 albo 2, znamienny tym, ze petlicowy zasobnik (2) jest
usytuowany nad mechanizmem napinania taSmy lub nad i za mechanizmem napinania, tylko za
mechanizmem napinania ta§my lub w koricu przeno$nika przy czym liczba zasobnikéw petlico-
wych (2) moze by¢ zwigkszona.

5. Sposéb gromadzenia taSmy, znamienny tym, ze petlicowy zasobnik tasmy (2) zapetnia
si¢ lub opréznia kolejno w poszczegdlnych stopniach jednorazowo a takze dwu lub trzyetapowo,
w zalezno$ci od wielokrotnosci skoku, tak ze bgben (7) ze swego pierwotnego potoZenia
przesuwa si¢ jednym ciggiem o pelny skok "a" w potozenie kraricowe za pomoca wceiagarki (12),
przy czym przesuwanie to odbywa si¢ po zapelnieniu taSma (13) mechanizmu napinania
wstepnego (1) taSmy, a czynno$¢ ta jest powtarzana w przypadku bgbna zewnetrznego (9),
natomiast bgbny (7 1 9) s3 w swoich potozeniach kraicowych osadzone nieprzesuwnie, jezeli
skok zasobnika jest dwu lub trzykrotnie wigkszy od skoku mechanizmu napinania wstgpnego
taSmy to czynno$¢ przesuwania bebna (7 i 9) w polozenie kraficowe odbywa si¢ etapami: w
pierwszym etapie o polowe lub jedna trzecia skoku, w drugim etapie o druga potowe lub druga
jedna trzecig skoku i w trzecim etapie o trzecig jedna trzecig skoku.

Przedmiotem wynalazku jest mechanizm do napinania i do gromadzenia ta§my w dlugich
przeno$nikach taSmowych, zwlaszcza o zmiennej dlugodci oraz sposéb gromadzenia tasmy.
Wynalazek przeznaczony jest do przeno$nikéw taSmowych, charakteryzujacych si¢ malejaca w
czasie dlugo$cia od maksymalnej rzedu 2 km do minimalnej rzgdu kilkudziesieciu metréw lub
odwrotnie wzglednie rosnacg w czasie dlugoscig od kilkudziesigciu metréw do 1,5 - 2 km,
ktérego zadaniem jest zachowanie odpowiedniego napigcia taSmy i gromadzenie lub wydawanie
ta$émy o znacznych dtugosciach rz¢du 100 do 300 metréw.

Znane s3 rézne mechanizmy napinania taSmy i jej gromadzenia w zasobnikach typu
petlicowego. Jednak diugos$¢ gromadzonej w nich tasmy jest stosunkowo mata i wynosi kilka-
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dziesiat metréw. Tego typu mechanizmy sa przeznaczone do przeno$nikéw taSmowych o statej
dtugosci. Mechanizmy te maja potaczong funkcje napinania i gromadzenia (lub wydawania)
ta§my w zwiazku, z czym istniejg trudnosci techniczne zbudowania tego typu mechanizméw na
wigksze pojemnosci taSmy. Napedy tego typu mechanizméw napinania i gromadzenia ta$my
wymagaja duzej mocy, gdyz znacznie zwigksza si¢ niezbedna sita pociagowa (przeciaganie
dwdceh lub wigkszej iloSct bebndéw jednoczesnie), ktéra musi wydatkowadé naped. W mechani-
zmach tych ta§ma przewija si¢ stale przez wszystkie bebny wchodzace w sktad urzadzenia (od
dwdch do kilkunastu) co zwigksza opory ruchu przenoénika i przyczynia si¢ do zmniejszenia
trwalosci ta§my. Niedogodnoscia tego typu mechanizméw wynikajaca z matej dlugosci groma-
dzonej tasmy jest konieczno$¢ albo cigcia dobrej taSmy na krétkie odcinki albo taczenie krétkich
odcinkéw w jedna tasme. Zwigksza si¢ przez to ilo$¢ potaczefi tasmy albo wykonanych metoda
klejenia na zimno albo szybka metoda spinek mechanicznych. Krétkie odcirki taSmy zdjete z
przeno$nika nie znajdujg nastepnie szybkiego powtérnego wykorzystania. Ztacza mechaniczne
stosowane w dtugich przeno$nikach powaznie ostabiaja wytrzymato$¢ ta§my zmuszajac uzyt-
kownika do instalowania taSmy o nadmiernie wysokiej wytrzymatosci, a wigc ta§my znacznie
drozszej.

Mechanizm wedtug wynalazku charakteryzuje si¢ tym, ze mechanizm wstgpnego napina-
nia ta$my jest oddzielony od mechanizmu gromadzenia taSmy w postaci petlicowego zasobnika
oraz ewentualnie wyposazony w przedziat technologiczny, w ktérym umieszczone s zestawy
kraznikowe, przy czym dlugos$¢ skoku mechanizmu gromadzenia taSmy jest réwna wielokrot-
nosci skoku "a" mechanizmu napinania wstepnego taSmy, ktéry przejmuje takze funkcje cze-
$ciowego gromadzenia taSmy.

W petlicowym zasobniku umieszczone sg bebny zewnetrzne i bebny wewnetrzne, ktérych
usytuowanie jednego nad drugim korzystnie jest, gdy jest w pelnej wysokosci tak, ze jeden beben
zewnetrzny przechodzi pod jeden z bebnéw wewnegtrznych, a drugi bgben zewnetrzny wchodzi
w przerwg miedzy bebnami wewngtrznymi.

W innym rozwiazaniu bebny zewnetrzne sg podniesione wzgledem siebie o wielkosé
promienia "R", natomiast bebny wewnetrzne sg podniesione wzgledem siebie i przesuniete
pionowo wzgledem bebnéw zewnetrznych o wielko$¢ promienia "R", ponadto w celu przesu-
niecia jednego z bebndéw zewnetrznych, jeden z bebnéw wewngtrznych jest podnoszony o
wysoko$¢ "R", a po przejsciu bgbna zewnetrznego ponownie osadzony jest w swoim statym
miejscu w petlicowym zasobniku, tak samo podnosi si¢ drugi bgben wewnetrzny przy przecho-
dzeniu pod nim drugiego bgbna zewngtrznego.

Petlicowy zasobnik moze by¢ usytuowany nad mechanizmem napinania taSmy, lub nad i
za, tylko za mechanizmem napinania taSmy, lub w koncu przenosnika przy czym liczba
zasobnikéw petlicowych moze by¢ zwiekszona.

Sposéb gromadzenia taSmy polega na tym, ze petlicowy zasobnik ta§my zapetnia sie lub
opréZnia kolejno w poszczegdlnych stopniach jednorazowo, a takze dwu lub trzyetapowo, w
zalezno$ci od wielko$ci skoku, tak ze bgben ze swego pierwotnego potozenia przesuwa sie
jednym ciagiem o pelny skok "a" w polozenie krarficowe za pomoca wciagarki, przy czym
przesuwanie to odbywa si¢ po zapelnieniu taSma mechanizmu napinania wstgpnego tasmy, a
czynno$¢ ta jest powtarzana w przypadku jednego begbna zewnetrznego, natomiast bebny
zewnetrzne sa w swoich pofozeniach kraricowych osadzone nieprzesuwnie. Jezeli skok zasob-
nika jest dwu lub trzykrotnie wigkszy od skoku mechanizmu napinania wstgpnego tasmy to
czynnoSci przesuwania bebndéw zewnetrznych w potozenie kraricowe odbywaja sig etapami: w
pierwszym etapie o potowe lub jedng trzecig skoku, w drugim etapie o druga potowe lub druga
jedna trzecia skoku i w trzecim etapie o trzecig jedna trzecia skoku.

Poprawne dzialanie mechanizmu wedtug wynalazku umozliwia prawidlowy oraz ekono-
miczny dobér wytrzymatosci tasmy i dtugosci jej odcinkdw, szybkie bezstopniowe skracanie
lub wydtuzanie przenosnika w granicach diugosci réwnej potowie dtugosci zgromadzonej w
zasobniku ta§my oraz zachowanie wlasciwego napiecia wstepnego, przy matych sitach dziata-
jacych w mechaniZmie.

Przedmiot wynalazku jest przedstawiony w przykladzie wykonania narysunku, na ktérym
fig. 1 przedstawia przekr6j podiuzny mechanizmu, fig. 2 przekréj podtuzny petlicowego zasob-
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nika i mechanizmu napinania wstgpnego taSmy. Mechanizm sktada sie z trzech czesci: czgsci
napinania wstepnego tasmy 1, czesci petlicowego zasobnika tasmy 2 i cze$ci technologiczne;j 3.
Mechanizm napinania i gromadzenia taSmy 1 wyposazony jest w bgben 4 o stalym potozeniu i
w beben przesuwny 5 pofaczony z napedem mechanizmu napinajacego 6 (recznym, elektrycz-
nym, pneurnatycznym, hydraulicznym z réznicg napigé w ta§mie, nadaznych liniowych itp.).
Beben przesuwny 5 ma swoje poczatkowe i koficowe potozenie. Skok bebna wynosi a i jest
zuzywany na kompensacje wydluzen sprezystych i trwatych taSmy przenoénika i na cze$ciowe
gromadzenie taSmy skracanego lut wydtuzanego przer o§nika. Czg¢$¢ skoku b jest przeznaczona
na czynno$ci technologiczne. Po wyczerpaniu calej dlugo$ci skoku a niezbgdne jest nieznaczne
zmniejszenie napigcia wstepnego taémy wzglednie przylozenie do bgbna zewnetrznego 7 sity
wigkszej od podwdjnego napigcia taSmy i przesunigcie jednorazowe bgbna zewnetrznego 7 z
polozenia poczatkowego w koricowe. Réwnoczesnie z przesuwaniem bgbna wyciggane sa z
magazynu zestawy kraznikowe 8. Beben w polozeniu kraricowym jest ustalony ra stale.
Podobnie po ponownym wyczerpaniu skoku w mechanizmie 1 uruchamia si¢ przesuniecie beb-
na zewnetrznego 9. Bebny wewnetrzne 101 11 maja stale polozenie i sa nieprzesuwne. Lacznie
w przypadku wykonania wynalazku zgodnie z fig. 1 dlugo$¢ zgromadzonej taSmy wynosi 6
odlegtoéci skoku a. Dla a = 25 daje to 150 m zmagazynowanej taSmy. Po zapelnieniu obu
zasobmko6w nalezy przystapi€ do skrécenia taSmy 1 ponownego jej ztaczenia pozostawiajac oba
zasobniki prézne. Przykiad wykonania wynalazku przedstawiony na fig. 2 daje mozliwo§é
zgromadzenia 8-miu odleglosci skoku a do czego wykorzystuje si¢ dodatkowe bebny staty 14 i
przesuwny beben 15.

Istotna zaleta proponowanego rozwigzania obok prostoty wykonania jest przewijanie sie
tasmy poczatkowo nie przez wszystkie bebny a tylko (fig. 1) przez beben 4, 5, 71 11, a dopiero
po pewnym czasie przez b¢ben 9 i nasiepnie przez beben 10. W celu zmniejszenia wysokosci
mechanizmu gromadzenia taSmy begben 10 jest podnoszony sitownikami hydraulicznymi w
momencie rozpoczecia przesuwania bebna 7, nastepnie opuszczany. Przy przesuwaniu bebna 8
podnoszony jest beben 11 do gory i nastgpnie opuszczany w dét spowrotem w swoje miejsce
osadzenia nia stale. Daje to wysoko$¢ mechanizmu gromadzenia taSmy 2 nie o wartosci 8 R lecz
6 R, gdzie R jest Srednica bebna powigkszong o grubo$é taSmy z pewnym naddatkiem technolo-
gicznym (najczedciej R wynosi okoto 0,22 do 0,28 m).
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