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Laserowy zestaw do badania warstwy kserograficznej

T?step

Zespotowi kserografloznemu do komputerowej drukarki laserowej stawia sie wymagania na
ogot roznigoe sie od tyoh, ktdore musi on spelnlad przy wykorzystaniu go do typowego kopiowa-
nia. Poza odmiennymi ozesto wymaganiami oo do warunkéw praoy, nlezawodnodol itp., roznioe
dotyoza sposobu naswietlania 1 predkosoi prooesu kserografioznego. Przy kopiowaniu ohodzi
bowiem o przeniesienie mozliwie szerokiego widma barw, oo powoduje, ze warstwa kserografiozna
jest maksymalnie ozuda w poblizu Srodka pasma widzialnego, a oharakterystyka spektralna ozutos-
o1 warstwy powinna byo mozliwie, szeroka. W drukarkaoh natomiast naswietlanie odbywa sie za
pomoog monoohromatyoznej wiazki sSwiatda, przy ozym ddugosé fali Swiatda zalezy od typu wybra-
nego lasera i moze przypadad na skraju pasma widzialnego (m to miejsoe w laserze He-Ne pro-
mieniujacym Swiatdo ozerwone o ddugosoi fali 632,8 nm) lub nawet poza nim (w laserach podprze-
wodnikowych, ktoryoh diugoso fali sSwiatda wynosi ok. 820 nm). RoOznioe istnieja rowniez w Sposo-
bie naswietlania. W kopiarkaoh swiatdo pada jednoczesnie na calej szerokosci bebna kserogra-
ficznego, wigzka swiatda ma wieo w przyblizeniu przekrdj prostokatny, a ozas naswietlania po-
szczegolnych punktow warstwy Jest stosunkowo duzy, Przy naswietlaniu laserowym wigzka swiatka
Jest skupiona do matej Srednloy (ha ogét ponizej 0,2 mm), a ozas naswietlania punktu jest

mniejszy niz 1ps.

Badanie ozutosol warstwy kserograficznej do drukarek powinno odbywadé sie w warunkaoh
uwzgledniajacych speoyflke praoy warstwy, a zatem nalezy Ja mierzyé za pomoog przewidzianego
w drukaroe typu lasera i w okresloiyoh warunkaoh naswietlania. Realizacji takiego oelu ma
stuzyd opisany w niniejszym artykule zestaw pomiarowy. Zawiera on urzadzenia pozwalajgoe na
odpowiednie uksztattowanie wigzki Swiatda laserowego, jego modulaoje i1 odohylanie wzdduz two-
rzacej bebna. W tym sensie spednia on podobne funkoje, oo zespét naswietlajacy drukarki lase-
rowej. Jednak urzadzenia zestawu pomiarowego, w oelu zapewnienia mozllwo$oi badania warstw
o roznych wkasolwosoiaoh, powinny odznaozad sie znacznie szerszymi zakresami regulaoJi loh
parametrow-, elastyoznosciag doboru i udogodnieniami pomiarowymi. Zkagodzone mogag byd natomiast
wymagania odnoszace sie do odohylania wiazki, ktore nie musi mied wysokiej precyzji, konieoz-

nej w drukarkaoh laserowych.



Przyjeta metoda ooeny warstwy polega na naswietleniu wigzka laserowg warstwy kserogru-

* fioznej rozpostartej na bebnie umieszozonym w kserografie i badaniu odpowiadajgcego temu na-
Swietleniu obrazu, ktéry powstaje w wyniku procesu kserograficznego na papierze. Wynik badania
odzwleroiedla zatem rowniez wpkyw calego prooesu kserograficznego. Takie podejscie ma te za-
lete, ze pozwala na bezposrednig ooene przydatnosci warstwy w warunkaoh zblizonyoh do tyoh,
ktore wystepuja w drukaroo. Pomiaru innych parametréw oharakteryzuJgoyoh prooes kserograflozny
(np- rozktadu potenojatéw aa bebnie, gestosoi 4adunku itd.) mozna dokonad w sposob podany
w pracaoh [i] 1 [2] -

W artykule opisano zasade pomiaru ozutosoi warstwy oraz przedstawiono budowe zestawu
pomiarowego, przy ozym bardziej szczegétowo oméwiono te urzadzenia, ktdre stuza do regulaoji
i pomiardw parametrow wigzki Swiatda. Przedstawiono tez niektore wyniki badania warstwy

z arsenku selenu, uzyskane za pomoog zestawu.

Zasada pomiaru ozutosoi warstwy kserograficznej

Istnieja dwa rézne sposoby okreslania ozutosoi warstwy kserograficznej.

W pierwszym z nich ozuto$6 warstwy jest definiowana na podstawie zjawisk zaohodzgoyoh
w niej Jedynie w fazie naswietlania. Warstwa ta pod wpkywem oswietlenia zwieksza swoje prze-
wodnictwo elektryczne, w rezultaoie ozego wytworzona uprzednio na warstwie réznioa potenojatu
ulega stopniowemu zmniejszaniu. Tak wieo, Swiatdoozutosd definiuje sie jako odwrotnosé naswiet-
lenia wywotujgoego spadek potencjatu warstwy do potowy wielkosoi poczatkowej [3] (nhaswietle-
nie - energia padajgoego Swiatda na jednostke powierzohni warstwy). Tak przyjeta definicja
okresla wkasnosci samej warstwy Swiatdoozulej i nie zalezy od innyoh elpmentéw prooesu ksero-
graficznego. Dla otrzymywania jednoznaoznyoh wynikéw definioja taka wymaga wprowadzenia dodat-
kowyoh usoislen, takioh jak okreslenie wielkosoi poozatkowej potenojatu (przed naswietleniem),

ozy tez okreslenie barwy Swiatha.

W drugim sposobie ozutosoi warstwy Jest definiowana na podstawie uzyskiwanyoh kornoowyoh
rezultatow oatego prooesu kserograficznego: od przygotowania warstwy, przez naswietlenie, wy-
wotanie obrazu, przeniesienie na papier az do uzyskania na papierze obrazu utrwalonego. Jest
to metoda analogiozna do stosowanej w fotografii metody okreslenia ozutosoi materiakéw foto-
grafioznych na podstawie oatego p-rooesu obrébki materiatu sSwiatdoczutego (naswietlenie, wywo-
tanie, utrwalenie). Czukos¢ warstwy definiuje sie wieo jako odwrotno$dé najmniejszego naswiet-
lenia warstwy dajacego odbitke kserografiozng z wydrukiem o zadanej kontrastowos$oi. Kontras—
towos6 ta musi zapewnia¢ dobry, oiytelny wydruk. Definioja ta Soisle biorgo okresla nie

ozutos6 warstwy kserografioznej,lecz swiathoozutosé oatego procesu kserografioznego.



Aby na podstawie tak przyjetej definioji Jednoznaoznle ooeniad warstwy, nalezy dokkadnie
i ustali¢ sposdb naswietlania warstwy oraz pozostale parametry przeprowadzanego propesu ksero-*
graficznego. Nalezy wieo okresli¢ parametry elektryzowania warstwy i nosnika, rodzaj nosnika
1 tonera oraz ioh ilosol, sposobu roztadowywania i ozyszozenia warstwy, a nawet rodzaj papieru

i parametry utrwalania obrazu na papierze.

Istotng-wadg drugiego sposobu okreslania ozutosoi warstwy Jest koniecznos¢ utrzymywania
stabilnosoi wszystkiob, tak lioznyoh, parametréow prooesu kserograficznego. Zmiana kazdego
z nioh moze spowodowa¢ uzyskiwanie niepowtarzalnyoh i nieporéwnywalnyoh wynikéw. Natomiast
podstawowg zaleta tej metody pomiaru Jest uzyskanie danyoh, pozwalaJgoyoh na bezposrednie
okreslenie wielkosoi energii Swietlned, potrzebned do naswietlania warstwy, a wieo pozwalajaoej

ooenid przydatnos¢ warstwy do drukarki laserowo-kserograflozned.

Powyzsza zaleta sprawida, ze te definioje ozutosoi przyjeto Jako podstawe do ooery
warstwy i budowy stanowiska pomiarowego, usolslajao Ja przez okreslenie sposobu naswietlania

warstwy oraz ustalenie parametrow oatego prooesu kserograficznego.

Warstwa jest naswietlana wigzka emitowang z lasera HeNe 1 skupiong na Jej powierzohni
do plamki o Srednioy ~ 0,15 mm. Naswietlanie jest impulsowe, przy Jednoozesnym przesuwaniu
planki po powierzohni warstwy przy ozym ozas trwania pojedynozego impulsu sSwiatda Jest tak

dobrany, aby mozna bydo uzyska¢ oddzielne kropki.

Badane warstwy sg umieszozane na bebnie kserografu rotaoyjnego typu UK-500 produkoji
t6dzkioh Zakdadéw Kinoteohnioznyoh PREXER 1 podane negatywowemu prooesowi kserograficznemu,
tzn. takiemu, w ktdérym uzyskuje sie ozarny wydruk dla miejso naswietlanyoh. Do prooesu uzywa
sie nosnika o ujemnyoh wkasoiwosoiaoh tryboelektryoznyoh, wytworzonego na bazie nosnika
typu R przez pokryole go kompozyoja zywio syntetyoznyoh. Jako toner uzyty Jest proszek do
kserografii R Firmy Xenon. Warstwa jest fadowana korotronem Jednoprzewodowym o potenojale
+ 8500 V, pradem 25 &30 PA. Podozas przenoszenia wywotanego obrazu korotron wspomagaJaoy
przenoszenie znajduje sie pod napieoiem -8500 V, a prad przenoszaoy wynosi 20 # 30 fiA. Przy
prooesie negatywowym nie Jest potrzebne dodatkowe roztadowanie warstwy za pomocg korotronu.
Stosowane Jest jedynie rozdadowanie #adunkéw przez Jednorodne naswietlenie warstwy za pomoog
Swietléwki. Oozyszozanle warstwy z resztek tonera odbywa sie meohanioznie za pomoog standar-
dowej szozotki ksérografu DK-500. .

Przyjeto nastepujacy sposéb postepowania podozas pomiaru. Wykonuje sie serie naswietlan,
rozpoczynaJdgo od najwiekszej mozliwej do osiaggnieoia energii impulsow, zmniejszanej w kaZdQ%
kolejnym naswietlaniu do potowy. Takie postepowanie pozwala na przebadanie warstwy przy sto-
sunkowo niewielkiej liozbie naswietlan i szerokim zakresie energii obejmujgoym kilka rzedow
wielkosoi . Nastepnie dokonuje sie ooeny, na ktorym z kolejnyoh wydrukéw uzyskanych na papierze
znajduja sie jeszoze wystarczalgoo ozytelne oiggl kropek. Wobec braku mikrodensytometru, ktéry
mogtby mierzy¢ zaozemienie plamek o tak matyoh wymiaraoh @ en0.2 mm), trzeba oprze¢ sie na

wizualnej ooenieozytelnosoi wydrukéwanyoh plamek.



Ula wybranego wydruku mierzy sie powierzohnie zaozemionyoh kropek. Pomiaru dokonuje sie
dla dziesieoiu kolednyoh plamek 1 oblloza warto$¢ Srednia powlerzohnl. Dzielgo tak uzyskang
wartos¢ powlerzohnl przez energie pojedynozego Impulsu sSwiatda, uzyskuje sie wartoss ozutosoi

warstwy kserografiozned.

Budowa og6lna zestawu

Zestaw Jest ztozony z urzadzen, ktdre umozliwiaja realizaoje nastepujgoyoh funkojli

N skupienie wigzki Swiatda laserowego,
o modulaoje impulsowg wiazki Swiatha, /
o odohylanie wigzki wzdduz tworzacej bebna kserografioznego,

0 pomiar energii Swietlnej,

o regulacje mooy wiazki Swiatha.

Sohemat ogslny zestawu pokazano na rys. 1.

Rys. 1. Sohemat laserowego zestawu do badania warstwy kserografioznej

W zestawie uzyto lasera He-Re typu IG 600, wysydajaoego Swiatdo o mooy promienistej
ok. 5 md (w razie potrzeby mozna go zastgpi¢ laserem o wiekszej mooy).

Wiazka sSwiatda laserowego Jest podawana najpierw do ukdadu lunetowego UL1l, ktéry zweza
Ja ozterokrotnie do Srednioy ok. 0.3 mm, a nastepnie do gtowioy modulatora akustooptyoznego,
gdzie Jest modulowana impulsowo. Czas trwania impulsu Swiatda 1 Jego okres powtarzania sg na-

stawiane za pomoog ukdadu sterujgcego, zasilajgoego gtowioe modulowanym impulsowo przebiegiem



sinusoidalnym w.oz. W wyniku zwezeniu wigzki, ozas narastania i ozas opadania impulsu Swiatka
sg zmniejszone do wartosoi ponizej 100 ns. Przestona Pl przepuszoza jedynie uzyteozng wigzke
modulator® ,.tm. odchylong), natomiast zatrzymuje wigzke zerowg. Ukdad lunetowy UL2 poszerza
wigzke 10-krotnie, oo ma na oelu uzyskanie matej Srednioy wigzki, przy Jej skupieniu przez
obiektyw ogniskujgoy S2. Obiektyw ten ma ogniskowg ok. 550 mm, wskutek ozego przy Srednioy
wigzki padajgoej ok. 4 mm otrzymuje sie Srednioe wigzki w przewezeniu ~0,15 mm. Po przejsoiu
przez obiektyw S2 wigzka jest podawana na skaner obrotowy ztozony z 8 luster i1 obraoajgoy
sie z jednostajng predkosolg, ktdéra do oeldéw badawozyoh moze byd odpowiednio dobierana.
Odohylana przez skaner wigzka jest kierowana przez zwieroiaddo Z4 na powierzchnie bebna
kserografu.

Do badania warstw zastosowano kserograf rotaoyjny UK 500. Zmodyfikowano w nim ukdad
naswietlania warstwy przez wyjeoie lustra kierujgoego normalnie strumien Swiatda biatego
na beben i1 umleszozenie go na wysiegniku. Wskutek tego strumien ten nie dostaje sie do bebna,
a zamiast niego jest tam kierowana wigzka sSwiatka laserowego. W kserografie odwrdoono rdwniez
blegunowosd zrddta napieoia #adujgoego, skutkiem ozego padanie Swiatda na beben wywotuje
wydruk ozarnej kropki na papierze.

Pomiaru energii Swiatka dokonuje sie za pomoog speojalnie opraoowanego miernika, do
ktdrego trafia ozesd wiazki odbita przez- zwieroiadto Z3. Regulaoja mooy promienistej wigzki
odbywa sie przez zmiane potozenia filtru polaryzaoyjnego PP, wstawionego w bieg wigzki lase-
rowej, badz tez przez zmiane mooy sygnatu sterujgoego gtowica modulatora, albo zmiane ozasu

trwania impulsu Swietlnego.

Uk#ad ojtyozny zestawu

Zadanie uk#adu optycznego zestawu jest podobne jak w drukaroe laserowej} zestaw pomia-

rowy nie wymaga jednak dodatkowyoh korekoji zwigzanyoh z odohylaniem wigzki.

Poszczegblne podzespoly ukdadu sg przedstawione na rysunku 1, zas ioh podstawowe funkoje

zostatly opisane w punkole "Budowa ogdlna zestawu''«

G¥ownym zadaniem ukdadu jest skupienie wigzki laserowej na powierzohnl warstwy do Sred—
nioy ponizej 0,15 Jm-z odlegtosoi okoto 500 mm. Zasady rozohodzenia sie Jednomodowej wigzki
Swiatda laserowego o rozktadzie gaussowskim sg przedstawione w lioznyoh opraocowaniaoh, np.

[2] ., tutaj przytoczmy Jedynie zasadnioze wzory oplsujgoe skupianie takiej wigzki przez
soozewke idealng. .
Wiazka o rozktadzie Gaussa ma przewezenie (na ogot wewngtrz lasera), za ktérym rozszerza

sie weddug nastepujacej zaleznosoi:
(€]

gdzies wl (@ - szerokoso potdwkowa wiazki w odlegtosoi z od przewezenia
- szerokosd polowkowa wigzki w przewezeniu

X - dhugoso fali swiatka



Jako szerokos¢ potowkowg wiazki przyjmuje sie taka odleghtos¢ od osi wigzki, dla ktorej nateze-
nie Swiatda Jest mniejsze eP_krotnie od wartogoi maksymalnej, wystepujaced na osi wigzki.

Po przejsoiu przez soozewke skupiajgoa wigzka staje sie zbiezna az do nowego przewezenia,
za ktérym znowu rozszerza sie zgodnie z wzorem (1) -To nowe przewezenie wigzki znajduje sie

w odleg™osoi d2 za soozewkg i ma szerokos¢ potowkowa w®, okreslong nastepujgoymi wzorami«

d.-Ff2
d2 -F + @D on )
2 /FFw\2 ; ®

gdzie: d" - odlegtos¢ od pierwszego przewezenia do soozewki,

i - ogniskowa soozewki

We wzorze (3) drugi skkadnik jest na ogét znaoznle wiekszy od pierwszego i jego wartoscé
deoyduje o szerokosoi potdwkowej drugiego przewezenia. Pomijajao pierwszy 3kkadnik, uzys-

kuje sie nastepujgoy wzor przyblizony:

w* * (C))
0 me

Aby wieo uzyska¢ maktg wartos¢ wq, przy ogniskowaniu z wiekszej odlegto$oi, tzn. za pomoog
soozewki o duzym F, trzeba dysponowa¢ wiazka o szerokim przewezeniu poozatkowym. Dla typowyoh
laserow HeNe wartosoi wq wynosza okoto 0,4 mm, a wieo przy A« 0,63 Jn i ogniskowej soozewki
f = 500"mm otrzymuje sie wj«s0,25 mm. tzn, plamka w ognisku bedzie miakta Srednioe 0,5 mm.

Gdy nie mozna zmniejszy¢ ogniskowej f, nalezy powiekszy¢ wo, mozna tu zrealizowaC za pomoog
uk#adu lunetowego, tzn. uk#adu dwéoh obiektywéw o ogniskowyoh £/~ i 2, oddalonyoh od siebie
o] Uktad taki zmniejsza rozbieznos¢ wiagzki 1 poszerza Jej szerokos¢ proporoJonalnie do

stosunku ogniskowyoh.

f, 0, w
— 2e — = — (5)
f2 01 wo2

Poszerzajac Wieo wstepnie wigzke ukdadem lunetowym, np. g—krotnie, mozemy Ja nastepnie

skupi¢ do plamki o 3-krotnie mniejszej Srednioy.

W zrealizowanym uktadzie optyoznym wigzka laserowa aby 3pelnié wymagania szybkiego
modulatora akustooptyoznego Jest na wstepie ozterokrotnie zwezona pierwszym ukdadem lunetowym.
Dlatego tez musi by¢ nastepnie okoto 10-krotnie poszerzona w drugim uktadzie lunetowym, tak aby

mozna bydo za pomoog obiektywu o ogniskowej f * 549 mm skupi¢ jg do Srednioy okodo 0,15 mm.



Waznym parametrem ukdtadu optyoznego Jest transmltanoJa energii Swietlnej przez ten ukdad.
Energia Jest traoona®™ przez odbioia od powierzohni wszystkioh elementéw optyoznyoh, rozprosze-
nie na tyoh powierzohniaoh oraz w materiataoh, ozesSoiowe ugieoie wigzki w modulatorze akusto-
optyoznym itp. Projektujgo uktad, dazono do minimaiizaoji tyoh strat, aby méo dysponowad Jak
najwiekszg moog wigzki padajgoej na warstwe kserografiozng. Jest to szozegolnie istotne przy
pomiarach warstw o mniejszej ozutosol. Straty mooy pomierzone dla poszozegélnyoh podzespokow

sg zebrane w tablioy.

Podzespot Moo wiazki za $ poozgtkowej Transmltano Ja

podzespotem mooy wigzki Swiatda przez
podzespot

Laser 4,5 mwv 100$

1 3,3 mw 73% 73%

Modulator * 2,6 mv 58% 79% 0,48%

Przestona P1** 1,6 mw 36% 62%.

uL2 1,1 mw 25% 69%

pal 1,0 nmw 22% 90%

PP 0,9 @®w 20% 90%

2 0,85 mw 10$ 95%

S2 0,8 mw 18% 95%

Skaner 0,75 mw 17$ 95%

z4 0,6 mw 13% 80%

* pomiar mooy sumaryoznej za modulatorem (wszystkie wigzki)
k* pomiar mooy wigzki ugietej przy oiggtej praoy modulatora i Jego maksymalnym wysterowaniu

(1,5 W).

Tak wigeo straty mooy w oalym zestawie wynoszg 87%, gdyz Jedynie 13$ mooy emitowanej
z lasera doohodzi do naswietlanej warstwy. Jednakze przy zastosowaniu lasera o mooy rzedu
kilku MW i ozasie naswietlenia ponizej 1 fis, energia sSwietlna Jest wystarozalgoa dla wytwo-

rzenia obrazu na warstwie(pkt 'Badanie ozudtosoi warstwy kserografioznej z arsenku selenu™).

Wytwarzanie impulséw Swiatha

Zestaw laserowy powinien zapewnid uzyskanie impulséw Swiatka o zmienianym w szerokloh
granioaoh ozasie trwania impulsu i okresie powtarzania, oo pozwala na badanie warstwy w warun-
kaoh odpowiadaJdgoyoh roznym predkosoiom dziakania drukarki. Eunkoje taka spednia modulator
akustooptyozny, ktoéry moduluje impulsowo olggla wigzke sSwiatda wypromleniowang przez laser.

W zestawie wykorzystano modulator MC 102, opracowany w Instytuoie Maszyn Matematyoznyoh.

Modulator sktada sie z gtowioy modulujacej oraz uktadu sterujacego. Glowioa modutuJgoa
dziata na zasadzie zjawiska ugieoia Swiatda w osrodku, w ktoérym rozohodzi sie fala ultra-

dzwiekowa o duzej ozestotliwosoi (kilkudziesiat MHz lub wieoej). Przyozyna ugieoia sa perio—



dyozne zmiany wspotozynnika zaktamania Swiatda osrodka, zwigzane z propagaoja fali akustycznej.
Zjawisko zaohodzi, gdy wigzka wejsSoiowa Swiatda pada pod pewnym katem w stosunku do ozoka fali
akustyoznej, zwanym katem Bragga (Sg), 1 gdy droga oddziaktywania Jest odpowiednio duza. W wyni-
ku dyfrakoji powstaje wigzka odohyluna od wiazki przeohodzgoed o kat 20B, ktSrej natezenie
zalezy od mooy fali akustyoznej. Fale te wytwarza sie za pomoog dodgozonego do osrodka przet-
wornika piezoelektryoznego, sterowanego przebiegiem sinusoidalnym. Zmieniajgo zatem moo sygnatu
elektryoznego, mozna zmieniad natezenie Swiatda wigzek wyohodzgoyoh z modulatora. Blizsze omo-

wienie opisanego zjawiska podano w artykule [5]-

Glowioa modulatora MC 102 zostata wykonana z oiezkiego szkd¥a flintowego SF4. Przetwor-
nikiem piezoelektrycznym Jest phytka nioblanu litu o oieolu 36°Y, potgozona z osrodkiem akusto-
optyoznym za pomoog warstwy indu. Glowioa oharakteryzuje sie wydajnosoig dyfrakcyjna o wartosoi
70#(stosunek natezenia Swiatda wigzki odchylonej i wigzki przeohodzaoed przy braku wysterowa-
nia). Duza gltadkos¢ plaszozyzn, na ktore pada Swiatdo, i pokryoie ich warstwami antyrefleksyJ—
nyml powoduja, ze kontrastowos$O tj. stosunek natezenia Swiatda w wigzoe odohylonej przy wyste-

rowaniu i braku wysterowania, Jest lepsza niz 1000.

Generator w.oz. wytwarza sygnat sinusoidalny o ozestotliwosoi 65 MHz, ktéry Jest podawany
do modulatora impulsowego, a nastepnie po wzmoonieniu przez przedwzmaonieoz i wzmaoniacz mooy
doohodzi do gltowioy akustooptyozned. Na drugie wejsoie modulatora Jest podawany oiag impulséw,
ktéryoh ozas trwania i okres powtarzania sg nastawiane. Zakres zmian okresu powtarzania wynosi
150 ns 10 s, a szerokos¢ impulséw 100 n3 « 10 s. Zakresy sa podzielone na 8 podzakreséow ,

w ktoéryoh parametry sa regulowane w sposob ciggly. Zakresy te znaoznie przekraozajg potrzeby
stanowiska. Ukktad moze tez wysyda¢ impuls pojedynozy lub generowac¢ oiagla fale sinusoidalng.

Mozliwa Jest takze regulaoja mooy wyjsciowej, a wieo i natezenia Swiatda wigzki odohylonej.

Predkos¢ dziakania modulatora zalezy od czasu przejsoia fali ultradzwiekowej przez wigz-
ke Swiatha oraz od szerokosoi pasma ozestotliwosoi glowicy i ukdadu sterujgoego. Poniewaz pa-
smo to wynosi 15 MKz, ozynnikiem dominujgoym Jest ozas przejsoia. Aby go zmniejszy¢, wigzka
Swiatha, Jak to podano w punkoie 'Zasada pomiaru ozukosoi warstwy kserograficznej' Jest zmniej-

szana za pomoog ukdadu UL1.
Pomiar energii Swietlnej

W ozasie badania warstwy kserografiozned dla drukarki laserowej wymaga sie m.in. pomiaru
energii okresowyoh impulséw Swietlnych. Specyfika pomiaru Jest zwigzana z tym, ze ozas ekspozy-
oji plamki w danym punkoie linii (tworzacej bebna) Jest maly w stosunku do ozasu ekspozyoji
oiggu plamek wzdtuz oatej linii, zas istotna o0zes6 energii impulsu sSwietlnego moze odpowiadac
przedziatom ozasu, w ktéryoh impuls narasta i opada. Metoda posSrednia okreslania energii iIm-
pulsu oparta na niezaleznym pomiarze mooy (amplitudy) i ozasu (ksztattu impulsu) staje sie
niewygodna, niedoktadna i czasochtonna. Niedogodnosol te mogg by¢ wyeliminowane przez ukdad
umozliwiaJaoy oiagly pomiar powierzohni (cakki) kolejnych impulséw o makym ozasie trwania
w stosunku do oyklu ioh powtarzania. Gkowne funkoje ukdadu przystosowanego do takich celéw

ilustruje schemat pokazany na rys, 2. Na schemaole tym wyrézniono: fotodiode z uktadem oatku-



Jaoym, wzraaoniaoz napieoiowy i detektor wartosoi maksymalnej,,

Wzmaoniaoz napieoia Detektor wartosoi maksymalnej

Rya.2. Uproazozony schemat okkadu mierzgcego energie prawie okreeowyoh impuledw Swietlnyoh

Stalg ozasu ukdfadu oatkowanla rdwng lloozynowl sumy pojemnosoi zkgoza fotodiody
PD1 1 pojemnosoi kondensatora Cl przez opornosd rezystora R1, dobiera sie tak, aby bykta ona
oo najmniej pleoiokrotnle wieksza od maksymalnej szerokosol t" oatkowanego impulsu i 00 naj-
mniej pieolokrothie mniejsza od minimalnego okresu loh powtarzania T~. Pozadane wzmocnienie
napleolowe ukdadu dla sygnatu uzyteoznego okresla wartosd wyrazenia (Rg+R™/Bj* Pojemnosd kon-
densatora Cj » ukkadzie detektora wartosoi maksymalnej powinna byd na tyle duza, aby jej roz-
+adowanie w ozasle Tz* przez prady wsteozne diody (D1) 1 bramki tranzystora polowego (Q1) mozna
byto zanledbad, a na tyle maka, aby napieole na kondensatorze osiggato wartosd odpowiadaJc*og

maksymalnemu napleoiu na wyjsoiu wzmaonlaoza Juz po kilku impulsaoh.

Sygnat na wyjsoiu ukdadu mozna oszaoowad z rdwnania

a przez " ozutosd fotodiody wyrazong w C/J lTub(A/W). Rdwnanie okredlajgoe UJe st dobrym
przyblizeniem w warunkaoh praoy uk#adu bliskloh nominalnym, tzn. wtedy, gdy

tl «T1 « T4 « C2R2*

Chogo mled np. ozudtodd ukdadu AtWy/AE” rdwng 200 mY/nJd przy « 10" - 60™ps 1 3™ * 0.2
A/K, transimpedano Ja uk#adu R1(R2+Rj)/H2 powinna byd rdwna 60 kfl.

W praktycznie wykorzystywanym ukdadzie detektor wartosol maksymalnej zastgpiono detekto—
rem wartodot miedzyszozytowed, oo umozliwido wyeliminowanie wpdywu pradu oiemnego fotodiody
oraz statego oswietlenia (tha) i1 dryfu zera wzmaonlaoza na wynik pomiaru. W rozwigzaniu zasto-

o)

sowano nastepujace elementy pddprzewodnikowe:

= w ukfadzie fotodetekoji, oatkowania 1 wzmaoniania sygnatu fotodiode BPYP-35 1 wzmaonlaoz

operaoyjny 741,



e w detektorze Wartosoi miedzyszozytowe3 komparatory Sredniej szybkosoi 1111, tranzystory*®

polowe BPW-10, tranzystory BC157 i diody. BAYP-95.

Przydatnos¢ ukdadu do pomiaru energii okresowych impulsdw Swietlnyoh oharakteryzuJde po-
dany na rys. 3 wykres Uwy « F(t") . Przy wyznaozaniu punktéw pomiarowyoh dla wykresu wykorzys-
tano, Jako impulsowe zrédda Swiatda, diode elektroluminesoanoyJng emitujaca Swiatdo ozerwone
(COYP-40). Diode pobudzano pradem o wartosoi 20 mA z generatora impulsow prostokatnyoh. Ze
wzgledu na niski poziom mooy Impulséw Swietlnych emitowanyoh przez diode przy takim pradzie,
transimpedanoJe uk#adu zwiekszono do 2,25 M&. Dla zminimalizowania bdedow w ozasie pomiaréw
punkty pomiarowe ustalano w ten sposéb, aby szerokos¢ impulsu t w danym punkoie byka di/ukrotnie
wieksza od ustalonej w punkoie poprzednim. Pomiary rozpoozeto od impulsu o szerokosot 125 ns.

Napiecie wyjsoiowe mierzono woltomierzem oyfrowym. Okres powtarzania impulséw wynosi+
okoto 1,2 m3.

Rys. 3. Wykres napiecia na wyjsoiu ukdadu w funkojl szerokosot impulsu ™

Badanie ozutosol warstwy kserograficznej z arsenku selenu

Na zakoriczenie niniejszej praoy przedstawimy wyniki pomiarow warstwy z arsenku selenu,prze-
pronadzcrych za pomoog tego zestawu. Warstwa, wykonana przez Instytut Fizyki Politeohniki War-
szawskie J, zostata natozona na beben, ktdéry umieszozono w kserografie wohodzgoym w sklad zes-
tawu pomiarowego. Naswietlanie wykonano przy stojacym skanerze, przez oo naswietlone punkty
daty wydruk w postaoi linii skltadajgoej sie z ozarnych plamek. Za pomooa Filtru polaryzacyj-
nego nastawiono moo wiazki padajgoej na warstwe na poziomie 10 fiW. Zmiany energii impulsow
dokonywano przez zmiane ©zasu trwania impulséw, zaozynajgo od czasu t =500 jus, oo dawako
energie 5 nj, a nastepnie zmniejszano energie kolejno do wartosci 2 nj, 1 nj, 0,5 nj, 0,2 nj.

Naswietlano dwie proébki warstwy.



Przy pierwszej proboe uzyskano poprawny wydruk Jeazoze przy energii 1 nj.Srednlr »artoso
Srednioy plamki wyno3idta 250 pm, a wieo powiereohnla wynosida— 0,05 mm . Naswietlenie graniozne

byto 2 pj/cm2, ozyli zmierzona ozubos¢ wynosi 0.5 om2/pJ.

W drugiej proéboe uzyskano poprawny wydruk jedynie przy energii 5 nj. Srednia wartosc¢
o]
Srednioy plamki wynosidta 330 pm, 0o oznaoza, ze powierzohnla wynosida 0,085 mm . Tak wieo na-

Swietlenie byto 5,85 pJ/om2 ,- & zatem zmierzona ozutos¢ wynosida 0,17 om2/pJ-

Pomiary ozultosoi warstwy (prébka pierwsza) powtdérzono po wprowadzaniu pewnyoh zmian po-
lepszajgoyoh dziatanie kserografu. Zastosowano miedzy innymi nowy nosnik o poprawkonyoh wkas-

oiwosoiaoh tryboelektryoznyoh.

Podozas tyoh pomiaréw moo wiazki laserowej padajgoej na warstwe wynosida 270 pW. Zmiany
energii impulséw dokonywano, zmniejszajac ozasy trwania impulsow od 5 ps do 0,5 ps. Poprawny
wydruk uzyskano przy ozasie impulsu 1 ps, a wieo przy energii Impulsu 0,27 nj. Srednia wartosc¢
Srednioy kropki wynosida 265 pm, ozyli Srednia powierzohnla wynosida 0,055 mmp i naswietlenie

0,49 pj/om2 , 00 oznaoza, ze ozukos¢ wynosida 2 om2/p.J.

Przytoczone powyzej wyniki pomiarow pokazujg dobrze wady i zalety wybranej metodyki po-
miaru oraz zestawionego ukdadu pomiarowego. Zmiany wprowadzane w prooesie kserografioznym
Bpowodowaty 4-krotng zmiane zmierzonej wartosoi ozutosoi warstwy. Wida¢ z tego, jak uzalez-
niona jest - tak okreslana ozutos¢ warstwy — od pozostaktyoh ozynnikéw prooesu kserografioznego.
Z drugiej strony, duza zaletg Jest to, ze uzyskany w ten sposéb wynik wprost okresla przydat-

nosé prooesu kserografioznego do proJektowanyoh urzgdzen drukujgoyoh.
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JEDNOZNACZNA FUNKCJA WYSZUKUJACA NA PRZYKLADZIE SLOW KLUCZOWYCH
JEZYKA ADA

W artykule przedstawiono metode definiowania jednoznacznej» maszynowo
niezaleznej funkcji wyszukujacej dla statej listy slow kluczowych. Podana
jest definicja takiej funkcji dla listy slow kluczowych jezyka ADA.

OKRESLENIE FUNKCJI

Funkcje wyszukujgce dla statej listy slow kluczowych sa stosowane w
programach przetwarzania tekstow» poniewaz czesto istnieje w nich potrzeba
stwierdzenia» czy dany napis jest stowem wyréznionym ( kluczowym ).
Zazwyczaj lista napiséw wyroéznionych jest stata dla danego zastosowania» a
poréwnywanie z nia Jest Jedna z najczestszych czynnosci w czasie wykonywania
algorytmu. Jako przyktad moze sluzyc sprawdzanie"w analizatorze leksykalnym
kompilatora» czy identyfikator jest stowem kluczowym. [Identyfikatory i stowa
kluczowe sa najczesSciej wystepujacymi jednostkami leksykalnymi w tekscie
programu» warto zatem poswiecic duzo wysidtku na zoptymalizowanie tego
sprawdzania. Najczesciej implementuje sie je za pomocg funkcji wyszukujacej
( hash ). Wybor takiej funkcji jest trudny. U kompilatorze jezyka PASCAL
dla maszyn SM4 zastosowana”™ zostata funkcja» ktorej wartos¢ jest dtugoscig
sprawdzanego identyfikatora. Funkcja taka jest niejednoznaczna poniewaz
wiele slow kluczowych Jezyka PASCAL ma identyczna dlusosc 1 w najgorszym
przypadku wymaga az dziewieciu porownan dla okreslenia» czy identyfikator
jest stowem kluczowym.

Prezentowana ponizej funkcja» pochodzacg =z opracowania R. Cichellieso
[13 jest, jednoznaczna» maszynowo niezalezna» a obliczanie Jej wa.-tosci jest
proste i szybkie. Wartosci funkcji oblicza sie wedtug formuby:

wartos¢ funkcji := dlusosc identyfikatora +
waga przyporzadkowana Pierwszej literze +
waga przyporzadkowano ostatniej literze

Wagi liter» niekoniecznie rozne» dobiera sie tae» aby wartosci funkcji

wyszukujacej byty rozne dla wszystkich slow kluczowych. Gkownym problemem

jest dobor tych was 1 juz z samego okreslenia funkcji wynika» ze nie nm

zadneso algorytmu znajdowania wa?» poza metoda prob i bledow ( backtracking )
.. C23.

Istotna uada powyzszej funkcji jest fakt» ze nie mozna okresli¢ jej dla
kazdej rupy slow kluczowych. W grupie nie mosa znajdowa¢ sie stowa o tych
samych literach poczagtkowych i1 koncowych oraz tej samej diugosci (np. exit»
type lub raise» range )» jak réwniez grupa slow» ze wzgledu na ograniczona

0-1
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liczbe roznych wartosci funkcji* nie moze bsc zbyt liczna. Autor metody nie
zaleca w Praktyce stosowania Tfunkcji dla grup liczniejszych od 45 slow.
Ograniczenia dotyczace istnienia funkcji dla grupy mozna obejsc uzywajac do
obliczania funkcji np. drugiej a nie ostatniej litery lub dzielgc sru.e na
podgrupy sped#niajgce warunki. "

Dla danej grupy slow kluczowych mozna zazwyczaj zdefiniowa¢ wiele tak
okreslonych funkcji. Ze wzgledu na wygode uzycia nalezy wybra¢ funkcje*
ktorej zbidr wartosci skdada sie z kolejnych liczb naturalnych.

FUNKCJA WYSZUKUJACA DLA SL.ON KLUCZOWYCH JEZYKA ADA

W jezyku ADA sa zdefinowane 063 stowa kluczowe:

abort abs accept. access
and all array at

begin body case constant
declare delay delta digits

do el se elsif end

entry exception exit for
function generic goto it

in is limited loop

mod new not null

of or others out
package pragma private procedure
raise range record rem
renames return reverse select
separate subtype task terminate
then type use when
while with xor

U grupie tgj istniejg trzy pary slow konfliktowych (exit* type)* (».use*
range) i (private* package). Zaistniata zatem koniecznos¢ podziatu tej grupy
na dwie podgrupy tak* aby stowa konfliktowe znalazty sie w roznych
podgrupach* liczebnos¢ podgrup nie przekraczata 45 oraz zeby +atwe bydo
sprawdzenie* do ktoérej grupy nalezy dany identyfikator. Wyréznikiem podziatu
byfa wartos¢ trzeciej litery shtowa. W pierwszej podgrupie znalazty sie stowa
o trzeciej literze rownej ''c" lub wiekszej* w porzadku leksykograficznymV od
m~. U drugiej podgrupie znalazty sie pozostate stowa. Taki podziat przed
wyliczeniem wartosci funkcji udatwia rozpoznanie* do ktoérej z podgrup moze
naleze¢ sprawdzane stowo.

Ponizej podane sa grupy i znalezione dla nich wagi liter:

L grupa
else type task not
entry range terminate reverse
exception return elsif separate
for case renames  package
function procedure constant declare
out xor record abort
accept array new abs



generic loop access with
goto

Warto$ci wag sa nhastepujaceb
a=21 c = 13 d =16 e=0
f=09 g =12 h=7 k=1
1=17 n=3 0=20 p = 12
r-w s =7 t=1 w = 24
X = 18 y =3

wartosci pozostatych liter sa nieistotne.

Wartosci funkcji sa w przedziale at 36.

Il srWwa
is end if delay
digits subtype and'’ in
delta exit mod select
at do use of
then others while raise
body Jdimited all private
when null rem pragma
begin or

i wag sa hastepujace:

a=>5 b = 18 d=20 e =0

f=2 i=0 1=16 m=9

n==15Y o =13 p = 18 r = 16
s =0 t=7 u =13 w = 15
y =20

wartosci pozostatych liter sa nieistotne.

Wartosci funkcji sa w przedziale 2» 31.

Przyktad obliczania wartosci funkcji

Dla stowa "entry"” trzecia litera jest wieksza od "n'r zatem stowo moze
naleze¢ do pierwszej grupy. Wartos¢ funkcji obliczona ze wzoru
fCentry) =5+0+ 3 =38
Poniewaz wartos¢ funkcji dla pierwszego stowa z grupy jest rowna At zatem

stowo “'entry" powinno bsc ra. Pigtej pozycji w grupie lub nie jest to stowo
kluczowe.

= 0-3 #



ALGORYTM DEFINIOWANIA FUNKCJI

Dla zdefiniowania funkcji konieczne Jest przydzielenie literom
odpowiednich was. Ze wzsiedu na wysode uzycia» dobrze® jest zalozyc» ze
funkcja bedzie przybiera¢ kolejne wartosci, naturalne. Jedyna dostepna metoda
znajdowania wag jJest probowanie 2z nawracaniem. Metoda ta polega na
przyporzadkowywaniu wartosci wag kolejnym literom i sprawdzaniu» czy funkcja
jest jednoznaczna tzn. czy dla slow kluczowych z juz okreslonymi wagami
liter» daje rozne wartosci. Jezeli funkcja jest jednoznaczna» to prébuje sie
nada¢ wase nastepnej literze» w przeciwnym razie probuje sie nastepna wartosc¢
wagi dla biezacej litery. Jezeli nie udato sie przyporzadkowa¢ biezacej
literze zadnej wasi» to nalezy zmieni¢ wage poprzedniej literze» ktéra staje
sie w ten sposob litera biezaca. Algorytm kohnczy sie» gdy wszystkim literom
zost.ana przyporzadkowane wagi lub gdy wyczerpig sie wszystkie mozliwe wagi
dla pierwszej litery ( rozwigzanie wtedy nie istnieje ).

Jeze]i 3rupa sktada sie z N slow» dlusosc najkrotszego stowa wynosi L» a
najmniejsza wartos¢ przybierana przez funkcje wynosi W to funkcja =z
zalozenia przybiera wszystkie wartosci naturalne od U do W+N-I. Wartos¢ W
nie Jest zdefiniowana explicite i1 moze byc przyjeta arbitralnie. Z definicji
funkcji wynika jednak» ze nie moze byc mniejsza od L. Przy tych zatozeniach
maksymalna wartos¢ wagi nie przekracza N-1» z definicji zas wasa je."u wieksza
b réwna 0.

OPTYMALI1ZACJA ALGORYTMU

Algorytm prébowania z nawracaniem jest wyjatkowo kosztowny i1 dlatego w
praktyce konieczne jest jego zmodyfikowanie. Najczesciej wykonywana i
najkosztowniejsza, operacja w algorytmie jest. sprawdzanie» czy dla
przydzielonych wag funkcja Jest jednoznaczna. Mozna wyrézni¢ dwa rodzaje
zabiegéw optymalizujacych:

Ograniczenie liczby rozpatrywanych sytuacji przek natozenie dodatkowych
wymasan na wagi liter (np. przydzielanie wag nie w granicach od O do N-1»
a do CN/2]). Modyfikacja ta ma te wade» ze czesto jest, zbyt silna i dla
danej grupy slow Kkluczowych nie istnieje taka Tfunkcja. Mozna wtedy
probowcc stopniowo rozszerza¢ przedziat.

Porzadkowanie grupy slow kluczowych tax» aby niejednoznacznos¢ furfkcji

byta wykrywana jak najwczesniej. Takie uporzadkowanie pozwala na
stworzenie specyficznego? oszczednego algorytmu sprawdzaJaceso.

Efektywnos¢ tych metod Jest,bardzo uzalezniona od danej grupy slow. Dla
wielu stup dobrewyniki daje uporzadkowanie slow wedtug czystosci

wystepowania w grupie liter poczatkowych i koncowych. Dla kazdej.litery
nalezy obliczy¢ jej czest.osc» tzn. ile razy wystepuje ona jako litera
o boczatkowg lub koncowa w stowie kluczowym. Nastepnie» dla kazdego stowa
nalezy obliczyc sume czestosci jJe90 skrajnych liter i1 uporzadkowa¢ stowa
maleJaco weddug tej sumy. Wagi literom nalezy przyporzadkowywa¢ w takiej
kolejnosci» w Jakiej wystepuja one w uporzadkowanej grupie slow
kluczowych. Wskutek tego» litery najczesciej powodujace konflikty (tzn.
funkcja staje sie niejednoznaczna) maja przydzielone wagi na poczatku i
-wycofywanie sie =z biednegoprzydzielenia iIm wag jest stosunkowo mato
ekosztowne.
Dodatkowo metode te mozna zmodyfikowa¢ w ten sposob» ze showa

* 0-4 =
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Lluczowe?  ktore maja przydzielone wagi dla obu swoich liter? sa
przemieszczane w srupie przed stowa? dla ktdérych przynajmniej jedna waga
jest nieprzydzielona. Modyfikacja ta nie zmienia kolejnosci przydzielania
was literom? ogranicza natomiast liczbe sprawdzanych slow kluczowych przez
to? ze stowa  wymagajace sprawdzania wystepuja na poczatku grupy
(sprawdzanie mozna skonczyc na pierwszym stowie o nieprzydzielonej wadze
dla litery).

UWAGI IMPLEMENTACYJNE

Algotym okreslania funkcji wyszukujacej byl zaimplementowany przez
autorow na maszynie SM4 w jezyku PASCAL dla znalezienia was liter dla slow
kluczowych *jezyka ADA. Zastosowana zostata optymalizacja polesajaca na
porzadkowaniu slow kluczowych 2z dodatkowymi ograniczeniami na Tfunkcje
sprawdzajaca konflikty. Czas wykonywania programu byl bardzo rozny dla obu
stup slow? dla pierwszej grupy wynosit+ okodo 10 minut? natomiast dla grupy

drugiej przekraczat 4 godziny. Konieczne byto takie zaimplementowanie
algorytmu? aby mozna bydo wznawia¢ obliczenia poczawszy od punktu ich
przerwania. Okazato sie takze? ze druga grupa wymaga innych metod

optymalizacji niz pierwsza.

WNIOSEK

Obliczanie wag dla liter jest bardzo kosztowne 1 kd#opotliwe? jednak
nalezy pamietac? ze funkcje definiuje sie raz dla danego zastosowania?
natomiast w korzystaniu funkcja jest bardzo prosta i optymalna.
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Wstep

W ostatnioh lataoh maszyny oyfrowe ooraz ozesoiej sa wykorzystywane do sterowania
prooesami odbywajgoymi sie w ozasie rzeozywistym. Komputery stosuje sie do kierowania pro-
dukoja przemystowg, praocami laboratoryjnymi (np. fizyka Jadrowa) ozy tez komunikaoja.-
Mozliwos¢ takioh zastosowan komputeréw pooiggneta za soba rozwdj speoJdalistyoznego sprzetu
i oprogramowania. Powstaty wysoko wyspeoJalizowane urzadzenia zewnetrzne tworzgoe interfejs
miedzy komputerem a Srodowiskiem, w ktérym on funkojonuje. Rozwojowi sprzetu towarzyszy
rozwdj oprogramowania. Powstajg nowe Jezyki z rozbudowanymi aparatami synohronizaoJl pro-
oe36w rownolegtyoh — gdyz ten meohanizm Jest najwazniejszy przy sterowaniu prooesami, odby-
waJagoymi sie w ozasie rzeozywistym. Do istnieJgoyoh Juz, bardzo popularayoh Jezykéw, doka-

ozane sa Srodki pozwalalgoe taki aparat zrealizowac.

W wielu sytuaojaoh, na przyk#ad w momenoie deoydowania o produkoji oprogramowania na-
rzedziowego dla systeméw przeznaozonyoh do zastosowan ozasu rzeozywistego, ozy tez przy wy-
borze Srodkéw przeznaozonyoh do realizaoji konkretnego pakietu programéw, powstale pytanie
0 Jakos¢ istnieJgoyoh Jezykéw. Probe ozesoiowej odpowiedzi na to pytanie stanowi niniejsze
opraoowanie. W praoy naszej zajelismy sie tylko Jednym, ale wydaje sie, ze Jednym z najwaz-
niej3zyoh czynnikéw deoydujgoyoh o Jakosoi Jezykdéw przeznaozonyoh do zastosowan w ozasie
rzeozywistym, ozyli wkasnie mozllwosoiaml aparatu programowania wspédbieznego. Odpowiedz
na pytanie o bezwzglednie najlepszy Jezyk nie moze byd pelna takze ze wzgledu na pordéwnanie
tylko oztereoh Jezykéw, a mianowioie:
< MODULA,

e Industrial Real-Time Basio,
e Industrial Real-Time Fortran,
e Ada



Wybér ten podyktowany zostat badz popularnosoia danego Jezyka (Fortran, Basio) badz
Jego wysokimi walorami uzytkowymi (Ada, MODULA).

Przemystowy Fortran oraz przemystowy Basio powstaly przez dodanie potrzebnyoh Srodkéw
Jezykowych do dobrze znanyoh Jezykéw ogdlnego przeznaozenla. W pewnym stopniu dotyozy to tez
Jezyka MODULA, ktéry Jest rozwinieciem Pasoala. Natomiast Jezyk Ada Jest Jezykiem nowym,

w pedni oryginalnym. Pordwnujgc te Jezyki najpierw podamy krotka oharakterystyke Jezyka Jako

oatosol, a nastepnie zajmiemy sie aparatem programowania prooesow wspodbleznyoh.

Oméwienie przykdadu [8]

Informao je o kazdym z oztereoh omawlanyoh tu jezykéw uzupednia program stanowiacy
rozwigzanie problemu; produoent — konsument. Problem ten mozna oplsad nastepujaco; istnieja
dwa rodzaje dziakalnosci, tj. dziatalnos¢ produoenta, w wyniku ktérej powstajg dane oraz \
dziaktalnos¢ konsumenta polegajgoa na przetwarzaniu tyoh danyoh, Z koniecznoscig rozwigzania
problemu takiego typu spotkamy sie bardzo ozesto rozwigzujac zadania powigzane z ozasem
rzeczywistym.

Przyjmuje sie, ze ozas produkowania nie Je3t dla po3zczegélnyoh danyoh Jednakowy,
podobnie ozas przetwarzania danyoh. Dlatego tez, azeby zniwelowa¢ réznloe w czasie powstawania
i przetwarzania danyoh i nie wstrzymywa¢ zbyt ozesto jednej lub drugiej dziakalnosoi przyjeto,

ze dane sg przekazywane za posrednlotwem bufora cyklloznego(rys. 1,).

BUFFER

Rys. 1« Organizacja bufora

Bufor zrealizowano w formie jednowymiarowej macierzy. Z obstugg bufora zwigzane sag trzy
zmienne; COUNT, IN_INDEX i OUT_INDEX. Zmienna COUNT podaje liczbe danyoh zapisanyoh w buforze.
Wartosoiag zmiennej IN_INDEX Jest numer elementu bufora, do ktérego nalezy wstawi¢ wyprodukowani
dang, zas zmiennej OUT_INDEX - numer elementu, z ktérego nalezy pobra¢ dang do przetwarzania.

W zamieszozonyoh programach przyjeto, ze bufor ma 100 elementdéw i ze danymi sg znaki, 00 nie
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ma znaozenla ani z punktu widzenia problemu ani ogdélnosoi proponowanyoh rozwigzan.

Przyjeto réwniez,ze po przetworzeniu znaku konoa uliku (EOF) nalezv zakonozyd program.

MODULA

Ogbélna charakterystyka

Jezyk MODULA zostat zdefiniowany przez If. Yiirtha [7] - Jest to zwiezdy Jezyk progra-
mowania wspodbieznego przeznaczony dla "makych maszyn i1 mikroprooesorow'. W wersji dla PDP-11
kompilator Jezyka MODULA potrzebuje zaledwie 16K skéw pamieoi operaocyjnej a Jadro zajmuje nie—
oete 200 okdw [9] = « wersji dla INTEL 8080 Jadro miesci sie w okolo 380 bajtaoh. Prostot
i fatwos¢ implementacji zadng miara nie oznaczaja ubdstwa dostepnyoh w Jezyku MODULA konstruk—

oji. MODULA, a dokkadniej jej ozesS¢ sekwenoyjna, Jest wzorowana na PASCAL-u.

Istotnym nowum w poréwnaniu z PASCAL-em jest konstrukoja zwana modutem, ktéra Jest odpo-
wiednikiem pakietu z Jezyka Ada i uproszczeniem klasy z Jezyka SIMULA. Modut Jest konstrukoja
wspomagajaca programowanie modularne. Moduk Jest zestawem deklaraoji stakych, typdw, zmiennych

oraz procedur (i ewentualnie takze prooesow).

Ponadto moduk moze zawierad 0zes6 instrukcyJng, ktéra zazwyczaj stuzy do iniojowania

zadeklarowanyoh w tym module zmiennych lub prooeséw.

Obiekty zdefiniowane w module (a wiec state, typy, zmienne, prooedury lub prooesy ) mozna
udostepni¢ lub, uzywajac moraenklatury Jezyka MODULA, "‘wyeksportowac™ na zewngtrz tego modutu.
W tym celu nalezy UBzwy eksportowanych obiektéw uraiesoid na tzw. lisoie "DEPINE". Np. Jezeli
w danym programie potrzebna Jest arytmetyka liozb zespolonych wéwczas deklaraoje|;ypu zespolo-
nego, statyoh zespolonyoh (np. 1 oraz i) oraz prooedury realizujace operacje na liozhaoh zes-
polonych nalezatoby umiesoi¢ w Jednym module i udostepni¢ te obiekty wymieniajac Je na lisoie
DEPINE.

Oczywisoie nie wszystkie obiekty zadeklarowane w module musza by przedmiotem eksportu.
Nie zostang na przyktad umieszczone na lisoie DEFINE nazwy zmiennyoh roboozyoh wykorzystywa-

nych we wspongzinnych proceduraoh operacji na liczbach zespolonyoh.

W Jezyku MODULA wystepuja trzy typy modutow — zwykde modudy, moduty posredniozgoe (inter-
faoe module) oraz moduby urzadzen. (devioe module). . Dwa ostatnie typy, poza Juz wymienionymi,
spedniajg Jeszcze inne funkcje. 1 tak moduk posredniozagoy Jest konstrukoja pozwalalgog realg—
zowa¢ tzw. regiony krytyczne, e zatem zapewniajgaca prawiddowy dostep do danyoh wspélnyoh dla
kilku wykonywanych wspétbieznie Jednostek programu (tzw. prooesoéw).

Modudy urzadzen spedniaja dos¢ speoyfiozng role. Majg one charakter modubdw posrednicza-
cych ale ponadto sg to Jedyne fragmenty programu, w ktéryoh dozwolone Jest uzyoie sprzetowo
uklerunkowynyoh konstrukoji Jezyka MODULA. Definicja konstrukoji sprzetowo ukierunkowanych Jest
sprawg implementaoJi Jezyka. Zazwyczaj sg to konstrukoje pozwalajace obstugiwaé przerwanie,

umozliwiaJgoe dostep do rejestrow i komorek pamieoi Itp.



Jak wiadomo, postugiwanie sie aparatem sprzetowo ukierunkowanym w Jezykaoh wysokiego po-
ziomu sprawia, ze program staje sie bardziej wrazliwy na bledy, omydki lub przeoozenia progra-
misty. Totez ograniczenie mozliwosoi postugiwania sie tym aparatem do specjalnego typu modukow

ukatwia programiaoie lokalizaoje ewentualnyoh bkedéw i1 ioh naprawe.

Prooesy

Wspotbiezna Jednostka programu w Je-zyku MODULA nosi nazwe prooesu.
Deklaraoja prooesu sktada sie
 z naghowka np.
nrooess CONSUMER;
lub
nrooess ZBIORNIK (NUMER: Integer);

ktory definiuje nazwe oraz ewentualnie parametry prooesu,

9 deklaracji obiektow lokalnyoh prooesu; mogg to Hyd deklaraoje: stakyoh, typoéw, zmiennyoh,
moduddw i procedur,

e oiagu instrukoji, ktory definiuje ozynnosoi realizowane przez dany prooes.

Nalezy zaznaozy6, ze proces moze (podobnie Jak np. prooedura w ALGOL-u) korzysta¢ z obiektéw
globalnych. W szczeg6lnodoi moga to byd obiekty wyeksportowane z modudu potozonego na zewngtrz
prooesu, np. w programie zamieszozonym w punkcie '"Jezyk MODULA"™ prooes CONSUMER korzysta

z prooedury GET zdefiniowanej w module (posredniozgoym) BUFFERMANAGER.

Instrukojg inioJudaog wykonanie prooesu Jest instrukoja prooesu np.
CONSUMER; lub KOCIOL (1) ;

z ohwilg zainioJowania prooes przechodzi w stan aktywnoaoi. Ze stanu aktywnodoi prooes moze
przejs¢ w stan ukoriozenia lub stan oozekiwania na sygnak, przerwanie (tylko proces obshugujao;
przerwanie - tzw. prooes urzadzenia) lub obstuge ze strony modudu posredniczacego. Ze stanu
ukonczenia prooes nie moze przejs$¢ do zadnego innego stanu. Natomiast ze stanu oozekiwania
prooes moze przejsé ponownie do stanu aktywnoaoi w wyniku zajsoia odpowiedniego zdarzenia
(nadania sygnatu, "nadeJsoia przerwania lub zwolnienia modudu posredniczacego przez proces,

ktoéry dotyohozas korzystat z obstugi tego modutu).

Jezeli na dane zdarzenie ozekato™w danym momencie wieoej prooesow, to wowoza3 zajscie
tego zdarzenia wprowadza w stan aktywnoaoi tylko Jeden z nich. Algorytm wyboru stanowi element
Jadra 1 Jest sprawg implementaoJi.

W praktyoe liozba procesoréw moze byd mniejsza od liozby aktywnyoh prooeséw (ozesto mamy
do ozynienia tylko z Jednym procesorem). Zachodzi wéwozas potrzeba przedzielania i odbierania
procesorow aktywnym procesom. Algorytm przydziatu stanowi wowozas element Jadra a Jego defl-

nioja Jest rowniez sprawg implementacji.
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Sygnaty
Sygnaty aa obiektami wykorzystywanymi do synohronizowania prooesow. Sygnaly deklaruje sie
tak, Jak zmienne nadajgo im typ algnal.
Na przyk#ad deklaraoja
mvar A, B: aignat;

definiuje dwa sygnaty: A oraz B.

Na sygnataoh mozna wykonywa¢ dwa rodzaje operaoji: nadaj sygnakt i ozekaj na sygnat.

Operaoje te zrealizowano za pomoog dwooh Jednoparametrowyoh procedur standardowyoh, tj. SEND

i WAIT. Argumentami tyoh prooedur sg sygnaty.W wyniku wykonania prooedury WAIT prooes, ktory

Ja wywolak, przeohodzi w stan oozekiwania na sygnat wymieniony Jako argument. Natomiast wyko-
nanie prooedury SEND powoduje, ze Jeden»z prooesow, oozekujgoyoh na sygnat wymieniony Jako
argument, staje sie aktywny. Jezeli w ohwili wykonania proo.edury SEND)na dany sygnat nie ozeka
zaden prooes, wotfirozas wykonanie prooedury SEND nie pooigga za sobg zadnyoh skutkéw. I? obu sy-
tuaojaoh prooes, ktoéry wywokat prooedure SEND, pozostaje nadal aktywny.

Modudy posredniozgoe

Moduk posredniczaoy Jest konstrukoja, ktéra uniemozliwia Jednoczesny dostep kilku pro-
oesow do wspélnyoh zmiennyoh. Zmienne takie deklaruje sie wkasnie w module posredniozaoym,
a sg one dostepne wykacznie za posredniotwem prooedur zdefiniowanyoh w tym samym module i1 wy-

eksportowanych na-zewngtrz.

W przykkadzie zmiennymi, z ktéryoh korzysta zaréwno prooes CONSUMER Jak i prooes PRODU—
CER s3a: maoierz BUBFER i zmienna COUNT. Zmienne te zadeklarowano w module posredniozgoym BUFER-
MANAGER, oba wspomniane prooe3y majg do nioh dostep wykacznie za posredniotwem zdefiniowanyoh

w tymze prooesie prooedur GET i PUT.

Ustugi, Jakie moze Swiadozyé modud posredniczacy, to wykonywanie prooedur na rzeoz wywo-
+ujaoyoh Je prooesow. Swiadozenie ustug przez moduk posredniozaoy odbywa sie weddug ponizszej
zasady - .

Jezeli prooedura zdefiniowana w module posredniozaoym Jest wykonywana na rzeoz prooesu
- powiedzmy A, toJcazdy inny prooes, ktory prébuje w tym ozasie wywokad dowolng prooedure zde-
finiowang w tym samym module, przeohodzi w stan oozekiwania. Moduk moze rozpoozad obstuge
oozekujaoego prooesu dopiero w ohwili ukonozenia prooedury wywoktanej z aktualnie obstugiwanego
prooesu - w naszym wypadku A - lub w ohwili gdy A wejdzie w stan oozekiwania, np. Jezeli pod-
ozas wykonywania prooedury GET prooes PRODUCER zeohoe wywotadé prooedure PUT, to wowozas spowo-
duje to wprowadzenie tego prooesu w stan oozekiwania (na obstuge ze strony posredniozacego
BUPPERMANAGER). Wykonanie prooedury PUT bedzie sie mogho rozpoozadé dopiero w obwiH.,gdy zakon-
ozy sie wykonywanie prooedury GET (i tym samym ob34uga prooesu CONSUMER), badZ gdy prooes
CONSUMER, w wyniku wykonania instrukcji WAIT (NONEMPTY), przejdzie w stan oozekiwania na sygnat.



Cholelibysmy zwréoid uwage, ze JeSli prooes CONSUMER ozeka na sygnat NONEMPTY, to zohwili
wykonania instrukoji SEND (NONEMPTY) w prooedurze PUT, prooes ten przejdzie wprawdzie w stan
gotowosol, leoz natyohmiast przejdzie ponownie w stan oozekiwania (tym razem na obshuge ze
strony modudu BUFFERMANAGER ). Jak bowiem wynika z postaoi programu, nadal trwa jeszoze wéwozas

obstuga prooesu PRODUCER.

Obstuga przerwan

! -

Aparat obshugi przerwan .Jest, zgodnie z filozofig Jezyka MODULA, elementem sprzetowo
ukierunkowanej ozesol tego Jezyka. W zwiazku z tym aparat ten powinien byd definiowany przez
twérodw implementnoJdi. Opisany ponizej aparat obstugi przerwan zostat zaozerpniety z definicji
Jezyka MOPULA dla PDP-11 oraz INTEL 8080. W obu tyoh implementaoJaoh dla kazdego rodzaju prze-
rwan nalezy utworzyd prooes obstugujgoy te przerwania. Prooes taki nosi nazwe prooesu urzadze-
nia. W nagtdwku deklaracji prooesu umieszcza sie wartosd charakteryzujaca dany rodzaj przerwan
(tzw. wektor przerwan), np.

devloe prooe33 ZEGAR [32] ;

Deklaracja prooesu urzadzenia moze wystapid Jedynie w module urzadzen. Poniewaz modut taki ma
wszystkie whasnosoi modudu podredniozgoego, wieo fakt, ze Jeden z zadeklarowanych w nim proce-
sow urzadzen Jest aktywny, blokuje mozliwo$d sSwiadczenia przez ten moduk ustug na rzeoz innyoh
prooesdw (W ozozegdlnosoi Innyoh prooesdw urzadzen). Aby odzwieroiedlid tradyoyjnag architekture
komputeréw, w ktorej Jednostka centralna Jest odpowiedzialna za synohronizaoJe praoy urzadzen
peryferyJdnyoh, procesy urzadzen moga sie komunikowad wydgcznie z prooedurami (@ nie prooesami)

danego modutu.

Jedna z wkasnosci prooesu urzadzen Jest to, ze moze on oozekiwad na przerwanie. Prooes
urzadzenia przechodzi w stan oczekiwania na przerwanie w wyniku wykonania speojalnej prooedury
standardowej DOIO (oozywisoie chodzi tu zawsze o oczekiwanie na przerwanie, ktéremu odpowiada
wektor przerwan podany w nagtowku prooesu).

Z ohwllg nadejscia oczekiwanego przerwania, prooes ten ponownie przeohodzi w stan gotowosoi .

Przyktad
module PRODUCER_CONSUMER;

interface module BUFFBRMANAGER;
define GET, PUT;
var BUFFER: array 1: 100 of CHAR}
IN_INDEX, OUT_INDEX, COUNT: INTECER;
NONFULL, NONEMPTY: SIGNAL;
procedure GET (var CH:CHAR);
befin
if COUNT=0 then WAIT(NONEMPTY)end;
COUNT :=COUNT-1;
CH:=BUFFER (OUT_INDEX);



OUT INDEX: -OUT_INDEX fflpA 100+15
SEND(NONFULL)
iTooedure PUT (CH:CHAR)}
begin
I COUNT -100 then
WA IT (NONFUEL )
eai?
COUNT :-COUNT + 1?
BUFFER (IN_INDEX)1-CHj
IN_INDEX:=IN_INDEX m£d 100+1}
SEND(NONEMPTY)

end PUT}
befilE
IN INDEX:=1} OUT_INDEX:-1} COUNT:»0
and BUFFERMANAGER}
*prooess PRODUCER}
var X:CHAR}
begin

Laaa
(«WYPRODUKUJ KOLEJNY ZNAK I WSTAW DO X*)

PUT (X)
end
end PRODUCER}
nrooess CONSUMER}
var X:CHAR}
beKin
loon
GET(X)}
(»PRZETWORZ ZNAK ZNAJDUJACY SIE W X»)
end t
end CONSUMER:
beKin
PRODUCER} CONSUMER
end PRODUCER_CONSUMER
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Industrial Real-Time Basic

Ogélna oharakterystyka jezyka

Jezyk BASIC (od; Beginners All -purpose: Symbolio Instruction Code) zostat zdefiniowany
w 1965 r. Byt to poozatkowo prosty jezyk konwersaoyjny do obliozern numeryoznyoh, przeznaozony
dla poczatkujgoyoh programistow, ktorym miak shuzyd jako wprowadzenie do programowania wbar-
dziej z#ozonyoh jezykaoh jak np. Algol lub Fortran,Majao na wzgledzie potrzeby takiego uzytkow-
nika, twéroy Jezyka BASIC dotozyli staran a’hy znaozenle wszystkloh wystepuJgoyoh w tym jezyku
konstrukcji bydo niemal ewidentne, W tyra oelu zrezygnowano z deklaraoji, wprowadzono Ilozne

stowa kluozowe, wyjasniajace znaozenle instrukoji itp.

Dzieki prostooie oraz *atwosol implementaoJi,a takze konwersaoyJnemu trybowi postugiwa-
nia sie tyra jezykiem, zyskat sobie BASIC sporg popularnosé. To Jednakze stato sie z kolei po-
wodem dosd dowolnego uzupedniania go o konstrukoje zaczerpniete z innyoh jezykow oraz rozsze-
rzania zakresu jego zastosowan(przetwarzanie dla oeléw handlowo-administraoyJnyoh, programo-
wanie w ozasie rzeozywistym, grafika komputerowa). W efekoie BASIC zatraoit swdj pierwotny
oharakter stajgo sie jezykiem uniwersalnym, porownywalnym z P1/1 jezeli ohodzi np. o rozmiary.

Rozmiary,eklektyczna struktura i brak jednolitej filozofii sprawiajg, ze nauka tego jezyka®
jest trudna, a jego implementacja k#opotliwa. Nalezy takze zaznaozyd, ze pomimo znacznych roz-

miaréw BASIC nie oferuje tych mozliwosoi, oo inne uniwersalne Jezyki programowania.

7 imieszozone ponizej rozwazania oparte sg na standardzie ANSI [2]-.

Sekoje rownolegte

Wspodbiezna jednostka programu nosi w BASIC-u nazwe sekoji rownoleglej (parallel seotion).
Zapis sekoji réwnoleglej rozpoczyna sie od naghowka, w ktérym okresSla sie nazwe sekoji oraz
ewentualnie jej priorytet np. 0150 paraot CONStMER
lub
3520 paraot. ZEGAR urgency 3

Po nagtowku~zapisuje sie cigg instrukoji definiujacy czynnosci wykonywane przez dang
sekoje. Cigg ten mozna poprzedzlé-deklaraojami maoierzy, funkoji wewnetrznych i jednostek
obstugi sytuacji wyroéznionych (exception handler). Sekcje réwnoleglta kobozy napis; end paraot.

Zmienne, funkcje wewnetrzne i jednostki obstugi sytuacji wyréznionych, uzywane w danej
sekoji rownolegtej,sa obiektami lokalnymi tej sekoji.

Wykonanie sekoji zostaje zainiojowane w wyniku wykonania instrukoji startu np.:

0330 start CONSUMER
W wyniku wykonania tej instrukoji sekcja rownolegha staje sie aktywna. Ze stanu aktywnosci
sekcja moze przejsé w stan oczekiwania na zdarzenie lub tzw. rendezvous, wzglednie w stan

mzatrzymania (W wyniku wykonania instrukcji parstop, wykonania ostatniej instrukcji sekoji



lub zakola sytuaoji wyréznionej, dla ktorej nie zostata zdefiniowana Jednostka obshugi). ~

Ze stanu oozeklwanla sekoja rownolegka moze przejs¢ ponownie w stan aktywnosoi, Jesli

zajdzie oczekiwane zdarzenie lub nastgpi oczekiwane spotkanie.

Gdy Ilozba sekojl rownoleghych Jest wieksza od llozby procesoréw konieozne Jest przy-

dzielanie 1 odbieranie prooesoréw aktywnym sekojom. Algorytm przydziatu stanowi element Jadra

1 Jest sprawag implementao Ji. »

Porty

Komunikaoja pomiedzy sekojami rownolegdymi oraz sekojaml a urzadzeniami zewnetrznymi
odbywa sie za posredniotwem tzw. portéw. Podobnie za posredniotwem portéw odbywa sie wzajemna

synohronizaoJa sekojl roéwnolegltyoh oraz obstuga przerwan.

Wszystkie porty nalezy zadeklarowa¢ na poczatku programu. Zazwyczaj porty oharaktery-
zuja sie okreslong strukturg danyoh. Deklaracje tyoh struktur nalezy réwniez umlesoié na por
ozatku programu poprzedzajac nimi deklaracje wszystkich portéw. Rozrézniamy trzy rodzaje portow«
porty danyoh (data port), porty komunikatéow (message port) i porty proceséw (prooess port).
Charakter portu okresla Jego deklaraoja.

Porty danyoh

Porty danyoh stanowig wspdlne dane sekojl réwnoleghyoh. W porole danyoh mozna przeohowad
dane, a nastepnie pobraé Je w innej sekojl. Do pamietania i pobierania danyoh z portu stuzg
dwie instrukcje: put i get. W obu instrukojaoh wymienia sie nazwe portu oraz, odpowiednio,
badz ciag danyoh pamietanych w porcie, badz oigg zmiennych, do ktéryoh nalezy pobrad dane
zapisane w porcie. Istotne Jest by lIlozba 1 typy elementow tego oiggu odpowiadaly strukturze
portu.

Przypusémy na przyktad, ze strukture D zadeklarowano Jako:
0010 struoture D: numerlo. string

zas port danyoh PD Jako

0110 3hared PD of D

Jesli ohoemy w porole PD zapamieta¢ wartosol zmiennyoh X 1 Y? to odpowiednia instrukoja
put przyjmie postac«
21PP put tp PD from X,Y?

natomiast w belu pobrania danyoh z portu PD i przypisania ioh zmiennym, powiedzmy SI1T?
nalezatoby postuzy¢ sie instrukoja
2200 get from PD to S, T?

2

Porty komunikatow
Sekoje rownolegte moga sobie nawzajem przesydac¢ komunikaty. Komunikaty te przesytane sg
za posrednictwem portéw komunikatéw. Istotne Jest to, ze port komunikatéw Jedynie posredniczy

w przekazywaniu komunikatéow - nie Jest natomiast miejscem, w ktorym mozna zapamieta¢ lub



2 ktOreg® mOZna pobrad komunikat. Podobnie Jak porty danyoch, port komunikatéw ma okreslong
strukture, ktéra determinuje strukture przesykanych za Jego posrednlotwem komunikatéw.

Do nadawania i odbierania komunikatéw stuzg instrukoje, odpowiednio send 1 reoeive.
Przypusémy, ze strukture K zadeklarowano Jako:
0020 strukture X: numerlo
zas port komunikatéw PORTK Jako

0120 message PORTK of K
pobierana Jest ze
1

/

W oelu przestania za posrednlotwem portu PORTK komunikatu, ktérego treséd
zmiennej X, a w sekcji odbierajgoej przypisywana zmiennej Y nalezy:
w sekojl nadajgoej wykona¢ instrukoje
3010 send to PORTK from X
a w sekoji obieraJgoed - instrukoje

4020 reoeive from PORTK to X

Przesytanie komunikatéw nie stuzy wykgoznie do przekazywania danyoh,lecz przede wszyst-
kim umozliwia synchronizacje réwnolegle wykonywanych sekcji. Azeby bowiem mogdo dojs¢ do prze-
sytania komunikatu musi nastgpic¢ spotkanie (»rendez-vous=) momentdéw wykonania odpowiadajacych
sobie instrukcji send 1 reoeive.

Sekcja, w ktorej sterowanie osiggneto wczesniej Jedng z pary odpowiadajacych sobie in-
strukcji send - reoeive, przechodzi w stan oczekiwania na tak rozumiane rendez-vous. SekoJa
ta ponownie staje sle aktywna w chwili,gdy w ktorejkolwiek z pozostatych sekcji réwnolegtych
rozpocznie sie wykonywanie drugiej z tej pary instrukcji. W tym tez momencie nastepuje obli-
czenie tresci komunikatu, przekazanie go przez port do sekoji odbierajaoej i przypisanie
Jego skdadnikéw zmiennym wskazanym w instrukoji reoeive.

Zaréwno w instrukcji send, Jak i reoeive,mozna wskaza¢ maksymalny czas oczekiwania na

rendez-vous, np.
7250 send to PORTK from X timeout 3

Jezeli w tym czasie nie dojdzie do rendez-vous wéwozas zachodzi sytuaoja wyrézniona i stero-

wanie przechodzi do odpowiedniej Jednostki obstugi sytuaoji wyréznionych.

Porty prooeséw

Rorty prooesdw sa przeznaczone do komunikowania sie sekoji réwnolegtych z urzadzeniami

zewnetrznymi. Rozrézniamy dwa rodzaje portédw procesow; porty bierne (passive process object

port) i porty ozynne (active process object port). Porty bierne stuzg wykgoznie do przesy-
+ania danyoh pomiedzy urzadzeniami zewnetrznymi a sekcjami réwnoleghymi. W deklaracji ta-
kiego portu nalezy okresli¢ kierunek przepdywu danyoh (input output inout).
Na przykiad

3590 process Inout CZUJINIK of S "XCb521"
lub

3660 process Ineut MOTOR of S "'LFM"
gdzie S Jest nazwg uprzednio zdefinowang.



V deklaraoji portu procesu umieszoza sie takze Informaoje okreslajgoa urzadzenie (lub
rejestr urzadzenia), z ktoérym zwigzany jest dany port. Ma ona postaé stakej tekstowej, tak
Jak przedstawiono w obu zamieszozonyoh powyzej przykdadaoh. Znaozenie i budowa tyoh stakyoh
zaleza od implementaoji jezyka.

W deklaraoji portu prooesu umieszoza sie takze informacje okreslajaca urzadzenie lub
rejestr urzadzenia, z ktérym zwigzany jest dany port. Ma ona postad stalej tekstowej, tak
jak przedstawiono w obu zamieszozonyoh powyzej przyktadaoh. Znaozenie i budowa tyoh stakyoh

zalezg od implementaoJi Jezyka.

Dane odozy.-tuje sie i zapisuje do portu prooesu za pomoog instrukoji in oraz out np.s
7880 i1a from CZUINIK £a X
7910 oidt tl. MOTOR from X

Ponizej zamieszozono przykkad deklaraoji aktywnyoh portéw prooesow
7300 prooes3 event PRZBRWANIE2 *'32"
Tekst umieszczony na konou tej deklaraoji okresla, ktoére z mozliwych przerwan jest zwigzane

z danym portem. Znaozenie i budowa tego tekstu Jest sprawg implementacji jezyka.

Azeby przeprowadzi¢ sekoje réwnolegta w stan oczekiwania na przerwanie nalezy postuzyé
sie in3trukoja wait up:
8220 wait PRZERWANIE2

W instrukoji wailt mozna réwniez okresli¢ maksymalny ozas oozekiwania na przerwanie np.:
8230 wait PRZERWANIE2 timeout 20

NiepoJawienie sie przerwania w tym ozasie jest traktowane Jako sytuaoja wyrézniona.

Azeby przerwanie mogto mie¢ jakikolwiek wphyw na wykonanie programu, trzeba najpierw .

zezwoli¢ na przyjmowanie tego przerwania za pomoog instrukoji oonneot np:
8200 oonneot event PRZERWANIE2

istnieje rowniez mozliwos¢ zabronienia przyjmowania przerwan. Skuzy do tego oelu in-
strukcja disoonneot np.:

8900 disoonneot event PRZERWANIE2

Aparat synohronizaoji

Synchronizacje wykonania se“koji réwnolegtych mozna uzyskaé¢ postugujgc sie aparatem
komunikatéw(zob. pkt *Porty komunikatéow”
Mozna réwniez w tym oelu postuzy¢ sie instrukcjami wait i signal. Znaozenie instrukcji

wait jest podobne Jak w wypadku przerwan z tym, ze tutaj oczekuje sig na zajscie zdarzenia

wygenerowanego programowo. Réwniez i tutaj mozna w instrukoji wait okresli¢ maksymalny ozas
oozekiwania (zwrot timeout).

Zdarzenia programowe generuje sie za pomocg instrukcji signal, w ktérej ymien te
nazwe zdarzenia np.:

2210 signal GOT (WY



Wykonanie instrukoji signal nie jest uzaleznione od "rendez vous' z odpowiednig instrukcja
wailt 1 w szozegbélnosoi moze poprzedzi¢ wykonanie tej ostatniej. W tym wypadku Instrukoja wait
nie zmienia stanu sekoji - przyjmuje sie bowiem, ze zdarzenie, na ktére nalezaloby ozekaé Juz
zaszto. Nalezy jednak zaznaozyd, ze wygenerowanie po raz wtlOry tego samego zdarzenia, gdy po-
przednie nie zostato Jeszcze '‘obstuzone™ przez odpowiednig instrukoje wait, stanowi sytuaoje
wyl Bzniong.

Z pomoog instrukoji wailt mozna réwniez zsynohronlzowad wykonanie sekoji rownolegthyoh
z ozasem rzeozywistym. Istniejg w tym wzgledzie dwie mozliwosoii
0 wprowadzenie sekoji w stan oozekiwania na przeoigg zadanego okresu ozasu (zwrot delay),

« wprowadzenie sekoji w stan oozekiwania az do zadanej ohwili ozasowej (zwrot time),

np.-
3230 wait delay 30
3700 wait time "14:30:00"
Przyktad

0010 struoture M: numerlo

0020 message INCH £F M

0030 message OUTCH of M

0040 paraot MAIN

0050 start BUFPER_MANAGER

0060 start PRODUCER -
0070 start CONSUMER

0080 end paraot

0090 paract BUFFER_MANACER

0100 dim BUFFER 100

0110 let COUNT=0

0120 let IN_INDEX=1

0130 let OUT:_INDEX*»1

0140 handler TIM

0150 resume

0160 end handler "
0170 do

0180 enahle handler TIM resume at 270

0190 if COUNT< »100 then

0200 receive from INCH t£ BUFFER(IN_INDEX) timeout 0.1
0210 let COUNT-COUNT+1

0220 let IN_INDBX=IN_INDEX+1

0230JF IN_INDEX 100 then

1240 let IN INDEX-1



0250 end if

0260 end if

0270 disable handler

0280 enable handler TIM resume at 370

0290 if COUNT > O then

0300 send t£ OUTCH from BUFFER (OUT_INDEXHImeout 0.1

0310 let COUNT=COUNT-1

0320 let OUT_INDEX=0OUT_INDEX+1
0330 if OUT_INDEX>100 then
0340 lot OUT_INDEX=1

0350 end if

0360 end if

0370 disable handler

0380 1P

0390 end naraot

0400 paraot PRODUCER

0410

0420 WYPRODUKUJ ZNAK I WSTAW DO X
0430 send to INCH from X

0440 loop

0450 end —paract
0460 paraot CONSUMER

0470 . do

0480 reoelve from OUTCH t£ X
0490 PRZETWORZ ZNAK ZAWARTY W X
0500  loon

0510 end paraot

Industrial Real-Time Fortran

Wprowadzenie

Industrial Real-Time Fortran (IRTE) zostat zaproponowany w 1980 r. przez European Workshop
on Industrial Computer Systems (EWICS) i International Purdue Workshop on Industrial Computer
Systems. Jezyk ten doktadnie mledoi sie w skldadni Fortran—u, poniewaz IBTF Jest to standartowy
Fortran, do ktdérego dodano zbidér prooedur do zastosowan przy sterowaniu prooesami przemyskowymi .
Dodane prooedury dzielg sie na oztery grupy: realizujgoe wielozadaniowodd, przetwarzajace obiek-
ty bitowe, zarzadzajace prooesami wejooia/wyJooia 1 obstugujace pliki. Obeonle zajmiemy sie

pierwszg z nymienionyoh grup prooedur.

Podstawowg Jednostka programowg, ktora moze byd wykonywana réwnolegle z Innymi Jest

“'zadanie" (ang. task). Zadanie moze sie znajdowa¢ w Jednym z pieolu standw: ‘''nieistnlenie"(ang.



non cxistenoe), ''sen” (ang. dormant), ‘‘oozekiwanle'" (ang. pendinc)f '‘wykonanie(ang. running),
“"zawieszenie" (ang. suspended ). Dok#adng definicja znaozenia kazdego ze stanow Jest zbidr de-

finioji prooedur, zdarzen i innyoh bodZzoéw powodujgoyoh zmiane stanu zadania.

Podstawowymi obiektami wykorzystywanymi do sterowania wielozadaniowos$oig sg znaczniki
zdarzen, znaozniki zasobdw i semafory. Wykonanie zadania mozna réwniez uzaleznié od ozasu.
Znaozniki zdarzen sg to zmienne biname numerowane od 1 wzwyz. Wartosoi znaoznikéw zdarzen
nazywane sa: ‘"‘wkgozony'" i Viykgozony'. Znaozniki zdarzeh nalezy przed zastosowaniem powigzad
ze zdarzeniami, a sterowanie ioh wartosoig uzyskuje sie wywolujgo odpowiednie prooedury.
Zmiana wartosoi znaoznika zdarzenia moze zostad wykorzystana przez system do zmiany stanu

Jednego lub wieoej zadan.

Znaozniki zasobOw sag to réwniez zmienne binarne numerowane od 1 wzwyz. loh wartosoi s3
nazywane ‘'zamkniety" i1 "otwarty''. Zmiana wartosci znaoznika zasobu (za pomoog wywokania od-
powiedniej prooedury) moze byd wykorzystana do zmiany stanu dokdadnie Jednego zadania. Znaoz-

niki zasobow w literaturze znane sg Jako semafory binarne.

W IRTF istnieja takze semafory wielowartosoiowe, réwniez numerowane za pomoog kolejnych

liozb naturalnych.

Obeonie zajmiemy sie oméwieniem poszozegélnyoh funkoJdi stuzgpyoh do realizaoji wielo—

zadaniowoscl. Omawiane prooedury maja parametry siedmiu typéw, opisujgoe:

e zadanie - 1, tablioa oatkowita,

= znaoznlk trybu - s, liczba oatkowita,
= znacznik zdarzenia - e, liczba catkowita,
e ozas - t, tablioa oatkowita,
® znaoznlk wykonania akoji -m, zmienna oatkowita,
® semafor - sm, zmienna oakkowita,
e znacznik zasobu - r, liczba oatkowita,

Podanymi oznaozeniami bedziemy sie postugowad w dalszym oiggu niniejszego opracowania
Zadanie jest opisywane przez tablioe i identyfikujgog je jednoenaoznle; szczeg6towa
definicja zalezy od konkretnej implementacji. W tablioy t opisujaoej ozas, poszczegdlne wartos-

oi (dzien, miesigc, rok Itp.) maja swoje Soisle okreslone pozycje. Znaoznlk wykonania akoji,

po pomysknym zakonozeniu wykonanl-a akoji opisywanej przez procedure, przybiera wartoso 1.

Gdy wartosé ta jest wieksza, to wystapit blad w trakoie wykonania. Gdy wartos6 ta jest mniejsza
niz 1, to jakos6 wykonania akoji nie Jest okreslony. Znaozniki zdarzenia oraz zasobu wskazujg

numer obiektu danego typu.

Tworzenie zadania

Do przemieszczenia zadania ze stanu nieistnienia do stanu snu (tworzenie zadania) stuzy
procedura CREATE(i,m). Odwrotng do niej role(usuniecie z systemujspednia prooedura KIIL

(i,m). Usunad z systemu mozemy zadanie znajdujace sie w stanie snu lub oczekiwania.



Warunki startu zadania
Aby zadanie przeszto ze stanu snu do stanu oozekiwania, nalezy okresli¢ dla niego warunki
rozpoozeola wykonywania, ozyli przejsoia ze stanu oozekiwania do stanu wykonywania. Role te
spednia prooedura SKED (i,s,el,tl, t2,e2,m). Znaoznik trybu a oznaoza tu tryb rozpoozeoia
wykonywania. Moze to by¢ Jednorazowa iniojaoja (I0 <> s<-15), okresowo iniojowanle w zaleznos$-
ol od ozasu (20<«s <#25), okresowe inicjowanie w zaleznosoi od wystepowania okreslonych zdarzen
(30<£s<=35). Z(Janie moze by¢ inlojowane raz, natyohmiast (3=10), o okreslonym ozasie tl(s=1l),
po upkywie wskazanego ozasu tl (s=12), po zajsoiu zdarzenia ei(s=13), o0 ozasie tl1 lub po zaj-
Sciu zdarzenia el (s=14), po upkywie ozasu t1 lub po zajsoiu zdarzenia el(s=15). Analogloznie
zadanie Jest inicjowane dla wartosoi 20<=s<e25, z tym, ze oprc¢oz Startu w warunkaoh wskazanyoh
powyzej, zadanie zostato zainiojowane pczniej, réwniez oyklioznie oo okres oza3u t2. Gdy
30<=s<=35, to oprcoz warunkéw poozatkowyoh, Jak dla 10<$s<f£Il5, start zadania zostanie spowodo-

wany réwniez przez zajsoie zdarzenia e€2. Na przykdad
CAIL SKED (1,24,el,tl1,t2,ei,m)

oznaoza zadanie startu zadania o ozasie tl lub wskutek zajsoia zdarzenia el, oraz pézniej

zawsze 00 okres t2.

Jezeli warunek ponownego wystartowania zadania zostanie spedniony zanim to samo zadanlo
riie wyjdzie ze stanu wykonywania (np. gdy czas 12 dla s=20 Jest zbyt krotki na wykonanie za-
dania), to znaoznik zdarzenia €2 przejdzie w stan wkgozony. Oo sie stanie wéwozas z zadaniem
nie Jest w definioji Jezyka okreslone. W IRTF istnieja bardziej zwiezke formy zapisu akoji ,
wykonywanyoh przez prooedure SKED. Na przyk#ad:

GALL CYCL (i,t2,m) = CALI SKED (i,20,el,tl,t2,e2,m)

Znaozniki zdarzen

Zdarzenia, ktorych znaozniki moga wystgpi¢ w wywokaniach procedury SKED 1 poohodnyoh
muszg by¢ opisano przez programiste. Programista moze ustawi¢ znacznik na "‘wkgczony' (CALI
POST (e,m)), wylaczy¢ go (CALI OLEAR (e,m)), sprawdzi¢ stan znacznika za pomooa Fimkoji lo-
gioznej TESTEM (e,m), "znteozulic¢" ozbrowo zadania na operacje na znaczniku (CALL MKEM(e,m))
oraz z powrotem uozuki¢ system na jego zmiany (CALI TJTIMKEM(e,m)) - Wykonanie prooedury POST
powoduje przejscie do wykonywania wszystkich zadahn czekajaoyoh na wskazane zdarzenie. JeSli
po wykaozenlu wskaznika do wykonania przeszto ohooiaz Jedno zadanie, to wskaznik ten zostaje
ustawiony na wydaczony.

Po ustaleniu za pomocg prooedury SKED warunkéw startu zadania, warunki te mozemy
zmieni¢. W tym celu nalezy ponownie wywola¢ procedure SKED. Mozemy takze, uzywajgo prooedury
DSKED(i,s,e,m) wyktaozyd -okreslone sytuaoje ze zbioru warunkéw powodujgoyoh rozpoozeoie wykony-
wania zadania. Wykonanie procedury DSKED Jako 3kutek uboczny powoduje przejsoie zadania ze

stanu oozekiwania do stanu snu.



Zawieszenie wykonywania zadania

Wykonywane zadanie moze zosta¢ zawieszone. Zawieszenie moze sie zdarzy¢ wskutek wyko-
nywania w danym zadaniu prooedur, nakazujacyoh ozeka¢ na zajsole odpowiedniego zdarzenia,
nakazujaoyoh odczeka¢ okreslony okre3 ozasu lub tyoh dwéoh warunkéw wystepujacych alterna-
tywnie. Przyozyng moze by¢ takze oczekiwanie na przyjecie przez znaoznik zasobu lub semafor
odpowiedniej wartosol. Oozekiwanie na zajsoie zdarzenia lub okreslony ozas jest nakazywane
przez wykonanie prooedury SUSPND (s,e,t,n,m) lub Jej krétszyoh wersji DELAY (t,m) lub HOLD
(e-m). Parametr n w wywotaniu prooedury SUSPND podaje informacje o przyozynie ponownego

przejsoia zadania w stan wykonywania.

Znaozniki zasobéw i semafory

Do operacji na znacznikach zasobdow stuzg prooedury LOCK (r,m) i UNLOCK (r,m) oraz
funkcja logiozna TLOCK (r,m). Jezeli odpowiedni znaoznik zasobu byt otwarty, to wykonanie
funkoji LOCK powoduje wykaozenie jego zamknieoia. W przeoiwnym razie zadanie przeohodzi do
kolejki zadan oozekujaoyoh na dany zaséb, ozyli do stanu zawieszenia. Otwaroie znaoznika
i ewentualne przejscie Jednego zadania do wykonywania moze by¢ spowodowane przez wykonanie
procedury UNLOCK. Jesli na dany znaoznik zasobu czekato wieoej niz jedno zadanie, to do wyko-

nania przejdzie tylko Jedno zadanie 1 znaoznik zasobu zostanie znowu zamkniety.

Pewnym uogélnieniem pojeoia znaoznika zasobu Jest semafor. Semafor jest to obiekt do-
stepny za posredniotwem procedur PRESEM (sm,s,m), WAITS(sm,J,m) i SIGNAL (sm,j,m) lub funk-
oji IRDSEM (sm,m). Semafor moze przyjmowa¢ dowolne wartosoi catkowite. Prooedura PRESEM
stuzy do nadania semaforowi wartosoi (poozgtkowej)s, prooedura SIGNAL stuzy do zwiekszenia e
wartosoi semafora o wartosS¢ wyrazenia j, a prooedura WAITS do Jej zmniejszenia o wartos¢ wy-
razenia j. Wskutek operacji WAITS semafor moze przyja¢ wartosoi ujemnej. Jesli w danym momen-
oie otrzymalibysmy takg wartos¢, to zadanie przeohodzi do kolejki zadan oozekujgoyoh pod da-
nym semaforem, az w innych zadaniaoh zostanie wykonana sekwencja operacji SIGNAL z dostateoz-
nie duzymi argumentami. W szczeg6lnosoi oczywisoie, moze by¢ to jedna operaoja SIGNAL. Fun-

koja IRDSEM stuzy do odozytania wartosoi danego semafora,

Zakoniozenie wykonywania zadan

Zadanie moze przejs¢ ze stanu wykonywania do stanu snu wskutek wykonania zadan END,
SjOoP prooedury bezparametrowej EXIT. Prooedura EXIT, poza zmiang stanu zadania,powoduJe

otwaroie znaoznikéw zasobow, ktdére wozesniej byly przez dane zadanie zamkniete.

Konkluzje

IRTE dziedziozy wszystkie wkasnosci jezyka Fortran, takie jak brak struktury blokowej,
brak kontroli zgodnosoi parametréw itp. Jezyk ten, najstarszy i najbardziej rozpowszechniony
z jezykow Sredniego poziomu jest uoigzliwy w stosowaniu. IRTF, podobnie jak FORTRAN, ma

wiele poje¢ i procedur stuzacych do opisu wielozadaniowosoi niezdefiniowanych, niedodefi—



niowanyoh lub zdefiniowanych Zle. Do pojed"niezdefiniowanyoh nalezg: system priorytetéw, zda-
rzenia zewnetrzne ozy przekazywanie denyoh w ozasie rzeczywistym miedzy®zadaniami. Przez zda-
rzenia zewnetrzne moznaby rozumled np. nadawanie sygnatdw X, Q ozy LAM w systemie CAMAC. Nie-
zdefiniowana jest réwniez reakoja systemu na sprzeozne zgdanie. Nieokreslony jest sposéb po-
wigzania zasobOw z ioh znaoznikami, a wieo system automatycznie nie wykonuje na nioh Zzadnyoh
operaojl. !

Mimo braku tyoh tak bardzo istotnyoh dIB Jezyka programowania ozasu rzeozywistego meoha-
nizméw, istniejace w nim konatrukoje sa bardzo do siebie podobne. Rozréznienie miedzy znaozni-
kami zasobdw, znaoznikami zdarzen i semaforami jest bardzo subtelne. Znaoznlkl zasobow 1 zna—

oznlkl zdarzeh daja sie *atwo opisad za pomoog semafordéw.

Przykdfadem btednego zdefiniowania prooedury Jest omawiana Juz prooedura EXIT. Wskutek
wykonania jej otwarte zostang wszystkie znaoznlkl, na ktoryoh zadanie wykonywato kiedykolwiek
operacje LOCK - réwniez te, ktére wozesniej byky przez zadanie otwarte. Takie zdefiniowanie
prooedury EXIT umozliwi Jednoozesny dostep do ''zasobu wieoej niz Jednemu zadaniu w tym samym

ozasie, 00 jest sprzeozne z zasadag wykacznego dostepu do zasobu.

Przykiad

PROGRAM BUPMNG

COMMON /WSP/ COUNT, IN_INDEX, OUT_INDEX
INTEGER COUNT

DIMENSION IPISZ (10), iczyt (10)

IPISZ (1 )=4HPISZ

ICZYT (1)=4HCZYT

C POZOSTALE ELEMENTY TABLIC NIEOKRESLONE W STANDARDZIE IRTP

COUNT = 0

IH_INDEX» OUT_INDEX»1
CALL CREATE (IPISZ,NP)
CALL CREATE (ICZYT,NC)
CALL PRESEM (1,1,NP)
CALL PRESEM (2,1,NC)
CALL PRESEM (3,0,NP)
CALL PRESEM (4,0,NC)
CALL UNLOCK (1,NL1L)
CALL STRT (IPISZ,NP)
CALL STRT (ICZYT,NC)-
CALL WAITS (3,1,NP)
CALL. KILL (IPISZ,NP)
CALL WAITS (4,1,NP)
CALL KILL (ICZYT,NP)
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SUBROUTINE PISZ
INTEGER X,BUFFER (100), COUNT
COMMONn/wSp/ COUNT, IN_INDEX, OUT_IimEX/BUl"/Abuffer

10 CONTINUE

C PRODUKUJ ZNAK
IF(COUNT) .LT. 100 GO TO 20
CALL, ®AITS (1,1,NP)
20 CALL LOOK(1,NL)
COUNT » COUNT + 1
BUFFER  (TN_INBEX )= X
CALL I T.0X (1,NL)
IN_INUEX »(MOD(IN_INDEX,100)) + 1
CALL SIGNAL (2.1,NC)

IF (X.NE. 0) GO TO 10
CALT. SIGNAL (3,1, NP)
END

SUBROUTINE UZYT
INTEGER X, BUFFER (100), COUNT
COMMON Z0S I/ COUNT, IN_TNI)EX,OUT_INBEX /BUF/ BUFFER

30 contirun-'
IF(COUNT .GT. 0) GO TO AO
CALL WAITS (2,1,NC)
AO CALL LOCK(1,NL)
COUNT - COUNT -1
X = BUFFER (OUT_INUEX)
CALL UNLOCK (1,NL)
OUT_TNUEX - MOB (OUT_INUEX,100)+ 1
CALL SIGNAL (1,1,NP)

C PRZETWORZ X
TF(X .NE. 0) = GO TO 30
CALL SIONAL(A,1, NC)
END

prowadzenie

Jezyk programowania Ada powstat w wyniku konkursu rozpisanego przez Departament Obrony
USA. Wyniki konkursu oraz definicje Ada opublikowano w 1979 r. Zwyoie3ki zespdt — grupa pracow-
nikéw franouskiej firmy CII-1IB kierowana przez J. lohbiaciha, w swym projekoie wykorzystata naj-

nowsze osiagniecia z dziedziny metodologii 1 teorii programowania. Ada Jest uwazana za pierwszy
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Jezyk programowania, ktory w zadowalajacy sposOb rozwigzuje takie problemy, Jak: definiowanie
typéw, wielozadanlowo66, obshuga sytuooji wyréznionyoh i obiekty generyozne. Hierarohla kon-
strukcji Jezykowyoh - od pakietow az do opisu maszynowej reprezentraoli poszczegoélnych obiek-
thw - wymusza programowanie strukturalne. W Ada  wystepuja konstrukoje takie. Jak typy, zmien-
ne, stale, prooodury, sytuacje wyréznione znane z wozeéniej spopularyzowanych Jezykdw. Rowniez
zasady lokalno6ci nazw sa dood wiernym odbioiem analogioznyoh zasad obowigzujaoych w Jezykaoh

typu Paaoal, Modula ozy Simula.

Zadania

Jedna z podstawowyoh wkasnosci Ada Jest mozliwos¢ stosowania wielozadaniowosoi . Wzory,
na ktérych w tej dziedzinie oparli sie autorzy Jezyka to meohanlzm "'korutyny" po raz pierwszy
zaprezentowany przez Conway 'a w 1963 r. (@] oraz "rendez—vous",opisane w 1978 r. przez
Hoare®"a [n]-

Jedno3 tka programowa, ktéra moze byd wykonywana réwnolegle zanalogioznymi innymi nazywa
sie wAda  "'zadaniem"(ang. task). Opis zadania sklada sie z dwdch fragmentéw: '‘ozedoi widzial-
nej” 1 "olaka™ (ang. body) zadania. W czesSci widzialnej wyspeoyfikowane sg obiekty lokalne
zadania, do ktdérych mozna odwokad sie spoze Jego opisu. W ozedoi widzialnej nie mozna speoy-
fikowad zadan zagniezdzonych w dnnym zadaniu. Ciato zadania Jest to zbidér deklaracji obiek-
towv lokalnych (w szozegdLnodoi rowniez zadan) oraz ciag instrukoji wykonywalnych. W zakgdzonym
przykdadzie procedury T"RODUOKR CONSUMER obiektami zadania BUFFER_MANAGEIli, do ktérych bedzie
mozna sie odwolywaC z zewngtrz sg "‘wejdoia' CET i1 PUT, ktéryoh doktadne znaozenie zostanie

oméwione wkrotce.

W moincnoie, gdy sterowanie osiggnie Jednostke programowg(pakiet, prooedure, zadanie),
w ktorej zadeklarowane zostaly zadania, wykonywane sg ciagi instrukoji tworzgoyoh olata tyoh
zadan. Jezeli zadan tyoh Jest wiecej niz Jedno, to beda one wykonywane réwnolegle. W proce-

durze PROUUCER CGOHStpc-T réwnolegle beda wykonywane zadania BUFKER_MANAGER, PROBUCER i CONSUMER.

Rendez—vous

Do synchronizacji zadan stuzag specjalne konstrukoje Jezykowe, ktore nalezy zadeklarowad
w widzialnej ozeboi zadania - "wejscia”™ (ang- entry). SynohronizooJa opiera sie na idei ‘''ren-
dez-vous". W Jezyku ietnieJe aparat umozliwiajacy wskazanie w dwéch zadaniach tyoh fragmentéw,
ktére bedg wykonywano Jednoczesnie. Fragmentami tymi sa; wywolanie wejooia i wykonanie iIn-
strukcji accept, odnoszaceJ sie do wskazanego wejéoia. Zdanie aocept mu3i sie znojdowad w olele
tego zadania, w ktorego ozedoi widzialnej zadeklarowano odpowiednie wej$oie. Instrukoja wy-
wokania wejoéoia znkonozy sie wtedy, gdy w zadaniu posiadajgcym wskazane wejoeie,sterowanie, po
osiagnieciu instrukoji aooent,przejdzie przez wszystkie zdania zwigzane z nim za pomocg nawia-
sow dE ... end. Zbidér tych zadan czesto nazywany Jest "'sekoja krytyozna" (ang. oritical seotion).
Mechanizm rendez—vous poza synchronizacjg umozliwia przekazywanie danych miedzy zadaniami.
Zezwala na to budowa wywokania wejéoia, ktdra jest taka sama, Jak przy wywodaniu procedury.

Mozliwe wiec Jest wykorzystanie parametrow.



Mechanizm rendez-vous moze byd wykorzystany réwniez do obstugi przerwan maszynowych.
Gdy nazwe wejdoia powigzemy z konkretnym adresem maszynowym, oo Jezyk nam umozliwia, to role
analogiozng z wywoktaniem wejooia bedzie pednito powstanie sygnatu zwigzanego ze wskazanym
adresem. Na przykdad:
task OBSLUGA is
entry PRZERWANIE <

for PRZERWANIE use at 16 ;
end OBSLUGA ;

Powstanie sygnatu pod bezwzglednym adresem 16 bedzie obstugiwane przez wejoéoie
OBSEUGA.
W Ada w jednej konstrukcji jezykowej rozwigzano dwa problemy: synohronizaoJe

1 komunikaoje prooesow.

Przyk¥adem synohronizaoJi zadan Jest prooedura PROCEDUR_CONSUMER. W oiele tej prooe-
dury opisane zostaly zadania: BUFFER_MANAGER, PRODUCER i CONSUMER. Zadanie BUFFER_MANAGER
koordynuje wspotprace dwoéoh pozostatyoh. W zadaniu BUFFERJtIANAGER wozytanie danyoh do bufora
w sekojl krytyoznej wejooia PUT odbedzie sie wtedy, gdy sterowanie w zadaniu PRODUCER osigg-
nie wywokanie BUFFER_MANAGER.PUT. Jezeli w ktorymkolwiek z tyoh dwéoh zadan sterowanie osiag-
nie wozedniej jedng z wymienionych konstrukcji, to wykonanie tego zadania bedzie zawieszone.
Podobna zaleznodd istnieje miedzy wykonaniem sekoji krytyoznej aocoept GET oraz wywokaniem

BUFF ER _MANAGER .GET «

KonstrukD ja select

Istniejg sytuacje, gdy mozliwe Jest wykonanie rendez-vous z kilkoma wywokaniami. Do
opisania wyboru Jednego z nioh(oraz do innyoh, opisanyoh nizej oeléw)stuzy konstrukoja seleot.
Zezwala ona na wykonanie sie oo naJwyzej jednego, losowo wybranego oiagu instrukoji oddzielo-
nych od siebie. Jako separator stuzy tu stowo "or''. Ciag taki bedziemy dalej nazywadé 'alter-
natywg” (ang. alternative), Sekoja krytyczna moze wystapio w alternatywie tylko na poozgtku.
Kazda z alternatyw moze byd poprzedzona wyrazeniem logioznym. Wyrazenie to bedziemy nazywad
"dozorem" (ang. gtlard). Spodéréd alternatyw konstrukoji seleot, Jako mozliwe do wybrania roz-
patrywane sg tylko te, ktére nie majg zadnego dozoru oraz te, dla ktdéryoh wartodoig dozoru
w momencie osiggnieoia instrukoji seleot Jest “prawda’™. Dozory takie nazywamy '‘otwartymi’
(ang. open). Jezeli zaden dozér nie jest otwarty, to wystepuje sytuaoja blednr. SELECT ERROR.
Biedu takiego mozemy unikngad poprzedzajgo ostatnig alternatywe stowem 'else’ zamiast "or'.

Alternatywa ta zostanie wybrana, gdy zadbn dozér nie jest otwarty.
Mozemy réwniez wykorzystad atrybut wejéoia COUNT. Atrybut ten méwi, ile wywokan danego
wejooia ozeka na wykonanie rendez-vous, np.:

seleot
when E1*COUNT >E2”COUNT =>



acoept E1 ;

AE
when E2"COUNT<- EI"COUHT ->
aooept E2 5

end seleot ;

Wartoo¢ atrybutu COUNT moze by wieksza od 1,gdyz wiele zadan jednoozednie moze wywokad dane
we jooie.

Kazda alternatywa (opréoz poprzedzonej stowem "else') musi sie rozpoczyna6 od Instrukoji
Jednego z trzeoh typow: aocoept, delay lub terminate. Instrukoje delay, termlnate 1 alternatywa—

else wzajemnie sie wykluozajg w ramach jednej konstrukojl seleot.

Instrukoja delay moze byd wykonana tylko wtedy, gdy nie Istniejg w danej konstrukojl
seleot otwarte alternatywy—aooept, oozekujgoe na wywoktanie. Instrukcja delay uzyta Jako alter-
natywa méwi, ile ozasu nalezy ozekad na pojawienie sie wywolania otwartej alternatywy. Po upty-
wie tego ozasu, Jeodli wywokanie nie nastgpito, to wykonywane sg nalezgce do alternatywy instruk—
oJe nastepujgoe po instrukoji delay. Instrukoja delay, uzyta poza konstrukojg seleot, okredla

ozas, na ktéory nalezy wstrzymadé wykonywanie danego zadania.

Instrukoji tej mozna takze uzydé przy wywolaniu wejéoia. Skuzy ona wtedy do okredlenia
maksymalnego czasu oczekiwania na pojawienie sie gotowej do wykonania rendez—vous alternatywy.
Wyrozniono takze (ohyba niepotrzebnie), przez inny wariant skktadniowy, szczegélny rodzaj

tej konstrukojl, gdy rendez—vous ma sie wykonad natychmiast, albo woale.

Zakoriozenie zadania

Dowolna z alternatyw moze sie sktada¢ z jednej instrukcji terminate. Alternatywa taka
moze byd wybrana tylko wtedy, gdy zadne z pozostalych zdan aocept nie czeka na rendez—vous.
Skutkiem wykonania instrukoji terminate jest zakohozenie sie Jednostki programowej, w ktorej
dane zadanie bydo zanurzone, o ile wszystkie pozostale zadania zainicjowane przez te obejmu—
Jaog Jednostke oraz one same tez ozekajg na zakonozenie. Moze to by6é skutkiem wykonania in-

strukcji terminate lub wykonania ostatniej instrukoji w zadaniu.

Nienormalne zakoriczenie zadania mozemy uzyska¢ Kkilkoma sposobami. Moze to byd zajéeie
btednej sytuaoji PAILUBE lub TASKING_ERROR lub wykonanie instrukcji abort. Sytuacja FATLITRE
moze powsta¢ wykgoznie wskutek wykonania instrukoji raise i1 powoduje zakoriozenie wykonywania
zadania - po ewentualnym wykonaniu obstugi tej sytuaoji FAILURE. Sytuacja TASKING_ERROR po-
wstaje wtedy, gdy niemozliwe jest wykonanie rendez-vous. Przyczyng moze byd nleaktywnoso
zadania zawierajacego wskazane wejscie lub nienormalne jego zakonozenie w trakcie wykonywania
sekcji krytycznej. Aby unikngé¢ niektdrych przyczyn powstania bdedu TASKIHG_ERHOH mozemy wyko-
rzysta¢ atrybut zadania TERMINATED. Atrybut ten méwi, ozy dane zadanie Jest w danym momencie-
nieaktywne, np.:

loop
if not ZADANIE"TERMINATED then



ZADANIE.CZYT (V)
elsg
delay 15*SECONDS
Sfid U »
¥ end lood
Zadanie moze zosta¢ zakonczone réwniez wskutek wykonania instrukoji abort, nakazujgoej natyoh-
mi83towo zakonozenie zadania wskazanego i wszystkioh bezposrednio lub posrednio aktywowanyoh
przez nie. R6znloa miedzy wykonaniem instrukoji

ralse T"FAILURE} /

oraz
abort T ;

polega na tym, ze po wykonaniu instrukoji abort,w konozonym zadaniu nie wykona sie juz zadna
instrukoja, a wskutek zaj$oia sytuaoji FAILURE moze sie wykonadé oigg instrukoji obsdtugujgoyoh

dang sytuaoje btedna.

Priorytety

W jezyku Ada okreslony zo3tal system priorytetéw. Priorytety mozna nadawad statyoznie,
nie wieoej niz jeden raz dla danego zadania za pomoog pragmy PRIORITY. JesSli dla dwéoh zadanh
potrzebny jest w tym samym momenoie ten sam zas6b, to nie moze sie zdarzy6, ze zadanie 0 wyz-

szym priorytecie uzyska dostep pézniej, niz to o prioryteoie nizszym.

Konkluzje

Ada w spos6b kompleksowy rozwigzuje problemy zwigzane z synohronizaoja zadahn rownolegdyoh.
Jezyk ten jest réwniez waznym osiggnieciem z punktu widzenia metodologii programowania. Zasto-
sowanie rendez-vous umozliwia uzyskanie powiagzania komunikacji zadan i ioh synohronizaojl.
Meohanizm ten pozwala na #atwe opisanie wozes$nlejszyoh konstrukcji stuzgoyoh do synchroniza-
cji zadan, takioh jak semafory ozy sygnaty. Jednoczesnie uzytkownik jezyka nie musi (ohooiaz
moze) odwodtywaé sie do poje¢ bezposrednio zwigzanyoh z maszyng, co zwieksza +atwos¢ postugiwa-
nia sie jezykiem. Synohronizaoja zadah dokonuje sie w sposdéb najbardziej ™"automatyozny"™ z do-

tyohozas stosowanych w jezykach programowania.

Przyktad

procedure PRODIJCER CONSUMER Is
tcsk BUFFERJ.TANAGER is
entry GET (CH: out CHARACTER) ;
entry FNT (CH: -In CHARACTER ) j
end
tank body BtjPFER KAKAOBR is
BtJFERSIZE : constant TUTEGER: = 100 ;

BUPPKI1? : nrray 1..BUFFERSI1ZB of CHARACTER ;



IN INDEX, OUT INDEX : INTEGER range O..BUFFERSIZE :- 0 }
COUNT : INTEGER range O0..BUFFERSIZE :» 0 )
S&gjn
loon
seleot
when COUNT<BUFFERSIZE ->
aooent PUT (CH: in CHARACTER) do
BUFFER (IN_INDEX ) :« CH }
COUNT s= COUNT + 1 }
end ;
IN_INDEX :=IN_INDEX mad BUFFERSIZE + 1 }
or
when COUNT >0 ->
aocent GET (CH: out CHARACTER) da
CH: = BUFFER (OUT_INDEX) }
COUNT := COUNT - 1 }
end }
IN_INDEX :=IN_INDEX mod BUFFERSIZE + 1 }
ar
when COUNT >0
aooent GET (CH: out CHARACTER)do
CH:= BUFFER (OUT_INDEX) }

COUNT: = COUNT - 1}

OUT_INDEX := OUT INDEX mad BUFFERSIZE + 1 }
SL

terminate;
end select}
end loom
end BUFFER MANAGER}
task PRODUCER £s
end ;
task body PRODUCER is_
X: CHARACTER }
kssin +
loon
produkuj nastepny X
BUFFER_MANAGER . PUT(X)}
exit when X=ENDJ 1IE }

end.loo_p }



end PRODUCER s
task; CONSUMER is
end ;
task body CONSUMER is
X: CHARACTER )
begin
LIP.E
BUFFER_MANACER. SET(X)
—  przetwéorz X
exit when X » END_OF_FILE }
end loot) ?
end CONSUMER }

besin
end PRODUCER_CONSUMER ;

Podsumowanie

Kryteria poréwnawoze

Na podstawie informaoji podanych w poprzednioh punktaoh postaramy sie wyolagngadé oewne

wnioski dotyozgoe przydatnos$oi poszozeg6lnyoh Jezykéw do programowania w ozasle rzeozywistym.

Ponizej zestawiono oeohy, ktére przyjeto Jako kryteria analizy poréwnawozej omawianyoh
Jezykow:

e przekazywanle danyoh pomiedzy Jednostkami wspétbieznymi,

e oohr.na wspélnych dsnyoh,

e aparat synchronizaoJdl,

e uzaleznienie wykonywania programu od ozasu rzeozywistego,

< obstuga przerwan i komunikaoja z urzadzeniami zewnetrznymi.

Przekazywanie danyoh

ue wszystkioh omawianyoh Jezykaoh istnieje mozliwosé przekazywania danyoh miedzy

wspotbieznie wykonywanymi Jednostkami programu.

W Jezyku MOBULA dane takie sa przekazywane badz za posSrednictwem zmiennych globalnych,
badz parametréw procedur zdefiniowanych w module posredniczgcym, ii Basic-u tego rodzaju
przekazywanie danych odbywa sie za posrednictwem portéw danych lub komunikatéw. W IRTF dane
sag w tym wypadku przekazywaro za posSrednictwem zmiennych wspélnych (COMMON). W Jezyku Ada
przekazywanie danyoh miedzy wspétbieznie wykonywanymi Jednostkami programu,odbywa sie za po-

Srednictwem parametrow wejsé lub za posrednictwem zmiehnych globalnych.



Oohrona wspélnych danyoh

Przez wsp6lne dane rozumiemy takie dane, do ktérych mozliwy Jest dostep z kilku wspod—
bieznyoh Jednostek programu (np. zmienne COUNT i BUFFER w przyktadaoh), loh oohrona sprowadza
3ie do zagwarantowania wy#gaoznosol dostepu do tego rodzaju danyoh,dla jednej wspodbieznej
Jednostki programu,na przeoigg wykonywania okreslonego jej fragmentu. W Jezyku MODULA oohrone
wspélInyoh danyoh zapewnia stosowanie modudédw posrednlozadyoh. W IRTF tego rodzaju oohrone
mozna zapewnid posdugujgo sie aparatem semaforéw, znaoznikéw zdarzen lub znaoznikéw zasobow.
W Jezyku Ada stuzag do tego oelu sekoje krytyozne. Natomiast rozwigzania przyjete w Baslo-u
(wytgoznosé dostepu tylko w trakoie wykonywania instrukoji put i get) nie Jest zadowalajgoe.
Z tego tez wzgledu w przyktadzie z punktu "Aparat synohronizaoJi trzeba byto zrezygnowad ze
wsp6lnyoh danyoh (COUNT i BUFFER nie sa dostepne dla sekcji PRODUCER i CONSUMER) i postuzyd

sie dodatkowa sekoja BUFFER_MANAGER oraz wprowadzié ozynnik ozasu, azeby uozynlé wykonanie

programu sensownym.

Aparat synohronizaoJi

We wszystkioh omawlanyoh Jezykaoh programowania wystepuje odpowiedni aparat umozliwia-
jacy synohronizaoJde wspétbieznie wykonywanyoh Jednostek programu. W Jezyku MODULA s4uzag do
tego oelu sygnaty oraz prooedury SEND i WAIT: w Basio-u instrukoje signal i wait,Jak réwniez
aparat komunikatéw, w IRTF - semafory, znaczniki zdarzen i znaozniki zasobéw, a w Ada aparat
rendez—vous. Z problemem synohronizaoJdi zwigzana Jest sprawa priorytetéw wspoétbieznych Jedno
stek programéw. W IRTF problem ten nie zostat rozwigzany. W jezyku MODULA priorytety mozna

ewentualnie nadawadé procesom urzadzn. Mozna natomiast postuge’adé sie priorytetami w Ada i

Basio-u.

Uzaleznienie wykonania programéw od ozasu rzeozywistego

W Jezyku MODULA brak Jest aparatu, ktéry pozwalatby bezposrednio wigzad wykonanie proce-
séw z czasem rzeozywistym. Wynika to w zasadzie z Ffilizofli Jezyka, ktdry powinien umozliwid
programowanie na poziomie sprzetu. W razie potrzeby aparat taki mozna stosunkowo +atwo zaprogra-
mowa6é. Tym niemniej w Jezyku MODULA nie mozna zrezygnowad z oozekiwania na przerwanie, Jesli
nie nadesz4o ono w okreslonym Okrpsie ozasu - co w pewnyoh wypadkach moze stanowidé istotng
wade.

w"pozostatych trzech Jezykaoh uwzglednienie ozasu rzeozywistego nie nastrecza zadnych
ktopotéw, a przyjete rozwiazania sa funkoJonalnle réwnowazne. W Jezyku mozna okreslidé maksy-
malny ozas oozekiwania na rendez-vous oraz mozna zawiesidé wykonanie zadania do okreslonej

ohwili. Podobne mozliwo$.oi stwarza IRTF.

W Basio-u w celu uwzglednienia ozasu rzeozywistego mozna postuzy6é sie odpowiednimi

wariantami instrukoji wait, ponadto mozna w instrukojaoh wait, send i reoeive okresli6é maksy-

malny czas oczekiwania.
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Obstuga przerwan

Sposréd omawianyoh oztereoh jezykéw jedynie w IRTP nie zdefiniowano aparatu obstugi prze-
rwan sugerujgo wszakze, aby w razie potrzeby problem ten zostat rozwigzany przez inpic...ontato-
row. W jezyku KOPULA obstuge przerwan zapewniaja specjalne piooesy - tzw. procesy urzadzen.

Sprawe oczekiwania no przerwanie rozwigzano wprowadzalgo specjalng procedure standardowg POIO.

A Jezykach Ada i Basic obstuge przerwan zrealizowano wigzgo przerwania, odpowiednio,
z kreslonym wejsoiem do zadania lub okreslonym portem procesu. Instrukojami wprowadzajacymi
zadanie(Ada) lub sekoje rownolegla (Basio) w stan oczekiwania na przerwanie sasinstrukoja

aooept (Ada) lub wait(Baslo).

Wnioski

Z przedstawionych w niniejszym punkoie zestawien wynika, ze jedynie Ada d aje pelne
mozliwosoi programowania wspodbieznego. Najgorzej probiera ten rozwigzano w IRTP - duza liozba
procedur, brak pewnych mozllwosoi. Natomiast wadg Basio-u Jest hrak odpowiednika sekoji
krytycznej lub modutu podredniozaoego, wadg Jezyka MODULA jest brak aparatu reakcji na ozas
rzeozywiaty.

Na podstawie niniejszyoh rozwazan nalezaloby zatem wskazad na Jezyk Ada jakonajlepszy jezyk
do opisywania procesow rownoleghych. Pozostate trzy omawiane Jezyki pozwalaja na opisanie

tylk ozedoi sytuaoji, ktore inozma opisad uzywajac jezyka Ada.
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noiuosci techniczne

Propozycja 6-swiattowodowego kabla transatlantyckiego TAT-8

Telekomunikacyjne firmy bryty jskie i"francuskie zapropo-
nowaty jednomodowe, z4ozone z 3 par Swiattowodédw dalekosiezne
+30ze kablowe dla transatlantyckiego kabla telefonicznego TAT-8.
Kontrakt ma by zawarty w listopadzie 1983 r., a system planuje
sie oddad do Uzytku w leoie 1988 r. Koszt przewiduje sie od 314
¢0 452 min dolardéw, przy czym suma jest nieustalona, gdyz wkas-
oioiele TAT-8 nie zdeoydowali sie jeszcze na trase +acza. Ocenia
sie, ze najistotniejszym parametrem jest tu niezawodnos¢. System
wykorzystuje 2 pary Swiatdowoddéw, praoujace z predkoscig przesyta-
nia 280 Mbiis oraz pare rezerwowg wraz ze skomputeryzowanym ukta-
dem kontrolnym, ktéry automatycznie lokalizuje uszkodzenie 1 prze-

+acza na kanat rezerwowy.

Rozwazanych Jest pieé wariantow trasy przebiegu kabDa. Sta-
Odami koncowymi w P¥n. Ameryce moga bydé Tucherton i Grean Hill
w USA i1 Beaver Harbor w Kanadzie, zas$ w Europie Widemonth w Wiel-
kiej Brytanii, Penmaroh we Praneji i Conil w Hiszpanii. Przewidzia-
ne sa podwodne rozgatezienia kabla, tak by mozna by4o dotgczy¢ go
do kilku miejsc na wybrzezu. Zaleznie od wybranej trasy d#ugosc

systemu zawierac ,sie bedzie miedzy 5728 a 8528 km.

Laser Poous nr 7/83
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System laserowy przechowuje 4 miliardy bajtéw

Storage Technology Corp. 2z Louisville, w stanie Colorado,
przewiduje dostarczenie przed kohncem 1983 roku zespoddw pamie-
ciowyoh STC 7600, ktdére na jednostronnej ptycie o Srednioy 14
cali przeohowuja 4 miliardy bajtéw informacji. Jest to podsys-
tem pamieci optycznej, oparty na technice laserowej. Cena prze-
kracza 100 tys. dolarow, a szybkos¢ przesytania informaoji 3 M
bajty/s. Trwatos¢ plyt ocenia sie na 10 lat, podczas gdy para-
metr ten dla konwencjonalnych tasm komputerowych wynosi 1-3 lat.
Informacja zawarta na pdycie jest réwnowazna 2 milionom stron

tekstu z podwéjnym odstepem lub 40 szpulom tasmy.

Electronics nr 19 z 22_X1.1983 r.

Szybkie drukarki laserowe

Firma BIS Marketing Researoh opublikowata raport podajaoy,
ze szybkie drukarki laserowe zrewolucjonizowaty europejski prze-
mys+ poligraficzny i papierniczy. 0d wprowadzenia tyoh drukarek
w koncu lat siedemdziesigtych staty sie one bardzo popularne
i obecnie istnieje w Europie okoto 1200 drukarek tego typu, zuzywa-
jaoyoh ponad 90 tys. ton papieru. l1l1os¢ tych urzadzen powieksza
sie nadal szybko i1liczba ich potroi sie do 1987 r. Jeszcze szyb-
szy rozw6j oczekiwany jest w wykorzystaniu drukarek nieuderzenio-
«yoh o Sredniej i1 matej predkosci. Pojawiag sie interesujace nowe
mozliwosci dla dostawcéw papieru i maszyn, a bezuderzeniowe dru-

kowanie obejmie tradycyjne drukarki, szczeg6lnie do zastosowanh
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handlowych. Istnieje tu mozliwos¢ wykorzystania nowych osig-

gnie¢ techniki informatycznej na zasadach komercyjnych.

Computer Management nr 10/83

Drukarka laserowa

General Optronlos Corp. oferuje nowg konsolowg drukarke
Holoscan 28 wykorzystujgaca opracowany w Firmie laser podprze-
wodnikowy, bedacy wtasnosciag firmy, skaner holograficzny i1 stero-
wany mikroprocesorem mechanizm drukujacy. Holograficzny system
skanujacy drukarek laserowych drugiej generacji eliminuje z#o-
zone mechanizmy ustawiania optycznego 1 drogie zamontowanie
antywibracyjne, jakie wymagane sg przy konwencjonalnych wielo—
katowych skanerach. System kserograficzny z suchym tonerem
i ptaskim papierem odpowiada standardom jakosciowym papieru,
nagtowkow, formatow, jak réwniez stopnia szarosci. Szybkos¢ dru-
ku wynosi 28 stron na minute, rozdzielczos¢ 300 kropek na cal
/90 tys. kropek na oal kwadratowy/. Przegladu mechanizmu druku-
jacego nalezy dokonywa¢ po 30 tys. stronach. Firma zapewnia rocz-
na gwarancje na laser 1 skaner, a 90-dniowa na cate urzadzenie.
Cena zabiera sie w granicach od 12 do 17 tys. dolarow w zaleznos$-
ci od wymagan dotyczacych interfejsu komputerowego /ukdadj do
przetwarzania tekstéw, odbitek obrazéw kineskopowych, liniowego

wydruku elektronicznego przetwarzania danych oraz wydrukéw gra-

ficznych 1 wykresow/.

Laser Focus nr 6/83



Pierwsza instalacja systemu sSwiatdowodowego

\

W styczniu 1983 r., firma Southern Bell zainstalowata
w Chester Heights pierwszy sys.tem Swiatdtowodowy SLC-96.
P6zniej zainstalowano 6 takich systeméw w Kernersville, a
takze zakonczono pierwszg faze programu, ktéry wykorzysta
27 takich systeméw dla rozszerzenia sieoi telefonicznej
wok6+ Briokle Ave 1 Bald Point na Miami. Przewiduje sie

Instalacje co najmniej 500 systeméw SLC-96 w USA w 1983 r.

System ten sk#ada sie ze Swiatdowodowego kabla +*gozg-
oego centralne biuro z odlegta konodwka, optycznych uk#adow
nadawczo-odbiorozyoh, ktére mogg byé wkgozone na dowolnym
kohou kabla, oraz jednostek wkgaczajacych system rezerwowy.
Caty sprzet wytwarza fTirma Western Eleotrio. Przesy4a on sy-
gnaty z predkosoig 6,312 Mbit/s do odlegtego wybieraka kana-
46w, ktory przetgoza je do 96 analogowych kanatow komunikacji

dzwiekowej .

Moga stuzy6 one abonentom mieszkaniowym lub handlowym.
Projekt w Briokle Ave. wprowadza swiattowody do 27 budynkdéw
biurowych i wykéfzystuje ﬁ?ble ze 144 Swiatdowodami. Liczba
sSwiatfowoddédw prowadzonych Jg kazdego budynku zalezy od wyma-
gan. Wszystkie kable biegng w specjalnych prowadnicach. Uzywa
ny jest tu wielomodowy Swiat¥owéd 50/125 jun, ktéry moze stuzy
dp transmisji fal 825 1 1300 nm. Obecnie uktady SLC-96 praouj!
z diodami Swiecgcymi przy fali 1300 Um, ale kanat 825 nm moze
by6 wykorzystany dla przyszdyoh zastosowahn wizyjnych i innyck
Projekt ten jest czeScig programu usprawnienia sieci telefon!

1

cznej. Stwarza to mozliwosSci przejscia na system cyfrowy.

Laser Pocus nr 7/83
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System pamiegi optycznej Ffirmy Storage Technology

Na swym dorocznym spotkaniu 3.V_1983,firma Storage Tech-
nology zademonstrowata prototyp systemu pamieci optycznej, prze-
chowujgcego 4 G hity informacji na jJednej stronie tellurowego
dysku, wykorzystujacego laser gazowy do zapisu 1 diode laserowg
do odczytu. Przewidziane sg pierwsze egzemplarze dostarczane do
testowania w listopadzie 1983, a do odbiorcéw na poczatku 1984 r.
Prezes firmy N. Aweida powiedziat, ze jJest to pierwsza pamiec
optyczna na rynku amerykanskim i nie oczekuje konkurencji w ciagu
pierwszych 18 miesiecy. Przewiduje 100 min doi, wpdywow ze sprze-
dazy tego systemu w 1984 r.

Réwniez firma Thomson - CSP we Pranoji zapowiada wprowadze-

nie na rynek systemu pamieci optycznej w 1984 r.

Laser Foous nr 7/83

Wzrost produkcji laserowego wyposazenia poligraficznego_

Zmniejszenie pracochdonnosci 1 oszczednosci materiatu, ja-
kie wnoszg zainstalowane systemy elektro-optyczne w przemysle
poligraficznym powodujg, ze rozwijaja sie one bardzo szybko.
Zajmujagca sie analizg rynku firma Prost and Sullivan opubliko-
wata przewidywania, wg ktdorych w r, 1987 wartos¢ wyposazenia
tego typu osiagni"e 2,5 mld doi., co oznacza wzrost o 74%

w stosunku do roku 1982, Najwiekszg czes¢ stanowi¢ bedg bez-—
uderzeniowe drukarki (1,97 mld doi. w ciggu 6 lat).

Laser Focus nr 7/83
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4-krotny wzrost produkcji Swiatdowoddéw w 1986 r.

Weddug badan firmy Kessler Marketing Intelligence, obro-
ty produktami opartymi na sSwiatdtowodach zaréwno w USA, jak i na
rynkach swiatowych wzrosng 4-krotnie do konca 1986 r. Przewidy-
wane wpdywy ze sprzedazy podzespotow sSwiatdowodowych do konpa
1986 r. wyniosg w St. Zjednoo "onych 750 min doi. w pordéwnaniu

ze 180 min doi. do konca 1982 roku.

Electronics nr 19 z 22.X1.1983 “«
< " \ - FHiL," " v * -
"z W m o WiVvi- P,

tacza sSwiattowodéw d™a miast egipskich

*

W Kairze i Aleksandrii instalowane jest obecnie ok. 100km
kabla swiattowodowego w ramach programu rozszerzajacego sie¢ te-
lefoniczng 1 wymieniajgcego uszkodzone wyposazenie* Dzieje sie i
przy pomocy amerykanskiej Agencji do Spraw Rozwoju Miedzynarodo-
wego. Operacja przeprowadzona jest w 2 fazach. W pierwszej zmie-
nia sie sprzet w 8 #gcznicach, #+acznie obsd4ugujgcych 160000 li-
nii, zas w drugiej wyposazenie zewnetrzne, gdzie kable sSwiatto-
wodowe uzyte beda jako bezwzmacniakowe #acza pomiedzy réznymi
centralami. System ten wzorowany jest na podobnych systemach
istniejacych w miastach USA. W Kairze istnieje 20 +*aczy miedzy-
biurowych. Zastgpienie kabli miedzianych Swiatdowodami eliminuje
wzmacntaki, specjalne wkazy do ich instalowania oraz stalowe pro
wadnice, ekranujace kable od zak#6cen elektrycznych, gdyz 4acza

te instalowane byty wzd¥uz trasy trolejbuséw Wytwarzajacych zna-



ozne zak#d6o"enia. Stosowane kable zawierajg 6, 8, 10, 12 i 14

Swiattowodow. Pod Nilem w Kairze przebiegnie kabel podwodny

o ddugosci 2,5 km.

S
Wszystkie te #*gcza bedg dziatad z predkosoig przesytania
30 Mbit/s. Niektdére wykorzystujg dtugos¢ fali 850 nm, ale wie-

kszos¢ 1300 nm. Przewiduje sie rozpoczeoie prao w styozniu 1985r.

\

Laser Poous nr 8/83

Laser He-Ne zasilany z baterii

Firma Optomeo Design oferuje lasery He-Ne praoujgoe
przy zasilaniu z baterii niklowo-kadmowej, ktdérg mozna wie-
lokrotnie +adowac¢. Bateria pozwala na 2-godzinng prace po
14-godzinnym 4adowaniu ze zwyk#ego gniazda Soiennego. Lasery
te maja konstrukcje zwartg (ang. oompaot-zwierciad¥a znajduja
sie wewngtrz rury) i majag wymiary 38x7,6x8,3 om i wazag 2,1 kg-
loh moo wyjsoiowa wynosi 1-2 mW i moze to byé wigzka spolary-
zowana lub niespolaryzowana. Koszt wraz z uktadem +adujacym

1075-1125 doi. Czas dostawy 60 dni.

Laser Poous nr 7/83
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Wspotzawodniotwo w dziedzinie parnigoi optycznych

Dwie firmy Control.Data i Hitachi przygotowuja sie do
sprzedazy rywalizujgcych wyrobéw. Pierwsza z nich opracowata
urzadzenie peryferyjne oparte na dysku optycznym Philipsa, da-
jace uzytkownikom dostep do duzych ilosci informacji przechowy-
wanych na 12-calowych dyskach o pojemnosci 1 Gigabajta na jednej
stronie.Naped do tego dysku opracowany zostat w Optical Laborato-

ries, zatozonym dwa lata temu przez Philips 1 Control Data.

Pamied Hitachi oparta jest na podobnej koncepcji i1 wykorzys-
tuje 12-oalowy dysk optyczny o pojemnos$oi 1,3 Gbajta na strone,
o0 odpowiada 20000 stronom formatu A4. Hitachi zapowiada, ze na-
pedy 1 dyski bedg gotowe do wysydki w kwietniu 1984 r. 1 zaczeta
przyjmowa¢ zaméwienia na te systemy. Napedy Control Data majg byod
zademonstrowane pod konieo 1983 r. i beda mogty byé dotaczane do
gtéwnyoh duzych komputerodw.

Wg oceny kierownika projektéw pamieoi optyoznyoh Philipsa - W.

Hoekstra, pamieoi optyczne maja przewage nad tasmami magnetycznymi
z punktu widzenia ceny i swobodnego dostepu; opracowana przez nich
teohnologia jest na najwiekszym poziomie i moze staC sie Swiato-

wym standardem w tej dziedzinie.

Sg one podstawg systemu Philipsa, nazwanego Megadoc, Kktoéry
moze przechowywa¢ Kkilka miliondw stron formatu A4 i zostat juz

w dwoéch miejscach zainstalowany.

’ Firma podaje, ze ma juz 25 powaznych zaméwien na ten sys-

tem.

Computing, nr 36 z 8.1X.1983 r.
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System na dyskach optyoznyoh
Japoniska firma Matsushita, ktdéra w 1982 r. przezna-
czyta ponad 120 min dolaréw na automatyzacje biqr, oferuje
wymazywalny system pamieci optycznej. Demonstrowata ona dwa
istniejagce prototypy na wystawie w Nowym Jorku w kwietniu

1983 r., a pierwsze egzemplarze maja by6é w sprzedazy w 1984 r.

Zaprojektowany dla zastgpienia mikrofilméw i mikrokart
w zastosowaniach biurowych, system przechowuje 15000 koloro-
wyoh obrazéw na dysku o Srednicy 20 cm. Dyski te moga byd
wymazywane 1 ponownie zapisywane ponad milion razy i utrzy-
muja wcigz stosunek 3ygnatu do szumu 55dB. OsSrodkiem zapisu
jest podtlenek telluru z niewielkimi domieszkami germanu, indu
i ofowiu. Do zapisu wykorzystywany jest laser poO4przewodnikowy
praoujacy na ddugosci fali 830 nim, ktéry dostarcza moo 8 mW na
obszar o Srednioy 0,8pm. Napromieniowany obszar zmienia struk-
ture z krystalicznej na amorficzng, przez co zmienia wspédczyn-
nik odbicia. 0Odczytu dokonuje siezmocglnW na tej samej diugos-
ci fali, a wymazywanie moog 10 mW przy d#ugosci fali 780 run (na-
sSwietlany jest obszar 1x10jim), i

Od pazdziernika 1982 w Japonii, a od maja 1983 w USA
Matsushita sprzedaje niewymazywalny system przechowywania do-
kumentéw z4ozony z jJednostki przechowujacej, ukdtadu wejsoia/
wyjscia z ozytnikiem i drukarka oraz klawiaturg. Na 20 cm dys-
ku mozna zapisad dokument zd4ozony z 10.000 liter. Cena wynosi

70—100 tys.dol., w zaleznosci od zaméwionego oprogramowania*

Laser Focus nr 6/83



Temat technologii pamieci optycznej zostat w Ffirmie
Burroughs zredukowany z poziomu opracowania wyrobu do poziomu
badan. Przedstawiciel podlegtej firmy Memorex, ktdéra kontynu-
owa¢ bedzie praoe powiedziat, Zze kapitat wymagany do opracowa-
nia wyrobu okazat sie zbyt duzy. Przerwane bedg praoe nad ukta-
dami pobudzania, skoncentrowane natomiast nad osrodkiem optycz-
nym, o korzystniejszych parametrach. Narazie nie przewiduje sie
sprzedazy licencji osrodka pamieciowego, lecz moze to mie¢ miej-

soe w przysz4osoi.

Poprzednio 73-osobowy zespé+, pod kierownictwem E. La Bud-
de, miat opracowa¢ system pamieci optycznej w 1984 roku. Obecnie
pozostat 14-osobowy zespo+, kierowany przez N. Lee, ktoiy konty-
nuuje wspodprace z Optical Coating Lab. nad osrodkiem zawierajg-

cym zdote »wysepki» koagulujgoe w kuleczki pod wptywem naswietla-

nia.

Laser Focus nr 6/83



Spadek cenw pamieci na domenach, cylindrycznych.

Pamie¢ na domenach cylindrycznych firmy Intel, o pojemnos$-
ci 1 Mbitéw, kosztowata po opracowaniu w 1779 r. 2500 dolarow.
Obeonie, przy partiach po 5000 sztuk, cena ta wynosi 199 doi.
W I kwartale 1984 r. partie po 10 000 szt.-bedzie mozna zaku-
pi¢ po 14-9 doi., a w ostatnim kwartale tego roku przy liczbie
25 000 szt. cena spadnie do 99 doi.

Wytwarzanie pamieci na domenach magnetycznych jest z4ozonym,
procesem technologicznym. Rynek tych pamieci powinien sie roz-
szerza¢ ze wzgledu na zalety tej pamieci, ktdéra jest 6 razy
szybsza od dyskow elastycznych, przy 3-krotnie mniejszym po-
borze mocy, a pojawianie sie btedow jest 1000 razy rzadsze.
Jednakze nadal udziat tych pamieci w ogélnym rynku pamieciowym
nie bedzie zbyt wysoki. Przewiduje sie sprzedaz za 56 min doi.

w 1985 r. i1 za 100 min doi. 2 lata pézniej.

Computing nr 36/83

Kostka 4-megabitowg_

Japonska firma Toshiba ogtosita, ze osiggneta taki postep w
technologii pamieci poédprzewodnikowej, ktdéry umozliwi zbud
nie kostki o pojemnosci 4 Megabitéw. Postep osiggnieto w dziedzi
nie metalizacji uktadéw scalonych, #gczacej tranzystory za pomoca

metalowego pokrycia. Odbywa sie to przez ztozone chemicznie
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azanie w prozni, co daje obwody o geometrii ponizej jednego
mikrona. Ostatnie prace Tishiby doprowadzity do ukonhczenia
opracowania czterech g#éwnych technologii potrzebnych do zre-
alizowania takiej kostki. Te pozostate technologie, w ktérych
rowniez osiggnieto dostateczny postep to: mikrolitografia,
tworzenie cienkich bramek tlenkowych 1 izolacja elementéw*
Nie podano jeszcze daty wytworzenia®" pierwszych proébek. Natof

miast przygotowany by+ komunikat na ten temat na konferencje

na Hawajach we wrzesniu 1983 r.

Computing nr 36/83 .

5-generacji firmy Inmos

W najblizszym czasie opublikowane beda szczeg6towe dane
0 najnowszym 32-bitowym mikroprocesorze firmy Inmos, zwanym
transputerem. Nareszcie wiadomo, ze jest on zrealizowany na
uktadach CMOS 1 mozna go 4atwo przystosowa¢ do wymagan uzytkow-
nika, co umozliwia wykorzystanie transputera do réznych zasto-
sowan. Bedzie to bezposrednia konkurencja dla Motoroli 68000
1 Intel 80186, a takze dla wszystkich innyoh procesoréw, +3cz-
nie z powstajacymi mikroprocesorami 32-bitowymi. Realizacja
transputera przewidziana jest w potowie 1984 r. Sprzedawa¢ go
neda w Wielkiej Brytanii Ffirmy Hawke Electronics 1 Rapid Recall.
Strzedaja one juz zestawy oceniajace i koncéwki Occam,pozwala-

jJjaoe przygotowywa¢ oprogramowanie dla transputera na zreduko-

wanej liscie rozkazéw Occam.
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Aczkolwiek transputer jJest tylko udoskonaleniem realizacji
mikroprocesora, traktuje sie go jako istotny element projek-

tu maszyn pigtej generacji w Wielkiej Brytanii.

Computing nr 43/83

Rowe komputery osobiste IBM

W ostrej walce konkurencyjnej, jaka ma miejsoe na
rynku komputeréw osobistych, IBM wprowadzita dwa nowe wy-
roby, ktére narazie mozna naby6é tylko w USA. Sg to IBM 3270
PC 1 PC XT/370. Pierwszy z nioh moze byé dotaczony do du-
zych komputerdw serii 4300 i 3080 i wowczas moze wykonywac
7 zadan: 4 iteraoyjne z programami na g¥éwnym komputerze,
2 jako elektroniczne notatniki 1 jedno dla liczenia osobis-
tego. Zadaniom tym odpowiadajg obszary pamieci, ktdére moga
byé6 zmieniane. Cena przy konfiguracji bazowe j, obe jmujace j
monitor kolorowy o duzej rozdzielczosci i1 program steruja—
oy wynosi 5585 doi. Dostarczanie rozpocznie sie w plierwszym

kwartale 1984 r.

Drugi z komputerdw, gdy poddgczony jest do komputera
dziatajacego w systemie VM/CMS (virtual machine/ conversa-
tional monitor system — wirtualna maszyna /konwersacyjny
system monitorowy.) moze pracowa¢ z wiekszoscig niezmienia-
nych programow. Sprzedaz rozpocznie sie latem 1984 w cenie
(gd 8995 do 11690 doi. w zaleznosci od pojemnosci pamieci.

Ocenia sie, ze oba komputery stanowiag powazne zagrozenie dla

firm konkurencyjnych.

Computing nr -43/83



WSrod firm komputerowych.

Data Design Assooiates, Ino., opracowata system kontro-
ksiegowo-finansowe”, Kktéry to system umozliwia uzytkownikom
korncowym na wiekszg elastycznos¢ w doborze danych finansowyoh,
w zaleznosci od potrzeb. System zostanie zainstalowany na po-
ozatku 1984 r. Podstawowa cena systemu bedzie sie waha¢ od

60.000 doi. do 86.000 doi.

Computerworld nr 40/83

Akcje amerykanskich firm komputerowych gwadtownie spadty
na gieddzie nowojorskiej, od momentu gdy firma DEC przewidziata
spadek zysku. Tendencja ta prawdopodobnie utrzyma sie, gdyz -~
wkasnie Storage Technology ogtosita spadek zyskéw w trzecim

kwartale 1983 r. Firma ta przewiduje 6 min doi. strat w tym

ok esie w poréwnaniu do 17,5 min dolaréw zysku w roku 1982.

Analitycy rynku oceniajg, ze informaoje o sytuacji Tirmy
DEC bydty wielkim wstrzgsem dla inwestoréw. Inna przyczyne za-
mieszania na rynku komputerowym widzg oni w agresywnej polity-
ce IBM, zwkaszcza, jesli chodzi o komputery osobiste. Ich zda-
niem ceny akcji nie szybkn zndébw wzrosng i dotyczy¢ to bedzie

tylko niektdorych firm.

Computing nr 43/83
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Zysk Firmy Honeywell wzrést w 11l kwartale 1983 r. o

33,2# w stosunku do tego okresu w roku 1982 i wyn&és+ 58,4
min doi* Obroty wzrosty w tym samym ozasie tylko o 5,2# do
sumy 1407 min doi. Najwiekszy zysk wykazat dziat systeméw
informatycznych, ktory w roku 1982 rozwijat sie stabo. Na-
tomiast zysk w dziataoh kosmicznym i1 obronnym pozostat na
tym samym poziomie co rok temu, a w dziedzinie systemoéw
automatyki nawet spadt. Znacznie zwiekszyty sie zamOwienia
na komputery w USA, natomiast eksport utrzymat sie na pozio-
mie z ubiegtego roku. Wzrosty rowniez zaméwienia w dziataoh

kosmicznym, obronnym i1 kontroli wyrobdw.

Computing nr 43/83

IBM uzyskata ze sprzedazy swych wyrobéw w 11l kwartale
1983 r, sume 5,29 mld doi., co oznaoza 40# wzrostu w stosunku
do analogicznego okresu w roku 1982, a zysk w tym okresie wy-
niést 1,3 mld doi. (wzrost o 25#), co dato 2,1 doi. za akcje.
Nadal ma miejsce przestawienie sie z dzierzawy na sprzedaz, co
wyraza sie spadkiem wpdywéw z dzierzawy spﬁ;etu o 19#. Wzrost
obrotow nastgpit wskutek wzrostu liczby spréedanych systemow,
a wyzszy prooent wzrostu zysku oznacza poprawe stosunku zysku
do obrotéw, a tym samym efektywnosci Firmy.

Wytwarzajace zamienne podzespoty do uktadow IBM firma
Amdahl podwoit+a swe wpdywy w 111 kwartale 1983 r. w stosunku
do tego okresu w roku 1982 do 200,1 min doi. Zysk wzrost w tym
czasie prawie 22 razy do 13,7 min z¥. (30 centéw na akcje w po-

rownaniu z 2 centami w r.. 1982).
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Druga firma wytwarzajgca podzespoty zamienne CDC ma
stabsze wyniki z niewielkim tylko wzrostem obrotéw 1 zysku. e
Zysk w 11l kw. 83 wzréost o 5 % w stosunku do 198" r. do 40,7
min doi. (z 1,03 doi. do 1,05 doi. na akoje). Za oaty rok

1983 CDC oczekuje wysokich zyskoéw.

Computing nr 43/83

Brytyjska firma Sinolair Research, mimo k#opotow ze
sprzedaza swych wyrobéw w USA, osiagneta w r. 1982/3 zysk
przed opodatkowaniem 14 min Ffuntdédw, 00 oznacza 64% wzrost
w pordownaniu do poprzedniego roku. Odpowiednio obroty wynio-
sty 54,5 min funtéw i wykazaty wzrost o ponad 100%. Sinolair
jest obeonie najwiekszym ilosoiowo producentem komputeréw
o wydajnosci, wraz z podlegdymi przedsiebiorstwami» 110 tys.

miesiecznie. W opracowaniu sg m.in. komputery profes jonalne.

Computing nr 36/83 *

Digital Equipment (DEC*) obniza cene swych profesjonal-
nych komputerdéw osobistyoh w USA o 7-13% zwiekszajgo jednoczes-—
n?e standardowg pamied, podobnie jak to uczynita w Wielkiej
Brytanii w sierpniu 1983. 07% obnizono cene systeméw z dyskami

elastyoznymi, a o 13% systeméw ze zwykdymi dyskami. Sredni wzrost

cen w WIk. Brytanii wyniést+ 3,5%.



- 63 -

Standardowy system zawiera obecnie pamie¢ o pojemnos-
ci 512 kbajtow i system operacyjny P/0S wersja 1,5 z przyspie-

szajacym ukdadem zmiennego przecinka i 10 Mbajtowym dyskiem.

Pojemnos¢ pamieci sprzedawanych systeméw zwieksza sie

Z rozwojem oprogramowania uzytkowego.

Computing nr 36/83

X
Firma Hitachi przewiduje zysk za rok obrachunkowy kon-
ozgoy sie 31 maroa 1984 r. w wysokosci 352 min doi., wzrost
0 10% w stosunku do ubiegtego roku. Doohody w tym okresie ooe-
niane sg na 11,2 mld doi., wzrost o 13%. GHéwnymi dziatami
stymullujacymi rozwéj sa urzadzenia elektroniczne, komputery

1 magnetowidy.

International Herald Tribune z 28.X.1983
Texas Instruments Inc. po stratach poniesionych w ciagu
kilku kolejnych kwartatéw, postanowita wycofa¢ sie z rynku
komputeréw domowych, zaprzestajgc produkoji komputera 99-4A.
Dotyczy to oko#o miliona w#ascicieli komputeréw tego typu,
ktéorym trudniej teraz bedzie naprawié¢ maszyne oraz naby¢ nowe
programy i1 urzadzenia peryferyjne.

Texas nie Jest wyjatkiem. We wrzesniu zbankrutowata
Osborne Computer Corp., ktéra wytwarzata nieco drozsze maszy-
Ny, a wiele innych firm jest zagrozonych na tym rynka,charakte-
ryzujacym sie silnymi obnizkami cen i1 gwattownymi zmianami tech-
nologicznymi. IBM wprowadza obecnie nowy komputer osobisty PCjr.

/Personel Computer Junior - miodszy komputer osobisty/, ktorej



oena ma wynosi¢ 800 dol.W tej sytuaoji Apple bedzie musiata
obnizy¢ oene swego Aplle-11 do tego poziomu. Wiadomo, ze zna-
ozne straty poniosta firma Atari, a zwycieska Commodore ma pro-
blemy z niezawodnoscig wyrobéw i1 nienadgzaniem z produkcja.

Z punktu widzenia liczby sprzedanych komputerdéw domowych na
pierwszym miejsou jest Commodore VIC-20 potem whasnie 99-4A,

i Apple Il. Texas narazle gwarantuje serwis swyoh maszyn z rocz-
ng gwarancja. Szozegdinie dotkniete bedzie szkolnictwo podsta-
wowe, ktore wybrato 99-4A ze wzgledu na jezyk LOGO opracowany
dla dzieoi, Narazie Texas dostaroza pewne oprogramowanie, leoz
w przysz4tosci przejmg to zapewne Firmy speojalistyozne, ktére

powinny wykorzysta¢ zaistniatg sytuaoje.

International Herald “ribune z 1.X1.1983

*

Wspomniane straty firmy Storage Technology w Il kwar-
tale 1983 r. wystagpity przy obrotach firmy 238 min doi. w tym
okresie (spadek o 10,5% w stosunku do ubiegtego roku) W ostat-
nim okresie fTirma wykazuje marginesowy zysk 1 na 1V kwartat
nie ma perspektyw poprawy. Mimo tego trwajg prace nad nowymi
wyrobami. W 11l kwartale wydano 10 min doi. na system pamie-
ciowy na dysku optycznym i opraoowywany na duza mas.zyne.W paz-
dzierniku 1983 r. rozpoczyna sie sprzedaz napedéw dyskowyoh
8380 z cienkowarstwowymi gdowicami, ktdéra w pedni rozwinie
sie w r. 1984. Storage Technology znalazta sie obok DEC w gru-
pie firm o wyraznie zahamowanym rozwoju, podczas gdy rywale

jak IBM, ozy Amdahl wykazujg dobre wyniki.

Computing nr 43/83
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Wyniki 111 kwartatu 1983 wykazuja, ze czysty zysk
firmy Burroughs w tym okresie wynidést 42,6 min dolaréw, cc
oznacza wzrost o 16% w stosunku do tego samego okresu w po-
przednim roku* Obroty wzrosty do 1038 milionéw dolardw, to
jest tylko o 2% w stosunku do 1982 r. Za pierwsze trzy kwar-
taty 1983 r. zysk osiagnat 114,3 min doi., tj. wzrost o 7%,

w stosunku do roku poprzedniego. Obroty z dzierzawy sprzetu
spadty o 8%, a z ustug wzrosty tylko o 3%, Pozwoli4o to firmie
0osiaggnad znaoznie korzystniejszy stosunek zysku do obrotéow, a
zysk przed potraceniami podatkowymi wzrést az o 35%. Wzrosty
zamowienia w USA, zwhaszcza na nowe komputery B7900 i1 B4900

oraz koncéwki ergonomiczne. Natomiast na rozwéj firmy poza

granicami ujemny wpdyw miata silna pozycja dolara.

Computing nr 43/83

Na pierwszy kwartat 1984 r. przewiduje sie znaczny
spadek zysku Ffirmy DEC, oo moze spowodowa¢ powazne trudnosci.
Zysk ten moze spas¢ o 65-75% w stosunku do 56,8 min dolaréw,
jJakie uzyskano w tym samym okresie 1983 r. Sama firma widzi
przyczyne tej sytuacji w mniejszej niz planowano liczbie wy-
twarzanych komputeréw osobistych i1 nieosiggalnosci niektérych
nowyoh wyrobéw-. Wydaje sie jednak, 2e w rzeczywistosci jest to
skutek ograniozenia prac badawozych, trudnosci z opanowaniem
rynku automatyzacji biur 1 wreszoie k#opoty z komputerami

osobistymi, ktére choé¢ wcigz obecnie reprezentuja ma mg czesc



obrotéw, sag istptnym wyrobem dla przysz4osci firmy. Nalezy
tu zwrdéoid uwage na zgodnos¢ ze standardami oprogramowania

oraz systemami wyzZzszego poziomu.

Computing nr 43/83

Firma Tandy Corp., najwiekszy detalista wyrobéw elektro-
niki konsumpcyjnej, wprowadzi4a na pokazie w Las Vegas, w kohcu
listopada 1983 r. swdj komputer osobisty TRS-80 Model 2000,
ktéry wg danych firmowyoh jest szybszy od PC IBM, wyposazony
jest w wiekszg pamie¢ dyskowg i jest tanszy. Cena wynosi 2750
dolaréw za model o pamieci operacyjnej 128 kbajtow i dwie sta-
cje dyskow elastycznych z dyskietkami o pojemnosci 720 kbajtow*
Model z pamieciag operacyjng 256 kbajtéow 1 zwykdym dyskiem o po-

jemnosci 10 Mbajtéw kosztuje 4250 doi.

Pewng niedogodnoscig jest to, ze nie wszystkie programy
IBM moga by¢ stosowane w omawianym komputerze* Firma zezwolita
przedsiebiorstwom zajmujgacym sie oprogramowaniem na sprzedaz

programéw do tegodkomputera pod ich wkasnymi nazwami.

Wydaje sie, ze komputer ten moze by¢ konkurenojag dla IBM,
miedzy innymi ze wzgledu na duza sie¢ sklepow Tandy, ktdére znane

sg tez pod nazwg Radio Shaok.

International Herald Tribune z 2_X11.83 r.
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SPRZET ELEKTRONICZNY-W LATACH 1982-87

Zajmujgca sie badaniem rynku amerykanska firma Gnostio
Conoepts Ino,z siedzibg w San Mateo w Kalifornii, opublikowa-

4+a prognozy na lata 1984-87 na podstawi® wynikdédw roku 1982 i .

prsswidyusn na rofk 1983,

Lane te uwzgledniajg geografiozne rozmieszozenie oraz
asortyment produkoji sprzetu elektronicznego na Swieoie. Pier-
wszy podziat uwzglednia 4 rejony? Ameryke Po64noong (USA i1 Ka-
nada), Europe Zaohodnia (13 krajoéw), Daleki Wsohdéd (bez Chin
i Indii) 1 reszte Swiata (w tym Meksyk, Ameryka Potudniowa,
Afryka, Australia, Nowa Zelandia 1 kraje soojallstyczne). Nato-
miast produkowany sprzet, podzielono na 7 grup: 1) biurowo-
handlowy (obejmujgoy nleinformatyozny sprzet elektroniozny,
jak np, maszyny do pisania, kopiarki i powielacze, kasy elek-
troniczne i1 automaty handlowe), 2) komunikaoyjny (obejmujaoy
sprzet telekomunikacyjny), 3) konsumpoyjny (obejmujacy elek-
troniczne wyposazenie samochodéw), 4) informatyczny, 5) rzado-
wo-wojskowy, 6) przemysdowy (obejmujgoy sterowanie prooesami,
ogélne sterowanie przemysdtowe i1 roboty), 7) przyrzady (obejmu-

jace sprzet pomiarowo-kontrolny, analityczny i1 medyczny).

Ponizej przedstawione sg wartosoi produkcji(wg cen fabry-
oznyoh) wyrazone w min dolaréw USA, Pokazany jest tez udziat
poszczegbélnych rodzajéw sprzetu w 4acznej produkcji w 1983 r,
d?a wyréznionych*grup panstw (dla catego sSwiata rowniez dla

roku 1987), Podane sg tez Srednie prooentowe wartosci rocznego

wzrostu.



- 68 -

Swiatowa produkoJa sprzetu elektronicznego w 1983 r.
ooeniana Jest ria 363 mld, 00 oznaoza 13# wzrost w stosunku
do 1982 r. Najnowsze prognozy wykazuja korzystniejsze tendencje
*w USA, leoz wcigz powolng poprawe w Europie. Na 1984 r. prze-
widuje sie dalszy wzrost produkcji tego sprzetu o 18,7# do war-
tosoi 431 mld$ do 1987 n. przewiduje sie roozny wzrost na pozio-
mie 16,5# do wartosci 688 mld. Najszybszy wzrost wykazywad beda
kraje Dalekiego Wsohodu, gdzie tansza Jest sita robooza. Udziat
Ameryki B#n. w produkoji elektronicznej spadnie z 45# w roku

1982 do 41# w 1987, a Europy Zachodniej odpowiednio z 21 do 19#%.

Sprzet informatyczny wykazuje najwiekszy przyrost wsroéd
oatego sprzetu elektronicznego, z 18# rooznym tempem wzrostu.
Produkcja komputeréw powinna osiggnad wartosd 79 mld w 1983 r.
i powiekszyd sie do 160 mld w 1987. Drugim w kolejnosci z pun-
ktu widzenia tempa przyrostu Jest sprzet biurowo-handlowy. Przy-
rost roozny wynosi tu 17,7# i1 wzrosnie, z 19 mld w 1983 r. do
37 mld w 1987. Natomiast tempo wzrostu elektroniki konsumpcyj-
nej odpowiadad bedzie tempu rozwoju oatego przemysdtu elektroni-
cznego: 16,5# rooznie w lataoh 1985-87, rosngo z 65 mld w roku
1983 do 125 mld w roku 1987. W dalszej kolejnosoi znajduje sie
sprzet przemysdowy - wzrost o 16,2# z 31 mld w roku 1983 do
58 mld w 1987 r. Sprzet komunikacyjny i1 przyrzady wykazujag
tempo wzrostu 15,9#, przy ozym produkcja sprzetu komunikacyj-
nego rosnie z 71,6"mld w 1983 r. do 135 mld w 1987 r., a
pyzjrrzaddw z 26 mld w 1983 r. do 48,9 mld w 1987 r. Produk-
oja sprzetu wojskowego i1 wytwarzanego na zaméwienia rzgdowe

rosnad-bedzie w tempie 15,3# na rok z 69 mld w 1983 r. do
123 mld. w 1987 r.

Electronios z 1.X11.1983 r.
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1907

Swiatowa produkcja sprzetu elektronicznego w min doi.

Rysunki dotycza oatego Swiata w roku 1983 i 1987.






sprawozdania

" Prezentacja minikomputeréw serii SM
produkowanych w krajach RWPG™

Konferencja ZETO - Wroctaw 29-30.X1.1983 r.

ZETO - Wroctaw, cztonek Zrzeszenia MERA,podobnie jak ZETO
Katowice i ZETO - Warszawa prowadzi, jJak powiedziat w swoim
wstepnym wystapieniu dyr. Kazimierz Gotocki, bardzo dynamiczng
i wszechstronng dziatalnos¢. Sg tu nie tylko prace osrodka $wiad-
czgcego ustugi obliczeniowe. ZETO dziata rowniez jako producent
oprogramowania duzych i matyoh komputerdw, projektant osrodkow
obliczeniowyoh; rozpoczyna takze dziatalnos¢ typu generalnego do-
stawcy (od 1.01.84 bedzie prowadzié¢ przedstawicielstwo Firmy RO-

BOTRON na Polske) 1itp.

Ponadto wychodzgac z zatozenia, ze rozwdj zastosowan infor-
matyki w kraju jest wogromnej mierze uwarunkowany odpowiednig in-
formacjg na temat rozwoju sprzetu, oprogramowania i zastosowan -—
ZETO WROCLAW przystgpi4o do organizowania catego cyklu konferencji
dotyczacych komputerdow 1 ich zastosowan. Oprocz omawianej '"Prezen-

tacji sprzetu minikomputerowego SM' zaplanowane sg na rok 1984:

e prezentacja sprzetu firmy ICI - luty

Oprezentacja sprzetu firmy ROBOTRON - marzec

© zastosowanie mikroprocesorow w ~ospodaroe - kwiecienh

e prezentacja wybranych zastosowan komputeréw w medycynie
,» — czerwiec

e prezentacja komputeréw RIAD - wrzesien
© prezentacja sprzetu produkowanego przez Zrzeszenie MERA
- pazdziernik

e prezentacja sprzetu® firmy HEWLETT-PACKARD - listopad



e prezentacja sprzetu firmy REDIFUSION® — grudzien

Ponadto warto zauwazy¢, ze zainteresowanie tematyka SM(rozes-
4+ano okoto 150 zawiadomien o konferencji a otrzymano ponad 300
zgtoszen) zmusito organizatoréw do zdublowania opisywanej impre-
zy. Tak wiec powtdrzenie niniejszej konferenoji planowane jJest
na styczen 1984 r. /
Udziat, w omawianej konferencji wzieli przedstawiciele, pra-
wie wszystkich dziedzin gospodarki, byli tez pracownioy instytu-

tow 1 placéwek medycznych.

Nalezy jednak stwierdzi¢, ze konferencja miata charakter wy-
bitnie informacyjny. Gros czasu zajmowaty wystagpienia zaproszonych
gosci - przedstawicieli firm zagranicznych i polskich. W pierwszym
dniu (29.11.), wystepowali kolejno: przedstawiciele ELORG-u, (ZSRR),
KOVO (CSRS), ROBOTRON-u (NRD) i VIDEOTON-u (WEGRY). Przedstawiciel
ISOTIMPEX-u (Butgaria) nie dojechat. W drugim dniu (30,11), zabiera-

li kolejno gtos: przedstawiciel Zrzeszenia MERA STER-u, GH#béwnego

Konsti-uktora SM-6w w Polsoe 1 ZETO-Wroctaw.

Przedstawiciele ELORG-u zaznajomili zebranych z minikomputera-
mi typu SM oferowanymi przez produoentdéw radzieckich; Jest to g#déw-
nie SM4 wyposazony podstawowo w systemy operacyjne DOS RW do praoy
w ozasie rzeczywistym i RAPOS - umozliwiajacy podziat zadan przy pra-
cy w wieloma procesorami wyspeo jalizowanymi. Z systemami tymi pracuja!
translatory macroassemblera, Fortran 1V, COBOL-—a i1 PASCAL-a. Ponadto
pracuje sie nad DOS KP przeznaczonym dla rdéwnoczesnej pracy wielu
uzytkownikoéw, DIAMS-2 umozliwiajacym dialogowg prace (z wielu pul-
pitéw) oraz ROSRVJ réwniez umozliwiajacym realizacje wielu zadan u-

zytkowych.
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Minikomputery SM4 1 SM3 bazujg na procesorze SM1420.
Natomiast z procesorem 1300 mozna konfigurowa¢ zestawy nowo-

czesniejsze - szybsze, a kompatybilne z SM3,

Przedstawloiele KOVO przedstawili ozeohostowaokg wersje
minikomputera (ktérego produkoja konozy sie w roku 84) oraz -
SM4, ktéry ma byéd w najblizszej przyszdosci podstawg ioh ofer-
ty. Wyjasnili takze, w Jakie urzadzenia peryferyjne wyposazone
sg te minikomputery, a mianowicie - budgarskie dyski, wegier-
skie tasmy i1 szybkie drukarki wierszowe, polskie ozytniki per-
foratory, czechosdtowackie ozytniki wierszowe, polskie ozytniki,
perforatory, ozeohostowaokle ozytniki kart, plotery i digiti-
zery, Prelegenoi z KOVO przedstawili réwniez systemy operacyjne,
ktorymi dysponuja: sg to DOSEW - Jako podstawowy, DIAMS 1 i DIAMS
2 Jako system dyskowy dla baz danyoh, umozliwiaJdgoy prace dialogowg

wieloprogramowg oraz DOSKP.
+*
Z tymi systemami fTirmy czechostowackie oferujg: Assembler,

Maoroasembler, Fortran IV i1 Fortran 1V PLUS, BASIC 1 BASIC PLUS,
COBOL) twierdzg tez, ze prowadzone sg praoe nad PASCAL-em.Przed-
stawiciele KOVO poinformowali tez, ze dysponujga Juz pewng liozbag
programéw aplikaoyJdnyoh uniwersalnych: matematyoznych, statystycz-
nych, dialogowych, graficznyoh, przetwarzania tekstéw, programéw
sortuJgoyoh oraz pewng liczbag oprogramowania ukierunkowanego na
problemy: konstrukojl budowlanych, generowania dokumentacji tegh-
nioznej, obliozania podgozen komunikacyjnych, system zarzadzania

0
przedsiebiorstwen} przemysdowym.

Przedstawiciel ROBOTRON-u reklamowat mini-i makrokomputery
biurowe, personalne - pracownicze, wyposazone w drukarki i orygi-

nalne systemy operacyjne MOS 1600 — umozliwiajace realizacje zdat-
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nego przetwarzania; oferowane sg tez konfiguracje AG470 -
dysponujgce grafikag komputerowga, a stanowigce '"miejsoe praoy
konstruktora'™ oraz, dziatajace na tej konfiguraoji, konkretne

systemy aplikacyjne.

Przedstawiciel VTDEOTO-nu - oméwi+ bazujaoe na SM4 -

konfiguraoje oferowane przez fTirmy wegierskie.

Przedstawiciele MERA STER oméwili szeroko: konstrukcje
i mozllwosoi minikomputera MERA 60, stan obeony i praoe” roz-
wojowe, Przedstawiciele ZETO - Wroctaw zaprezentowali reali-
zowane przez to przedstawicielstwo wybrane systemy: zarzgdze-
nia przedsiebiorstwem i praoe r.ad zastosowaniem komputerow

w medycynie,

Przedstawioiel Zrzeszenia, dyr. J, Rudnik, poinfor-
mowat zebranych o aktualnym skdtadzie Zrzeszenia, jego oelaoh
i zadaniach, a przedstawioiel G#éwnego Konstruktora SM w Pol-
sce o0 praoach nad SM - trzeoiej kolejnosoi realizowanyoh
w kraju:- nowe urzadzenia, dyski, tasmy, drukarki, monitor

oraz prace w dziedzinie sieci terytorialnych jJednorodnych

i lokalnyoh otwartych.

Reasumujgc trzeba stwierdzié¢, ze zasbéb przekazanyoh
informacji by+ bardzo szeroki - aczkolwiek brak stosownych
publikacji stanowi+ pewng przeszkode w przyswojeniu i1 wyko-
rzystywaniu tych informacji.

Jednak poza tym jJednym niedociggnieciem organizacja
konferencji bydta bardzo dobra i sprawna, a co najwazniejsze

— organizatorzy potrafili wytworzyc atmosferi troski o ucze-
stnikow.

dr inz, Stanistawa Bonkowicz-Sittauer
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readability to aid modification. Usprawnienie czytelnosci
programu komputerowego niezbednym elementem modyfikujacym
program. Commun. ACM 1982 R, 25 nr 8 s, 512-521, 1 rys.

3 tabl. bibliogr. 24 poz.

Sygn. 0611

Y-76

478. Marenghi C,: Integration of software willbe key to futu-
re: Cullinane. Cullinane; zintegrowane oprogramowanie klu-
czem do przysz4osci. Computerworld 1982 R. 16 nr 44 s. 27.
Sygn. 0398

Przysztosciowe wykorzystanie zintegrowanego oprogramowania.

Y-76

479* SalSio Z., Strkio G.: Projektovanje izvr&nih sistema
/1S-a/ mikroraounara za rad u realnom vremenu koridtenjera
jJezika za konkurentno programiranje. Pro jektowanie programoéw
wykonawczych za pomoca wspoOdbieznego .lezvka programowania
wysokiego poziomu. Automatika 1982 R. 23 nr 3-4 s. 119-125
bibliogr. 10 poz.

Sygn. 0793



V-76

480, Yoprosy sistemnogo programmnogo " T e’ vV rit "~
tel "noj sisteray. Problemy systemowego oOpro,;:
komputerowego, Yil"njusj IMiK AN 1982, 97 s.

Sygn. 23695/6

Struktury programow systemdow wielomikroprocesorowyoh, programy
testujgce i opis systemu TICOD.

Y-76

481, Schussel G,: New hardware, software technologies spur
data base/data management produot growth. Nowe technologie
sprzetu i oprogramowania — bodzZzcem do wzrostu produkcji

z zakresu zarzadzania baza danych, Computerworld 1982 R.
16 nr 48 s. 44-45.

Sygn. 0398

Y-76

482# Simplifying modern software design. Upraszczanie nowo-
bzesnegp prefektowania oprogramowania. EUN 1982 R. 27 nr 24
s. KI-5KI-6, KI-8-KI-10, 3 rys. bibliogr. 4 poz.

Sygn. 0333

YI. Zastosowanie komputeréw oyfrowyoh do obliozen i ozynnodoi
naukowo-teohni oznych

1.1.1* Informacja naukowo-teohniozna
1.1.1.1. Systemy wyszukiwania informaoji

B
Y1-1111
483. Arsenova l.: Ispolzuvane na avtomatiziranite informaoionni

3istemi za naukovedski celi. Zastosowanie zautomatyzowanych sys-
teméw Informaoyjnyoh do celéw naukowych. Avtom. Proiz. Upravl.
1982 nr 4 s, 14-17.

Sygn. 0435
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VI-1111

484 . Davis G.B.t Strategies for information requirements
determination. Strategie ustalania wymagan w systemaoh
Informaoyjnyoh. IBM Syst. J. 1982 R. 21 nr 1 s, 430,

3 rys. 9 tabl. bibliogr. 22 poz.

Sygn. 0128

Odpowiedni dobdér strategii ustalania wymagan organ!zaoyj-
nyoh i1 uzytkoéwyoh z uwzglednieniem, -ogranio-zen i stopnia

trudnodoi. | .

ViI-1111

485. John Dlebold talks about information management. John
Dlebold - o zarzadzaniu informatyka. Computerworld 1982 R.

16 nr 49 s. nib * \Y;
Sygn. 0398 - -
Problem zarzadzania zasobami informacji w zestawieniu z"sys-
temem informowania klerowniotwa.

VI-1111

486. Krinickij N.A., Mironov G.A., Prolov G.D.: Avtom~tizirova-
nnye Informaoionnye sistemy. Zautomatyzowane systemy informa-
oy.Ine, Moskva Nauka 1982, 381 s.
Sygn. 26123

Podstawy teoretyozne oraz metody projektowania 1 wdrazania
systemow informaoy jnyoh.,

VT—1111

4-87 Prace Wydziatu Techniki nr 16. Systemy Informaoji naukowo-
teohnlozne.1l. Katowioe: Uniw. $Slaski 1982. 136 s.

Sygn. 23025/16

Prace naukowo-badawcze zwigzane z systemami wyszukiwania
informao ji.
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VI-1111

488. Stefaniak B.s Metody badania zrddet Informao.ll pierwot-
ne.l za pomooa Informaoy.jnyoh baz danyoh. Warszawa: r-AT
72 s. 7
Sygn. 20777/42

VI-1111

489. aoibor E.: Typologia strukturalna jezykow Informaoy.jnyoh.
Warszawa: [IIRTE 1982. 211xs.

Sygn. 20777/41

Vi. 1.2. Matematyka. Statystyka

VI-12

490. Alilev T.A_.: Statisti&eskij analiz i kodirovanle mnogome-
rnyoh slu&ajnyoh prooessov /v real "nom mas&tabe vremeni/.

Analiza statystyczna! kodowanie wielowymiarowych prooeséw lo-

sowych /w_gg.as_le_Ezeozywi3tym/. Baku: EIm 1782n 258 s.

Sygn. 26101-

VIi-12
491. Duda R.: O nowe3 roli komputerow w matematyoe. Rooz. PTM
Ser. 2 Wiad. Mat. 1982 R. 24 nr 1 s. 47-55 bibllogr. 15 poz.

Sygn. 0688

VT—12

492_. MoCormio S.F., Taylor G.D.: Evaluation of funotions on
miorooomputers: In/X/. Obllozanie funko.1ll na mikrokomputerach:
In/X/. Int. J. Comp. a. Math. Appl. 1982 R. 8 nr 5 s, 389-392
bibllogr. 10 poz.

Sygn. 0212

0]

VI-12

493. Sleniutycz S., Szwast Z.: Praktyka obliczen optymalizacy,!-
nych. Zagadnienia procesowe. Warszawa: WNT 1982. 305 s,

Sygn. 26086
Metody obliczeniowe optymalizacji podsysteméw,



VI. 1.3. Fizyka = N

VI1-13

Avramenko S.Ja.: Sposob generirovanija na CVM differenolru-
emyoh slutfajnych prooessov odnogo klassa. Sposdéb generowa-
nla na komputerze rézni ozkowyoh prooeséw pewnel klasy.«.
Priborostroenle 1982 nr. 6 s. 40-45 blbliogr. 4 poz.

Sygn. 0765 /
SposOb generowania rézniozkowyoh prooeséw losowyoh, opartyoh
na interpolacji kolejnosci liczb losowych.

* . * N
VT-13

495. KoSkarev Ju.A.: Vybor koliciestva prooessorov v mnogo-
prooessornych ustrojstvaoh dl ja reSenija kraevyoh zadac?..
Wybor liczby procesdw w urzadzeniach wieloprocesorowych do
rozwigzywania zadan brzegowyoh. Priborostroehle 1982 nr 6

s. 45-48,2 rys. bibllogr. 2 poz,

Sygn. 0765

Metodyka obliczania.

VI. 1.5. Rolnictwo. Nauki medyczne

496. Cancer radiation planning with the microcomputer robo-
tron F 1630. Leczenie metoda promieniowania z zastosowaniem.
mikrokomputera Robotron K 1630. NTB 1982 R. 26 nr 2 s.36-37,
3 rys. bibliogr, 2 poz.® -

Sygn. 0127 -

VI1-15
497# Information system helps hospital track patient data.
System informacyjny pomocg dla- szpitala w odczytywaniu danyoh

0 pacjencie. Computerworld 199? P. 16 nr 45 s. 40
Sygn. 0398

Wykorzystanie komputerdéw w rejestracji szpitalnej.



VT—15

498. Kubaf P.: Computers of VEB Kombinat Robotron *- *
Slovakian food and farmlng Industries, Komputery Tl
Kombinat Robotron w stowaokIm przemysle spozywozym 1 rol-
niczym. NTB 1982 R. 26 nr 2 s. 38-41, 3 rys.

Sygn. 0127 y

VI. 108. Szkolnictwo

VI-18

499 _Junglnger W.: Zum aktuellen Stand der automatischen
Stundenplanerstellung. Aktualny stan automatycznego konstruo-
wania godzinowego planu za.jes /w szkolnictwie RFN/. Angew.
InF. 1982 R. 24 nr 1 s.20-25, 6 rys. bibliogr. 24 poz.

Sygn. 0571

Przykdad zastosowania programu UNITS.

VI. 1.9. Inne

500. Dawson A.F., Coombs M.J., Alty J.L.: How to improve
Computer advisory servioes. Jak usprawni¢ komputerowe
ustugi doradcze. Soft. Praot. a, Eiper. 1982 B. 12 nr 9

3. 857-877 bibliogr. 7 poz.

Sygn. 0454

VI-19 °

501. Kalinowski H.R., Wittwer J.: Aspekte der Fehlerbe-
kampfung unter dem Einfluss der Mikroelektronik. Aspekty,
ellminaoii b+edébw w wyniku zastosowania mikroelektroniki.
Feingerafteteohnik 1982 R. 31 nr 5 s. 211-213, 5 rys. 2 tabl.
bibliogr. 7 poz.

Sygn. 0651

Rodzaje bdeddéw oraz Srodki 1 metody ioh eliminacji.

VI.2. Technika

Vi-2
502. Calma inorease CAE profile. Firma Caima, .rozszerza
techniki wspomaganej komputeremCAE. CAR/CAM 19&2 R. 4 nr 5

s. 13-14
SySn. 032S
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VIi-2

503. Danks J09 West A.s An application of computer graphics to
the solution of an engineering desing problem. Zastosowanie.
egrafiki komnuterowe.l do rozwiazania_p_rojektéow teohnloznyoh,
Comp. a. Graphios 1982 R. 6 nr 1 s, 1-5, 8 rys.

Sygn. 0423

VI1-2 -

504. Hoard B.s CAD/CAM must meet users» needst Exeo, Sy;femy,
CAD/CAM musza“s-prostad potrzebom uzytkownikéw Exec, Computer-
world 1982 R, 16 nr 4. s, 16 "
Sygn. 0398

Zakres dziatania systeméw CAD/CAM 1 i1oh problemy.

VIi-2 ‘ -~

505. Pémberger G.i Ein Modell zur Simulation von Konstruktions-
prozessen. Model symulowania proceséw konstrukoylnyah. Angew,
Inf* 1982 R. 24 nr 1 s. 26-04, 3 rys. bibliogr. 5 j?0z.

Sygn. 0571 " n

mOpis symulowénia i deklafatywnego Jjezyka opisu - PRODEL draz
generatora programu. Przyktad symulowania.

V-2 -

506. Varady T,: An experimental system for interactive design
and manufacture of soulptured surfaoes. Eksperymentalny system
kqjffeisagyjPego projektowania i produko.ll powierzchni rzezbio-
nych. Comp, Ind, 1982 R, 3 nr 1-2. s. 125-135, 14 rys. bibliogr.
13 poz.*

Sygn,0236

Analiza systemu projektowania ze wsparciem komputerowymi, .

*

<«
V1.2.4. Budowa Aaszyn i Srodkéw transportu

VI-24

.507, Honezarenko J.: Korycki A., Torozynski R.: Komnuterowe

wspomaganie obliozen projektowych serwonapeddéw -posuwu OSH.
Mechanik 1982 R. 55 nr 5 s. 269-271, 2 rys. 2 tabl. bibliogr.
4 poz.

%gn. 0920
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VI-24

508. Issledovanie dinamideskioh sistem na EVM. Badania uktadow"
dynamiozn.voh za pomoog komputerdw. Moskva: Nauka 1982, 143 s.
Sygn. 26362

VI-24 - -
509. Kossler A., Kllohowioz H.J. Hartman M.W.s Messung und
Auswertung gerad-und sbhrégverzahnter Stirnradder mit Koordina-
tenmessgerat und Kleinrechner, Pomiar 1 ooena prostego 1 skro™i-
nego uzebienia ké6+ waloowyoh za pomoog koordynatorowegp urzadze
nia pomiarowego.l matego komputera. FeingerAteteohnik 17?82 R.3
nr 9 s. 390-393, 8 rys. bibliogr. 8 poz.

Sygn. 0651

Struktura programu EVOLVENTE.

VI1-24

510. Sirasi A., Jagi Ja.t MaSinostroitel®"noe proektirovanie s e
Ispol “"zovaniem EVM v primeraoh i zada&aoh. Projektowanie maszyn
za pomooa komputeréw w przyktadach 1 zadanlaoh. Moskva;. Masino-
stroenle 1982_. 203 s.

Sygn. 26359

VI-24

511. Szatkowski G.P., Nelander H.C.: Real-time microcomputer
simulation for Space Shuttle/Centaur avionios. Mikrokomputerowa
eymulaoja w ozasie rzeozywlstym wahad#a kosmloznego i generatora
pomoonlozego »Centaur™. Simulation 1982 R. 39 nr 5s. 169-175,
5 rys,

Sygn. 0851

VI.2.5. Elektrotechnika, elektronika, telekomunikacja

VI1-25 * -
512. CAD system halves gate array development time. System pro-
jektowania wspomaganego komputerem skraoa czas projektowania
uk+adu bramek. Electron. Des. 1982 R. 30 nr 25 s. 35

Sygn. 0295.
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VI1-25

913. Gibson L., Lucas D.j Veotorization of raster images

using hierarohioal methods.,Wektorowanle obrazéw -rastrowyoh

z zastosowaniem metod hlerarohioznyoh. Comp. Graph, a. Image
Prooess. 1982 R. 20 nr nr 1s. 82-89, 11 rys. bibliogr. 5 poz.
Sygn. 0202 - .

V1-25

514. Guzinski A., Felendzer Z.t Komputerowe projektowanie
konstruko.ji aparatury elektronlozne .i.Elektronizao ja 1982
nr 7-8 s. 26-29, 6 rys. bibliogr. 7 poz.

Sygn. 0244

VT-25 -
515. lvaohnenko A.G., Karpinskij A.M.; Samoorganizacija mode-
lej na EVM v terminach obSéej teorii svjazl /teorii informaoil/.
Samoorganizacja modelil na komputerach oyfrowyoh w termlnaoh
og6blnej teorii #*acznosci /teorii informaojl/. Avtomatika 1982

nr 4 s. 7-26 bibliogr. 15 poz. r
Sygn.* 0558/82/74/ *
VI1-25 - I

516. low-mass tape transport uses vaouum oolumns to buffer
ohanges iIn tape tension. Sterowanie mechanizmem przesuwania
tasmy magnetycznej za pomoog mikroprocesora. Eleotronios 1982
R. 55 nr 19 s. 193

Sygn. 0500 -

VI-25 * « £
517. MoClellan J.H.: A modified Alpha-root teohnique for image
processing. Zmodyfikowana metoda '"Alpha-rootti przetwarzania
Obrazéw. Comp. Graph, a. Image Prooess. 1982 R. 19 nr 1 s. 18-34,
17 rys. bibliogr. 3 poz.

Sygn. 0202
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VI-25

518. Montgomery D#: Borrowing rf teohniques fof digital
design. Stosowanie teohnik rf w projektowaniu oyfrowvm.
eComp. Des. 1982 R. 21 nr 5 "s. 207-208, 210, 212,"214,
216-217, 12 rys. bibliogr. 6 poz.

Sygn. 0842

*

Analizator sieoiowy ozestotliwosoi radiowej Srodkiem proje-
ktowania oyfrowego.

- *
- g » "

\ -
VI-25 - r

*519. Raumann R., P¢fnlsoh W., Wollmann H.: Controlling an
automatio maohine to mount integrated oirouits with the mioro-
oomputer rohotron K 1520. Sterowanie automatyozna maszyna do
montazu uk¥addéw soalonyoh za pomoog mikrokomputera Robotron

K 1520. RTB 1982 R. 26 nr 4 s. 120-123* 5 rys. bibllogr. 5 poz,
Sygn. 0127

VI1-25

520. Rosenfeld A.t Piotnre prooessing 1981. Przetwarzanie
obrazow? 1981.Comp. Graph, a. Image Prooess. 1982 R. 19 nr 1
s. 35-75.

Sygn. 0202

Bibliografia /ok. 1000 pozyoji/ dotyozgoa przetwarzania
obrazéw.

<Vl, 2.6. Automatyka
2,6.1. Maszyny matematyozne

VI-261

521. Bryant R.M.: Disorete system symulation in Ada. Symulo-
wanie systeméw komputerowych w jezyku ABA. Simulation 1982 R.
39 nr 4 s. 111-121, 2 rys. bibliogr. 19 poz.

Sygn. 0851
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VI-261

522. Chlamtao 1., Franta W.R.: A generalized simulator for
computer networks. Uogd6lniony symuHatn-r m.a sled kompute-
rowyoh. Simulation 1982 R. 39 nr k a. 123-132, 4 rys. 3 tabl.
bibliogr, 15 poz.

Sygn. 0851

Program symulaoyjny,

VI. 2.9., Inne

V1-29

523. Sootland Yard to battle escalating orime with computeri-
zed command and control system. Komputer na ustugach Sootland
Yardu. Computerworld 1982 R. 16 nr 37 s. 18-19%

Sygn. 0398

VIIl. Zastosowanie komputeréw oyfrowyoh do automatyzacji
zarzadzania
1.7. Przemys4 chemiczny

VIii1-17 .~

524. Lum V.Y., Choy P.M., Shu K.C.: OPAS: an offioe prooedure
automation system. System automatyzacji procedur biurowych
OPAS. IBM Syst. J. 1982 R. 21 nr 3 s. 327-350, 15 rys. bibl.
25 poz.

Sygn. 0128 ,

Analiza systemu OPAS przeznaozonego do automatyzacji procedur
biurowych.

Vii-17
525. Managers use desktop terminal to aooess data. Wykorzysta-

do danych. Computerworld 1982 R.16 nr 37 s, 3.
Sygn. 0398
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VII1I.2.1. Planowanie

526. Emerson C.s An automated coding and prooess planning
system using e DEC PDP-10. Zautomatyzowany system kodowania
1 planowania z zastosowaniem dcomputera DEC PDP-1Qq Comp. a.
Ind. Eng., 1982 R. 6 nr 2 s. 159-168, 9 rys. bibliogr. 8 rys.
Sygn. 0331

VIITI-215

527. Val "kov V_M.: Avtomatizaolja upravlenija proizvod§tvom
izdeli3 -elektronikie Automatyzaoja zarzadzania -przedsiebiorstwem
wyrobow elektronicznych, Moskva: Radio i1 Svjaz 1982. 222 s.

Sygn. 26032

VII1.2.2. Gospodarka materiatowa, magazynowa r

Vi11-22 -

528. Gaither R,: Using oomputer simulation to develop optimal
inventory polioies. Zastosowanie symulao 11 komputerowej do
optymalnego rozwigzania probleméw polityki rezerw. Simulation
1982 R. 39 nr 3 s. 81-87, 5 rys. 4 tabl. blbliogr. 8 poz.
Sygn. 0851 - [

VIII. 3. Projektowanie i wdrazanie systeméw automatyzaoji
zarzadzania

ViI-3

529_.Janku J.: Sou”asny stav tvorby jednote metodiokl zaklad-
ny AS$. Stan obeony opracowania .jednolitej metodycznej bazy
zautomatyzowanego systemu zarzagdzania. Mech.Autom,Adm. 1982
R. 22 nr 9 s. 333-335, 1 rys.

Sygn. 0801
VIHI-3
530. Vymetal D,, Tomaszek A.: InformaEni system}" s bankou dat -

vyvojove trendy a zku”enosti. System informacyjny z bankiem da-
nych — doswiadczenia i1 tendencje rozwoju. Mech. Autom. Adm. 1982
R.22 nr 9 s. 336-339, 2 rys. bibliogr. 4 poz.

Sygn. 0801
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VIIH1.3.1* Projektowanie systemow

ViHi-31

531. Issledovanie operaoij i ASTJ. Vyp, 20. Badanie opera-
Q-11 1 zautomatyzowanych systeméw zarzadzania. Zeszj 20.Elev:
YiSSa Skola 1982, 122 s*

Sygn. 17283/20

Metody numeryczne 1 analizy ekonomiozno-matematyoznej

stochastycznych zagadnien planowania* teoretyozne problemy

programowania 1 opracowywania systeméw zarzadzania. -

VII-31

532* Jobst E., Ueberfuhr H.J.: Platz und Rolle des Mensohen in
Automatisierten Systemen der Leitung /ASU/. Mie .isce 1 rola
cztowieka w zautomatyzowanych systemach zarzadzania. WIisSs.

Z. Pech. Hoohsoh. Karl-Marx-Stadt 1982 R, 24 nr 1 s. 509-

515 bibliogr. 15 poz.

Sygn. P69

Przeanalizowano niektére problemy rozwoju i zastosowania
zautomatyzowanych systemoéw zarzadzania* Rola czdowieka w tym
systemie*

Vii-31

533. Wirth S., Rudolph H.J.: Zu ausgewShlten Problem inte-
grierter Pertigungen-hierarohisohe Einordnung, Strukturler-
ungs-theorie, Arheitsbegriffe und reohner-gesttttzte Projekti-
erung. Wybrane ,problemy zintegrowane 1 nrodukc.il unorzadkowane 1
hieragrohioznie. teoria strukturowanla. definicje nrao.y 1 mpro-
jektowanie wspomagane komnuterowo. Wiss. Z. Teoh. Hoohsoh.
Earl-Marx-Stadt 1982 R. 24 nr 1 s.19-26,2 rys. bibliogr. 23
poz.

Sygn. P 69

Wybrane problemy teorii produkcji zintegrowanej z punktu
widzenia technologii projektowania procesow produkoyjnyoh.



Informacje patentome
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MKP GO6f 11/12 USA 3800281
NKP 340-146.1AL I1MM
ang.

Patent. USA nr 3800281. Error deteotion and oorrection sys-
tema. Systemy wykrywania i koreko.l1l btedow. International
Business Machines Corporation. USA. Zgtosz* nr 317986

z 26.12.1972* Opubl, Offio, Gazette nr 920/4 z 26.03.1974,
s, 1422/3, Fig. 1. Zastrz. 7.

Przedmiotem wynalazku sg systemy wykrywania i korekcji btedéw,
w ktorych wykorzystuje sie kody kontrolne przeznaczone do wy-
krywania btedéw wielokrotnych, kody te stuzg do kontrolowania
segmentowanych zbioréw danyoh. Kod b#eddéw pierwszyoh sprawdza
niezaleznie kazdy segment i ma zdolnosci poprawiania btedow -
pierwszyoh* Inne kody bdteddéw, majag mniejsze mozliwosSci popra-
wiania bteddéw, sprawdzajg poprawki wprowadzone do segmentoéw

w kazdym zbiorze danyoh. Jeden segment zbioru danyoh jest za-
rezerwowany oo najmniej ozesoiowo dla innyoh pozostatos$oi ko-
dow btedéw. Wymienione inne pozostatosoi kodow bdedow sg pod-
dawane operaoji korekcji bdtedow przez kod bdeddéw pierwszyoh,
podozas gdy poprawione pozostatosoi kodow bieddéw kontrolujag
poprawnosé poprawiania danyoh i innych pozostatosoi kodow
b+tedéw za pomoca kodu korekoyjnego bteddw.

Int_.Cl.2 GO6F 11/12 USA 3868632
ITKP 340-146.1 AL 1MM
ang.

Patent. USA nr 3868632. Zgtosz. dodatkowe do zgtosz. nr 306975
z 15,11.1972, Plural ohannet error oorreoting apparatus and
methods. Wielokanatowe urzadzenie do korekcji b#edéw 1 sposoby
lego wykorzystania. International Business Maohines Corporation»
USA, Zgtosz. nr 390136 z 20.08.1973. Opubl. Offio. Gazette

nr 931/4 z 25.02.1975, s. 1976. Fig. 1. Zastrz, 46.

. . o]
£%strz- System korekcji b+edébw do naprawy dla dwéoh kanatdw
jesli chodzi o btedy w systemie przetwarzania danych z duzg
ilosciag réwnolegiyoh kanatéw, znamienny tym, Ze posiada: system
kodowania zawierajacy S$rodki wytwarzania kontroli cyklicznej
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do generowania ortogonalnie symetrycznego bitu kontrolnego
dla kazdego z kanatéw roéwnolegtych, przy ozym te bity kon-
-trolne wprowadzane sg do tyoh odpowiednioh kana%é& i grupo-
wane tak, aby tworzyty poprzeozno-kanatowy bajt kontrolny*
ten system kodowania zawiera ponadto Srodki wytwarzania
bitow parzystosoi do generowania tyoh bitéw dla bajtow
informaoji utworzonych w kierunku poprzeoznym do kanatu,
Srodki do wprowadzania tyoh bitéw parzystosoi do jednego

z tyoh kanatow rownolegtyoh* Srodki do dekodowania tyoh
danyoh za pomoog bitdow parzystosoi 1 bajtow informaoji
utworzonych w kierunku przekroju kanatu w oelu wykryoia
btedéw* i Srodki do korekoji bdeddéw we wszystkioh bajtaoh
usytuowanyoh wzd4uz jednego lub kilku kanatéw, zawierajgoe
uk+ad oykllozny do wytwarzania oyklioznego wektora syndro-
mowego roéwnoozesnie z syndromowym wektorem parzystosoi,
opartych ha bdtedach wykrytyoh przy dekodowaniu wykorzystu-
jac tylko te bajty, ktore sg poprzeczne do toru.

Int. CL.2 GO6F 11/12 USA 3873971
MM

NKP 340-146.1 AQ ang.

Patent. USA nr 3873971. Random error oorreoting system.
System koreko.1l b+edu przypadkowego. Motorola, Ino., USA.
Zgtosz. nr 411552 z 31.10.1973. Opubl, Offio. Gazette

nr 932/4 z 25.03.1975, s. 1704. Fig. 1. Zastrz. 14.

Zastrz. Przedmiotem wynalazku jest system korekcji bdedu,
posiadajgcy koder stuzgoy do generowania bitdéw parzystosoi

z przyk#adanych do niego hitéw informaoji oraz przyktadania
wspomnianych bitéw informaoji oraz wspomnianych bitéw parzys-
tosol do urzadzenia wykorzystujacego, ktory to koder znamien-
ny jest tym, ze obejmuje: urzadzenie proébkujace i1 zapamietu-
Jjaoe, posiadajace szesOd stopni do odbierania i1 zapamietywania
szesSciu kolejnych hitow informacji: urzadzenie do generowania
bitéw parzystosci podigczone do wspomnianego urzadzenia prob-
kujagcego 1 zapamietujaoego, ktdére to urzadzenie generujace bit
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parzystosoi posiada sumator modulo 2, stuzaoy do generowania
kazdego bitu parzystos$oi poprzez wykonywanie sumy modulo 2
uprzednio okreslonego jJednego ze wspomnianyoh bitéw Informa-
oji, 2 bitow informaoji bezposrednio poprzedzajgoyoh ten bit
oraz bitu informaoji poprzedzajacego o 5 b;Ltéw wspomniany "e
uprzednio okreslony bit inforjsao ji, aby w ten sposéb wytwo-
rzy¢ bit parzystosoi zwigazany ze wspomnianym uprzednio okre-
Slonym bitem informaoji; oraz przetgoznik, stuzgoy do prze-
miennego przyktadania wspomnianyoh bitéw informaoji oraz
zwigzanych z nimi bitéw parzystosoi do wspomnianego urzadzenia
wykorzystujacego. /N

Int.Cl.2 GO6F 11/12 USA 3906200
G11C 29700 I MM

NKP 235-153 AK ang.
Patent, USA nr 3906200. Error logging in semioonduotor stora-
ge units, Rejestrowanie bteddéw w jednostkach pamieoi poédprze-
wodn ikowych. Sperry Rand Corporation, USA. Zgtosz. nr 486033
z 5*07*1974 _Opubl. Offio.Gazette nr 938/3 2z 16.09.1975,
S, 1320.Fir. 1,Zastrz. 6,

Zastrz, Przedmiotem wynalazku jest spos6ob stosowany w prooedu-
rse planowania zapobiegawozej konserwaoji w systemie pamieoli,
ktéry posiada konfiguraoje obejmujgog N ptatoéow po B bitédw na
ptaoie, przy ozym kazdy pdtat bitébw posiada wymienny element,
ktéry wymienia sie po wykryoiu w nim uszkodzonego urzadzenia
lub bitu, ktéry to sposdéb znamienny jest tym, ze obejmuje
etapy: przygotowania pamieoi rejestrujgacej btedy, ktoéra
sktada sie ze zbioru rejestréow pamieoi, gdzie kazdy rejestr
pamieoi reprezentuje skojarzony z nim jeden ze wspomnianyoh
ptatéw bitdéw; generowania, po wykryoiu w kazdym pdtaoie bitow
uszkodzonego urzadzenia, sdowa btedu, ktdére Jest zwigzane

z ptatem bitéw, w ktdorym wykryto uszkodzone urzadzenie, ktoére
to stowo bdedu zawiera pojedynczy bit etykiety; testowania
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bitu przechowywanego w miejscu bitu etykiety rejestru pamie-
oi, ktory jest zwigzany z piatem bitéw, z ktérym jest zwigza-
ne wygenerowane sdtowo btedu; zapamietania wspomnianego wyge-
nerowanego stowa bdedu w zwigzanym rejestrze pamieoi wspomnia-
nej pamieol rejestrujgcej btedy; wygenerowania zliozenia uszko-
dzonego urzadzenia jJedynie woéwozas, jesli wspomniany test wska-
zuje, ze b4ad ten nie wystgpit uprzednio w kojarzonym z tym
rejestrem jedynie ze wspomnianyoh pd#atéw bitédw; inkrementowa-
nia licznika uszkodzonych urzadzen tylko po wygenerowaniu
kazdego ze wspomnianyoh zliozen uszkodzonych urzadzen; kontro-
lowania wspomnianego lioznika uszkodzonyoh urzadzen; oraz za-
planowania zapobiegawozej konserwaoji wspomnianego systemu pa-
mieci wowczas, jesli skontrolowana wartosé zliczen uszkodzonyoh
urzadzen osiaggnie uprzednio okreslong wartosé.

Int.Cl.2 GO6F 11/12 USA 3949208
MM
NKP 235-153 AM ang.

Patent. USA nr 3949208. Apparatus for detecting and oorreoting
errors in an enooded meraory word. Urzadzenie do wykrywania 1
korygowania b+eddéw w zakodowanym sdowie pamieoi. International
Business Machines Corporation, USA. Zgtosz. nr 537806 z 31.12.
1974. Opubl. Offio. Gazette nr 945/1 z 6.04.1976, s. 437. Fig*l.
Zastrz. 17.

Zastrz. Przedmiotem wynalazku jest urzadzenie, sdtuzgce do wy-
krywania defektéw w pamieci przeohowujgoej stowo danyoh, zawie-
ra jgoe hity informacji i bity kontrolne, zakodowane w kodzie
korekoji bt#edu, stuzgace do wykrywania bdteddéw spowodowanyoh
przez wspomniane defekty oraz do korygowania niektdryoh ze
wspomnianych bdeddébw oraz zapobiegania b#ednej korekoji innych,
ktére to urzadzenie znamienne jest tym, ze posiada:pierwszy
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i drugi kanat korekoji, z ktéryoh kazdy stuzy do odbierania
wspomnianego stowa danyoh z pamieoi oraz do podejmowania
préby skorygowania go z wykorzystaniem odmlennyoh sekwenoji
operaoji korekoji btedéw w kazdym kanale* urzadzenie, poi
siadajace rejestry i komparator, stuzace do odbierania stowa,
ktére probowano skorygowad z obu wspomnianyoh kanatéw 1 po-
réwnania wspomnianyoh s4éw po ioh odebraniu, w oelu wytworze-
nia sygnatu zgodnosci lub niezgodnos$ci* oraz urzadzenie,
reagujace na sygnat zgodnosci, stuzgoe do wybramkowania jedne-
go ze wspomnianyoh. s#éw, ktére prdébowano skorygowadé z jednego
ze wspomnianyoh rejestréow, w oelu wykorzystania jako waznego
stowa kodu.

Int.Cl.2 GO6F 11/12 USA 3958220
IMM =
NKP 340-146.1 AL ang.
Patent, USA nr 3958220, Enhanoed error oorrwotion. Rozszerzona
koreko.la bdeddéw, International Business Machines Corporation,
USA. Zgtosz. nr 582516 z 30.05.1975, Opubl. Offio. Gazette
nr 946/3 z 18.05.1976, s. 1398. Fig. 1. Zastrz, 12.

Zastrz. Przedmiotem wynalazku jest sposé6b zmiany operaoji urza-
dzenia do korekoji b#edow, stuzgoy do rozszerzenia korekoji bie-
déw danyoh, w ktérym urzgdzenie to moze skorygowadé k bteddéw bez
pomooniozyoh wskaznikow lokalizaoji btedéw oraz k + p btedow

z pomocniczymi wskaznikami lokalizaoji btedéw, ktdére to urzadze-
nie generuje wiele zbiornikow wskazujgcych na bdgd sygnatdéw syn-
dromu, gdzie k i p sg dodatnimi liczbami catkowitymi, a takze
urzadzenie zapamietujgoe sygnaty pomooniozyoh wskaznikéw loka-
lizacji bdedu, ktdéry to sposbéb znamienny jest tym, ze obejmuje
etapy: macierzowego mnozenia we wspomnianym urzgadzeniu korekoji
b+edéw jJjednego zbioru wspomnianyoh sygnatdéw syndronu dopéty,
dopdéki nie zostanie osiggnieta uprzednio okreslona zaleznos$é

z innym zbiorem wspomnianyoh sygnatéw syndronu* Hlokalizacji
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i korekoji b4edow, podozas wspomnianego mnozenia, w aygnataoh
danyoh zapamietanych we wspomnianym urzadzeniu zgodnie z pier-
wszym kryterium lokalizaoji b+edu* oraz po wykryoiu wspomnia-
nej uprzednio okreslonej-zaleznosoi, lokalizaoji 1 korekoji
b+edéw danyoh zgodnie z kryterium innym, niz wspomniane pier-
wsze kryterium lokalizaoji btedu, obejmujgoym wykorzystanie
uprzednio okreslonyoh niektdrych ze wspomnianyoh zapamieta-
nych sygnatéw pomooniozyoh wskaznikéw lokalizaoji bdedu.

Int.Cl1.2 GO6F11/12 USA 4013997
GO6K 5700 I MM
NKP 340-146.1 AlLang.
Patent. USA nr 4013997« Error deteotion/oorreotion system.
System wykrywania i1 korekoll bdedéw. Recognition Equipment
Incorporated, USA. Zg4osz. nr 632576 z 17.11.1975. Opubl.
Offio. Gazette nr 956/4 z 22.03.1977, s. 1513. Fig. 1 Zastrz.

70

Zastrz. Przedmiotem wynalazku jest system wykrywania kore-

i
kcji btedébw przy drukowaniu kodem.stupkowym informacji na
dokumentaoh podlegajacych niekontrolowanemu drukowaniu w ob-
szarze pola danyoh kodowanyoh stupkéwo, znamienny tym, ze
obejmuje: urzadzenie kodujgace BCH, stuzgace do dodawania zna-
miennego kodu BCH 1 dtugosci kodu zaleznej od wielkosci do-
kumentu, do wspomnianej informaoji, ktéra ma byd drukowana
jako kod stupkowy na wspomnianym dokumenoie* oraz urzadzenie
bedgoe w teletransmisji elektryoznej ze wspomnianym urzadze-
niem kodowania BCH, stuzgaoe do dynamioznego i selektywnego
zmieniania wspomnianego kodu BCH w celu odbierania wielu
dtugosci pdél informaoji oo najmniej z taka samg szybkoscig
pol informaoji.
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Patent. USA nr 4077028. Error oheoking and oorreoting devioe.
Urzadzenie do kontroli 1 koreko.l1l b#edu. NCR Corporation, USA.
Zgtosz. nr 695494 z 14.06.1976. Opubl. Offio. Gazette nr 967/4
z 28.02.1978, s* 1683/4. Pig. 1. Zastrz. 10.

Zastrz. Przedmiotem wynalazku jest system stuzgoy do korekoji
pojedynozego bdedu, detekoji podwéjnego bdedu 1 detekoji biedu
grupowego w sd4owie kodowym obejmujgaoym liozne grupy informaoji
i bity kontrolne, znamienny tym, ze obejmuje: generator odbie-
rajacy wspomniane sdowo kodowe, sdtuzgoy do generowania wielu
bitéw syndromu* pierwszy obwdd sprzegniety do wyjsoia wspomnia-
nego generatora, stuzgoy do generowania pierwszego sygnatu
b*edu -wowczas, jesli zawartos¢ Informaoji wspomnianyoh bitéw
syndroméw wskazuje na wykrycie dowolnegob4edu w trakoie tran-
smisji wspomnianego sdtowa kodowego* drugi obwdéd sprzegniety

do wyjsoia wspomnianego generatora, stuzgoy do generowania
drugiego sygnatu bdedu woéwozas, jJesli zawartos¢ informaoji
wspomnianyoh bitéw syndromu wskazuje na wykryoie dwoch.przy-
padkowych bdtedéw we wspomnianym stowie kodowym lub parzystej
liczbie bteddw w jednej ze wspomnianyoh wielu grup*trzeci
obwéd sprzegniety do wyjsoia wspomnianego generatora, stuzg-
oy do generowania trzeoiego sygnatu bdtedu woéwozas, jesli za-
wartos¢ informaoji wspomnianyoh hitéw syndromu wskazuje na
wykryoie nieparzystej liozby b#edow wiekszej niz jeden w je-
dnej ze wspomnianyoh wielu grup* oraz ukd#ad lokalizacji bde-
du w #goznosoi elektrycznej ze wspomnianym generatorem i
wspomnianym pierwszym drugim 1 trzeoim obwodem w oelu prze-
prowadzenia korekoji bdedu w odpowiedzi na wykryoie pojedyn-
ozego btedu we wspomnianym sdowie kodowym.
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Patent. USA nr 4099160# Error looation apparatus and methods.
Spos6b 1 urzadzenie do lokalizao.1l b4edu. International
Business Machines Corporation, USA. Zgtosz. nr 705645 z 15.
07.1976. Opubl. Offio. Gazette nr 972/1 z 4.07.1978, s. 392, .
Fig. 1 Zastrz. 2.

Zastrz. Urzadzenie do dekorera ldékalizujgoego b4ad, odbiera-
jaoe dang liozbe symboli danyoh 1 2N symboli kontrolnych, gdzie
N jest dodatnig liozbg catkowitg, urzadzenie generujgace 2N
sygnatow zespodtu bteddédw za pomooa wspomnianyoh odebranyoh symboli
i opartych na okreslonym uprzednio wielomianie generujacym;
urzadzenie zawierajgoe generator wielomianu, odbierajgoe wspo-
mniane dane i1 2N symboli kontrolnych dla wskazania liozby
symboli zawartych w b#edzie, do N symboli w btedzie; udoskona-
lenie stanowigce uezadzenie do lokellizaoji b#edu jest znamien-
ne tym, ze obejmuje potgozenle ze sobg: urzadzenie realizujg-
oe wielomian afiniozny do odbierania wBpomnianyoh 2N zespo+déw
sygnatéw, w oelu wygenerowania okreslonej uprzednio liozby
sygnatow symboli zréddowych; urzadzenie wybierajgce wspomniane
sygnaty symboli Zzréddowyoh dajace okreslong uprzednio funkcje
Sladu; oraz urzadzenie +3ozgaoe wspomniane wybrane sygnaty sym-
boli zrodtowyoh ze wspomnianymi zespotami sygnatéw, dc wskaza-
nia lokalizaoji btedu.
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Patent. USA nr 410735. Error deteotion and oorreotion. Wykry-
wanie 1 korygowanie b+edéw. HOA Corporation USA. Zgtosz.

nr 796339 z 12.05.1977« Opubl. Offio. Gazette nr 973/5 z 29.
08.1978, s. 2465, Fig. 1. Zastrz. 6.

Zastrz. Uktad do wykrywania i korygowania b4edoéw, stuzgoy do
przesytania stéw danyoh wraz z bitami parzystosoi w sposéb *©
umozliwiajgoy wzglednie wiekszg oohrone przynajmniej bitu
najwyzszego rzedu stowa danyoh, znamienny tym, ze mas koder
ozuty na bity kazdego stowa danyoh, do generowania bitu parzys-
tosci zgodnie z samo-ortogonalnym kodem splecionym®zbudowanym
za pomoog elementdow podstawy tréjkata réznioowego dla kazdego
z bitéw stowa danyoh, przy ozym trojkaty rdéznioowe nie prze-
oinajg sie, tréjkat zwigzany z bitem najwyzszego rzedu ma naj-
wiekszg liczbe elementédw podstawy, a trojkat zwigzany z bitem
najnizszego rzedu sktada sie z pojedynozego elementu podstawy;
wspomniany koder zawiera: rejestr przesuwny kodera dla kazdego
bitu stowa danych, przy ozym kazdy rejestr przesuwny ma wyjs$-
oia z pilerwszego stopnia i ze stopni przesunietych wzgledem
pierwszego stopnia o wielkosoi réwne wartosciom elementéw pod-
stawy tréjkata zwigzanego z odpowiednim bitem danych, oraz
obwéd logiczny generowania pierwszej parzystosoi, ktory obli-
oza, modulo 2, sume liniowa wspomnianych sygnatow wyjsSciowych
wspomnianyoh rejestréow przesuwnyoh kodera i dostarcza sygnatu
wyjsolowego bitu parzystosoi dla kazdego stowa danyoh.
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Patent. USA nr 4125764. Transversal oorrelator error deteotor.
Detektor bteddédw korelatora -Dotrzeoznego. E-Systems, Ino., USA.
Zgtosz. nr 820931 z 1.08.1977. Opubl. Offic. Gazette nr 976/2
z 14.11.1978 r. s. 654, Fig. 1. Zastrz. 38. /

Zastrz. Urzadzenie do wykrywania stanow b4edu generowania przez
korelator w trakcie prooesu korelaoji pierwszego sygnatu, Ktory
obejmuje okreslong zawczasu sekwenoje kodowag z drugim-sygnatem,
ktory obejmuje wspomniang, okreslong zawozasu sekwenoje*kodowa,
znamienne tym, ze ma: 1. pierwsze urzadzenie do wykrywania de-,
fektu wspomnianego korelatora, do generowania impulsu wyjsSoio-
wego korelacji, gdy wspomniana sekwencja kodowa we wspomnia-
nym pierwszym sygnate zgadza sie we wspomnianym korelatorze ze
wspomniang sekwenojg kodowg we wspomnianym drugim sygnale;

oraz 2. drugie urzadzenie do wykrywania generaoji przez wspo-
mniany korelator, wspomnianego impulsu wyjsciowego korelacji,
gdy wspomniana sekwenoja kodowa we wspomnianym pierwszym Sy-
gnale nie zgadza sie we wspomnianym korelatorze ze wspomniang
sekwenojg kodowg we wspomnianym drugim sygnale.

Int.Cl.2 GO6F 11/12 USA 4156867
IMM

NKP 340-146.1AL ang.
Patent. USA nr 4156867. Data oommunioatlon system with random
and burst error protection and oorreotion. System przesytania
danyoh zapobiega jgoy 1 korygujgoy b4edy przypadkowe 1_grup&wg-..
Motorola. Inc., USA. Zgtosz. nr 830531 z 6.09.1977. Opubl.
Offio. Gazette nr 982/5 z 29.05.1979, s. 1756/7. Fig. 1 Zastrz.8

Zastrz. Udoskonalony sposdb niezawodnego przesytania informaoji
oyfrowyoh za posSrednictwem kanatu komunikacyjnego miedzy sta-
nowiskiem centralnym a stanowiskami ruohomymi oraz miedzy sta-
nowiskami ruchomymi a stanowiskiem oentralnym w systemie prze-
sytania danych obejmujgcym stanowisko centralne 1 wiele stano-
wisk ruchomych, ktdéry to sposéb znamienny jest tym, 2ze obejmuje
etapy: formowania informacji cyfrowych w co najmniej jJeden blok
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danyoh majgoy N s#éw oyfrowyoh, z ktdérych kazde ma M bitoéw,
gdzie 1 1 Il sg uprzednio okreslonymi liczbami catkowitymi;
wstepnego przeplatania bitéw bloku danyoh w taki spos6b, ze
kazda grupa F kolejnych. bitéw zawiera oo najwyzej jedeh bit
z kazdego sdowa oyfrowego bloku danyoh; szeregowego przesy-
+ania kodu startowego niewrazliwego na b#edy grupowe o uprze-
dnio okreslonej liczbie bitéw ustawionych w uprzednio okres-
lony wzdér, ktory daje sie zasadniozo skorelowa¢ woéwozas, gdy
b+ednych jest co najwyzej N bitéow kodu startowego; oraz sze-
regowe® przesytanie przepleoionego bloku danyoh po kodzie
startowym.

Int.Cl.2 GO6F 11/12 USA 4160236
MM
NKP 340-146.1AL ang.

Patent. USA nr 4160236. Feedbaok shlft register. Rejestr
eprzesuwny ze sprzezeniem zwrotnym. Hitachi, Ltd., 1 Nippon
Telegraph and Telephone Publio. Corporation, Japonia.
Zgtosz* nr 831140 z 7.09« 1377. Pisrwsz. Japonia nr 51—
107755 z 10.09.1976. Opubl* Offio. Gazette nr 984/1 z
3.07.1979., s. 230, Fig. "1 Zastrz. 8.

Zastrz. Obwdd do, generowania kodu kontroli i korekcji bdte-
déw dla danych przesytanych miedzy urzadzeniami, znamienny
tym, ze zawiera: rejestr do zapamietywania kodu kontroli

i korekoji btedéw, ktory sktada sie z wielu bitéw; urzadze-
nie generujgce adresy, reagujace na wspomniane dane i zawar-
tos¢ wspomnianego rejestru, stuzace do generowania adresoéw,
ktére roznig sie od siebie, odpowiednio do standow odbiera-
nyoh danych oraz zawartosci wspomnianego rejestru; pamiec,
reagujaca na wspomniane adresy, stuzacq do dostarczenia
Informacji zapamietanych w odpowiednich adresowalnych miejs-
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oaoh, reprezentujgoyoh wyniki uprzednio okreslonyoh opera-
oji logicznych na réznych wybranyofi danyoh, w oelu otrzyma-
nia kodéw kontroli i1 korekoji bdeddéw; oraz urzadzenie odna-
wiajace, reagujace na sygnat wyjsciowy ze wspomnianej pamie-
oi, stuzgoe do wprowadzania rejestru nowych kodéw kontroli

i korekoji btedow.

Int.01.2 GO6F 11/12 USA 4171765
G11C 29700 IMM

NKP 235-312 ans>

Patent. USA nr 4171765. Error deteotion system. Uk#ad
wykrywania b4edow.Data General Corporation, USA. Zgtosz.
nr 917519 z 21.06.1978. Opubl. Offio. Gazette nr 987/4
z 23.10.1979, a. 861/2, Pig. 1. Zastrz. 9.

Zastrz. Uktad wykrywania b4#edéw przeznaozony do stosowania,

w systemie przetwarzania danyoh wyposazonym w urzedzie pamie-
oi danyoh, znamienny tym, ze obejmuje: pierwszy rejestr, ktoéry
moze przyjmowaé¢ sdowa danyoh w postaoi réwnolegtej i dostar-
oza0 wspomniane rownolegte stowa danyoh w postaoi szeregowej,
a ponadto moze przyjmowa¢ sdowa danyoh w postaol szeregowej

i dostarozad wspomniane szeregowe sdtowa danyoh w postaci
rownolegtej; rejestr btedédw, ktdéry moze przyjmowaé szeregowe
stowa danyoh i1 wytwarza¢, w odpowiedzi na nie, s4owo biedu;
programowalny uk#ad logiczny zaprogramowany tak, aby wykony-
wat nastepujgoe operaoje: sterowanie podczas trybu zapisu
dostarozaniem szeregowyoh s#éw danych ze wspomnianego re-
jestru btedéw, ktéry wytwarza w ten sposéb stowo biedu za-
pisu; sterowanie podczas wspomnianego trybu zapisu dostar-
czaniem wspomnianego sd4owa bdtedu zapisu ze wspomnianego re-
jestru btedow do wspomnianego urzadzenia pamieciowego danych,
celem zapamietania wraz ze wspomnianymi sdowami danych; ste-
rowania podczas trybu odczytu dostarozaniem sdéw danych ze
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wspomnianego urzadzenia pamieciowego danyoh do wspomnia-
nego pierwszego rejestru i do wspomnianego rejestru bte-
dow, ktéry wytwarza w ten sposdb stowo bdedu odozytu;
sterowanie podozas wspomnianego trybu odczytu dostarozaniem
wspomnianego sdtowa bdedu zapisu ze wspomnianego urzadzenia
pamieciowego danyoh do wspomnianego rejestru btedéw, gdy
wspomniane sdowo b#edu odozytu zostato w nim wytworzone,
przy ozym wspomniany rejestr bdtedéw dostarcza w ten sposoéb
stowo reszty; sterowanie podozas wspomnianego trybu odozytu
dostarozaniem wspomnianego sdowa reszty do wspomnianego
pierwszego rejestru.

Int.CI._GO6F 11/12 USA 4175692
G11C 29/00 1MM
ang.
NKP 235-312

t
Patent. USA nr 4175692, Error oorreotion and deteotlon

Systems. Uk+ady do korygowania 1 detekcji b4edow. Hitaohl”
Ltd., Japonia Zgtosz. nr 863089 z 22.12.1977, Pierwsz.
Japonia nr 51-156536 z 27.12.1976. Opubl. Offio.Gazette

nr 988/4 z 27.11.1979, s. 930/1, Fig. 1. Zastrz. 6.

Zastrz, Uk+ad do korygowania i detekoji b#eddéw danych
stuzgcy do korygowania bdedu m-bitowego i do wykrywania
b+edu +1 lub wiecej-bitowego za pomocag kodu Hamminga
znamienny tym, ze obejmuje: pierwsze urzadzenie do odbie-
rania danyoh 1 do generowania kodu Hamminga zawierajaoego
wyznaozong liozbe bitdow redundancyjnych i1 bitdéw danyoh;
drugie urzadzenie podgczone ze wspomnianym pierwszym urzg-
dzeniem, do sterowalnego zapamietywania wspomnianego kodu
Hemminga; trzeoile urzadzenie potgaczone ze wspomnianym dru-
gim urzadzeniem, do korygowania b+edu bitu we wspomnianym
kodzie Hamminga i generowania reprezentujgaoego go pierw-
szego sygnatu wskazujacego, w odpowiedzi na b+ad bitu we
wspomnianym kodzie Hamminga, stanowigoy bd#gd m lub mniej-
bitowy, oraz do generowania drugiego syghatu wskazujgcego,
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w odpowiedzi na b4ad bitu we wspomnianym kodzie Hamminga,
stanowigoy b#ad m+1 lub wieoej-bitowy; ozwarte urzadzenie
potaozone ze wspomnianym trzecim urzadzeniem, do sterowal-
nego odwraoania kodu Hamminga skorygowalnego na b#ad bitu,
wytworzonego przez wspomniane trzeoile urzadzenie; pigte
urzadzenie potgozone ze wspomnianym drugim urzadzeniem, do t
sterowalnego odwraoania zapamietanego w nim kodu Hamminga;
szOste"urzadzenie potgozone ze wspomnianymi urzadzeniami,
drugim, trzecim, ozwartyra 1 pigtym 1 reagujace na wspomnia-
ny pierwszy sygnat wskazujacy, stuzgoy do sterowania wspo-
mnianym czwartym urzgadzeniem tak, ze urzadzenie to odwraca
kod Hamminga ze skorygowanym b4edem bitu, wytworzony przez
wspomniane trzeoie urzadzenie i dostaroza odwroéoony i skory-
gowany kod Hamminga do wspomnianego drugiego urzadzenia, dla
zapamietania w nim, oraz do sterowania wspomnianym pigtym
urzadzeniem tak, ze urzadzenie to odwraca odwréoony i skory-
gowany kod Hamminga, zapamietany we wspomnianym drugim urzg-
dzeniu 1 dostaroza sygnat wyjsSoiowy wspomnianego piatego
urzadzenia do wspomnianego trzeciego urzgdzenia; oraz sidédme
urzadzenie podtgczone ze wspomnianym szOstym urzadzeniem

i stuzgoe do odbierania wspomnianych sygnatéw wskazujaoyoh,
pierwszego i drugiego, ze wspomnianego trzeciego urzadzenia,
w oelu wytwarzania trzeciego sygnatu wskazujgcego, reprezen-
tujgcego ozy dziatanie wspomnianego trzeoiego urzadzenia
skorygowato doktadnie b4ad m lub mniej—bitowy we wspomnianym

kodzie Hamminga,
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MKP GO6k 15/12 NRF 2 054 760
HIP 42m6 15/12 IMM
niem.

Patent« NRF nr 2 054 760« Anordnung zum Ansteuern eines
optisohen Datendruokers,, Uktad sterowania ontycznel drukarki
danych« Siemens AG. NRF. Zgtosz. nr P 2054760.8-53 z 6.11,1970.
Opubl. Ausz. Auslegesohr., nr 35 z 30.08.1973, s. 320374, Fjfg.1l.

Zastrz. Uk+ad sterowania optyczne3d drukarki danych, gdzie nano-
szone sg znaki za posrednictwem odohylanego promienia Swietlnego
na swiatdtoczuty lub termoozuty nosnik informacji, przy czym od-
chylanie nastepuje przez akustyozno-optyczny dwustopniowy uktad
odchylania sSwiatda lub przez jednostopniowy akustyozno-optyczny
uktad odchylania sSwiatta, znamienny tym, ze sterowanie akustyozno-
optyoznym ukdadem odchylania Swiatda nastepuje analogowo lub
cyfrowo za pomoca przestrajanego -elektronicznie w sposéb ciagty
generatora wyposazonego w diode waraktorowg, ktérego ozas przeda-
czania jJest mniejszy od 1 us.

Int. Cl.2 GO6K 15/12 OT 25 50 268-
G03G 15/22 I MM
niem.

Patent. RFN nr 25 50 268, Scbnelldruoker fttr Datenverarbeitun-
gssysteme. Drukarka szybka do systeméw przetwarzania danyotu
InternationalBusinessMachines Corp., USA. Zgtosz. nr 2550
268 z 8.11.1975,Pierwsz. USA 522098 z 11.11.1974. Opubl. Ausz.
Auslegeschr. nr 20 z 18.05.1978, s. 1945, Fig. 1.

Zastrz. Drukarka szybka do systemdéw przetwarzania danych zwkasz-
oga drukarka z wirujgcym lustrom wieloptaszczyznowym oraz modulo-
wanym promieniemdaserowym, jak-rowniez z pamiecia oraz generato-
rami znakoéw, ktore przez kanat danych jest podgczone z systemem
przetwarzania danych i sama zawiera jednostke do realizacji in-
strukcji, Ictdéra jest potaczona z kanatem danych systemu przetwa-
rzania danych, znamienna tym, ze jest zainstalowany modyfikacyjny
bufor danych /82/ do zapamietywania danych sterujacych, azeby mo-
dyfikowa¢ dane zawarte w pamieci stron /78/ przy przenoszeniu do
generatora znakoéw /27/.
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|ntin-£ GO6K 15/12 REN 29 59 627
- i
Patent. RFN nr 25 59 627. InformationsaufzeiohnudgagarSt.
Przyrzad do zapisu,informacji /Wydagczenie a patentu 254S928..7/,
Canon K.K., Japonia. Zgtosz. nr.25 59 627 z 20.10.1975. Plerwsz.
Japonia nr 14544-75 z.3.02.1975; 14530-75, 14534-75 z 4.03.1975;

18528-75 z 13.02.1975; 25120-75 z 1.03.1975. Opubl. Ausz.
Auslegesohr. nr 6 z 7.02.1980, a. 573, Pig-.1c

«Zastrz. 1.. Przyrzad dO© zapisu Informacji,/ w-ktorym sSwiatdoczuty .
element do wytwarzania obrazu,zawierajgcego zapisywane informa-
cje, poruszany.z”na.ogot stata predkosciag od stanowiska,naswie-
tlania do stanowiska przakazywanla obrazu, -jest poddawane.na
s-tanowdsku naswietlania- dziataniu promienigtswietlnego .zmodulo-
wanego ta- informaoja”t.,w ;ktd"yia» przez wkgczenie, urzadzenia, tran-...
sportow8govmagtar4at-vdo sa.pis.u”™obrazuMjest. tranaportowany do sta-.,
nowiska. przekazywania ..Obrgzu*® celu prze.Jeoia«obrazu .z elementu .
sSwiattoczutego, .znamienny tym, Se odolnek.oz.as\s ,miedsy rozpocze-.
ciem naswietlania. sSwiattoczutego elementu a zatgczeniem transpor- .
towego /241/ jest nastawiany aa pomocg oz4onu czasowego /IC1l, I1C3/#

MKP GO6k 15/1A USA 3795011
_e  G03g 13/14 _BUM
NKP 346-7 4P ang. ..

Patent.. USA nr J795Q11. Eleotrostatio printing device. Elektro-.
staty.ozne .urzadzenie., drukujace. Kabushiki Kaisha Ricoh, Japonia*.
Zgtosz.~nr 224363 z ,7*02.1972. Pierwsz. Japonia nr 43/23888

a 10.04.1968. Opubl. Offio. Gazette nr 919/4 z 26.02.1974,

s. 1413, Fig. 1. Zastrz. 3,

Vv Przedmiotem wynalazku jest sposob elektrostatycznego drukowania.
" 1 urzadzenia do tego oelu.-zawierajace .nastepujace cziony: /1/
tworzenie elektrostatycznego obrazu utajonego,na przewodzgcym
fotoodbiornifcu przez fotografie elektronie.zng;//2/,wywotanie - -
wspomnianego obrazu,-.«a pomocg izolujacego elektryczni®©, i hydro-
.—.—fobowego sSrodka Wywodujagcego i utrwalenie wywotanego obrazu .

o ile-jest to niezbedne; /3/ wyeliminowanie hydrofitowych czes-

ci nie zawierajacych obrazu /to znaczy tych czesci do ktérych
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nie przylega srodek wywotujgcy/ aa pomoog ozynnika hydrofilo- -
wego po-wspomnianym utrwalenlu;/4/ usuniecie wspomnianych
hydrofilowyoh ozesot, elektrycznie przewodzgcych,® za pomooag
ozynnika hydrofitowego po wspomnianym.utrwaleniu; /4/ usunie-.
oie wspomnianych, hydrofitowych, ozesoi,.: elektrycznie przewo”zg-
oyoh, za, pomooag sSrodka przewodzacego; ,-/5/ elektryczne +4adowa- ...
nie elektroa.tatyozne j kliszy, drukarskie j w ten. spos6éb otrzyma- ,
.nej, przez .co zwigzanie #*adunku-na jnogaoej, byo. +adowanq-"ek*t9k-
cznie lub mogacej utrzyma¢ +adunek 1 hydrofobowe j, ozesoi ,/6/. ’
przestanie wspomnianego #4adunku, na ciato, izolowane elektrycznie,,
przez oo utworzenie;elektrostatycznego obrazu utajonego i ,/7/, -
wywodanie wspomnianego elektrostatycznego.obrazu utajonego

i jesli jest to niezbedne, utrwalenie wspomnianego obrazu
wkasnie wywotanego.

Int.Cl.2 GO6K 15/12 USA 4044363
B41B 0/00 MM
NKP 354-5 ang.

Patent.USA nr 404436.3.. Laser photocomposition system and .
method - Sposéb i urzadzenie laserowe do fotosk#adu. Dymo m
Industries, Ino., USA. Zgtosz. nr 549844 z 13.02.1975.
Opublit Offio, Gazette nr 961/4 z 23.08.1977, a.1880. Fig-.1.
Zastrz. 30.

Zastrz. Przedmiotem wynalazku jest urzadzenie do fotosk+4adu
znamienne tym, ze obejmuje: Hlaser, stuzgcy do wytwarzania wigzki
promieniowania laserowego, pierwsze -urzadzenie,odchylajace,
stuzgce do przesuwania wspomniane j-.w.igzki w pierwszym, kierunku
wzdduz, wiersza- znakow., .*jakie maja.byé z4ozone,, drugie urzadze- "
nie odchylajace, stuzgce do.kierowania wspomnianej wigzki
gwattownie do tytu i z powrotem w drugim kierunku, poprzeoznym .
'W;gledem wspomnianego pierwszego kierunku, urzadzenie projek-
cyjne, stuzgce do rzutowania .wspomaniane j.wigzki na powierzohnie
Swiattoczuta, oraz urzadzenie wygaszajace, stuzace do zasadni-
czo biorgc .catkowitego blokowania., przechodzenia wspomnianej
wiazki w wybranych momentach, w celu-tworzenia obrazéw znakéw

i rozmieszczania ioh proporcjonalnie na wspomnianej powierzchni
sSwiattoczutej.
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Int. Cl.2 GO6& 15/12 USA 4053898
MM

KKP- 346-1 ang.

Patent. Czesciowa kontynuaoja zgtosz. nr 607503 z 25.08.1975* .
nr 607504 z 25.08.1975 i nr 594126 z 8.07.1975. USA nr 4053898.
Laser reoording prooess. laserowy nrooes zapisu. Canon Kabushlki
Kalsha, Japonia. Zg#osz. nr 610082 z 3.09.1975. Pierwsz. Japonia
nr 49-105632 s 3.09*1974. Opubl. Offio. Gazette nr 963/2 z 11.10.

1977, s. 767. Fig. 1. Zastrz. 17.

Zastrz. Przedmiotem wynalazku jest spos6b zapisu optycznego

w oelu rejestracji informacji obrazu na nosniku zapisu znamien-
ny tym, ze obejmuje etapys utworzenia 00 najmniej dwu wigzek
Swietlnych”™ rzutowania wspomnianych wigzek sSwietlnych odpowied-
nio wzdduz pierwszej 1 drugiej Soiezki# Podzielenia i jednoczes-
nego zmodulowania kazdej ze wspomnianych wiazek sSwietlnyoh

w oelu utworzenia odpowiednio pierwszej i drugiej grupy zmodu-
lowanych wiagzek, w ktéryoh wigzki kazdej wspomnianej grupy roz-
mieszczone sg wzdduz odpowiednioh pierwszej 1 drugiej urojonych
prostych, kazda z ktdérych przechodzi przez wiazki zwiazanej

Z nig grupy 1 jest utozona zasadniozo biorgo prostopadle do
kierunku przebiegu wigzek* Kkierowania kazdej wspomnianej grupy
wigzek przez ukdtad optyozny w oelu umieszczenia tyoh grup we =m
wsp6lnej matrycy, w ktérej liniowo przesuniete wiagzki kazdej
egrupy sa liniowo oddzielone od wigzek innej grupy wzdduz trze-
oiej zasadniozo biorgo prostej linii przechodzacej przez kaz-
dg ze wspomnianyoh zmodulowanych wigzak, zasadniozo biorgo
prostopadle do ioh kierunku padania* oraz wybiarania wspo-
mnianego nosnika zapisu wspomniang matryca zmodulowanyoh wig-
zek w oelu utworzenia prostyoh linii informaoji obrazu na
wspomnianym nosniku zapisu w kierunku zasadniozo biorgo prosto-

pad+ym do kierunku wybilerania.
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1/ dla os6b prawnych - instytucji i zakkadéw pracy:
- instytucje i1 zakdady pracy zlokalizowane w miastach wojewddzkich
i pozostatych miastach, w ktérych znajduja sie siedziby Oddziatow
RSW "'Prasa-Ksigzka-Ruch' zamawiajga prenumerate w tych oddziatach;

- instytucje i zakkady pracy zlokalizowane w miejscowosciach, gdzie
nie ma oddziatdéw RSW "Prasa-Ksigzka-Ruch™ 1 na terenach wiejskich
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- osoby fizyczne zamieszkate na wsi i1 w miejscowosciach, gdzie nie ma
oddziatéw RSW "Prasa-Ksigzka-Ruch' optacaja prenumerate w urzedach
pocztowych i u doreczycieli;

- osoby fizyczne zamieszkate w miastach - siedzibach oddziatéw RSW
"Prasa-Ksigzka-Ruch™ optacajg prenumerate wydacznie w urzedach pocz-
towych nadawczo-oddawczych whkasciwych dla miejsca zamieszkania
prenumeratora. Wpdaty dokonuja uzywajac'blankietu wpkaty” na rachu-
nek bankowy miejscowego oddziatu RSW *‘Prasa-Ksigzka-Ruch™;

3/ Prenumerate ze zleceniem wysydki za granice przyjmuje RSW "Prasa-
Ksigzka-Ruch™, Centrala Kolportazu Prasy i Wydawnictw ul. Towarowa 28,
00-958 Warszawa, konto NBP XV Oddziak w Warszawie nr 1153-201045-
139-11. Prenumerata ze zleceniem wysydki za granice poczta zwykdag
jest drozsza od prenumeraty krajowej o 50 dla zleceniodawcow indywi-
dualnych i o 100$ dla zlecajacych instytucji i zak#adéw pracy.

Terminy przyjmowania prenumeraty na kraj 1 za granice:

- do dnia 10 listopada na | kwartal, 1 podrocze roku nastepnego oraz na
caly rok nastepny,

- do dnia 1-kazdego miesigca poprzedzajacego okres prenumeraty
roku biezacego.

Zaméwienia na prenumerate’’Prac naukowo-badawczych Instytutu Maszyn
Matematycznych" przyjmuje Dziat Sprzedazy Wysytkowej Osrodka Rozpow-
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Instytut Maszyn Matematycznych zawiadamia, Ze od 1984 r.,
po dwuletniej przerwie,” wznawia wydawanie miesieoznika
“Informacja ekspresowa - Nauki 1 Techniki Komputerowe',

W czasopismie zamieszczamy opisy bibliograficzne /wraz

z krotkimi notatkami objasniajgacymi/ dokumentédw zréd4o-
wych, ktére znajdujag sie w bibliotece IMM - najlepiej
zaopatrzonej w branzy komputerowej.

Dokumentujemy ok. 600 pozycji ksigzkowych rooznie /krajowych,
i zagranicznych/ oraz 184 tytuty czasopism /okoto 2000 ze-
szytow/ w jezykach: polskim, angielskim, rosyjskim, nie-
mieckim, czeskim; katalogi 1 in.

Informacja ekspresowa NiTK informuje o najnowszych publika-
cjach z zakresu branzy komputerowej i1 dziedzin pokrewnyoh
oraz nauk zwiagzanych z branzg /monografie, stowniki, podre-
czniki, materiaty szkoleniowe, artykudy w czasopismach,
przyczynki, ktotkie notatki o najnowszych zdobyczach tech-
niki komputerowej na Swiecie itp,/ Jjest wiec podstawowym

i niezbednym narzedziem pracy kazdego pracownika naukowego,
studenta, inzyniera - praktyka, projektanta 1 1in.

Nasi Czjrtelnioy moga zamawiad mikrofilmy i kserokopie doku-
mentdéw, ktérych opisy znajduja sie w Informacji ekspresowej.



