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@ 1. Przektadnia obiegowa z wyréwny-
waniem rozdzialu momentu obrotowego,
Znamienna tym, Ze zamocowania czopéw
osi1 (1) kot obiegowych (2) w dwéch tarczach
jarzma (5), w kierunku obwodowym zgodnie
z obrotem jarzma (5), sa sprezyste, przy czym
w dwoch tarczach jarzma (5) wykonane sa
otwory w ksztalcie rowkéw (4) o kierunku
obwodowym, aw rowkach tych umieszczone
sa czopy osi (1) k6t obiegowych (2) oraz
elementy sprgzysto-ttumigce (3), przy czym
szeroko$¢ rowka (4) w kierunku promienio-
wym pasowana jest ruchowo z wymiarem
czopa osi (1).
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Przektadnia obiegowa
z wyréwnywaniem rozdzialu momentu obrotowego

Zastrzezenia patentowe

1. Przektadnia obiegowa z wyréwnywaniem rozdzialu momentu obrotowego, znamien-
na tym, ze zamocowania czopdw osi (1) k6! obiegowych (2) w dwéch tarczach jarzma (), w
kierunku obwodowym zgodnie z obrotem jarzma (5), sa sprezyste, przy czym w dwéch tarczach
jarzma (5) wykonane sa otwory w ksztalcie rowkoéw (4) o kierunku obwodowym, a w rowkach
tych umieszczone sa czopy osi (1) két obiegowych (2) oraz elementy sprezysto-tlumiace (3),
przy czym szeroko$¢ rowka (4) w kierunku promieniowym pasowana jest ruchowo z wymiarem
czopa osi (1).

2. Przekladnia, w wypadku zamocowanych, wedlug zastrz. 1, znamienna tym, ze rowki (4)
wykonane w jarzmie (5) w kierunku obwodowym, przy zamocowaniu w dwutarczowym jarzmie (5)
Yozysk tocznych na czopach osi (1) két obiegowych (2) maja szeroko$€ réwnga Srednicy zewng-
trznej tozyska, a dlugo$ci rowkéw sa suma zewngtrznej Srednicy lozyska i dlugosci zabezpie-
czajacych montaz elementéw sprezysto-ttumigcych (3).

3. Przekladnia wedlug zastrz. 1 znamienna tym, Ze od zewngtrznej Srednicy:w dwdch
tarczach jarzma (5), w kierunku promieniowym do otworéw na czopy osi (1) két obiegowych (2),
wykonane sa przecigcia, korzystnie réwnolegle, omijajace otwory na glgboko§¢ ponizej kota
podzialowego otworéw w jarzmie (5).

4, Przekladnia obiegowa z wyréwnywaniem rozdzialu momentu obrotowego, znamien-
na tym, ze jarzmo (5) przekladni obiegowej posiada sprezyste ramiona (6) w kierunku na
zewnatrz, na koficach ktérych przymocowane sg czopy osi (1) két obiegowych (2).

5. Przektadnia obiegowa z wyréwnywaniem rozdzialu momentu obrotowego, znamien-
na tym, ze czopy osi (1) k6t obiegowych (2) umieszczone luZno w otworach jarzma (5), naciskaja
na tloki (7) prowadzone w cylindrach (8) o kierunku stycznym wykonanych w tarczach jarzma (5),
a cylindry (8) z ttokami (7), potaczone rurami (9) wraz z ciecza hydrauliczna tworza zamkniety,
szczelny i odpowietrzony uktad hydrauliczny.

6. Przekladnia obiegowa z wyréwnywaniem rozdzialu momentu obrotowego, znamien-
na tym, ze zamocowane wysiggnikowo w tarczy jarzma (S) czopy osi (1) két obiegowych (2)
maja przekrdj mniejszy od otworu wewnetrznego tozyska (10), korzystnie owalny, przy czym
dluzsze osie symetrii przekrojéw maja w stosunku do jarzma (5) kierunek promieniowy, a w
przestrzeniach pomig¢dzy przekrojami czopéw osi (1) i otworami wewngtrznymi lozysk (10)
umieszczone s3 elementy sprezyste (3).

7. Przekladnia wedlug zastrz. 6, znamienna tym, zZe przy jednokierunkowej pracy, na
przekrdj czopa osi (1) kota obiegowego (2) skiada si¢ p6t kota i np. pét owalu, przy czym linia
rozdzialu ma kierunek promieniowy, a tozysko (10) naciska poprzez element sprezysty (3) na
cze$¢ owalnag.

8. Przekladnia wedtug zastrz. 6, znamienna tym, ze elementy sprezyste (3) umieszczone
sa w Slepych otworach wykonanych w czopach osi (1) két obiegowych (2) w kierunku
promieniowych wzgledem ich przekroju i stycznym do kierunku ich obrotu z jarzmem, a kazdy
element sprezysty (3) opiera sig ze wstgpnym naciskiem o dno otworu w czopie osi (1) i o §cianke
otworu lozyska (10).

9. Przekladnia obiegowa z wyréwnywaniem rozdzialu momentu obrotowego, gdy w
dwutarczowym jarzmie zamocowane s3 lozyska k6t obiegowych, znamienna tym, ze czopy osi (1)
pasowane sa luZno w otworach két obiegowych (2), a na dilugosci kazdego czopa osi (1)
wykonane sg rowki, a w kazdym z nich umieszczony jest element sprezysty oparty o dno rowka
i 0 $ciang otworu kota obiegowego (2) z napigciem wstgpnym.

10. Przektadnia obiegowa z wyréwnywaniem rozdzialu momentu obrotowego, znamien-
na tym, Ze czopy osi (1) k6t obiegowych (2) pasowane sa luZno w otworach jarzma (5), a na
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dtugosci tych czopéw osi (1) wykonanych jest po kilka rowkéw, a w kazdym z nich umieszczony
jest element spreZysty oparty o dno rowka i o §ciang otworu w jarzmie (5) z napigciem wstepnym.

11. Przektadnia obiegowa z wyréwnywaniem rozdzialu momentu obrotowego, znamien-
na tym, ze zamocowane wysiggnikowo w tarczy jarzma (5) czopy osi (1) pasowane sg luzno w
otworach tozysk (16), a wzdtuz dtugosci czopéw osi (1) wykonanych jest po kilka rowkow, a w
kazdym z nich umieszczony jest element sprezysty oparty o dno rowka i o §ciang otworu tozyska (10)
Z napigciem wstepnym.

Przedmiotem wynalazku jest przektadnia obiegowa z wyréwnywaniem rozdzialu momen-
tu obrotowego. Rozdzial przenoszonego momentu obrotowego w przekiadni na poszczegdlne
kota obiegowe, ma istotny wplyw na jej trwalos¢.

Znane sg przektadnie obiegowe w ktérych wyréwnywanie rozktadu obciazen na poszcze-
g6lne kota obiegowe uzyskuje si¢ za pomoca uelastycznienia zamocowania k6t obiegowych na
swych osiach za pomoca elementéw posrednich, takich jak tuleje gumowe. Innym sposobem
wyréwnywania rozktadu obcigzen na kola obiegowe jest zastosowanie centralnie potozonego
piercienia z ciggnami pofaczonymi z mimosrodowymi czopami osi kot obiegowych jak w
przektadni firmy Simmering-Graz Pauker.

Przektadnia wedlug wynalazku charakteryzuje si¢ tym, ze zamocowania czopdw osi k6t
obiegowych w dwéch tarczach jarzma, w kierunku obwodowym zgodnie z obrotem jarzma, maja
sztywnos$¢ mniejsza od sztywnosci zazgbienia. W przektadni obiegowej czopy osi két obiego-
wych zamocowane s3 w otworach w ksztalcie rowkéw wykonanych w tarczach jarzma, o
kierunku obwodowym i naciskaja na elementy spr¢zysto-ttumiace. Przy prébie przeciazania
jednego z két, w wyniku np. btedéw kinematycznych, koto to poprzez czopy swojej osi naciska
na elementy sprezysto-ttumiace, powoduje ich odksztalcenie i przesunie si¢ w kierunku obwo-
dowym, w kierunku dziatania momentu obrotowego. Kolo unika w ten sposéb znacznego
przeciazenia. W wyniku tego, pozostate kota obiegowe pozostaja pod obciazeniem. Pomimo
biedéw kinematycznych, rozk}ad obciazenia na poszczegdlne kota obiegowe pozostanie prakty-
cznie wyréwnany.

W innym rozwigzaniu, przektadnia wedtug wynalazku charakteryzuje si¢ tym, ze czopy
osi kot obiegowych zamocowane sa w podatnych ramionach jarzma. Przeciazenie jednego z két
spowoduje dodatkowe ugigcie ramienia jarzma. Wskutek ugigcia ramienia, w pozostatych
kotach, tylko w niewielkim stopniu zmniejsza si¢ obciazenia.

W innym rozwiazaniu, przekladnia wedtug wynalazku charakteryzuje si¢ tym, ze czopy
osi kota obiegowego umieszczone sa luzno w otworach jarzma, a tam podparte sa ttokami o
osiach symetrii w kierunku stycznym. Ttoki umieszczone sa w cylindrach, a te potaczone sg ze
sobg rurami lub otworami wykonanymi w jarzmie. Cylindry i rury wypelnione sg ciecza
hydrauliczng, np. smarem. Ukfad ten jest zamknigty, szczelny i odpowietrzony. W wyniku
bledéw kinematycznych na jednym z két obiegowych, ttok podpierajacy czop osi jest np.
wciskany do cylindra. CiSnienie wytworzone przez tlok w ukladzie, spowoduje, ze pozostate
tloki beda wysuwane ze swych cylindréw i beda dociskane do czopéw osi pozostatych két
obiegowych. Dociskanie to powoduje, ze pozostate kota obiegowe tylko w niewielkim stopniu
beda odciazone.

W innym rozwiazaniu, przekladnia wedlug wynalazku charakteryzuje sie tym, ze w
jarzmie jednotarczowym, wysiegnikowo zamocowane w tarczy jarzma osie két obiegowych,
maja w kierunku stycznym wymiar mniejszy od §rednicy wewnetrznej tozyska, na ktérym
osadzone jest koto obiegowe. W wolnej przestrzeni pomigdzy czopem osi i §ciang otworu tozyska
umieszczone sg elementy sprezyste, np. plaskie sprezyny, przy czym przekrdj czopa pozwala,
po odksztalceniu si¢ sprezyny pod wpltywem obciazenia, na przesunigcie si¢ pierscienia wew-
netrznego tozyska w kierunku stycznym.
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Przektadnia wedlug wynalazku pozwala na rozwigzywanie problemu wyréwnywania
rozdziatu momentu obrotowego na poszczegdlne kota obiegowe.

Wynalazek obja$niono na przykladzie wykonania na rysunku, na ktérych fig. 1 przedsta-
wia przektadni¢ obiegowa w widoku poosiowym z rowkami w jarzmie, fig. 2 - widok jarzma z
ramionami, fig. 3 - jarzmo z tlokami, fig. 4 - przekrdj poprzeczny czopa osi kota obiegowego z
elementami sprgzystymi w pierécieniu wewnetrznym tozyska, a fig. 5 przedstawia przekr6j
poprzeczny czopa osi ze §lepym otworem, w ktérym umieszczony jest element spr¢zysty.

Przektadnia wedlug wynalazku charakteryzuje si¢ tym, ze czop osi 1 kota obiegowego 2
pod wptywem biedu, ktory wywoluje przecigzenie przesunie si¢ dodatkowo, po odksztalceniu
elementu sprgzysto-tlumiacego 3, w rowku 4 o kierunku obwodowym wykonanym w jarzmie 5.

W innym rozwigzaniu, jarzmo 5 posiada ramiona 6, w ktérych umocowane sa czopy osi 1 kota
obiegowego 2.

W innym rozwigzaniu, czopy osi 1 két obiegowych 2 umieszczone w otworze jarzma 5
naciskaja na tloki 7 w cylindrach 8, powodujac ci$nienie w cieczy hydraulicznej umieszczonej
w rurach 9, ktére 1acza ze sobg wszystkie cylindry 8, przy czym ciecza hydrauliczng w uktadzie
moga by¢ smary plastyczne.

W innym rozwiazaniu, czopy osi 1 o przekroju korzystnie owalnym, umieszczone sa wraz
z elementami sprezystymi 3 w otworach tozysk 10, na ktérych osadzone sa kota obiegowe 2.
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