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Opis wynalazku

Przedmiotem wynalazku jest urzadzenie do pobierania z przenosnika probek materiatéw sypkich.

Znane jest z opisu patentowego polskiego 171 556 urzadzenie do pobierania prébek z przeno-
$nika tasmowego, posiadajace zgarniak i rynne zsypowa, podnosnik do wyptaszczania tasmy trans-
portujacej zabudowany w osi przenosnika tasmowego pomiedzy tasma transportujaca, atasmg po-
wrotng oraz ma prostopadle do osi przenosnika usytuowany zgarniak, a po przeciwnej stronie tasmy
transportera w osi zgarniaka rynne zsypowa.

Urzadzenie wedtug wynalazku charakteryzuje sie tym, ze sklada sie z tyzki, ramienia, blokady
potozenia skrajnego oraz konstrukcji wsporczej, a napedy poszczegolnych elementéw realizowane sg
za pomocg sitownikbw pneumatycznych, ponadto ruch powrotny mechanizmu nad przenos$nikiem
realizowany jest po ztozeniu tyzki. Ponadto urzadzenie charakteryzuje sie tym, ze tyzka wyposazona
jest w wygarniacz wykonujacy w czasie czyszczenia ruchy wahadtowe, wygarniajacy pozostaty mate-
riat pomiedzy $ciankami tyzki, a ponadto $cianki tyzki zakonczone sg materiatem elastycznym zapo-
biegajacym uszkodzeniu przenosnika. Urzadzenie charakteryzuje sie takze tym, ze ustawienie tyzki
pod katem do kierunku ruchu realizowane za pomoca ramienia skladajgcego sie z dwéch czesci pota-
czonych ze sobg tuleja, a wzajemne potozenie czesci ramienia ustalane jest potagczeniem srubowym.

Urzadzenie pozwala na ciggte, szybkie i bezpieczne pobranie reprezentatywnej prébki pierwot-
nej z materiatu sypkiego transportowanego przenosnikiem bez zatrzymywania tasmy.

Przedmiot wynalazku pokazano w przyktadzie wykonania na rysunku, na ktérym fig. 1 przed-
stawia urzadzenie do pobierania probek, fig. 2 konstrukcje tyzki, fig. 3 sposdb potaczenia dwéch cze-
$ci ramienia tyzki.

Mechanizm pobierajacy prébke bezposrednio z przenosnika, ktérym jest transportowany mate-
riat sypki o znanej granulacji sktada sie z tyzki 1, ramienia 2, konstrukcji wsporczej 4 z blokadg poto-
zenia skrajnego 5 oraz sitownikéw pneumatycznych napedzajacych poszczegélne elementy uktadu.

Ramie wraz tyzka wykonuje ruch wahadtowy zgarniajac materiat na bok z tasmy przenosnika.
Powr6t ramienia nastepuje po ztozeniu tyzki nad materiatem transportowanym na tasmie. Naped po-
szczegoélnych ruchow realizowany jest przez sitowniki pneumatyczne.

Konstrukcja tyzki umozliwia wygarniecie probki urobku z catego przekroju strugi transportowa-
nego materiatu, a ponadto samoczynnie oczyszcza sie z materiatu znajdujgcego sie w srodku tyzki.
tyzka 1 wyposazona jest w elementy elastyczne 7 zabezpieczajace przed uszkodzeniem tasme prze-
nosnika 6. Ponadto w tyzce znajdujg sie ruchome elementy wygarniacza 3, napedzane sitownikiem 8,
stuzgce do usuniecia materiatu znajdujgcego sie w srodku tyzki. Zastosowaniu tych elementéw zapo-
biega oklejaniu sie materiatu na $ciankach tyzki.

Mechanizm pobierania prébek charakteryzuje sie ponadto tym, ze umozliwia skrecenie tyzki
pod odpowiednim katem w stosunku do kierunku ruchu. Skrecenie to powoduje zmniejszenie sit bocz-
nych dziatajacych na tyzke od materiatu transportowanego na tasmie przenosnika.

Ramie sktada sie z dwoch czesci: czesci goérnej 9 oraz czesci dolnej 10. Potgczenie obu czesci
ramienia realizowane jest za pomoca tulei, ktéra umozliwia skrecenie w osi o dowolny kat jednej cze-
$ci ramienia w stosunku do drugiej. Ustalenie pozycji po skreceniu realizowane jest za pomocg pota-
czenia kotnierzowego skrecanego $rubami 11. Skrecanie dolnej czesci ramienia powoduje réwnocze-
sne skrecenie tyzki i ustawienie jej pod katem w stosunku do kierunku jej ruchu.

Zastrzezenia patentowe

1. Urzadzenie do pobierania z przenosnika prébek materiatébw sypkich, znamienne tym, ze
skfada sie z tyzki (1) obrotowo zamocowanej w ramieniu (2), ktére jest obrotowo zamocowane w kon-
strukcji wsporczej (4), posiadajacej blokade potozenia skrajnego (5), przy czym poszczeg6lne elemen-
ty wprawiane sg w ruch za pomocg sitownikbw pneumatycznych, aruch powrotny ramienia z tyzka
nad przenosnikiem realizowany jest po ztozeniu tyzki.

2. Urzadzenie wedtug zastrz. 1, znamienne tym, ze tyzka (1) wyposazona jest w w napedzany
sitownikiem (8) wygarniacz (3) wykonujacy w czasie czyszczenia ruchy wahadtowe, wygarniajac
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pozostaty materiat pomiedzy Sciankami tyzki, a ponadto $cianki tyzki zakonczone sg materiatem ela-
stycznym (7) zapobiegajacym uszkodzeniu tasmy przenosnika (6).

3. Urzadzenie wedtug zastrz. 1, znamienne tym, ze ustawienie tyzki (1) pod katem do kierunku
ruchu realizowane za pomoca ramienia sktadajgcego sie z dwoch czesci (9 i 10) potaczonych ze sobg
tuleja, a wzajemne potozenie czesci ramienia ustalane jest potaczeniem kotnierzowym skrecanym
Srubami (11).

Rysunki

Fig.1
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