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Opis wynalazku

Przedmiotem wynalazku jest sposéb sterowania zaworami falownika napiecia MSI w czasie
hamowania pradem stalym silnika indukcyjnego klatkowego (hamowanie dynamiczne), poprawiajacy
warunki pracy zaworéw.

Hamowanie prgdem statym jest jedng z metod hamowania silnikéw indukcyjnych klatkowych.
Przy wykorzystaniu falownika napiecia MSI jest ono realizowane na dwa sposoby: w pierwszej meto-
dzie sterowane sg wszystkie 3 mostki tranzystorowe, w drugiej tylko dwa z nich, a tranzystory pozo-
statego mostka sg wylgczone. Sterowanie tranzystoréw T1, T2, T3 oraz napiecia miedzyfazowe Uab,
Uac w znanej metodzie sterowania przedstawia rysunek pos Il

Wynalazek dotyczy sterowania 3 pétmostkami.

Celem wynalazku jest zmniejszenie czestotliwosci przetgczania zaworéw, przy zachowaniu ta-
kich samych parametrow napiecia wyjsciowego, jak w metodzie standardowej. Cel zostat osiggniety
poprzez zmiane sposobu sterowania zaworow.

Sposéb wedtug wynalazku polega na tym, ze w pierwszej potowie cyklu przetagczania zatgcze-
nie pierwszego tranzystora wyprzedza chwile 1/4 cyklu przetaczania o warto$¢ wypetnienia, a nastep-
nie w podobny sposéb w drugiej potowie cyklu wytgczenie sterowania dla tranzystora drugiego i trze-
ciego nastepuje z wyprzedzeniem o warto$¢ wypetnienia wzgledem wytgczenia tranzystora pierwsze-
go. Zatgczenie tranzystoréw drugiego itrzeciego nastepuje zawsze w chwili 1/4 cyklu przetgczania,
a wylgczenie tranzystora pierwszego nastepuje zawsze w chwili 3/4 cyklu przetgczania.

Wynalazek pozwala na zmniejszenie czestotliwosci przetaczania zawordw falownika przy za-
chowaniu takich samych parametréw napiecia i prgdu wyjsciowego.

Przedmiot wynalazku objasniono na rysunku, na ktérym fig. 1 przedstawia schemat obwodéw
gtéwnych falownika napiecia MSI zasilajgcego silnik pradu przemiennego M, a fig. 2 sterowanie tran-
zystoréw.

Tranzystory T2 i T3 sg przetaczane z zadang statg czestotliwoscig i wypetnieniem 50%. Tranzy-
stor T1 sterowany jest z wypetnieniem wiekszym od 50% o wartosé t/T.*100%. W efekcie w napie-
ciach miedzyfazowych Uab i Uac uzyskujemy impulsy napiecia o wartosci amplitudy takiej, jak wartosé
napiecia w obwodzie posredniczacym falownika Upc i wypetnieniu /T *100%. Powoduje to przeptyw
odpowiedniej wartosci sredniej pradu przez uzwojenia silnika.

Cykl pracy Tc zostat podzielony na dwa potokresy Tc/2. Sygnaly sterujgce wypracowane sg
bezposrednio dla tranzystorow T1, T2, T3, dla pozostatych tranzystoréw T4, T5, T6 sterowania sg
negacjg sygnatéw dla drugiego tranzystora z danego pétmostka. Sterowanie jest tak zorganizowane,
ze w pierwszej potowie cyklu Tc/2 zatgczenie tranzystora T1 wyprzedza punkt 1/4Tc o t, a tranzysto-
ry T2 i T3 sg zatagczane w chwili 1/4Tc. Nastepnie w podobny sposéb w drugiej potowie cyklu wyta-
czenie sterowania dla T2 i T3 wyprzedza o t chwile wylgczenia tranzystora T1. Wytgczenie tranzysto-
ra T1 nastepuje zawsze w chwili 3/4Tc. W ten sposéb dla tej samej czestotliwosci impulséw napiecia
miedzyfazowego Uab i Uac jak w metodzie standardowej, tranzystory falownika sg przetaczane z dwa
razy mniejszg czestotliwoscig. W obrebie obu pétcykli Tc/2 wystepuje symetria potozenia impulsu
napieciowego.

Zastrzezenie patentowe

Sposéb sterowania zaworami falownika napiecia MSI w czasie hamowania pradem statym silni-
ka indukcyjnego klatkowego, znamienny tym, ze generuje sie impulsy sterujgce w pierwszej potowie
cyklu przetgczania (Tc), gdzie zatgczenie tranzystora (T1) wyprzedza punkt 1/4(Tc) o wartos¢ wypet-
nienia t, a nastepnie w drugiej potowie cyklu wytaczenie sterowania dla (T2) i (T3) odbywa sie z wy-
przedzeniem o t wzgledem wytgczenia tranzystora (T1), przy czym zatgczenie tranzystoréw (T2) i (T3)
nastepuje zawsze w chwili 1/4(Tc), a wylaczenie tranzystora (T1) nastepuje zawsze w chwili 3/4(Tc).



PL 210 039 B1
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