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Opis wynalazku

Przedmiotem wynalazku jest przyrzad do obrébki plastycznej metali, przeznaczony do ksztatto-
wania przedmiotéw metalowych w drodze $ciskania z oscylacyjnym skrecaniem podczas kucia matry-
cowego lub prasowania.

Znane sg rozwigzania przyrzadoéw do obrébki plastycznej metali podczas kucia lub prasowania,
wyposazone w obrotowag matryce. Podczas obrébki narzedzie robocze, matryca lub stempel, wprowa-
dzana jest w ruch rewersyjno-obrotowy w ptaszczyznie prostopadtej do osi wzdtuznej urzadzenia po-
krywajacej sie z osig nacisku suwaka prasy. Odksztatcany plastycznie materiat jest poddawany jedno-
czesnemu osiowemu naciskowi oraz cyklicznemu skrecaniu. Dodatkowy ruch rewersyjny narzedzia
roboczego wplywa na zmniejszenie sity nacisku podczas odksztatcania na zimno lub goragco materia-
téw matoplastycznych i o duzej wytrzymatosci ze znacznie wiekszymi stopniami odksztatcenia i przy
znacznie mniejszych sitach nacisku.

Z opisu patentowego PL 178830 znane jest urzadzenie do odksztatcania plastycznego materia-
téw podczas kucia lub prasowania ztozone z dwéch matryc, z ktérych co najmniej jedna jest potaczo-
na z silnikiem napedzajacym poprzez korbowo-wahaczowy mechanizm dzwigniowy tak, aby spowo-
dowac ruch obrotowo-rewersyjny matrycy.

Przyrzad do obrébki plastycznej metali, wyposazony w dwie matryce osadzone w oprawach
oraz mechanizm dzwigniowy napedu ruchu obrotowo-rewersyjnego matrycy dolnej potaczony prze-
ktadnig zebatg z silnikiem napedzajgcym, charakteryzuje sie tym, ze mechanizm dzwigniowy sktada
sie z symetrycznego uktadu dwdch mechanizméw korbowo-wahaczowych, przy czym koto napedza-
ne, osadzone na wale wykorbionym kazdego mechanizmu, jest potaczone z kotem napedzajacym
przekfadni poprzez centralne koto posrednie utozyskowane w osi dolnej czesci korpusu, stanowigcej
oprawe matrycy dolnej, do ktérej przymocowane jest ramie dzwigni kazdego mechanizmu korbowo-
-wahaczowego.

W korzystnym wykonaniu przyrzadu ramie dzwigni kazdego mechanizmu korbowo-wahaczo-
wego ma od strony wolnego konca widetki, w ktérych umieszczone sg rolki osadzone mimosrodowo
na koncu watu wykorbionego.

Rozwigzanie zapewnia symetrie obcigzen mechanizmu powodujacego ruch obrotowo-rewer-
syjny, dzieki czemu zwieksza sie wytrzymatos¢ i trwatos¢é elementéw mechanizmu oraz doktadnosé
wymiarowa obrabianych wyrobow.

Przedmiot wynalazku jest uwidoczniony w przykfadzie wykonania na rysunku, na ktérym fig. 1
przedstawia przyrzad w widoku z boku, a fig. 2 przedstawia mechanizm napedu ruchu obrotowo-re-
wersyjnego matrycy dolnej w widoku z géry.

Jak przedstawiono na fig. 1, przyrzad sktada sie z dwuczesciowego korpusu, matrycy dolnej 3,
matrycy goérnej 4 i mechanizmu dzwigniowego potaczonego przektadnig zebatg z silnikiem napedo-
wym. Matryca dolna 3 jest osadzona w dolnej czesci 1 korpusu. Matryca gérna 4 jest osadzona
w przesuwnym i nieobrotowym fozysku poprzecznym 5 zamocowanym w gornej czesci 2 korpusu.
Mechanizm dzwigniowy sktada sie z uktadu dwdch mechanizméw korbowo-wahaczowych, usytuowa-
nych symetrycznie wzgledem osi przyrzadu. Poziome ramie kazdego mechanizmu zaopatrzone jest
w rolki 7 osadzone na koncu watu wykorbionego 8, ktérego obrét powoduje ruch obrotowo-rewersyjny
matrycy dolnej 3. Przekiadnia zebata przenoszaca moment obrotowy z silnika na wat wykorbiony 8,
sklada sie z kota napedzajgcego 9, centralnego kota posredniego 10, i kota napedzanego 11.

Jak przedstawiono na fig. 2, ramie dzwigni kazdego mechanizmu korbowo-wahaczowego jest
przytwierdzone w ukfadzie symetrycznym do dolnej matrycy 3, a dzwignia od strony wolnego konca
jest wyposazona w widetki 6. W widetkach 6 sg umieszczone rolki 7 osadzone na koncu watu wykor-
bionego 8. Kazdy wat wykorbiony 8 jest zaopatrzony w koto napedzane 11 potaczone z kotem nape-
dzajacym 9 poprzez centralne koto posrednie 10. Centralne koto posrednie 10, wykonane jako pier-
scien z zewnetrznym wiencem zebatym, jest utozyskowane w dolnej czesci 1 korpusu.

Dziatanie urzadzenia polega na nadaniu dolnej matrycy 3 ruchu obrotowo-rewersyjnego pod-
czas kucia matrycowego lub prasowania za pomocg mechanizmu dzwigniowego posiadajgcego dwa
symetrycznie usytuowane mechanizmy korbowo-wahaczowe. Odksztatcany plastycznie materiat jest
poddawany jednoczesnemu osiowemu naciskowi oraz cyklicznemu skrecaniu. Symetria mechanizmu
oraz zastosowanie centralnego kota posredniego zwieksza wytrzymatos¢ i trwatos¢ urzgdzenia, co
pozwala na przenoszenie wiekszych obcigzen. Wieksza jest przy tym doktadnosé wymiarowa wytwa-
rzanych wyrobéw.
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Urzadzenie moze by¢ takze stosowane w odwrotnym potozeniu, zwlaszcza w prasach z nape-
dem dolnym suwaka, w ktérym dolna matryca 3 wraz z mechanizmem dzwigniowym napedu ruchu
obrotowo-rewersyjnego bedzie usytuowana powyzej matrycy gornej 4.

Przyrzad ma zastosowanie do obrébki plastycznej materiatow litych i porowatych, w tym wyro-
bow z proszkéw metali i ich kompozytéw.

Zastrzezenia patentowe

1. Przyrzad do obrdbki plastycznej metali, wyposazony w dwie matryce osadzone w oprawach
oraz mechanizm dzwigniowy napedu ruchu obrotowo-rewersyjnego matrycy dolnej potaczony prze-
kladnig zebatg z silnikiem napedzajgcym, znamienny tym, ze mechanizm dzwigniowy sklada sie
Z symetrycznego uktadu dwéch mechanizméw korbowo-wahaczowych, przy czym koto napedzane (11),
osadzone na wale wykorbionym (8) kazdego mechanizmu, jest potaczone z kotem napedzajagcym (9)
przektadni poprzez centralne koto posrednie (10) utozyskowane w osi dolnej czesci (1) korpusu, sta-
nowiacej oprawe matrycy dolnej (3), do ktérej przymocowane jest ramie dzwigni kazdego mechanizmu
korbowo-wahaczowego.

2. Przyrzad wedtug zastrz. 1, znamienny tym, ze ramie dzwigni kazdego mechanizmu korbo-
wo-wahaczowego ma od strony wolnego konca widetki (6), w ktérych umieszczone sg rolki (7) osa-
dzone mimosrodowo na koncu watu wykorbionego (8).
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Rysunki
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