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Opis wynalazku 

Przedmiotem wynalazku jest sposób wyznaczania średnicy koła pojazdu będącego w ruchu, 

wykorzystujący jednoznaczny związek geometryczno-kinematyczny pomiędzy średnicą koła a kątem 

obrotu dźwigni obrotowej, której jeden koniec styka się z bieżnią koła. 

Dotychczasowe sposoby wyznaczania średnicy kół wykorzystują metody triangulacyjne, które 

wymagają pomiaru w trzech punktach bieżni koła, najczęściej za pomocą czujników laserowych. Na 

podstawie zmierzonych współrzędnych w trzech punktach oblicza się, drogą przekształceń trygono-

metrycznych, średnicę koła. W sposobie tym ograniczona jest dokładność wyznaczania średnicy, wy-

nikająca z laserowej metody wyznaczania współrzędnych punktów koła (z niekorzystnego wpływu 

stanu bieżni koła na jakość odbitej wiązki laserowej). 

Sposób według wynalazku polega na tym, że dokonuje się pomiaru kąta obrotu dźwigni obroto-

wej, której jeden koniec styka się z bieżnią koła, przy czym dźwignię obrotową umieszcza się na dro-

dze przejazdu koła i w wyniku styku z bieżnią koła, dźwignia obraca się o kąt α, którego wartość zale-

ży od średnicy koła i prędkości z jaką koło się porusza. 

Sposób wyznaczania średnicy według wynalazku w ruchu objaśniono na rysunku, który przed-

stawia usytuowanie dźwigni obrotowej podczas kontaktu z kołem. 

Wyznaczanie średnicy polega na tym, że znajdująca się na drodze przejazdu koła dźwignia ob-

rotowa, w wyniku styku jednego z jej końców z bieżnią poruszającego się koła, obraca się o kąt α, 

którego wartość jest zależna od średnicy koła i prędkości z jaką to koło się porusza. Na podstawie 

przekształceń trygonometrycznych możliwe jest obliczenie średnicy koła D jako funkcji kąta obrotu 

dźwignia i pozostałych cech geometrycznych dźwigni z następującej zależności: 

 

   
                              

           
 

gdzie: 

D - średnica koła,  

α - kąt obrotu dźwigni, 

V - prędkość liniowa poruszającego się koła, 

L - długość dźwigni obrotowej,  

h - odległość punktu obrotu dźwigni od jezdni, 

t - czas pomiaru kąta obrotu dźwigni od momentu zetknięcia się dźwigni z bieżnią koła. 

 

 

Zastrzeżenie patentowe 

Sposób wyznaczania średnicy koła pojazdu będącego w ruchu, znamienny tym, że dokonuje 

się pomiaru kąta obrotu dźwigni obrotowej, której jeden koniec styka się z bieżnią koła, przy czym 

dźwignię obrotową umieszcza się na drodze przejazdu koła i w wyniku styku z bieżnią koła, dźwignia 

obraca się o kąt α, którego wartość zależy od średnicy koła i prędkości z jaką koło się porusza. 
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Rysunek 
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