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Opis wynalazku

Przedmiotem wynalazku jest sposdéb wyznaczania $rednicy kofa pojazdu bedacego w ruchu,
wykorzystujacy jednoznaczny zwigzek geometryczno-kinematyczny pomiedzy Srednicg kota a katem
obrotu dzwigni obrotowej, ktorej jeden koniec styka sie z bieznig kota.

Dotychczasowe sposoby wyznaczania srednicy kot wykorzystujg metody triangulacyjne, ktére
wymagajg pomiaru w trzech punktach biezni kota, najczesciej za pomocg czujnikéw laserowych. Na
podstawie zmierzonych wspotrzednych w trzech punktach oblicza sie, drogg przeksztatcen trygono-
metrycznych, srednice kota. W sposobie tym ograniczona jest doktadno$¢ wyznaczania srednicy, wy-
nikajaca z laserowej metody wyznaczania wspotrzednych punktéw kota (z niekorzystnego wplywu
stanu biezni kota na jako$¢ odbitej wigzki laserowej).

Sposoéb wedlug wynalazku polega na tym, ze dokonuje sie pomiaru kata obrotu dzwigni obroto-
wej, ktorej jeden koniec styka sie z bieznig kota, przy czym dzwignie obrotowg umieszcza sie na dro-
dze przejazdu kota i w wyniku styku z bieznig kota, dzwignia obraca sie o kat a, ktérego wartosc zale-
zy od srednicy kota i predkosci z jakg koto sie porusza.

Sposo6b wyznaczania $rednicy wedtug wynalazku w ruchu objasniono na rysunku, ktéry przed-
stawia usytuowanie dzwigni obrotowej podczas kontaktu z kotem.

Wyznaczanie srednicy polega na tym, ze znajdujaca sie na drodze przejazdu kota dzwignia ob-
rotowa, w wyniku styku jednego z jej koncéw z bieznig poruszajgcego sie kota, obraca sie o kat q,
ktérego wartos¢ jest zalezna od $rednicy kota i predkosci z jakg to koto sie porusza. Na podstawie
przeksztatcen trygonometrycznych mozliwe jest obliczenie srednicy kota D jako funkcji kata obrotu
dzwignia i pozostatych cech geometrycznych dzwigni z nastepujacej zaleznosci:

Vt(L —h)(Vt £/ (V)2 — [2(1 — sina)?

b= L?(1 — sina)?
gdzie:
D - $rednica kota,
a - kat obrotu dzwigni,
V - predkos¢ liniowa poruszajgcego sie kota,
L - dlugo$¢ dzwigni obrotowej,
h - odlegto$¢ punktu obrotu dzwigni od jezdni,
t - czas pomiaru kata obrotu dzwigni od momentu zetkniecia sie dzwigni z bieznig kota.

Zastrzezenie patentowe

Sposdb wyznaczania Srednicy kota pojazdu bedacego w ruchu, znamienny tym, Zze dokonuje
sie pomiaru kata obrotu dzwigni obrotowej, ktérej jeden koniec styka sie z bieznig kota, przy czym
dzwignie obrotowag umieszcza sie na drodze przejazdu kofa i w wyniku styku z bieznig kota, dzwignia
obraca sie o kat a, ktérego warto$¢ zalezy od Srednicy kota i predkosci z jaka koto sie porusza.
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