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Opis wynalazku

Przedmiotem wynalazku jest autonomiczny system pomiarowy do akwizycji szybkozmiennych
sygnatéw napieciowych z trzech kanatow wejsciowych jednoczesnie.

Dotychczas w wielu przypadkach stosuje sie systemy przewodowe o duzym zapotrzebowaniu
na energie.

Autonomiczny system wedtug wynalazku charakteryzuje sie tym, ze sygnat z czujnika pomiaro-
wego poprzez filtr dolnoprzepustowy jest doprowadzony do wtdérnika napiecia zbudowanego na
wzmachiaczach operacyjnych. Sygnat z wtérnika napiecia jest podawany bezposrednio na wejscie
pomiarowe przetwornika analogowo-cyfrowego. Kazde wejscie pomiarowe ma oddzielny niezalezny
przetwornik. Przetwornik ten jest integralng czescig mikroprocesora. Dzieki takiemu rozwigzaniu jest
mozliwy jednoczesny pomiar sygnatu na wszystkich 3 wejsciach. Sygnaty sg mierzone z czestotliwo-
$cig 100 kHz w kazdym kanale, co oznacza odstep miedzy probkami 10 uS. Przetworzona wartos¢
sygnatu z kazdego kanatu jest zapisywana do niezaleznego bufora o wielkosci 300000 prébek. Daje
to maksymalny czas pomiaru réwny 3 sek. Jest to bufor okrezny co oznacza, ze gdy wskaznik zapisu
dojdzie do kohca bufora, zaczyna zapisywaé probki od poczatku, nadpisujac poprzednio zapisane.
Pomiary sg wykonywane bez przerwy po wigczeniu urzgdzenia. W momencie wyzwolenia pomiaru do
bufora zapisywany jest znacznik, aby mozna byto odnalezé moment, od ktérego zaczynaja sie wiasci-
we dane. Od tego momentu jest uruchamiany licznik , ktéry zlicza do 290000 prébek. Po osiggnieciu
tej wartosci przetwarzanie zostaje zatrzymane. Poniewaz pomiar zatrzymuje sie po 290000 probkach,
pozostate 10000 prébek sg wartosciami mierzonych sygnatéw na 100 ms przed wyzwoleniem.
Po zatrzymaniu przetwarzania dane z buforéw pomiarowych sg zapisywane na karte pamieci do pliku
w postaci tekstowej. Po zakonczeniu zapisywania urzadzenie mozna podigczyé do komputera i odczy-
ta¢ plik z pamieci.

Sposob wedtug polega na tym, ze systemem dokonuje akwizycji danych z jednoczesnym po-
miarem w trzech kanatach. Maksymalna czestotliwos¢ prébkowania 100 kHz. Rozdzielczos¢ wynosi
2.5 m/s®. Zakres czujnikéw £500 g. Urzadzenie umozliwia rejestracje sygnatéw z tzw. wyprzedzeniem
(pretrigger).

Przedmiot wynalazku przedstawiony zostat w przyktadzie wykonania na rysunku, ktéry przed-
stawia schemat ideowy autonomicznego systemu pomiarowego.

Autonomiczny system pomiarowy do akwizycji szybkozmiennych sygnatéw napieciowych zbu-
dowany jest z trzech przetwornikéw pomiarowych A/C - 12 bitowych wbudowanych w procesor CPU,
pamieci RAM, wtérnikéw napiecia, filtrow dolnoprzepustowych, zasilania bateryjnego oraz czujnikéw
przyspieszenn ADXL 001, kanatu do komunikacji z komputerem oraz kanatu do wyzwalania (poprzez
zwarcie do masy). Sygnat z czujnika pomiarowego (akcelerometr ADXL001-500) poprzez filtr dolno-
przepustowy jest doprowadzony do wtérnika napiecia zbudowanego na wzmachiaczu operacyjnym,
z wtérnika napiecia sygnat jest podawany bezposrednio na wejscie pomiarowe przetwornika analogowo-
-cyfrowego o rozdzielczosci 12 bitéw, kazde wejscie pomiarowe ma oddzielny niezalezny przetwornik
A/C, ktéry jest integralng czescig mikroprocesora. Sygnat jest mierzony jednoczesnie na wszystkich 3
wejsciach z czestotliwoscig 100 kHz w kazdym kanale, przetworzona warto$¢ z kazdego kanatu jest
zapisywana do niezaleznego bufora okreznego o wielkosci 300000 probek, momencie wyzwolenia
pomiaru, do bufora zapisywany jest znacznik od tego momentu jest uruchamiany licznik, ktéry zlicza
do 290000 prébek, po osiagnieciu tej wartosci przetwarzanie zostaje zatrzymane, pozostate 10000
probek sg wartosciami mierzonych sygnatéw na 100 ms przed wyzwoleniem, po zatrzymaniu przetwa-
rzania dane z buforéw pomiarowych sg zapisywane na karte pamieci typu microSD do pliku w postaci
tekstowej, po zakonczeniu zapisywania autonomiczny system pomiarowy mozna podtgczy¢ do kom-
putera i odczyta¢ plik z pamieci SD.

Zastrzezenie patentowe

Autonomiczny system pomiarowy do akwizycji szybkozmiennych sygnatéw napieciowych zbu-
dowany jest z trzech przetwornikéw pomiarowych A/C - 12 bitowych wbudowanych w procesor CPU,
pamieci RAM, wtérnikéw napiecia, filtrow dolnoprzepustowych, zasilania bateryjnego oraz czujnikéw
przyspieszenn ADXL 001, kanatu do komunikacji z komputerem oraz kanatu do wyzwalania (poprzez
zwarcie do masy), znamienny tym, ze sygnat z czujnika pomiarowego (akcelerometr ADXL001-500)
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poprzez filtr dolnoprzepustowy jest doprowadzony do wtérnika napiecia zbudowanego na wzmacnia-
czu operacyjnym, z wtérnika napiecia sygnat jest podawany bezposrednio na wejscie pomiarowe
przetwornika analogowo-cyfrowego o rozdzielczosci 12 bitéw, kazde wejscie pomiarowe ma oddzielny
niezalezny przetwornik A/C, ktory jest integralng czescig mikroprocesora, sygnat jest mierzony jedno-
czesnie na wszystkich 3 wejsciach z czestotliwoscig 100 kHz w kazdym kanale, przetworzona warto$¢
z kazdego kanatu jest zapisywana do niezaleznego bufora okreznego o wielkosci 300000 probek,
momencie wyzwolenia pomiaru, do bufora zapisywany jest znacznik od tego momentu jest urucha-
miany licznik, ktéry zlicza do 290000 probek, po osiagnieciu tej wartosci przetwarzanie zostaje za-
trzymane, pozostate 10000 prébek sg wartosciami mierzonych sygnatéw na 100 ms przed wyzwole-
niem, po zatrzymaniu przetwarzania dane z buforéw pomiarowych sg zapisywane na karte pamieci
typu microSD do pliku w postaci tekstowej, po zakonczeniu zapisywania autonomiczny system pomia-
rowy mozna podigczy¢ do komputera i odczytac plik z pamieci SD.
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