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WSTEP

Podsystem teleprzetwarzania danych TELE/JS obejmuje urzadzenia i oprogramowanie umozliwiajace
zdalne, wielodostepne wykorzystywanie zasobéw komputeréw JEDNOLITEGO SYSTEMU.
Strukture $rodkéw technicznych | programowych podsystemu TELE JS llustruje ponizszy rysunek.
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1 PROCESOR TELEPRZETWARZANIA DANYCH /PTD/ - EC 837101

1.1. WPROWADZENIE

jest programowang jednostka sterujaca teletransmisjg danych. PTD petni role podstawowego urzadze-
nia podsystemu teleprzetwarzanla —jest procesorem, ktéry steruje, kontroluje przebieg transmisji | dwustronng
tacznos¢ miedzy komputerem a punktami abonenckimi (terminalami) odcigzajac komputer od wielu zadart zwia-

zanych z teleprzetwarzanlem danych.
PTD wspotpracuje:

- poprzez standardowy Interfejs z komputerami JEDNOLITEGO SYSTEMU EMC pracujgcymi pod systeme.m
operacyjnym OS/JS wyposazonym w odpowiednie telekomunikacyjne metody dostepu.

- poprzez tacza telekomunikacyjne, z punktami abonenckimi spetniajgcymi wymagania przyjetych dla PTD
protokotow teletransmisji.

Realizacjg {unkcji PTD steruje jeden z dwu programow sterujgcych (EP lub NCP) rezydujacy w jego pamieé)k
operacyjne;j.

1.Z BUDOWA PROCESORA TELEPRZETWARZANIA DANYCH

PTD charakteryzuje sie modutowa budowa, ktéra pozwala na dobér badz rozbudowe wielu jego blokéw
funkcjonalnych stosownie do potrzeb teleprzetwarzania.

1.2.1. BLOKI FUNKCJONALNE PTD

PTD zbudowany jest z ponizszych blokéw funkcjonalnych:

- JEDNOSTKA »STERUJACA (s)
ADAPTER KANALOWY (AK)
- PAMIEC OPERACYINA (PAO)
- SKANER KOMUNIKACYINY (SK)
BLOK OBStUGI Z ADAPTERAMI LINIOWYMI (ko)
- ZESPOL ZASILANIA (Z2)

Jednostka sterujgca (JS)

Jednostka sterujgca pracuje pod kontrola programu sterujgcego rezydujacego w PAO. Kieruje pracg PTD
i organizuje wspotprace miedzy blokami funkcjonalnymi PTD poprzez realizacje 51 instrukcji wykorzystywanych

W programie sterujgcym.



W Jednostce sterujgcej znajduja sie uktady funkcjonalne takieljak:

arytmometr sktada sie z sumatora i wsp&tpracujacych z nim rejestrow.
Wykonuje wszystkie operacje arytmetyczno—ogiczne w tym
niezbedne dla realizacji instrukcji zawartych w liscie 51 roz-

kazow,

sterowanie zawiera uktady deszyfracji Instrukcji | innych operacji wspot-
pracujace.z generatorami impulséw synchronizujacych.
Wytworzone w ukfadach sterowania sygnaty organizujg prace
wszystkich pozostatych uktadéw funkcjonalnych JS,

pamiec¢ lokalna zawiera programowe rejestry gtéwne wykorzystywano przy
wykonywaniu instrukcji | innych operacji,

— ukfad przerwan zawiera system priorytetéw, organizuje prace wieloprogramowa
dla obsiugi poszczeg6lnych blokéw funkcjonalnych PTD,

uktady kontrolno-diagnostyczne — rozmieszczone w weztowych punktach struktury logicznej
nadzorujg poprawnos$¢ przeptywu informacji i wykonywania
instrukcji oraz innych operacji. Wspotpracujac z uktadem

przerwan ujawniajg btednie dziatajgce wezty PTD,

— uklady operacji pulpitowych —  realizujg operacje pulpitowe umozliwiajgce kontakt operatora
| monitorowania z programami pracujacymi w PTD.
Poprzez wys$wietlanie informacji na pulpicie technicznym
pozwalajg na $ledzenie pracy PTD,

pamig¢ PROM zawiera program umozliwiajacy wstepne testowanie i inicjacje
pracy PTD.

Uwagi:
1  Jednostke sterujaca konstrukcyjnie stanowi zesp6t kasety JS w wykonaniu:
01 - zapewnia wspotprace z PAO o pojemnosci od 16 kB do 128 kB oraz z zespotami kaset SK
i AK1.

2. Pojemnos$¢ zainstalowanej PAO wymaga zadeklarowania w jednostce sterujacej —sposob deklaracji
okreslono w dokumencie pt.: ,KONFIGURATOR PTD EC 8371.01"

Adapter kanatowy (AK)
Adapter kanatowy umozliwia wspotprace synchronicznie pracujacej jednostki sterujacej PTD z asynchro-
nicznym kanatem komputera. AK realizuje wymiane danych miedzy PTD a komputerem, spetniajac funkcje:

- buforowania 1t 4 bajtéw informacji pobieranej z PAO badZ odsytanej do PAO poprzez jednostke
sterujaca,

—  bezpos$redniego sterowania transmisjg w kanale.



wykrywania | reakcji na wykryte sekwencje kanatowe.
Interpretowania Instrukcji we-wy odebranych z kanatéw oraz generowania statuséw we wspotpracy
z programem sterujacym.

Adapter kanatowy umozliwia podtgczenie PTD do kanatu(éw) komputera(6w) poprzez standardowy
interfejs JS EMC. W zaleznosci od typu zapewnia wspotprace z komputerem w trybie bajt-multlpleksorowym,

blok —multlpleksorowym lub selektorowym w kanatach multlpleksorowym lub selektorowym komputera.

Aktualnie dostepny jest ADAPTER KANALOWY typ 1 (AK1) zapewniajacy realizacje wspOtpracy
z komputerem w trybie pracy bajt-multlpleksorowym w jednym z dwu kanatéw multiplekserowych jednego
lub dwu komputeréw. Wybor kanatu,dla realizacji wspotpracy dokonywany Jest recznie przy uzyciu
PRZELACZNIKA DWUKANALOWEGO na pulpicie technicznym PTD.

Uwagi:

1 Adapter kanatowy typ 1 konstrukcyjnie tworzy zesp6t kasety AK1 w wykonaniu:
01 — zapewnia wspOtprace PTD z komputeramiJS EMC w kanale multipleksorowym z mozliwoscig
wyboru kanatu komputera dla realizacji tej wspotpracy.
2. Potgczenie PTD z komputerem wymaga odpowiednich deklaracji w AK1 (np. adres podkanatu NSC) —sposéb
wykonania deklaracji, zakresy podkanatéw ESC, okresla dokument pt.. ,KONFIGURATOR PTD EC 8371.01".

Pamie¢ operacyjna (PAO)

Pamig¢ operacyjna spetnia w PTD dwa podstawowe zadania:

—  przechowuje program sterujgcy praca PTD,
pehni role czasowego bufora informacji w czasie jej przetwarzania przez PTD.

Najmniejsza jednostka informacji adresowang w PAO jest bajt (8 bitéw + bit kontrolny). Zawarto$¢ PAO
jest zabezpieczona przed niewlasciwym jej wykorzystaniem lub zniszczeniem - ochrona PAO dziata w oparciu
o tzw. klucze ochrony pamieci.

Pamie¢ operacyjna zbudowana jest z jednostek pamigci ferrytowej (FJP) po 16 kB kazda.

Pojemno$¢ PAO zlokalizowanej w MODULE STERUJACYM PTD moze wynosié:
16 kB, 48 kB, 80 kB, 112 kB lub 128 kB.

Rozbudowa pojemnosci PAO wigze sie odpowiednim zwiekszeniem ilosci jednostek FJP.

Uwagi:

1 Konstrukcje PAO tworzy kaseta modutu pamieci w ktérej montowane sg jednostki FIP  (1+8 szt)

2. Pojemnos$¢ zamontowanej PAO wymaga odpowiedniej wielkosci zespotu zasilania. Sposob i zakres rozbudowy
zespotu zasilania okreSlono w dokumencie pt.: ,KONFIGURATOR EC 8371.01 PTD".



Skaner komunikacyjny (SK)

Skaner komunikacyjny steruje przeptywem informacji miedzy jednostka sterujaca a liniami telekomunl:
kacyjnymi. W pamieci lokalnej skanera zapisana jest, przez program sterujacy, charakterystyka | sterowanie'

kazdej linii telekomunikacyjnej oraz wykonywana jest serlalizacja i deserializacja znakoéw.
f

W zaleznosci od llosci obstugiwanych linii PTD moze zawiera¢ od 1 do 4 szt. skaneréw. Pierwszy skaner,
dla obstugi 64 linii potdupleksowych, znajduje sie zawsze w module sterujagcym a pozostate - kazdy w oddziel-

nym module skanera.

Warianty skanera:

—  skaner dla 64 linii montowany wytgcznie w module sterujacym bez mozliwosci podtgczenia wolnostojgccgd
modutu skanera,

— skaner dla 64 linii montowany wytacznie w module sterujgcym z mozliwoscig podtgczenia od jednego
do trzech modutéw skanera,

—  skaner dla 48 linii montowany wytgcznie w module skanera —umozliwiajgcy wspoétprace z jednym blo-

kiem obstugi 48 linii,

—  skaner dla 96 linii montowany wytacznie w module skanera umozliwiajacy wspoétprace z dwoma blokami

obstugi po 48 linii kazdy.

W, skanerze umieszczony jest ZEGAR WEWNETRZNY w postaci uktadéw oscylatoréw umozliwiajgcych
sterowanie przebiegiem transmisii start—stopowych w liniach telekomunikacyjnych z szybkoscig réwng czestotli-
wosci taktow oscylatoréw: 50, 75, 100, 150, 200, 300, 600, 1200, 2400 b/s.

W jednym skanerze wystepowa¢ mogg tylko cztery z wyzej wymienionych szybkosci transmisji start—stopowych,

a maksymalna szybko$¢ dla transmisji Start-stopowej wynosi¢ moze 2400 b/s.

Dla transmisji synchronicznych,sterowanych zegarem zewnetrznym np. modemowym, wymienione powy-

Zej ograniczenia nie obowigzuja.

Uwagi.

7. Konstrukcje skanera tworzy zespét kasety SK w wykonaniach 01, 02, 03, 04 odpowiadajacych opisanym
wyzej wariantom.

2. Mozliwosci wymiany poszczeg6lnych wykonar np. 01 na 02, sposéb deklaracji oscylatoréw dla transmisji
start—stopowej okreslono w opracowaniu pt.. ,KONFIGURA TOR PTD EC 8371.01".

Blok obstugi (BO)

Blok obstugi steruje obwodami styku S2 faczy telekomunikacyjnych oraz realizuje nadawanie i odbior
kolejnych bitow przesytanych informacji.
Warianty bloku obstugi:

—  BO z mozliwoscig obstugi 64 linii pizeznaczony do pracy w module sterujacym,

—  BO z mozliwoscig obstugi 48 linii przeznaczony do pracy w modulé skanera.



W module sterujacym moze byé umieszczony jeden (64 linie) blok obstugi —w module skanera jeden
(48 Unie) lub dwa (96 linii) bloki obstugi.

Clwagi:

1 Konstrukcyjnie blok obstugi stanowi zespot kasety BO wyposazonej miedzy innymi w ztgcza kpi
z gniazdami styku S2 oraz w ztgcza z gniazdami dla pakietéw adapteréw liniowych.

Adaptery liniowe

Adaptery liniowe zapewniajg wspotprace z URZADZENIAMI TRANSMISJI DANYCH (UTD) wy-
posazonymi w uktady i ztgcze styku S2 spetniajace wymagania JS EMC, zalecenia CCITT V24 lub polskiej
normy PN-75/T-05052.

Adaptery liniowe umieszczone sg na pakiecie. Kazdy pakiet z adapterami umozliwia wspotprace, poprzez

UTD i linie telekomunikacyjne z czteroma terminalami pracujacymi pétdupleksowo.

Pakiety adapteréw liniowych sg montowane w bloku obstugi (zespole kasety BO) w ilosci i w wykona-
niach odpowiednio do: ilosci podtgczonych taczy telekomunikacyjnych, trybu i rodzaju transmisji, wariantu

bloku obstugi.

Wykonanie pakietow adapteréw liniowych:

wyk. 01 —  Zapewnia wspotprace PTD z terminalami potdupleksowymi poprzez:
4 linie synchroniczne (BSC) z szybkoscig do 9600 b/s

wyk. 02 —  Zapewnia wspOtprace PTD z terminalami pétdupleksowymi poprzez:
4 linie start—stopowe z szybkoscig do 2400 b/s

wyk. 03 —  Zapewnia wspOtprace PTD z terminalami pétdupleksowymi poprzez:
2 linie start—stopowe z szybkoscig do 2400 b/s,
2 linie synchroniczne (BSC) z szybkoscig 9600 b/s.

Uy/agi:

1  Pakiety adapteréw liniowych (EC 8371.B02) winny by¢ dobierane zgodnie z projektem podsystemu
TELE JS i montowane w zespole kasety BO w ramach kompletacji PTD. W zespole kasety BO dla 64
linii (modut sterujacy) mozna umiesci¢ max. 16 pakietéw po 4 linie pétdupleksowe kazdy.

W zespole kasety dla 48 linii (modut skanera) mozna umieséci¢ max. 12 pakietéw po 4 linie potduplek-

sowe kazdy.

-2 Pakiety adapteréw liniowych zapewniajg wspotprace z ponizszymi Uniami styku S2:
pakiet wyk. 01 — linie 101—111, 114, 115, 125,
pakiet wyk. 02 — linie 101—109, 125, >
pakiet wyk. 03 — dla transmisji start—stopowych linfe styku S2 jak w wyk. 01,

— dla transmisji synchronicznej Unie styku $2 fak w wyk. 02.

7 -



Spos6b ewentualnej zmiany trybu transmisji w poszczeg6inych wykonaniach pakietéw i odpowiednie
wysterowanie Unii 111 okreslono w opracowaniu pt.: ,KONFIGURArOR PTD EC 8371.01".
Przygotowywany jest pakiet autowzywaka (patrz harmonogram Ip. 1przy zarzadzeniu DN Nr 12)
zapewniajgcy prace 4 Unii z automatycznym nawigzywaniem potaczen. Pakiet ten zajmuje w BO miejsce
jednego pakietu adaptera liniowego tzn. 4 linie potdupieksowe. Przy projektowaniu wyposazenia PTD
nalezy uwzglednic, ze suma linii podtgczonych do pakietéw adapteréw liniowych i linii podtaczonych

do pakietéw autowzywaka nie moze przekracza¢ maksymalnej llosci linii w danym wykonaniu BO.

Dla realizacji wspotpracy z liniami szybszymi od 2400 b/s, (a wiec synchronicznymi —szybkosci
transmisji dla Unii start-stopowych nie przekraczajg 2400 b-s) koniecznym jest wykonanie programo-
wych modyfikacji zmniejszajacych ilos¢ mozliwych do podigczenia linii. Adresy, dostepnych programowd
po modyfikacji, Unii (wg numeracji gniazd styku S2) dla szybkosci > 2400, < 4800, < 14400 b/s itd.,

a takze rodzaje modyfikacji adresowych, okreslono w opracowaniu pt.: ,KONFIGURATOR PTD EC

EC 8371.01".

Pakiety adapteréw liniowych sg potencjalnie przygotowane do obstugi transmisji dupleksowej —dostoso-
wanie wigze sie z wykonaniem zmiany niektorych potgczen na pakiecie. Kazdy pakiet dostosowany do
pracy dupleksowej zapewnia obstuge tylko dwu linii i terminali dupleksowych, to jest dwukrotnie mniej
od ilosci obstugiwanych linii pétdupleksowych.

Okreslenie terminal potdupleksowy oznacza terminal, ktéry moze naprzemiennie tylko nadawac lub
tylko odbiera¢ dane —nie posiada mozliwosci nadawania i odbierania jednocze$nie (w tym samym czasie).
Mozliwosci jednoczesnego nadawania i odbierania danych posiadaja terminale dupleksowe. Z uwagi na brak
dostepnego terminala dupleksowego dotychczas nie sprawdzono wspétpracy tego rodzaju terminali z PTD.
Sprawdzenie wspotpracy moze by¢ dokonane z chwilg udostepnienia terminala dupleksowego do spraw-
dzenia poprawnosci wspdtpracy np. przez uzytkownika posiadajgcego taki terminal.

Okredlenia terminal dupleksowy nie nalezy tgczy¢ z linig telekomunikacyjna, dla ktérej okreslenie linia
dupleksowa oznacza trwate, dwutorowe (czteroprzewodowe) potaczenie pomieduy UTD, umozliwiajgce
jednoczesng transmisje danych w dwu kierunkach: nadawczym i odbiorczym. -Transmisja danych w linii
dupleksowej przebiega w oddzielnym dla kazdego kierunku torze (parze przewodow) a kierunek transmisji
w zadnym z dwu toroéw nie jest zmieniany (przetaczany) w UTD.

Stad np. transmisja z terminala pétdupleksowego moze —miedzy modemami potgczonymi trwatg linig
czteroprzewodowag —przebiegaé jako dupleksowa, jesli nadawanie i odbiér danych miedzy modemami

sg prowadzone oddzielnymi torami tej Unii, a kierunek transmisji kazdego z toréw nie jest zmieniany

w zadnym z modemdéw nadawczych L odbiorczych.

UTD na kazdym z obu koncéw linii dupleksowej spetnia funkcje nadawczg i odbiorczg jednoczes$nie

(w tym samym czasie).

Z kolei transmisja dwukierunkowa naprzemienna, prowadzona w jednym torze Unii telekomunikacyjnej,
jest transmisjg pétdupleksowa, ktérej kierunek zmieniany jest naprzemiennie w UTD. Unia komutopana
(wybierana) jest linig telekomunikacyjng sieci abonenckiej realizujgca transmisje tvjednym torze —jest
wiec zawsia Unig potdupleksowa. Linia trwata (dzierzawiona, wtasha) dwuprzewodowa jest réwniez

Unig potdupleksowa - moze nig by¢ réwniez Unia trwata czteroprzewodowa, je$li transmisja przebiega
naprzemiennie w jednym torze (parze przewodow).

UTD na kazdym z koricéw Unii potdupleksowej spetnia funkcje nadawczg i odbiorczg naprzemiennie.
Zmiana ilosci wspotpracujgcych z PTD terminali, podigczenie i zmiana ilosci Unii z automatycznym
naiwgzywan/em potaczen, zmiana protokotu wymiany, rodzaju i szybkosci transmisji, wigze sie z wyge
nerowaniem nowego programu sterujgcego pracg PTD, uwzgledniajgcego nowa sytdacje w sieci teleprze
twarzania.



%

Zespot zasilania (Z2) i

PTD zasilany jest z sieci napiecia trojfazowego 3x380/220V o czestotliwosci 50 Hz. Poszczegdlne
moduly wolnostojagce PTD posiadaja zasilanie autonomiczne.

Wigczanie | wylgczanie ukladu zasilania PTD dokonuje sie z pulpitu technicznego.

Uktady automatyki w jakie wyposazono zasilanie PTD, zabezpieczajg uktady elektroniczne procesora
przed skutkami awarii w pracy zasilania, sterujg procesami wigczania i wytgczania oraz umozliwiajg kontrole!

i pomiar napie¢ stabilizowanych.

W skfad zespotu zasilania wchodza;:

—  blok prostowniczy zawierajacy uktady automatyki,
y-ii©-'
— * stabilizator zawierajacy szufladki zasilaczy stabilizowanych.

Uwagi!
1  SzczegOtowy opis zasilania PTD zawarty Jest w zeszycie: NASILANIE PTD WD-2725001—7".

2. Wyposazenie zespotu zasilania w odpowiednig ilo$¢ i typ szufladek stabilizatora wiaze sie¢ bezposred-
nio z iloscia zamontowanych pakietéw adapteréw liniowych, iloscia jednostek FJP —dot. modutu
sterujacego i jego rozbudowy.

Dia modutu skanera odpowiednie wyposazenie ZZ w szufladki stabilizatora wynika z ilosci pakietow
zamontowanych w blokach obstugi.

Szczegoty dotyczace odpowiedniego wyposazenia zespotu zasilania okreslono w opracowaniu pt.:
~KONFIGURA TOR PTD EC 8371.01"

3 Potgczenie miedzy blokami funkcjonalnymi PTD, rodzaje i warianty wykonania potgczen, a takze
wyposazenie przywigzane do kazdego bloku funkcjonalnego, okreslono w opracowaniu pt.: ,KONFIGU-

RATOR PTD EC 8371.01"

122. MODULY WOLNOSTOJACE PTD

Bloki funkcjonalne w postaci konstrukcyjnych zespotéw (moduty, zespoty kaset, pakiety, jednostki)

o réznych wykonaniach i typach, odpowiednio dobrane i zestawione w Jednej obudowie, tworzg moduty

wolnostojace PTD:

Modut sterujacy - w sktad ktérego wchodza;

)

- JEDNOSTKA STERUJACA - wykonanie:
dla wspotpracy z PAO do 128 kB i AK typ 1,

NQ -



ADAPTER KANALOWY

PAMIEC OPERACYJNA

SKANER KOMUNIKACYJNY

BLOK OBSLUGI

Wyposazenie BO:
ADAPTERY LINIOWE'

ZESPOL ZASILANIA

Modut skanera —w sktad modutu wchodza;

SKANER KOMUNIKACYJNY

BLOK OBStLUGI

Wyposazenie BO:
ADAPTERY LINIOWE

ZESPOL ZASILANIA

Modutowg budowe PTD ilustruje rys. 1.

—typ L
dla wspotpracy w jydnym z poditgczonych kanatow
multipleksorowych jednego lub dwu komputerdw,

— od 1 do 8 jednostek pamieci ferrytowej po 18 kB
kazda,

— typ znakowy, wykonanie:
dla wsp6tpracy z BO do 64 linii bez mozliwosci lub
z mozliwoscig podigczenia modutu(éw) skanera,

— w wykonaniu:

max. dla 64 linii z 64 gniazdami styku S2,

— jeden pakiet adapteréw liniowych dla obstugi
4 linii potdupleksowych —max. 16 pakietow o trzech
réznych wykonaniach w zaleznosci od szybkosci
i trybu transmisji.

— odpowiednio rozbudowywany do ilosci pakietow

adapteréw liniowych i pojemnosci zainstalowanej PAO.

— typ znakowy, wykonania:
dla 48 linii (wsp6tpraca z jednym BO)
lub
dla 96 linii (wspétpraca z dwoma BO) *

— jeden lub dwa BO po 48 linii kazdy, Wykonanie\:N

dla 48 linii z 48 gniazdami styku S2

— w jednym BO max. 12 szt. pakietéw adapteréw linio-
wych (jeden pakiet dla obstugi 4 linii pétdupleksowych)
wykonania:

trzy rézne w zaleznosci od szybkosci i trybu transmisji

— odpowiednio rozbudowywany do ilosci pakietéw
adapteréw liniowych w module skanera.

10r



MODUL STBUDACY

do/z kcmatu mulUpleksoroueyo
komputera (jednego z dwu)

Sl Sl
Przetacznik

dwukanatowy PK

Adapter

Adapter
kanatowy typl

,kanatowy typZ :—
i 4 o]

16 KB
-2x 16KB -
Jednostko
-2x16KB — sterujaca
-2x16KB
16 KB

Zespxit zasilania ZZ

komunikacyjny SK '

X

Blok obstugi 60 *)

Skaner

L,

iAuto- |

Vrn

Adopte“P Adgter  Adapter  Adopter
liniowy liniowy liniowy linioMJ
Wk wyk.02

iowIS linieSS,  JlinieSs
L&EF Atk
* iU« il «Tii

doUTD

Ry«. 1 MODULY | BLOKI FUNKCJONALNE FTD EC 837101
modut+ skanera MODUL SKANERA
UWAGI:
1}  SK dis modutu sterujgcego posted* dwa warianty wykonania:
— z mozliwosciag lub baz mozliwosci podtaczania modutéw tkanent.

2] W module sterujgcym zna/duje si¢ zawsze BO dla 64 linii (max. 16 pakietow adapteréw
liniowych)

3) Pakiety adapteréw liniowych posiadaja 3 wykonania. Jeden pakiet zapewnia podtgczenie
4 linii pétduplekaowych, lloé¢ i warianty wykonan pakietéw w'g projektu odpowiednio do
potrzeb uiytkovmika

4) SK w wykonaniu dla 48 Unii lub 96 linii odpowiednio do ilosci BO.

5) Bp z mozliwoscig obstugi 43 Unii (max. 12 pakietéw adapteréw liniowych)

6 Dotychczas sprawdzono PTD w konfiguracji z Jednym modutem skanera.

Zesp6l zasilania 2z

Skaner komunikacyjny

Blok €beNgI'
RO "

Adapter
Uniom

TT

t
Blok chslugi BO

Achfter

friony Adapter  Adapter

rr tftt

MODUL SKANERA

legerch

- zespoty, bloki funkcjonalne
stanowiaca standardowe wyposa-
zenie PTD

[]

- zespoty. Jednostki, pakiety stano-

1 I wigce wyposazenie PTD w/g pro-
jektu (odpowiednio do potrzeb
uzytkownika)

b-—-1 . rozbudowa PTD w 1982 .

(da dostaw w 1933 roku)

TI T



13. ZESTAWIENIE PARAMETROW PTD

13.1. PARAMETRY FUNKCJONALNE:

— dhugos¢ stowa

—  zasada sterowania
— system kontroli | diagnostyki
—  zestaw rozkazow

—  poziomy priorytetéw

—  pamiec operacyjna

Linie telekomunikacyjne:

ilos¢ linii

—  typ potaczenia linii
— rodzaje obstugiwanych linii

— typ Unit

—.  rodzaj (sposéb prowadzenia)
transmisji z terminalem

—  protokoty transmisji

—  tryb transmisji

—  kody transmisji

szybkos$¢ transmisji

32 bity (2 potstowa 16-bltowe, najmniejsza Jednostka
adresowalna — 1 baijt),

programowa

uktadowy i programowy

specjalistyczny (51 Instrukcji)

programowe (5 réznych poziomoéw, z ktérych kazdy ma
odmienny priorytet wynikajacy z realizowanych funkcji)
max. pojemnos$¢ 128 kB

warianty: 16 kB, 48 kB, 80 kB, 112 kB
lub 128 kB,

do 64 linii (skaner w module sterujacym),
mozliwo$¢é rozbudowy:
dodatkowo 1 do 3 oddzielnych modutéw skanera,

kazdy do max. 96 linii w 2 blokach obstugi po 48 linii,
punkt—punkt, wieiopunktowe,
telefoniczne, telegraficzne

komutowana, .
trwata (prywatna lub dzierzawiona)

po6tdupleks,

dupleks (wymaga sprawdzenia z terminalem dupleksowym) >

start—stopowe,

synchroniczny BSC,

asynchroniczny,

synchroniczny

start—stopowe 5-5-8 bitowe w kombinacjach 8/5, 9/6, 9/7,
10/7, 10/8, 11/8 np. KOI—7, USASCII, BCD, EBCD, M-2
w zaleznosci 6d rodzaju terminali wspétpracujacych z PTD;
synchroniczne: DKOI (EBCDIC), KOI-7 (USASCII).

z zegarem wewnetrznym (oscylatory):

50, 100, 150, 200, 300, 600, 1200, 2400 b/s
z zegarem zewnetrznym:

powyzej 2400 b/s do 19200 b/s
(sprawdzono do 9600 b/s wiacznie),

-12-



potaczenie do linii telekomunikacyjne] styk S2

zabezpieczenie przed btedami parzystos¢ poprzeczna,
parzystosé wzdtuzna, ol
kod cykliczny z wielomianem generowanym:
X** +x'5+x1+1 , lub

+xlt +x5+1

1.3.2. DANE INSTALACYJNE | EKSPLOATACYIJNE PTD

Wymiary [mm]: wysokos¢ szeroko$¢ gtebokos¢
modut sterujacy 1440 1025 880
modut skanera 1440 1025 540
Odlegtosci serwisowe [mm]: przéd tyt str. prawa str. lewa
modut sterujacy 1500 1500 1000/-
modut skanera 1500 1500
Ciezar:

w opakowaniu
modut sterujacy 430 kg 560 kg
modut skanera 430 kg 560 kg

Zasilanie:
+10%
napiecie sieci 3 x 380/220V  _ 15%
N

czestotliwosc 50 Hz +2%
dopuszczalna zawarto$¢ harmonicznych 3%
wspotczynnik mocy >0,85
pobér mocy:

modut sterujacy 3.8 kVA

modut skanera 19 kVA

Dane dotyczace otoczenia:

temperatura;
dopuszczalna 5+40°C
zalecana 20 £ 2°C
dopuszczalny gradient temperatury 5°C/godz



wilgotnos$¢ wzgledna

zawarto$¢'pytu w otoczanlu

rozmiar czasteczek pytu w otoczeniu

ciepto wydzielane:
modut sterujacy

modut skanera

poziom zaktdcen radioelektrycznych wydzielanych

przez urzadzenie

udziat materlr fatwopalnych

W ciezarze urzauzenia
dopuszczalne wibracje:

przyspieszenie

czestotliwosc¢

Warunki transportu:

rodzaj transportu
szybkos$¢ dla samochodu
(droga kat. | i II)
dopuszczalne udary
przyspieszenie

czas trwania

temperatura

wilgotnosé

-14-

40 + 70%
max 0,6 g/m3

<3ix

2500 kcal
2500 keal

1%

20 Hz

samolo'., samochdéd

80 km/godz.

159
5- 10 ms

—5°C +40°C
max 90% przy temp. 30°C



1321. KABLE DLA PODLACZENI™ MODULOW PTD

MODUL STERUJACY

© INTERFEJS
llos¢ i dtugos¢ kabli:

dla modutu sterujgcego 4szt. x 8 m

(mod. sterujacy —kompu-
ter)

dla modutu skanera < 5szt. x 4 m
(mod. skanera —mod.
sterujacy)
zakonczenie kabla:

—aod strony modutow steruja-
cego lub”skanera

rodzaj zgcza ghiazdo

symbol zigcza pr7Kn(ior3»T)NAe>0R

—na zewnatrz modutdw steru-
jacego lub skanera

rodzaj zgcza ghiazdo
symbol zlacza PT7KH ($0rST) NABOR
typ kabla RKM -2 x16 zyt

w/g TY-017-73-64
przekréj Jednej zyty kabla

MODUtL SKANERA

Sm

CM=

Bz D=ii=

KABLE

(2)  SIECIOWY

1szt x.5m

l1szt x 5m

gniazdo

SOCAPEX SPT 08/SE
116—8S/SR

wtyk tréjfazo
16),& 38dv w
CEE PUBLIK

17 26621-356
Lg Yc 750

15 mml

§. -l S &ha

i O —
liep=s ©%©

© UZIEMIENIA

1szt. x 8 m

1szt x8 m

koncowka plaska
z otworem

K10/6,5

koncowka ptaska
z otworem
K 10/6,5

linka LSM 0,6

6 mml



1.3.2.Z USYTUOWANIE MODULOW PTD

WARIANT | :
Modut st
— O'm o~ ——p9--¢ odus steracy

1 N Y \  Modut skanera

V500

WARIANT I

Modut sterujacy

Modut skanera

Legenda
otwor w podstawie urzadzenia
dla we/wy kabli

granice powierzchni serwisowej-

stopki dla poziomowania
J— urzadzenia

|
I t rama, drzwi po otwarciu
1

- 16-T



14.

Lp.

10.

11

m12

13.

14.

15.
16.

Symbol

OT—2724601—1
AL—2724601—4

OL—2745301—6

OL—2747101—8

OL—27455101—0
OL—2727001—5

SL—2745301—6

SL—2747101-8

SL—2745101—0
SL—2727001—5
WD—2754001—8

WD—2725001—
IN-2724601-1.

WD—2732001—0
WD—2724201—9
WD—2056101—

WYKAZ DOKUMENTACJI TECHNICZNO-RUCHOWEJ PTD EC 8371.01

Tytut podrecznika Uwagi

Opis techniczny
Architektura logiczna

Struktura logiczna —jednostka

sterujaca

Struktura logiczna —adapter
kanatowy

Struktura logiczna —skaner
Struktura logiczna —blok obstugi

Schematy logiczne —jednostka

sterujgca

Schematu logiczne —adapter

kanatowy typ 1
Schematy logiczne —skaner
Schematy logiczne — blok obstugi

Schematy montazowe pakietow

logicznych

Zasilanie

Instrukcja obstugi i konserwacji
Modut pamieci FMP

Rozktad pakietow i okablowania

Jednostka pamieci ferrytowej
FJP—8/18/1

- 17 -

Wersje jezy kowe

j-pol. jros. jang.

+ + +
+ + +
+ + +
+ + +
+ + +
+ + +

+ +
+ + +
+ + +
+ + +
+ + +
+ + +
+ + +
+ + +
+ + +
+ + +



15. KOMPUTERY, PUNKTY ABONENCKIE | URZADZENIA TRANSMISJI DANYCH Z KTORYMI
SPRAWDZONO WSPOLPRACE PROCESORA TELEPRZETWARZANIA DANYCH EC 8371.01.

16;1. KOMPUTERY

Sprawdzenie poprawnosci wspoétpracy z PTD: ,

4 ! Y
. +_ 1
i
System Miejsce i rok sprawdzenia
operacyjny
1 EC 1032 0S/IS w. 4.1 IKSAIP —badania migdzynarodowe —1978r.
0S/JS-15w.5.0 IKSAtP - 1980 r.
0S/JS w. 6.1 1KSAIP —w trakcie
*
2. EC 1033 0S/JS w. 41 Kazan- 1979 r.
3. EC 1045 0S/JS w. 6.1 m1 Moskwa —Wystawa JS EMC — 1979 r.
4. EC 1060 0S/IS w. 6.1 Moskwa - NICEFT - 1979r.
5. EC 1040 IBM OS/21.8F Moskwa — Instalacja w Instytucie Geodezji
1Kartografii — 1979 r.
6. EC 1055 0S/JS w. 6.1. m.4 Drezno —badania dwustronne
ROBOTRON - 1981 r.
7. IBM 4341 i IBM DOS/VSE Bruksela —firma MACQ Electronique -
- 1981 r.
> |

—_—t
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15.2.

Lp.

o

PUNKTY ABONENCKIE

Punkt abonencki

EC 8575
(drukarka z klawiatura)

EC 7911

(grupowa konfiguracja
monitoréw ek"anowych
- alfabet faciniski

i z cyrylicg) *
EC 7915

(monitor niezalezny —
alfabet facinski

| z cyrylica)
T—63
(dalekopis)

EC 8562
(monit. ekr. —odpo-
wiednik IBM 2260)

EC 7920

(monit, ekranowe)
T—15

(grupowe monitory
ekran, firmy
TRANSAC)
T—100

(dalekopis)

VT—=20

(monit ekranowe
z drukarkg —odpo-
wiednik 1BM 2780)

(PA)

Sprawdzenie poprawnosci wspotpracy z PTD:

Transmisja
szybko$¢  protokot
600 b/s SS

1200 b/s
600 b/s jw.
1200 b/s
1200 b/s BSC
2400 b/s
1200 b/s BSC
2400 b/s
50 b/s SS
600 b/s SS
1200 b/s BSC
1200 b/s BSC
2400b/s 1S Q |If
4800 bf/s
50 b/s SS
1200 b/s BSC

19

kod

KOl—

jw.

DKOI
(EBCDIC)

DKOI
(EBCDIC)

KOI—7
(USASCII)

EBCDIC

EBCDIC

Linia
telekomurlk.

komutowana
recznie/pot-
dupleks

trwata/pot-
dupleks

trwata/pot-
dupleks

trwata/pot
dupleks

trwata tlg.
komutowana
recznle/pot-
dupleks

trwata/pot-
dupleks

trwata/pot-
dupleks
trwata/pot-
dupleks

trwata tlg.
praca z kierun-
kiem pradu

trwata/pot-
dupleks

Miejsce i rok
sprawdzenia

IKSAIP —badania
miedzynarodowe

- 1978 r.

IKSAIP - 1979 r.

IKSAIP - 1979 .
-

IKSAIP - 1979 r.

1KSAIP —badania
miedzynarodowe

- 1978r.

Drezno —
ROBOTRON - 1981 r
Drezno —
ROBOTRON - 1981r
IKSAIP - 1981 r.

1KSAIP —w trakcie

IKSAiIP —w trakcie



1.8.3. URZADZENIA TRANSMISJI DANYCH (UTD)

A

Sprawdzenie poprawnosci wspotpracy z PTD:

Linia
. ~ Szybkosc telekomunikacyjna Miejsce 1rok
p- ] transmisji . sprawdzenia
rodzaj typ
1 EC 8002 300 h/s telefoniczna trwata punkt- IKSAIP - badanie
{modem) - —punkt, migdzynarodowe PTD
komutowana - 1978 .
punkt—punkt
2. EC8006 600 b/s' telefoniczna trwata punkt— IKSXiP — 1979 r.
{modem) 1200 b/s punkt,
. komutowana
recznie
punkt—punkt
3 EC 8013 1200 b/s telefoniczna trwata
(modem) 2400 b/s punkt-punkt, < -
wieiopunkt, °
komutowana
recznie,
punkt-punkt
4. TGF 50 b/s telegraficzna komutowana IKSAIP - 1978r.
(Konwerter
dalekopisowy)

-20-



Z PUNKTY ABONENCKIE (PA)
- \;

21. WPROWADZENIE

PTD umozliwia wspotprace, poprzez tacza telekomunikacyjne z punktami abonenckimi spetniajgcymi

wymagania przyjetych dla PTD protokdtéw transmisji (start-stopowe, synchroniczny — BSC).

Potwierdzenie mozliwosci wspotpracy PTD z konkretnym punktem abonenckim (terminalem) uzyski-

wane Jest gtéwnie na drodze:

- sprawdzania poprawnosci wspOtpracy potwierdzonej protokétem badan,

- instalacji PTD u uzytkownikéw zakonczonych protokotem potwierdzajgcym wspotprace z okre$'onymi

punktami abonenckimi.

Dziatalnos¢ Instytutu, przy wspoétpacy z Biurem Generalnych Dostaw, Biurem Handlu Zagranicznego
w zg\gresie dostarczania terminali do badan.a takze konkretne instalacje PTD u uzytlgpwnikéw dadzg

mozliwos$¢ sprawdzenia wspotpracy wielu typdéw punktoéw abonenckich.

W niniejszej edycji opracowania zawierajacego podstawowe informacje o urzadzeniach i oprogramowaniu
podsystemu teleprzetwarzania TELE JS omowiono jedynie punkty abonenckie produkcji krajowej oparte

0 system monitorow ekranowych EC 7910 i drukarke znakowg DZM 180 RO:

- - m ' _ - -
- PUNKT ABONENCKI EC7911 (grupowa konfiguracja monitoréw ekranowych

- PUNKT ABONENCKI EC 7915 (niezalezny monitor ekranowy),

- PUNKT ABONENCKI EC 8575 (drukarka znakowal!

- 21 -



2.2, SYSTEM MONITOROW EKRANOWYCH EC 7910

W sktad systemu monitoréw ekranowych EC 7910 (MERA 7900) wchodza ponizsze urzadzenia:

ZDALNA JEDNOSTKA STERUJACA EC 7911
MONITOR EKRANOWY ZALEZNY EC 7917
Z KLAWIATURA

DRUKARKA TRWALEJ KOPII EC 7914
MONITOR EKRANOWY NIEZALEZNY EC 7915

Z KLAWIATURA

Odpowiednio, do potrzeb uzytkownikéw, tworzona mogg by¢ konfiguracje punktu abonenckiego
w postaci pojedynczych urzadzen a takze konfiguracje grupujace wiele urzadzen.

Konfiguracja pojedyncza obejmuje monitor niezalezny EC 7915 wspotpracujacy poprzez tacze teleko-
munikacyjne | PTD z komputerem.

Konfiguracje grupowe tworzone sg z jednostki sterujgcej EC 7911 i podigczonych do niej monitoréw
ekranowych zaleznych EC 7917 (do 8 szt.) oraz drukarek trwatej kopii EC 7914 (do 8 szt.). Monitory moga
by¢ Instalowane w odlegtosci do 600 m, drukarki —do 20 m od jednostki sterujgcej wspotpracujacej poprzez
tacze telekomunikacyjne 1PTD z komputerem.

Zaréwno monitor niezalezny EC 7915 jak i jednostka sterujgca EC 7911 wyposazone sg w adapter komu-
nikacji modemowej, ktory zamienia szeregowo przesytane dane linig telekomunikacyjng w posta¢ réwnolegta
stosowang w terminalu. Adapter umozliwia dobdr zadanej szybkosci transmisji danych | zapewnia wspotprace
z UTD (modemami) wyposazonymi w uktady i ztgcze styku S2 spetniajace wymagania JS EMC i zalecenia
CCITT V24/V26.

Linie telekomunikacyjne, z ktérymi wspotpracuja urzadzenia systemu EC 7910 mogg by¢ dwu—i cztero-
przewodowe a typ potagczenia zarbwno punkt—punkt jak i wielopunktowy. Szybko$¢ transmisji danych w liniach
telekomunikacyjnych moze wynosi¢ do 4800 b/s. Protokét transmisji: synchroniczny BSC; kod transmis;ji:

DKOI (EBCDIC).

Sterowanie z komputera transmisje do/z punktu abonenckiego opartego o urzadzenia systemu monitorow
EC 7910, odbVwa sie poprzez wybieranie (sondowanie) i selekcje —komputer wybiera punkt abonencki dla
przyjecia informacji i dokonuje selekcji pojedynczego punktu dla wyprowadzenia informacji.

Informacje, ktére majg by¢ wystane do komputera sa komponowane na ekranie monitora przez operatora
przy uzyciu klawiatury. Informacje wyjsciowe z komputera sq odbierane przez terminal, sprawdzane, zapamieta-
ne w pamieci monitora niezaleznego lub jednostki sterujacej monitoréw zalezny ;h i ostatecznie wySwietlane na

/ ekranie. Drukarka trwatej kopii pozwala na otrzymanie kopii informacji wyswietlanej na ekranie zarbwno wysy-

fanej z monitora jak i otrzymywanej z komputera.

Transmisja w linii telekomunikacyjnej jest inicjowana przez komputer, ktéry w poszczegdélnych przedzia-
tach czasu kontroluje, czy ktéry$ z punktoéw abonenckich nie zagda nawigzania komunikaciji.
Kontrola, w postaci sekwencji wywotan (polling) moze by¢ dwojakiego rodzaju:
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- wywotanie specyflkowane (Specyflc Poll), w ktérym komputer adresuje okreslony terminal, tzn. jednostke
sterujaca i konkretne urzadzenie w celu ustalenia, czy nie oczekuje ono na wystanie informacji do kompu-
tera —Jesli tak, Informacja jest przesytana,

— wywotanie ogdlne (General Poll), gdzie adresowana jest tylko Jednostka sterujgca, ktdra nastepnie sprawdza
wszystkie urzadzenia punktu-abonenckiego, czy ktérekolwiek z nich oczekuje na przestanie Informacji do
komputera —jesli tak, to cata Informacja blokami (max. 256 znakéw) przesytana jest do komputera wr8z
z adresem urzadzenia, kolejno ze wszystkich urzadzen, ktére zgtosity gotowos¢ przestania Informaciji.

Rys. 1. llustruje wspoétprace punktéw abonenckich systemu monitoréw ekranowych EC 7910 z komputerem.

KOMPUTER
PTD
EC 8371.01
[N
MODEM JEDNOSTKA
£C8013 STERUJACA'
EC 7912
2400 b/s - n -
2400b/s LOKALNA. GRUPOWA
KONFIGURACJA MONITOROW
ekranowych (DO 0 621)
(DRUKAREK (DO 8SZT.)
MODEM
EC 8013
JEDNOSTKA
STERUJACA
EC 7911
MONITOR
NIEZALEZNY
EC 7915
(0]
DRUKARKI MONITORY
EC791A ZALEZNE

EC 7917

Rys. L~ KONFIGURACJA POJEDYNCZA | GRUPOWA SYSTEMU
MONITOROW EKRANOWYCH EC 7910
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Uwagi:

1 ' Najczesciej stosowany, dla podtgczenia systemu monitorow,ekranowych EC 7910 typ linii telekomuni-
kacyjnej telefonicznej, to Unia trwata (dzierzawiona lub prywatna). Przy niezbyt rozbudowanej konfigu-
racji grupowej i przy odpowiednim wyposazeniu (aktualnie wykonywane i Instalowane tylko przez
ELWRO~SERVICE) moze by¢ wykorzystana linia komutowana.

Z Lokalna, grupowa konfiguracja monitoréw ekranowych oparts jest o jednostke sterujgca EC 7912
réznigcg sie od.zdalnejJednostki EC 7911 jedynie wyposazeniem do podigczenia w kanat komputera.
110$¢ i odlegtosci monitoréw ekranowych oraz drukarek Identyczne jak dla zdalnej grupowej konfiguracii.

Z2.1. PUNKT ABONENCKI EC 7911 -
GRUPOWA KONFIGURACJA MONITOROW EKRANOWYCH

Punkt abonencki EC 7911 umozliwia zdalne, konwersacyjne przetwarzanie zadar, wprowadzanie danych,
aktualizacje zbioréw w trybie podziatu :zasu (TSO). Obstuge punktu abonenckiego i komunikowanie sie
z komputerem zapewniajg telekomunikacyjne metody dostepu BTAM | TCAM przy udziale programu sterujg-
cego —procesora teleprzetwarzania danych EC 8371.01. ~

Punkt abonencki EC 7911 skiada sie z:

- JEDNOSTKI STERUJACE] EC 7911
MONITOROW EKRANOWYCH ZALEZNYCH EC 7917 - do 8 szt
Z KLAWIATURA

- DRUKAREK TRWALEJ KOPII EC 7914 — do 8 szt

Uwagi:

1  Aktualnie wystepuja pewne ograniczenia zwigzane z programem sterujgcym dla PTD | systemem opera-
cyjnym komputera: dla wspétpracy z EP (emulacyjny program sterujacy PTD), OS/JS w. 5.0 moze by¢
wygenerowany z TSO, BTAM | TCAM podstawowy - z kolei dla wspotpracy z NCP (sieciowy program
sterujgcy PTD) OS/JS w 5.0 moze by¢ wygenerowany z TCAM 5, ale bez TSO. Oznacza to, ze w przy-
padku OS/JS w 5.0 dla NCP punkt abonencki EC 7911 me moze by¢ aktualnie wykorzystany do pracy

w trybie podziatu czasu (TSO). Szczegoty, dotyczace rowniez OS/JS w 6.1, patrz rozdz. Ill, p t:
~OPROGRAMOWANIE TELE JS".

, Jednostka sterujgca EC 7911

Jednostka sterujgca EC 7911 umozliwia potgczenie monitoréw ekranowych zaleznych EC 7917 | drukarek

trwatej kopii EC 7914, zgrupowanych w jednym punkcie abonenckim, z komputerem poprzez tacze telekomu-
nikacyjne i PTD.



Jednostka sterujgca zawiera adapter komunikacyjny zapewniajacy wspotprace z modemem oraz logika
sterujgcg niezbedng dla obstugi do oimlu monitoréw zaleznych i do oimiu drukarek. Wszystkie funkcje
realizowane w jednostce sterujacej sg kontrolowane 1sterowane przez mikroprocesor - praca mikroprocesora
jest zdeterminowana przez instrukcje pobierane z pamieci. Pamie¢ w jaka wyposazona jest lednostka sterujaca
mozna podzieli¢ funkcjonalnie na: pamieé Instrukcji, pamie¢ statg, pamie¢ monitora, pamie¢ drukarki, pamie¢
operacyjna.

Monitory ekranowe | drukarki trwatej kopii wsp&tpracuja z Jednostka sterujaca poprzez odpowiadajace
im adaptery umieszczone w jednostce sterujgcej po jednym dla kazdego urzadzenia.

Monitory ekranowe zalezne moga by¢ poditgczone do jednostki sterujgcej z odlegtosci do 600 m - drukarki
z odlegtosci do 20 m od jednostki sterujacej.
Farametry i dane instalacyjno eksploatacyjne urzadzen punktu abonenckiego EC 7911 ujeto w oddzielnym

zestawieniu. Rys. 2 llustruje jednogtjl_ge sterujgcy | jej okablowanie a rys. 3 usytuowanie Jednostki sterujace;.
i
Uwagi:

1 Odlegtos¢ instalacji drukarek od jednostki sterujacej wg DTR dla systemu monitoréw ekranowych moze
wynosi¢ do 600 m. Praktycznie, w oparciu o do$wiadczenia ELWRO—SERVICE drukarki nie powinny
by¢ instalowane powyzej'20 m od jednostki sterujgcej.

Monitor ekranowy zalezny EC 7917
/

Monitor ekranowy zalezny przeznaczony jest do wizualnej prezentacji danych numerycznych, badz alfa-

numerycznych przesianych z komputera lub wprowadzanych z klawiatury przez operatora.

Klawiatura

Klawiature mozna podzieli¢ funkcjonalnie na:

—  Klawisze wprowadzania danych (litery,cyfry, symbolegraficzne),

—  Klawisze redagujace (sterowanie kursorem,tabulacja,nowa linia, wymazywanie, wstawianie lub usuwania
danych),

—  Klawisze operacyjne ( zerowanie monitora, Inicjacja drukowania, inicjacja transmisji danych, Inicjacja
testu, akceptacja przyjecia z komputera niezadanej informac;ji),

— Klawisze funkcyjne,

— Klawisze atencji programu,

— - Klawisze numeryczne. *

Klawiatura jest podigczana do monitora kablem o dtugosci 1 m.

Monitor ekranowy EC 7917 wraz z klawiaturg moze by¢ usytuowany w odlegtofcl do 600 m od jednostki

sterujacej EC 7911.

Rys. 4 ilustruje monitor ekranowy | jego okablowanie.



Drukarka trwatej kopii EC 7914

Drukarka trwatej kopii (typ DZM 180 RO) umozliwia otrzymanie tcopli Informacji wyswietlanej na ekranie

monitora przestanej z komputera lub wprowadzonej z klawiatury przez operatora.

Drukarka jest podtgczona doé jednostki sterujgcej EC7911 — odlegtos¢ drukarki od jednostki sterujacej

nla powinna przekracza¢ 2Q'm.

Rys. 5 | 6 llustrujg drukarke Jej okablowanie i usytuowanie.

2211.
t o,

PARAMETRY FUNKCJONALNE

Jednostka sterujagca EC 7911:

— wspotpraca z UTD

— protokoét transmisji

— kod transmisji

— r.ontrola poprawnosci transmisji
— szybkos¢ transmis;ji

— typ linii telekomunikacyjnej

— rodzaj linii

Monitor ekranowy zalezny EC 7917:

— pojemnos¢ ekranu

Drukarka trwatej kopii EC 7914:

— dhugos¢ wiersza

— gestosé druku

— szybkos$¢ druku

— konstrukcja znakow

— odlegtos¢ miedzy wierszami

— llo$¢ kopii (max)

DANE INSTALACYJNE | EKSPLOATACYJINE

Wymiary [mm]:

jednostka sterujgca
monitor ekranowy zalezny

wysokos¢ szerokos¢ gtebokosé
890, 835 600
408 “ 365 367
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wg JS EMC, CCIT V24/V26,
synchroniczny BSC,

UKOI (EBCDIC)

CRC

1200, 2400 lub 4800 b/s

trwata (prywatna lub dzierzawiona),
komutowana (patrz p. 2.2, uwaga })

telefoniczna

24 x 80 znakéw

132 znaki, 158 znakéw

10 znakéw/cal, 12 znakéw/cal

50 wierszy/min, 40 wierszy/min
mozaikowa z matrycy 7 x 7 punktow
4,23 mm

1 oryginat + max 4 kopie

ZESTAWIENIE PARAMETROW URZADZEN PUNKTU ABONENCKIEGO EC 7911 .



klawiatura
drukarka trwatej kopii
bez podstawy

Z podstawg

Odlegtosci serwisowe:

jednostka sterujaca

monitor ekranowy zalezny
drukarka trwatej kopii

Ciezar:

jednostka sterujaca
monitor ekranowy zalezny
klawiatura
drukarka trwatej kopii
bez podstawy
Z podstawg =

Zasilanie:

napiecie sieci

czestotliwos¢

pobdr mocy

Dane dotyczace otoczenia:

temperatura:

dopuszczalna

zalecana /
dopuszczalny gradient temperatury
wilgotno$¢ wzgledna
zawarto$¢ pytu w otoczeniu
rozmiar czasteczek pytu w otoczeniu
ciepto wydzielane
poziom zaktécen radioelektrycznych
wydzielanych przez urzadzenie
udziat materiatéw tatwopalnych w ciezarze

urzadzenia
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wysokosé

82
330

960

przéd

1000

1000
1000

125 ko
17 kg
35 kg

45 kg
71 kg

jednostka sterujaca

220V

szerokos¢

485
700

700

str. prawa

600

gtebokos¢

300
400

400

str. lewa

600

jesli przy Scianie

100 -
600

600

600

w opakowaniu:

+10%
-15%

50 Hz = 1%

600 VA

jednostka sterujaca

144 Kcal

70 VA

10+40 C
20 £2°C

5°C/godz.
40- 80%
brak danych
brak danych
12 kcal
N

< 1%

monitor zalezny

monitor z: lezny

136 kg
21 kg
5 kg

72 kg
105 kg

drukarka

600 VA

drukarka

5+40 C

1°C/godz.

24 kceal



dopuszczalne wibracje
amplituda

czestotliwosé

Warunki transportu:

—  rodzaj transportu
szybko$¢ dla samochodu
(droga kat. I i II)

— dopuszczalne udary

przyspieszenie
czas trwania

temperatura
wilgotnos¢

0,15 mm
25 Hzj

samochdéd, samolot

80 kmv/godz.

-15 g
max 10 s
—5°C +40°C
max 90% przy temperaturze 30°C



JEDNOSTKA STERUJACA EC 7911 | JEJ OKABLOWANIE

Rys. 2.
K A, B L E
sieciowy © modemowy ® do monitoréw © do drukarki
Dhtugosé 25 m max 10 m 2m;max 600 m 2 m max 20 m
Zakonczenie kabla od
strony jednostki steruja-
cej
— rodzaj gniazdo gniazdo gniazdo
— symbol ELTRA Lic. BNC UG 260A/U ELTRA Lic.
CANNON « CANNON DB25P
DB 25P z obudowg AMP
205718-1
od strony zewnetrznej
— rodzaj wtyk z bolcem gniazdo gniazdo ghiazdo
uziemiajgcym
— symbol ELTRA Lic. BNC UG 260A/U ELTRA Lic.
CANNON CANNON DB25S
DB 25P z obudowg AMP
DB 51212-1
Typ kabla Lg Y¢ 750x1,5 FKKX 10x2x0,1? koncentr&czny FKKX 6x2x0,5
v RG 59B/!

Uwagi:
I Kable modemowe moga by¢ zamawiane w TELETRZE w jednym z dwé6ch wykonan:
- T7/C—4878—258—1 diugos$¢ 1,5 mj

TT/C-4878-258-2  (dtugosé 10 mi
Kabel m|¢dzy jednostka sterujacg a monitorem ekranowym zaleznym o dtugosci 2 m stanéwl wyposazenie

2
monitora. Podtaczenie monitora z odlegtosci max 600 m wiaze sie z wykonaniem potaczenia u uzytkownika
(typ kabla i ztgcza podano w tabeli).

3. Kabel miedzy jednostka sterujacag a drukarka o dtugosci 2 m stanowi wyposazenie drukarki. Podtaczenie drukarki
Z odlegtosci max 20 m wigze sie z wykonaniem instalacji u uzytkownika.

4. Uziemienie urzadzen punktu abonenckiego EC 7911 wg DTR ,Instalacja systemu" (Lp. 9 wykazu dokumentacji)

5. Wymiary na rysunku podano w mm
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Ry*. 3. USYTUOWANIE JEDNOSTKI STERUJACEJ EC 7911

Uwagi:

Wymiary na rysunku podano w mm

MONITOR
EC 7917

DRUKARKA esssaess

EC 7914 | 8EDNOSTKA

STERUDACA MODEM
r- P N EC 7911
odl.ment 20m m~ ® 1 *ee8 ~ do 40»,
LINA
TELEKOMUNIKACYINA
odl. Thex 600m telefoniczna

-30-



Rys. 4. MONITOR EKRANOWY ZALEZNY EC 7917 | JEGO OKABLOWANIE

q» K«

OEDNOSHU
STERUJACA
EC7911

Uwagi:
1  Typy kabli i rodzaje ztacz okreslono w tabeli przy rys. 2 dla jednostki sterujacej EC 7911
2 Wymiary na rysunku podano w mm
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STERU3ACA
EC 7911'

f i

Uwagi: m

1  Drukarka moze by¢ zamoéwiona jako modut stawiany na biurku lub jako urzadzanie wolno stojace
z Typy kabli i rodzaje ztgcz okreslono w tabeliprzy rys. 2 dlajednostki sterujgcej EC 7911

3. Wymiary na rysunku podano w mm
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Rys. 6. USYTUOWANIE DRUKARKI TRWALEJ KOPIl EC 7914

t

-100 |

~—4

600 700 600

Uwagi:'
Wymiary na rysunku podano w mm

legenda:
121 — otwdr w podtodze dla we/wy kabli
mo—— —  granice powierzchni serwisowej

33-
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ip.

11
12.

13.
14.

15.

16.
17.

© © N o o &

DOKUMENTACJA TECHNICZNO-RUCHOWA SYSTEMU MONITOROW EKRANOWYCH
EC 7910% (MERA 7900)

Symbol

Tytut podrecznika

Wykaz kompletnosci systemu
Mera—7900

Dane techniczne systemu
Mera—7900

Charakterystyka funkcjonalna
systemu Mera—900

Koncepcja systemu Mera 7900
Zasady potgczern modemowych
Operacje w konfiguracji .okalnej
Operacje w konfiguracji zdalnej
Komendy kanatowe | rozkazy
Instalacja systemu Mera 7900
Kompatybilno$¢ systemu
Mera—7900 i IBM 3270

Kroétki opis programu
Adaptacja drukarki

DZM 180 RO do systemu
Mera 7900 (opis techniczny)

Opis techniczny DZM—180
Opis techniczny DZM—180 RO,
DZM—180 KSR

Instrukcja ekcploatacjl
konserwacji DZM—180

Wykaz czesci DZM—180

Wykaz cze$ci DZM—180 RO,
DZM—180KSR
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2.2.2. PUNKT ABONENCKI EC 7915 -
NIEZALEZNY MONITOR EKRANOWY

Niezalezny monitor ekranowy EC 7915 umozliwia zdalne konwersacyjne przetwarzanie zadan w trybie
podziatu czasu (TSO). Obstuge punktu abonenckiego i komunikowanie sie z komputerem zapewnlaja-teleko-
munlkacyjne metody dostepu BTAM | TCAM przy udziale programu sterujgcego PTD (ograniczenia - patrz
uwaga 1 do EC 7911).

Punkt abonencki EC 7915 sklada sie z:

NIEZALEZNEGO MONITORA EKRANOWEGO EC 7915
- KLAWIATURY

Dodatkowym wyposazeniem moze by¢:

-  'DRUKARKA TRWALEJ KOPII EC 7914

(Nlezalezny monitor ekranowy EC 7915 zawiera adapter komunikacyjny zapewniajacy wspotprace
z modemem (styk S2), a takze adapter dla wsp6tpracy z drukarkg trwatej kopii EC 7914, jesli drukarka
-stanowi wyposazenie punktu abonenckiego.

Analogicznie jak w jednostce sterujacej EC 7911 transmisjg danych, zapisem do pamieci i niezbednym
przetwarzaniem steruje mikroprocesor — praca mikroprocesora jest zdeterminowana przez instrukcje pobierane
Z pamieci.

Klawiatura - Identyczna jak przy monitorze zaleznym — podtgczona jest do monitora kablem o dtugosci
Im .

Drukarka umozliwia wykonywanie lokalnych wydrukéw zawartosci ekranu monitorowego Inicjowanych
przez operatora a takze wydrukéw Inicjowanych przez komputer. Odlegtosé drukarki od monitora ekranowego

nie powinna przekracza¢ 20 m.

Parametry funkcjonalne niezaleznego monitora ekfanowego sg Identyczne jak dla jednostki sterujgcej EC 7911
| monitora zaleznego EC 7917.

Dane Instalacje«*«—jdomtaatacvine:
— klawiatura i drukarka EC 7914 —identyczne jak w punkcie 2.2.1.1,

— monitor niezalezny EC 7915 — Identyczne jak dla monitora zaleznego w pkt. 2.2.1.1 za wyjgtkiem

okreslonych nizej: .

wymiary [mm]: wysokos¢ szerokos¢ gtebokosc

408 / 365 465
ciezar: 25 kg w opakowaniu 33 kg
pobér mocy: . 300 VA

Wykaz dokumentacji techniczno-ruchowej dla punktu abonenckiego EC 7915 jest identyczny jak w pkt.
2212

Rys. 7 ilustruje monitor ekranowy wraz z okablowaniem.

- 35 -



Rys. 7. MONITOR EKRANOWY NIEZALEZNY EC 7915 | JEGO OKABLOWANIE

™ drukarka

0sazeniu
arutorvl\J'¥

SIEC“ «

Uwagi:
1' Typy kabli i rodzaje ztgcz okre$lono w tabeli przy rys. 2 jednostki sterujgcej EC 7911
2 Wymiary na rysunku podano w mm.
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2.3. PUNKT ABONENCKI EC 8575

Punkt abonencki EC 8575 umozliwia miedzy innymi wprowadzanie zadart do komputera i wydruk otrzy-
mywanych wynikéw w trybie konwersacyjnym (CRJE). Obstuge punktu abonenckiego.i komunikowanie sie
z komputerem zapewniajg telekomunikacyjne metody dostepu BTAM i TCAM przy udziale jednego z dwu
(EP —jesli BTAM oraz EP lub NCP jesli TCAM) programéw sterujacych procesora teleprzetwarzania danych
EC 8371.01.

Punkt abonencki sktada sie z:

— mechanizmu drukarki znakowej DZM 180 RO,
—  zespotu podstawy,

—  klawiatury,

—  ukfadow wspotpracy z UTD (modemem),

— logiki sterujgcej i pamieci,

—  ukfadow zasilania,

— odbiornika papieru.

Potaczenie z modemem zapewnia ztacze styku S2 spetniajace wymagania JS EMC i zalecenia CCITT V24.
Rys. 8 i 9 ilustrujg punkt abonencki EC 8575, jego okablowanie i usytuowanie.

2.3.1. ZESTAWIENIE PARAMETROW EC 8575

PARAMETRY FUNKCJONALNE:

— wspOtpraca z UTD wg JS EMC, CCITT v24

— protok6t transmisji —  start—stopowy,

— kod transmisji * — KOI—+¥

— kontrola poprawnosci transmis;ji — poprzeczna: — parzystosé
podtuzna: — LRC (opcja)

—  szybko$¢ transmisji 200, 300, 600 lub 1200 b/s

— typ linii telekomunikacyjnej — trwafa, komutowana

— rodzaj linii — telefoniczna

— - dhugos¢ wiersza — 132 znaki, 158 znakéw

— gestos¢ druku — 10 znakéw/cal, 12 znakéw/cal

—  szybko$¢ druku —~ 50 wierszy/min, 40 wierszy/min

— #, konstrukcja znakéw — mozaikowa z matrycy 7 x7 punktow

— odlegtos¢ miedzy wierszami — 4,23 MM

— ilo$¢ drukowanych kopii — 1 oryginat + max 4 kopie



DANE INSTALACYINE | EKSPLOATACYJNE:

Wymiary [mm]:

Odlegtosci serwisowe:

A

Ciezar:

Zasilanie:

Stosowany papier:

Stosowana tasma barwigca:

Dane dotyczace otoczenia:

temperatura:

dopuszczalny gradient temperatury:
zawarto$¢ pytu w otoczeniu:

rozmiar czasteczek pytu w ,otoczeniu:
ciepto wydzielane:

poziom zaktdcen radioelektrycznych

wydzielanych przez urzadzenie:

udziat materiatéw tatwopalnych

w ciezarze urzadzenia:

dopuszczalne wibracje:

Warunki transportu:

rodzaj transportu:
dopuszczalne udary:

temperatura:

wysokos¢ szerokos¢ gtebokos¢
mO45 700 620
przéd tyt str. prawa str. lewa
1000 600 600 600
90 kg w opakowaniu 150 kg
napiecie sieci czestotliwosc pob6r mocy
+10%
220V _ 15% 50 Hz £1 Hz 600 VA

zalecany o szerokosci 367 mm lub 420 mm

—  jednokolorowa czarna
szeroko$¢ — 13 mm, dlugos¢ - ok. 20 m
materiat — jedwab lub nylon

dopuszczalna 5—40°C zalecana 20+2-°C
1°C mwilgotnos¢ wzgledna 40 + 80%
brak danych
brak danych
30 kcal

< 1%

amplituda 0,15 mm  czestotliwo$¢ 35 Hz

wytacznie krytymi srodkami
przyspieszenie 15 g, czas trwania max 10 s

—5+40°C J wilgotno$¢ dop. 90% przy temp. 30°C
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Rys.. & PUNKT ABONENCKI EC 8575 | JEGO OKABLOWANIE

I*3m

Uwagi:
1 Typy kabli i ztgcz okre$lono w tabeli przy rys. 2 jednostki sterujgcej EC 7911

2 Wymiary na rysunku podano w mm
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Rys. 9. USYTUOWANIE PUNKTU ABONENCKIEGO EC 8575

Legenda
E S| — otwér w podtodze dla we/wy kabli
— O-—-. granice powierzchni serwisowe]

Uwagi:

Wymiary na rysunku podano w mm.
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23.2. DOKUMENTACJA TECHNICZNO-RUCHOWA PUNKTU ABONENCKIEGO EC 8575

Wersje jezy ‘owe

Lp. Symbol ' Tytut podrecznika Uwagi ) . )
j.pol. jros. jang.
1 57 FT0500—-61 Formularz techniczny e + +
2. 57 OTOSOOi—Ol Opis te < ilczny + +
3. 57 IE0500—61 Instrukcja eksploatacji ‘ + +
4. 57 1PO500—01 Instrukcja pakowania ' + +

5. 57 SLO500—61 Schematy blokowe,

potaczeniowe | logiczne + +

6. Opis techniczny drukarki
znakowej, mozaikowej

EC—186 + +

7. Opis techniczny mechanizmu
przesuwu papieru do drukarki

EC—7186 + +
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3. URZADZENIA TRANSMISIJI DANYCH (UTD)

]

31. WPROWADZENIE

Urzadzenia transmisji danych (UTD) umozliwiajg, za posrednictwem linii telekomunikacyjnych,
transmisjg danych miedzy PTD a punktami abonenckimi | sg czescig sktadowa podsystemu teleprzetwarza-

nia danych TELE-JS.

-
UTD stosowane w podsystemie TELE JS spetniajg wymogi JS EMC | CCITT. O mozliwosci
wigczenia okreslonego UTD w.sie¢ linii telekomunikacyjnych decyduje poczta —dotyczy to réwniez

poczty zagranicznej w przypadku eksportu wszystkich czesci sktadowych podsystemu TELE—JS.

W niniejszej edycji opisane zostaty UTD produkcji krajowej przeznaczone dla wspotpracy z tele-

fonicznymi (trwatymi, komutowanymi) liniami telekomunikacyjnymi. Sa to:
f .

MODEM EC 8002,
MODEM EC 8006,

MODEM EC 8013.
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32. MODEM EC 8002 4

Modem EC 8002 umozliwia (wspotpracujac z takim samym urzgdzeniem po drugiej stronie Unii)
przesytanie, przez telefoniczne tinle telekomunikacyjne komutowane dwuprzewodowe lub trwate dwu-
| czteroprzewodowe, szeregowych sygnatéw binarnych o modulacji naturalnej z szybkoscig do 300 b/s.

Modem EC 8002 wspétpracuje z PTD | punktem abonenckim poprzez styk S2 spetniajacy wymagania
JS EMC | zalecenia CCITT.

W zaleznosci od wyposazenia moga by¢ realizowane ponizsze warianty pracy, typy lInll | potaczen
modemu EC 8002:

typ potaczenia —wariant pracy wyposazenie (pakiet liniowy)

— punkt-punkt na telefonicznych liniach komutowanych
automatycznie, dwuprzewodowych, z telefonem lub
Z autowzywaklem

M2-ZL-1
— punkt-punkt na telefonicznych liniach trwatych, dwuprze-
wodowych z telefonem MB (z Induktorem)
— punkt-punkt na telefonicznych liniach trwatych,
M2-ZL-2/1
dwuprzewodowych, bez telefonu
— punkt-punkt na telefonicznych liniach czteroprzewodowych, ) i
P P Y P d M2-ZL-2/2
bez telefonu
— wlelopunkt na telefonicznych liniach trwatych dwuprzewo- M2-ZL-3
dowych, bez telefonu i
— wlelopunkt na telefonicznych liniach trwatych czteroprzewo- M2-7L-2/3

dowych, bez telefonu

Modem EC 8002 moze by¢ wykonany w wersji panelowej (do wbudowania w stojak lub biurko) lub e
w wersji wolnostojgcej w obudowie.

Rys. 1 ilustruje modem EC 8002 | jego okablowanie.

Uwagi:

1 Kanat powrotny nie jest wykorzystywany w pracy podsystemu TELE JS — modem nalezy
zamawiac¢ bez pakietu kanatu powrotnego,



3.2.1. DANE INSTALACYJNE | EKSPLOATACYJNE MODEMU EC 8002

Wymiary [w mm]:

wersja do wbudowania

wersja wolnostojgca

Odlegtosci serwisowe [w mm]:

Ciezar:

Zasilanie:

napiecie sieci
czestotliwosé
wspotczynnik mocy
pobdér mocy
Szybkos$¢ modulacji;
Czestotliwosci srodkowe:

kanat docelowy

Czestotliwosci charakterystyczne:

kanat docelowy

Tolerancja czestotliwosci:

nadawczych

odbiorczych

Poziom sygnatu nadawanego:

Poziom sygnatu odbieranego:

wysokos¢é szeroko$¢ gtebokosé
169 485 315
185 445 315
przéd tyt str. prawa str. lewa

700 50 (po pod-

taczeniu
styku S2)
w opakowaniu
10 kg 14 kg
+100%
220V -15%
50 Hz £ 1 Hz
1
40 VA

nie wyzsza od 300 bd

1080 Hz

Fz (poziom binarny 1) — 980 Hz
Fa (poziom binarny 0) — 1180 Hz
+6 Hz

+ 12 Hz

od —16 dBm do 0 dBm w Unii o impedancji 600 om'

Poziom regulowany skokowo co 2 dB z tolerancjg
+0,5 dB

od —43 dBm do 0 dBm z lintl-o impedancji 600 om.



Dane

dotyczace otoczenia:

temperatura:
dopuszczalna
zalecana

wilgotnos¢ wzgledna

ciepto wydzielane przez urzadzenie

poziom zaktdcen radioelektrycznych

wydzielanych przez u-zadzenle

Warunki transportu:

3.2.2.

Lp,

Srodek transportu
temperatura
wilgotnosé
dopuszczalne udary
przyspieszenie

czas trwania

5440C
20 £ 2°C

40 4-80%
18 kcal

kryty
—25°C do +40°C
do 90% przy temp. 30°C

159
8 ms

WYKAZ DOKUMENTACII TECHNICZNO-RUCHOWEJ MODEMU EC 8002

Symbol

T7/1—049—055
T7/1—204—029

T7/1—264—039

T7/1—204—032

*Tytut

Karta katalogowa

Instrukcja obstugi 1eksploa-

tacji
Dane techniczne 1opis

dziatania

Schematy i wykazy

elementéw
*

- 45 -
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Uwagi . )
jpol. 1 Jros. jang.
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Rys. 1.

MODEM EC 8002 fl JEGO> OKABLOWANIE

Prz6d modemu

'Z20VOMA  +SV2A

UNIA TELEFON.

L*1.5m
iub 1*2m

om

a TELEFON
EfOr se $ 220
TCLERIOMAKACPIW SIEC 220Y
PTD LWTEMNAL - \vivk 2 BOLCEM
UZIEMIAJACYM

Tyt modemu - podigczenie kabli



3.3. MODEM EC 8006

Modem EC 8006 umozliwia (wspOtpracujac z takim samym urzadzeniem po drugiej stronie linii)
przesytanie, przez telefoniczne linie telekomunikacyjne komutowane dwuprzewodowe lub trwale Jwu-
i czteroprzewodowe, szeregowych sygnatéw binarnych o modulacji naturalnej z szybkoscig do 600 b/s
lub do 1200 bf/s.

Modem wspotpracuje z PTD i punktem abonenckim poprzez styk S2 spetniajacy wymagania JS EMC

i zalecenia CCITT.

W zaleznosci od wyposazenia mogg by¢ realizowane ponizsze warianty pracy, typy linii | polacze6
modutu EC 8006:

jtyp potaczenia — wariant pracy Wyposazenie (pakiet liniowy)

|
— punkt—punkt na telefonicznych liniach komutowanych
automatycznie, dwuprzewodowych, na przemian r

z telefonem lub z autowzywakiem
M-ZLK-1

— punkt—punkt na telefonicznych liniach komutowanych recznie,

na przemian z telefonem

— punkt-punkt na telefonicznych liniach trwatych, dwuprzewodo-
wych, z telefonem CB (bez tarczy numerowej)

— punkt-punkt na telefonicznych liniach trwatych, dwuprzewodo-
- wych z telefonem MB (z induktorem) lub bez telefonu M-ZLT-1

— punkt—pupkt na telefonicznych liniach trwatych, czteroprzewodo-
wych z telefonem CB (bez tarczy numerowej) lub bez telefonu

Modem EC 8006 moze by¢ wykonany w wersji panelowej lub w wersji wolnostojacej.
Rys. 2 ilustruje modem EC 8006 i jego okablowanie.

v o )

Uwagi:
Kanat powrotny nie jest wykorzystywany w pracy podsystemu TELE JS —modem nalezy zamawia¢

bez pakietu kanatu powrotnego.
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3.3.1.

Wymiary [w mm]:

wersja panelowa

wersja wolnostojaca

Odlegtosdci serwisowe [w mm]:

Ciezar:

Zasilanie:

napiecic¢ sieci
czestotliwosc
wspotczynnik mocy

pobdér mocy

Impedancja wejsciowa modemu
w pasmie 300 —3400 Hz

Kanat docelowy
szybko$¢ modulacji
czestotliwos¢ srodkowa
czestotliwosci znamienne
Fa"0" i Fz"1"

znieksztatcenie izochroniczne catkowite

przy potaczeniu modeméw przez thumik

odstep sygnatu od szumu biatego przy
stopie btedéw 1-10-5 i przy potaczeniu
modemow przez ttumik

poziom nadawczy regulowany skokowo

co 2 dB w zakresie

poziom odbiorczy

- 48 -

DANE INSTALACYINE | EKSPLOATACYJNE MODEMU

EC 8006
wysokosé szeroko$¢ gtebokosc¢
169 485 366
185 445 366

przéd tyt str. prawa  str. lewa
700 50 (po podia-

czeniu styku

S2)

w opakowaniu

13 kg 17 kg

+10%
220V -15%
50I Hz + 1 Hz
1
50 VA
600 fi
1200 bd 600 td
1700 Hz 1500 Hz
Fa = 2100 Hz 1700 Hz
Fz = 1300 Hz 1300 Hz
<15% < 12%
10 dB 10 dB

od 0 dBm do -28 dBm

od 0 dBm do —43 dBm



Dane dotyczace otoczenia

temperatura 6 + 40°C
wilgotnos¢ wzgledna 40+ 80%
ciepto wydzielane 43 kcal

poziom zakidcen radioelektrycznych
wydzielanych przez urzadzenie N

Warunki transportu:

$rodek transportu kryty
temperatura —25°C do +40°C
wilgotnos¢ do 90% przy temp. 30°C

dopuszczalne udary:

przyspieszenie 159

czas trwania 5+10ms

3.3.2. WYKAZ DOKUMENTACJI TECHNICZNO-RUCHOWEJ MODEMU EC 8006

- Wers e jezykowe
LP Symbol : L
! j. poi. jros. 1l ang.
i T7/1—049—048 Karta katalogowa +
2. T7/1—204—026 Instrukcja obstugi
i eksploatacji +
'3 T7/1—261—-187 Dane techniczne i opis .
dziatania +
4. T7/1—204—026 Schematy i wykazy
elementéw +
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Rys. 2.

MODEM EC 8006 | JEGO OKABLOWANIE'

Prz6d modemu

SKOSNIK 12viA
KONTROLA
220VOAA +SV2A
TELEFON
LINIA 52 i
TELEKOMIIUIKACYjNA PT SIEC 220V

tut} - wry< Z BOLCEM
TERMINAL RIEMIAOACYM .

Tyt modemu - podfaczenie kabli

- 50 -

s8v



3.4. MODEM EC 8013

Modem EC 8013 umozliwia (wspotpracujac z takim samym urzadzeniem po drugiej stronie linii)
przesytanie, przez telefoniczne linie telekomunikacyjne komutowane dwuprzewodowe lub trwate dwg-
| czteroprzewodowe, szeregowych sygnatéw binarnych o modulacji naturalnej z szybkoscig 1200 b/s
lub 2400 bfs.

Modem wspotpracuje z PTD i punktem abonenckim poprzez styk S2 spetniajgcy wymagania JS EMC
| zalecenia CCITT.

W zaleznosdci od wyposazenia moga by¢ realizowane ponizsze warianty pracy, typy linii i potgczen
modutu EC 8013.

typ potgczenia — wariant pracy Wyposazenie (pakiet liniowy)

— punkt—punkt na telefonicznych liniach komutowanych
automatycznie, dwuprzewodowych, na przemian z telefonem

lub z autowzywakiem
M24—~ZLK—1

— punkt—punkt na telefonicznych liniach komutowanych recznie
dwuprzewodowych, na przemian z telefonem MB
(z induktorem)

— punkt-punkt na telefonicznych liniach trwatych, dwuprzewo-
dowych, na przemian z telefonem MB (z induktorem) lub

bez telefonu
*

— punkt—punkt ra telefonicznych liniach trwatych, dwuprzewo-

dowych z adapterem telefonicznym AT—1
M24-ZLT-1
— punkt—punkt na telefonicznych liniach trwatych, czteroprzewo-

dowych

— punkt-punkt na telefonicznych liniach trwatych, czteroprzewo-
dowych z adapterem telefonicznym AT—1

— wielopunkt na telefonicznych liniach trwatych, dwuprzewodo-

wych
Vv M24-ZLW-1
— wielopunkt na telefonicznych liniach trwatych czteroprzewodo-

wych

Modem EC 8013 moze by¢ wykonany w wersji panelowej lub w wersji wolnostojace;j.
Rys. 3 ilustruje modem EC 8013 i jego okablowanie.

Uwagi:,

1 Kanat powrotny niejest wykorzystywany wpracy podsystemu TELE J$ —modem nalezy zamawiaé bez
pakietu kanatu powrotnego.
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34.1; DANE INSTALACYJNE | EKSPLOATACYJNE MODEMU EC 8013

Wymiary [w mm]: wysokos¢é szerokos¢ gtebokosé
wersja panelowa 169 485 366
wersja wolnostojaca 185 445 366
Odlegtosci serwisowe [w mm]: przéd tyt str. prawa str. lewa

700 50 (po podtg-
czeniu styku S2)

Ciezar: w opakowaniu
13 kg ' 17 kg
Zasilanie:
. +10%
napiecie 220V -15%
czestotliwos¢ 50 Hz =1 Hz
pobdér mocy 50 VA

Parametry styku z linig telefoniczna:

— modut impedancji wejsciowej

w pasmie 300 do 3400 Hz 600 n
— wspotczynnik- odbicia 0,1
— thumiennos$¢ symetrii 43 dB

Parametry sygnatéw wymienianych miedzy

modemimi:

— kanat docelowy

szybko$¢ modulacji 2400 bd 1200 bd
rodzaj modulacji 4 wartosciowa réznicowa 2 wartosciowa modulacja
modulacja fazy w kodach fazy wg V26 bis CCITT
A i B wg zalecenia V26
i V26 bis CCITT
czestotliwo$¢ fali nosnej: 1800 Hz 1800 Hz
poziom nadawczy od 0 do —28 dBm regulowany skokami co 2 dBm
poziom odbiorczy
na taczach trwatych od 0 do —26dBm
na tgczach komutowanych od 0 do -33 dBm lub 0 do -43 dBm

- B2 -



Dane

dotyczace otoczenia:

Qe
temperatura otoczenia
wilgotnos$¢ wzgledna

ciepto wydzielane

Warunki transportu:

34.2.

/Lp.

$rodek transportu
temperatura otoczenia
wilgotnosé
dopuszczalne udary
przyspieszenie

czas trwania

5°C 540°C.
40 + 80%
70 kcal

kryty
—25°C do +40°C
do 90% przy temp. 30°C

159
5t 10 ms

WYKAZ DOKUMENTACII TECHNICZNO-RUCHOWEJ MODEMU EC 8013

Symbol

T7/1”049-060
T7/1—204—031

T7/1-264-040

T7/1- 204-031

Tytut

Karta katalogowa
Instrukcja obstugi

Dane techniczne i opis
dziatania

Schematy elektryczne
Schematy montazowe

Wykaz elementéw

Wersje jezykowe

Uwagi )
jpol. j.ros. . ang
+
+
23 pozycje +
20 pozycji +
19 pozycji +



Rys. 3. MODEM EC 8013 | JEGO OKABLOWANIE

telefon
tel kom
(6] «7 TEL6TRA
O 109
Q alo
(6] kontrola

Prz6d modemu

«VIA +HI2VIA

22DYOAA  +5V3A
kontrola

TELEFON
*L5m L=2m
TELEFON Lub 'fOm o
SIEC 220V
wtyk Z bolcem
LINIA 52 UZIEMIAJACYM'
telekomunikacyjna PTD LUb
TERMINAL
Tyt modemu - podiaczenie kabli
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1. WPROWADZENIE

Oprogramowanie podsystemu teleprzetwarzania danych TELE JS jest SciSle powigzane | uzaleznione
od systemu operacyjnego komputera. Wynika to przede wszystkim z uwarunkowania jakim jest akceptacja
| dysponowanie przez system operacyjny (0S/JS) metodami telekomunikacyjnego dostepu do urzadzen tele
przetwarzania.

Istotnymi dla uzytkownikéw punktéw abonenckich sg takze te narzedzia programowe, ktére stanowigc
element sktadowy, badZz uzupetnienie OS/JS, umozliwiajg zdalne korzystanie z zasobow komputera.

Tak wiec o efektywnosci podsystemu teleprzetwarzania danych TELE JS decyduje w stopniu zasadni-
czym nie tylko program sterujacy procesora teleprzetwarzania danych, rezydujacy w pamieci operacyjnej PTD,
ale takze system operacyjny i jego komponenty:

— obstugujace teleprzetwarzanie danych,
— umozliwiajgce sprawdzanie i kontrole realizacji funkcji poszczegoéinych sktadowych sieci teleprzetwarzania,
— wykonujace szereg funkcji pomocniczych i ustugowych na rzecz podsystemu TELE JS. *

Majac na uwadze powyzsze fjrzyjeto, dla zilustrowania oprogramowania teleprzetwarzania danych,
umowny podziat na:

— poziom oprogramowania warunkujacy wspotprace i wykorzystanie podsystemu TELE JS —to jest
poziom oprogramowania (systemu operacyjnego) komputera,

— poziom oprogramowania podsystemu teleprzetwarzania danych TELE JS —tj. poziom oprogramowania
zwigzany z PTD EC 8371.01. °
W niniejszym rozdziale zawarto opis sktadnikow oprogramowania obu w/w poziomow.

Informacje dotyczace konkretnych sktadnikow oprogramowania odzwierciedlajg stan faktyczny —nie
uwzgledniono w niniejszym opracowaniu tych skfadnikbw oprogramowania, dla ktérych nie zakoriczono
prac dokumentacyjnych —np. SYSTEMU KONTROLI | OBSLtUGI TERMINALI — SKOT, ktory zostanie
przekazany do dystrybucji w pierwszej potoWie 1982 r.

Rys. 1 ilustruje poziomy oprogramowania dla teleprzetwarzania danych.
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Ryj. 1 POZIOMY OPROGRAMOWANIA DLA TELEPRZETWARZANIA DANYCH

Komputer
Programy
0s/3s ) CRIJE TSO
uzytkowe
Telekomunikacyjne
O metody dostepu
PTD

Program sterujgcy procesora
teleprzetwarzania danych

Wprowadzenie: np. danych, zadart, aktualizacja zbioréw,
programéw zrédtowych

Wyprowadzanie: np. wynikéw, komunikatow, informacii



2. OPROGRAMOWANIE NA POZIOMIE KOMPUTERA

2.1. SYSTEM OPERACYINY | JEGO KOMPONENTY TELEPRZETWARZANIA

System operacyjny OS/JS jest systemem uniwersalnym. Jedng z istotnych funkcji realizowanych przez
0S/1S jest wspotpraca (obstuga) z podsystemem teleprzetwarzania danych TELE JS.

Komponentami systemu operacyjnego OS/JS, umozliwiajgcymi zdalny dostep do urzadzen teleprzetwa-
rzania lub zdalne korzystania z zasob6w komputera dla realizacji zadar wprowadzanych z punktéw abonenckich

sieci teleprzetwarzania, sa:

— podstawowa metoda dostepu telekomunikacyjnego do urzadzen teleprzetwarzania — BTAM,

— rozszerzona, kolejkowa telekomunikacyjna metoda dostepu do urzadzen teleprzetwarzania — TCAM,
— podsystem konwersacyjnego zdalnego wprowadzania zadan — CRJE,

— podsystem podziatu czasu — TSO.

Wymienione powyzej metody dostepu i podsystemy sa czesciag, badz rozszerzeniem (np. TSO) systemu
operacyjnego —sasciSle zwigzane z jejo czescia sterujaca z Jednej strony i z punktami abonenckimi sieci
teleprzetwarzania z drugiej strony.

System operacyjny'OS/JS w zaleznosci od wersji zawiera miedzy innymi r6zne wersje a takze czesto
rézny zestaw komponent teleprzetwarzania wspotpracujacych z konkretnymi typami punktéw abonenckich.
Stad korzystanie z okre$lonej metody dostepu (BTAM, TCAM), badz podsystemu (CRJE, TSO) wymaga

rozeznania ich funkcji i mozliwosci wspétpracy z konkretnym punktem abonenckim.

Komponenty teleprzetwarzania, stanowiac czesci, badz rozszerzenie systemu operacyjnego, zajmujg
okreslone pojemnosci pamieci operacyjnej komputera.
Ze wzrostem ilosci terminali lub uzytkownikéw, wykorzystujacych okreslong metode dostepu, badz podsystem,
wzrasta powaznie zapotrzebowanie na pamie¢ operacyjna.
Zapotrzebowanie, na zwiekszenie dostepnej pejemnosci pamigci operacyjnej komputera, moze réwniez wzrosnaé
w wyniku dazenia do zapewniania zadanych czaséw reakcji systemu poprzez umieszczanie na state w pamieci

operacyjnej okreslonych modutéw poszczegolnych komponent teleprzetwarzania.

Tabela.1l obrazuje .wsp6tpracujace, z komponentami teleprzetwarzania OS/JS wersji 6.1 | 5.0, programy

sterujgce EP | NCP procesora teleprzetwarzania danych.
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Tabela 1

_____ - ——
os/is BTAM 2/ TCAM TCAM 5 1/ CRIE TSOft |
program sterujacy PTD (podstawowy)
08/1S w. 61 + + + +7 |
program sterujagcy —EP + 1 + + +
0S/JS-P w. 5.0 6/ + + 3/ +3/ + +
i program sterujgcy —EP + + + +
] program sterujgcy — NCP + 4/ - _u ;
Uwagi:

1) Metoda dostepu TCAM 5 zwigzana jest z obstuga PTD pracujacego wytgcznie w rezimie programu ste-
rowania siecig - NCP.

2)  Metoda dostepu BTAM zwigzana jest z obstuga PTD pracujgcego wytacznie w rezimie programu steru-

jacego EP. .
3)  Wiaczenie do systemu operacyjnego OS/JS—P w. 5.0 dwu pozioméw metody dostepu TCAM (poziom
~podstawowy" i ,5") zwigzane jest z obstugg dwu programow sterujgcych PTD:

TCAM podstawowy dla wspétpracy z EP/JS a TCAM 5 dia wspotpracy z NCP/JS.

4)  Aktualnie, metoda dostepu TCAM 5 w OS/JS-P w. 5.0 nie wsp6tpracuje z podsystemem TSO.
Oznacza to, ze OS/JS—P w. 5.0 moze by¢ wygenerowany z TCAM 5, ale bez TSO lub z TCAM podst.
BTAM, CRIJE i z TSO.

5)  Podsystem TSO wymaga okreslenia opcji MVT (wieloprogramowos¢ ze zmienng iloscig akcji) w czasie
generowania systemu operacyjnego. Podsystem CRJE, a takze metody BTAM, TCAM podst. pracujg
z dowolng opcja: MVT lub MET. Metoda TCAM 5 aktualnie tylko z MVT.

6) Komponenty teleprzetwarzania w systemie operacyjnym OS/JS-P w. 5.0, z wyjgtkiem TCAM 5, odpo-
vziadajg poziomowi systemu operacyjnego IBM OS 21.7. Metoda dostepu, TCAM 5 odpowiada poziomo-
wi OS 21.8F. *

7} Podsystem TSO w przypadku OS/JS w. 6.1 dostarczony jest uzytkownikom oddzielnie. Oznacza to, ze
standardowa tasma dystrybucyjna OS/JS w. 6.1 nie zawiera podsystemu TSO. System operacyjny x
0S/JS w. 6.1 nie jest przedmiotem dystrybucji realizowanej przez ELWRO—SERWIS.

i
Tabela 2 obrazuje obstugiwane punkty abonenckie przez okreslone metody dostepu telekomunikacyjnego

w powigzaniu z systemem operacyjnym OS/JS—P w. 5.0 i programem sterujgcym PTD.
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Tabela 2 ~

Punkty abonenckie CS/JS-P w. £0

program sterujagcy —PTD BTAM CRIJE TCAM podst. TCAM 5 TSO 2/
EC 7911

program sterujagcy —EP .

program sterujgcy — NCP +

EC 7915

program sterujacy — EP >+ +

program sterujacy — NCP

EC 8575
program sterujagcy —EP
program sterujacy — NCP

Uwagi:

1) W tabeli nie uwzgledniono systemu operacyjnego OS/JS w. 6.1 poniewaz punkty abonenckie EC 7911,
EC 7915, EC 8575 aktualnie w systemie tym sg traktowane (widziane) jako EC 7920 (doL EC 7911,
EC 7915) oraz EC 8570 (dot. EC 8575). Zapewnienie petnej obstugi, dotyczacej tych punktéw abonenc-
kich, wymaga uzupetnien w systemie OS/JSw 6.1 szczeg6lnie w zakresie telekomunikacyjnych metod
dostepu BTAM i TCAM. Niezbedne uzupetnienia zostang wykonane po otrzymaniu z ZSRR kompletnego
systemu OS/JS w 6.1 wraz z dokumentacja. .

2)  Podsystem podziatu czasu TSO w OS/JS—P w. 5.0 zapewnia obstuge punktéw abonenckich EC 7911
i EC 7915. Wspotpraca EC 8575 w TSO nie jest mozliwa ze wzgledu na braki w realizacji, sprzetowej
tego punktu abonenckiego.

2.2. OPROGRAMOWANIE DLA ZDALNEGO DOSTEPU DO URZADZEN TELEPRZETWARZANIA

2.2.1. PODSTAWOWA METODA DOSTEPU TELEKOMUNIKACYJNEGO - BTAM/JS
' "y : y _ . ‘ ) . . o Com-i
Metoda dostepu telekorriunlkacyjnego BTAM/JS zapewnia bezpoirednl kontakt miedzy programami
! 1
uzytkowymi rezydujacymi w pamieci komputera a odpowiednimi punktami abonenckimi.

BTAM/JS udostepnia programiscie zestaw makroinstrukcji | podprograméw —do podstawowych nalezg
makroinstrukcje typu PISZ, CZYTAJ.
Uzycie w programie uzytkowym makroinstrukcji PISZ lub CZYTAJ zapewnia Inicjacje bezposredniego kontaktu
programu z punktem abonenckim —realizacje wykonania makroinstrukcji spetnia BTAM/JS organizujac progra-
my kanatowe dla wykonania transmisji danych (operacji wejscia/wyjscia).

8TAM/JS stwarza duze udogodnienia dla programisty w rozwigzywaniu probleméw wejscia/wyjscia

w tworzonym przez niego programie uzytkowym. Umozliwiajac programiscie duzg swobode w stosowaniu



wiasnych rozwigzan stwarza mozliwosci optymalnego dostosowania sterowania przeptywem komunikatow

do potrzeb uzytkownika punktu abonenckiego. Przyktadem moze by¢ rozwigzywanie problemoéw uzytkowych
w trybie konwersacyinym. w ktérym otrzymane z terminala dane, po Ich przetworzeniu w komputerze, a wiec
w postaci wyniku przetwarzania moga by¢ przestane odwrotnie do terminala,bez ponownego nawigzywania
potaczenia z terminalem,poprzez linie telekomunikacyjne. )

BTAM/JS stwarzajgc okreslone udogodnienia | mozliwosci wymaga od programisty znlajomoéci zasad
dotyczacych dziatania urzadzen teleprzetwarzanla, a takze zasad organizowania indywidualnych sposobéw
powigzan punktow abonenckich sled teleprzetwarzanla ze zbiorami danych w pamigci o bezpo$rednim
dostepie.

Do podstawowych funkcji metody BTAM/JS nalezy:

—  sterowanie operacjami we/wy,
wywotywanie (adresacja) punktéw abonenckich | przesytania do nich komunikatow,
przeglad linii telekomunikacyjnych i odbior komunikatéw ze zgtaszajacych sie punktow abonenckich,
— wykrywanie i obstuga btedéw wraz z retransmisjg btednych komunikatéw,
— organizowanie i zarzadzanie polami buforowymi dla komunikatéw o zmiennej dtugosci,
—  konwersja kodéw. - - ' " *

Wymagania 1ograniczenia dla metody BTAM/JS:

—  BTAM wspdtpracuje wytgcznie z PTD sterowanym programem emulacyjnym EP/JS.

Nosnik:

«

Moduty metody BTAM/JS znajdujg sie na tasmie dystrybucyjnej OS/JS.

Dokumentacja: !
. Wersjg Jezykowe
Lp. Symbol Tytut Uwagi 13 5e2y
Jpol.  Jros. j. ang.
1 4,0201.00000—01 33.031 - 0S/JS - Metoda + + +
dostepu BTAM
—Komunikat Nr 1 07.1979

2.22. OGOLNA TELEKOMUNIKACYJNA METODA DOSTEPU TCAM/JS

Metoda dostepu TCAM/JS jest metoda ogdlnego zastosowania - umozliwia dostep do duze| llosci

punktéw abonenckich.
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t
TCAM/JS stosujac tzw. prace posrednia umozliwia czasowe rozdzielenie przetwarzania komunikatow

od operacji WE/WY. W jednoczesnym przetwarzaniu moze bra¢ udziat wiele strumieni informacyjnych pocho-
dzacych z réznych punktéw abonenckich.
Komunikaty, przesytane z programéw i terminali, umieszczone sg w kolejkach roboczych a nastepnie przesy-

fane adresatom, ktérymi moga by¢ terminale lub programy.

Program uzytkowy, wykorzystujacy metode TCAM/JS, komunikuje sie z terminalami posrednio za po-
moca programu sterujgcego komunikatami (MCP — Message Control Program), stosujgc zasady obowigzujgce
przy.dostepie do zbioréw sekwencyjnych. Pozwala to na oddzielenie funkcji sterowania przeptywem komuni-
katow (wykonywanej przez TCAM/JS), od przetwarzania komunikatéw (wykonywanego przez program uzyt-
kowy). MCP program sterujagcy TCAM-u tworzy uzytkownik (programista) w oparciu o zestaw makroinstruk-
cji. MCP i program uzytkowy moga pracowa¢ niezaleznie od siebie (operujgc na kolejkach komunikatéw) co

zwieksza elastyczno$¢ | szybkos¢ przetwarzania.

TCAM uzywa techniki kolejkowania komunikatow: program uzytkowy, uzywajac makroinstrukcji
GET/READ i PUT/WRITE, nie odwotuje sie bezposrednio do terminala z ktérego pochodzi lub do ktérego

przesytana Jest informacja, lecz do komunikatu zlokalizowanego w odpowiedniej strukturze kolejkowe;j.
i

TCAM jako kolejkowa metoda dostepu posiada nastepujace udogodnienia:

— Informacja z punktu abonenckiego, moze by¢ wprowadzona w dowolnym, dogodnym dla operatora
momencie czasu; system kolejkowania zapewnia przechowywanie tej Informacji do momentu az ,odbior-
ca" (program uzytkowy lub inny terminal) bedzie gotowy do przyjecia tej Informacjl,|

— umozliwia uzytkownikowi wybér réznych metod kolejkowania najbardziej odpowiednich dla danego
systemu: —kolejkowanie pamieci o bezposrednim dostepie z cyklicznym uzytkowaniem obszaru kolejki
'lub bez mozliwosci cyklicznego wykorzystania obszaru kolejki; kolejkowanie bezposrednie w pamieci

operacyjnej; kolejkowanie w pamieci operacyjnej z kopig w pamieci o bezposrednim dostepie,

— asynchroniczne wspoétdziatanie $lacl teleprzetwarzanla | programéw uzytkowych zwiekszajace efektyw-
nos$¢ przetwarzania (programy moga przetwarza¢ komunikaty wczes$niej wprowadzone i ustawione
w kolejke).
TCAM realizuje w szczegdlnosci nastepujace funkcje:

— odbiér komunikatéw z terminali | przelaczanie do innych terminali w sieci,

—  przechowywanie komunikatéw do momentu gotowosci adresatéw do ich przyjecia,

— wstepna analiza i przetwarzanle-komunlkatow, ,

— automatyczna retransmisja btednych komunikatow (przy wspotpracy z EP/JS),

— tworzenie danych diagnostycznych.

Ponadto TCAM zapewnia szeroki zestaw funkcji ustugowych takich jak: restart, kontrola operatorska
parametrOw pracy podsystemu teleprzetwarzanla, srodki $ledzenia pracy podsystemu teleprzetwarzanla.

Rys. 2 ilustruje realizowane przez TCAM funkcje.



ZBIORY
KOLEJEK

ZBIORY
PROGRAMU

EC 8371.01

0S8/3S
MCP
PLANOWANIE WE/WY
STEROWANIE SIECIA
ZARZADZANIE BUFORAMI
OBStUGA BLEDOW
INICJOWANIE
i'zakonczenie
PRACY W SIECI
PROCEDURY USLUGI SPECJAL-
OBSLUGI KOMU- NE:
NIKATOW - STE- . WSPOLPRACA
ROWANIE PRZE- Z OPERATOREK
PLYWEM | PRZE- . TWORZENIE
TWARZANIEM REKORDOW
KOMUNIKATOW PUNKTOW
KONTROLNYCF
RESTARTU,
STATYSTYKA
PROGRAM
) TSO
UZYTKOWY

Rys. 2. FUNKCJE TCAM

ZBIORY
USLUG
SPECJAL-
NYCH

ZBIORY
TSO



Wymagania i ograniczenia dla metody TCAM/JS:

Metoda dostepu TCAM wspotpracuje z procesorem teleprzetwarzanla danych EC 8371.01 sterowanym

programem emulacyjnym EP/JC (poziom TCAM podstawowy) lub programem sterujacym siecig NCP/JC

(poziom TCAM 5).

Poziom TCAM 5 alftualnle nie ma mozliwosci wspoétpracy z podsystemem podziatu czasu TSO.

Specyflkowanle buforéw o zmiennej dtugosci dopuszczalne jest dla kazdej linii, grupy linii lub terminali

— maksymalna dtugos$¢ buforow:

Nosnik:

65 000 bajtow.

TCAM podstawowy: na tasmie dystrybucyjnej systemu operacyjnego OS/JS.

TCAM 5: na tasmie dystrybucyjnej programu sterujgcego NCP.

Dokumentacja:

Symbol

1 4.0201.00000-01 33.041

4.0201.00000-01 33.029

4.0201.00000-01 33.029

4.0201.00000-01 33.029

4.0201.00000-01 33.029

4.0201.00000-02 33.029

4.0201.00000-01 32.030

Tytut

0S/JS —Wpréwadzenie do
metody dostepu TCAM

0S/JS TCAM - Podrecznik
programisty —tom 1. Defi-
niowanie obszarOw sterujg-
cych oraz zbioréw danych.
Komunikat Nr 1

0S/JS TCAM - Podrecznik
programisty —tom 2.
Projektowanie procedur
obstugi komunikatoéw (POK)
Komunikat Nr 1

0S/JS TCAM —Podrecznik
programisty —tom 3. Zasady
pisania programéw zastoso-
waniowych.

0S/JS TCAM - Podrecznik
programisty —tom 4.
Dodatkowe mozliwosci
TCAM—u

0S/JS TCAM —Podrecznik
programisty —tom 5.
Informacje uzupetniajace
do TCAM—u

0S/JS TCAM - Podrecznik
programisty systemowego
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Uwagi . . )
j-pol. jros j.ang.
+ - +
+ + !
y
09.1979
+ +
09.1979
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2.3. OPROGRAMOWANIE DLA ZDALNEGO KORZYSTANIA Z ZASOBOW KOMPUTERA

23.1. PODSYSTEM KONWERSACYJNEGO WPROWADZANIA ZADAN - CRJE/JS

Podsystem konwersacyjnego wprowadzania zadarn CRJE/JS pracuje pod kontrolg OS/JS z opcjg MVT
lub MFT. Umozliwia wykorzystanie punktu abonenckiego do pracy w trybie konwersacyjnym przy wspotpracy
z telekomunikacyjna metoda dostepu BTAM/JS.
CRJE/JS skiada sie z programu sterujgcego | procesorow komend oraz analizatoréw syntaktycznych.
CRJE/JS pozwala na réwnoczesng prace wielu terminali, z ktérych poszczegdlni uzytkownicy moga niezaleznie
od siebie przygotowac | wysyta¢ zadania do przetworzenia w komputerze oraz uzyskiwa¢ wyniki po przetwo-
rzeniu tych zadan bezposrednio na terminalu.
W celu sprawdzenia formalnej poprawnosci programu napisanego w jezyku FORTRAN Ilub PL/1 uzytkownik
moze wykorzysta¢ analizator syntaktyczny.
Program sterujacy podsystemu CRJE tworzony jest w oparciu o zestaw makroinstrukcji zgodnie z przewidziang
konfiguracjg terminali oraz typem wykonywanych zadan.
Uzytkownik terminala posiada dostep do wszystkich zasobow systemu - komunikuje sie z programem steruja-
cym CRIJE przy pomocy prostego zestawu komend.

Podstawowe funkcje realizowane przez procesory komend umozliwiaja;

— Inicjowanie i konhczenie sesji,

— tworzenie, redagowanie i aktualizacje zbioru,

—  przestanie zadania do wykonania w komputerze,

— wysylanie wynikéw zadania do terminala,

— przestanie komunikatu operatorowi komputera lub Innym uzytkownikom,
— otrzymywanie Informacji o aktualnym stanie realizacji zadania,

—  zapamietywanie programéw i danych dla przysztych potrzeb.

Rys. 3 llustruje udogodnienia konwersacyjnego przetwarzania zadan. 0
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danych, * M
programow
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PA ” g .
wyniki

vV Rys. 3. KONWERSACYJNE | LOKALNE PRZETWARZANIE ZADAN



Wymagania i ograniczenia:

CRJE/JS moze stanowi¢ rozszerzenie OS/JS jesli system operacyjny posiada opcje MFT lub MVT

i jest wyposazony w podstawowg metode dostepu BTAM/JS.

Wymagania na pamie¢ operacyjng sa nastepujace:

- program sterujacy

- analizator syntaktyczny FORTRANu

- analizator syntaktyczny PL/1

- inicjator zadart CRJE (RDRCRIJE)

- zadania przesiane do wykonania

okoto 90 kB
21 kB
od 17

50 kB

kB do 28 kB

zgodnie z wymaganiami okreslonymi
dla tych zadart

Komunikacja podsystemu CRJE/JS z terminalami wymaga posrednictwa metody dostepu BTAM/JS.

CRJE/JS zapewnia obstuge terminali produkcji krajowej —EC 8575.

Nosnik:

Moduly podsystemu CRJE znajdujg sie na taSmach dystrybucyjnych systemu OS/JS w zbiorach

SYS1. RC551 i SYS1.MACLIB.

Dokumentacja:
r

Lp. Symbol

1 4.0201.00000-01 33.032
I - mr

2 4.0201.00000-01 32.033

V. /e.

2.3.2. PODSYSTEM PODZIALU CZASU -

Tytut

CRIJE —Podrecznik
programisty

CRJE —Podrecznik

programisty systernowego.

Komunikat Nr 1
Komunikat Nr 2 -

TSO/S

Wersje jezykowe
Unagi . ) IJQ Yy
j-pol. jros. jang.
+m  + +
+ I+ +
03.1979 .
07.1979

TSO/JS jest podsystemem podziatu czasu pracujgcym pod kontrolg systemu OS/JS z opcjg MVT.

TSO stanowi rozszerzenie systemu operacyjnego OS/JS w zakresie planowania i sterowania pracg w warunkach

podziatu czasu.

Istotg TSO/JS jest przydzielenie poszczegdlnym zadaniom okreSlonego czasu korzystania z zasobéw systemu

komputerowego.
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TSO/JS skitada sie z nastepujgcych skfadnikow:

—  programéw sterujacych, /
— programu obstugi zadan terminala,

— procesoréw komend,

— programu rejestracji zdarzen,

— inicjatora zadan drugoplanowych.

Programy sterujgce realizujg algorytmy podziatu czasu oraz planujg i sterujg praca w obszarach pierwszo
planowych pamieci operacyjnej, to znaczy w obszarach w ktorych, w warunkach podziatu czasu realizowane
s zadania uzytkownikéw podsystemu.

Program obstugi zadan terminala kdntroluje sesje uzytkownika.
Uzytkownik zgtasza swoje zgdania do podsystemu przy pomocy jezyka komend. Program obstugi zadan termi-

nala interpretuje wprowadzone przez uzytkownika informacje i wywotuje odpowiedni procesor komend.

Procesory komend wykonujg funkcje okreslone przez jezyk komend.

Jezyk komend TSO pozwala uzytkownikowi na wykonywanie w sposdb konwersacyjny nastepujacych opeucji:

— wprowadzanie, zapamietywanie, modyfikowanie i wyszukiwanie danych,

—  tworzenie- i uruchamianie programéw napisanych w dowolnych jezykach programowania dostepnych
w systemie OS/JS oraz formalne weryfikowanie programéw napisanych w jezyku FORTRAN i PL/1,

— wykonywanie programéw z odpowiednich bibliotek | sterowanie ichpraca,

— sterowanie pracg systemu bezposrednioz terminala (dot.upowaznionych uzytkownikow).

Program rejestracji zdarzen rejestruje zdarzenia, ktére wystepuja w czasie pracy podsystemu. Umozliwia
to przeprowadzenie analizy efektywnosci pracy TSO i na podstawie tej analizy wprowadzenia modyfikacji
do parametréw sterujgcych TSO (parametréw okre$lajacych algorytm podziatu czasu i zasady planowania pracy

w rezimie podziatu czasu).

Inicjator zadar\ drugoplanowych (BRDR) facznie z procesorami komend przetwarzania wsadowego pozwa-
la uzytkownikom TSO na wysyfanie zadan do wykonania w trybie wsadowym na zasadach analogicznych do
podsystemu CRJE/JS.

Podsystem prowadzi z uzytkownikiem dialog dotyczacy pracy i stanu programu, dajac mu tym samym
wrazenie jakby byt jedynym uzytkownikiem catego komputera i jego zasob6w.

Zalety zastosowania TSO w stosunku do przetwarzania wsadowego sg nastepujgce:

— uzytkownik terminala wykorzystuje zasoby systemu réwnolegle z innymi uzytkownikami terminali,
uzytkownik otrzymuje wyniki na biezagco w czasie realizacji zadania lub tez w dowolnym czasie po jego
wykonaniu —tak wiec czas oczekiwania na wyniki mo?/(;, by¢ maksymalnie zredukowany,

— uzytkownik na biezaco jest informowany o stanie swojego zadania, moze tez w trybie konwersacyjnym

uzyskiwa¢ informacje o zaistniatych btedach j-testowaé program.

Rys. 4 ilustruje wykorzystanie zasob6w systemu komputerowego przez uzytkownikéw TSO/JS.
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Uzytkownicy TSO Zasoby systemu Pamigé pomocnicza

O

dla A

Rys. 4 WYKORZYSTANIE ZASOBOW SYSTEMU KOMPUTEROWEGO PRZEZ
*UZYTKOWNIKOW TSO/JS

A, B - wykonywane zadania uzytkownikéw KA i Kg

AN — kontynuacja wykonywania zadania flzytkowego K,
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Wymagania:

Podsystem TSO/JS jest rozszerzeniem systemu OS/JS, wymaga okreslenia opcji MVT (wieloprogramowo$é
ze zmienng ilosci akcji) w czasie generowania OS/JS.

Dodatkowa pamie¢ operacyjna jest niezbedna:

dla rozszerzenia obszaréw systemowych:

jadro systemu + 3 kB
gtéwny koordynator + 4 kB
obszar modutéw rezydentnych + 16 kB '
dla programu sterujgcego komunikatami TCAMu okoto 80 kB
dla programéw sterujacych TSO od 80 kB do 120 kB
dla obszaréw pierwszoplanowych min. 72 kB przecietnie okoto 100 kB
na obszar
—programu BRDR okoto 70 kB
—programu rejestracji zdarzen TSO 20 kB

Praca w trybie podziatu, czasu jest mozliwa przy minimum 384 kB a réwnolegta praca wsadowa i z po-
dziatem czasu przy —minimum 512 kB. W praktyce efektywna praca podsystemu TSO mozliwa jest przy

minimum 768 kB.

Dodatkowa pamie¢ zewnetrzna jest niezbedna dla:

— modutéw podsystemu TSO

biblioteka SYS1.SVCLIB + 20 Sciezek
biblioteka SYS1.LINKLIB + 30 Sciezek
biblioteka SYS1.CMDLIB +110 $ciezek

— zbioréw wymiany

Ograniczenia:

Zadania realizowane w trybie podziatu czasu nie mogg wykorzystywa¢ metod dostepu BTAM i GAM, nie
mogg tworzy¢ punktéw kontrolnych oraz stosowa¢ opcji Rollin/Rollout.

TSO/JS zapewnia obstuge punktéw abonenckich produkcji krajowej: EC 7911 (grupowa konfiguracja
monitoréw) i EC 7915 (monitor niezalezny). Wykorzystanie TSO z terminala EC 8575 (drukarka DZM 180)
nie jest mozliwym ze wzgledu na braki w realizacji sprzetowej tego terminala.

Aktualnie TSO/JS nie wspétpracuje z metodg TCAM 5, oznacza to, ze TSO moze byé wygenerowane
jedynie z TCAM podstawowym, BTAM i CRJE. z OS/JS w. 5.0.

Podsystem TSO/JS w przypadku OS/JS w. 6.1 dostarczany jest uzytkownikom oddzielnie poza tasmig
dystrybucyjng OS. (ELWRO-SERVICE nie prowadzi dystrybucji OS/JS w. 6.1).



Nosnik:

Moduty podsystemu TSO znajduja sie na tasmach dystrybucyjnych, systemu OS/JS (za wyjatkiem OS/JS
w. 6.1) w bibliotekach:
SYS1.CI1555, SYS1.DCMDLIB, SYS1.DHELP, SYS1.TSOMAC i SYS1.TSOGEN.

Dokumentacja:
Y
. Wersje jezykowe
E ) QyiTikel Tyfit . ) .JE(‘ y! .
| j.pol. jros. jang.
4.0201.00000-01 31.034 Wprowadzenie do podsystemu
' TSO * * +
] - bd
2 4.0201.00000-01 33.035 Opis jezyka komend podsys- .
temu TSO ! + + +
Komunikat Nr 1 09.1979
3. 4.0201.00000-01 33.036 Podrecznik programisty
* podsystemu TSO + + +
* Komunikat Nr 1 09.1979
4. 4.0201.00000-01 34.037 Podrecznik programisty
systemowego + + +
i . - Komunikat Nr 1 09.1979
1 5 4.0201.00000-01 32.038 Podrecznik operatora
podsystemu TSO + + +
Komunikat Nr 1 09.1979
i L
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3. OPROGRAMOWANIE PODSYSTEMU TELEPRZETWARZANIA
DANYCH TELE JS

3.1. PROGRAMY STERUJACE

Programy sterujgce stanowig zasadnicze oprogramowanie PTD EC 8371.01: sg to programy pracujgce

w procesorze teleprzetwarzania 1realizujgce okreslone funkcje sterowania siecig teleprzetwarzania:
Opracowano dwie wersje programéw sterujacych:

EP/JS - emulacyjny program sterujacy realizujgcy w PTD emulacje funkcji multipleksera
technicznego EC 8402 i tworzacy ,System buforowania znakow”

NCP/JS — program sterujacy siecig, realizujgcy funkcje ,,systemu buforowania komunikatow".

Programy sterujgce posiadaja konstrukcje modutowa pozwalajgca na dostosowywanie ich (w procesie generacji)
do konfiguracji sieci teleprzetwarzania, sprzetu teleprzetwarzania i wymagan systemu uzytkowego.

311 EMULACYJNY PROGRAM STERUJACY - EP/IS

Emulacyjny program sterujacy realizuje w PTD emulacje funkcji multipleksora technicznego EC 8402.
Pozwala on na wykorzystanie PTD w systemach eksploatujacych oprogramowanie opracowane na multipleksor
techniczny EC 8402. Oprécez funkcji emulacji EP/JS realizuje funkcje $ledzenia przeptywu informacji zaréwno
na styku komputer - PTD, jak réwniez od strony linii telekomunikacyjnych. Opcja tajak réwniez szeroki
zakres kontroli operatorskiej pracy PTD z pulpitu operatorskiego,daje wieksza mozliwos¢ diagnostyki podsys-
temu.

Po stronie komputera, do bezposredniej wsp6tpracy z PTD sterowanym przez EP/JS,przeznaczona jest metoda
dostepu BTAM/JS lub TCAM podstawowy. Metoda dostepu steruje operacjami bezposrednio na kazdej linii
taczacej terminal z procesorem teleprzetwarzania (rys. 5) —kazda linia ma przyporzadkowany adres podkanatu
multipleksorowego od strony komputera.

Program emulacyjny steruje terminalami pracujagcymi protokotem start—stopowym lub synchronicznym (BSC)
na faczu dupleksowym lub pétdupleksowym (odnosi sie to do tgcza telekomunikacyjnego a nie do sposobu
prowadzenia wYmiany informacji pomiedzy PTD i terminalem).

EP/JS pozwala réwniez na uzycie autowzywakow przy PTD dla automatycznej komutacji taczy (realizacja ko-
mendy DIAL).

Sktadniki bazowe EP/JS

Emulacyjny program sterujacy, w formie tadowalnej, jest. tworzony z bazowych skfadnikéw programu

sterujgcego poddawanych przetwarzaniu w procesie generacji. Sktadniki te to:

;0
—  zbiér makro—generowania | etapu
—  zbiér makro—generowania |l etapu
—  zbiér modutéw wynikowych EP/JS..
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Proces generacji opisany jest przy opisie oprogramowania pomocniczego PTD - karte parametryczna
dla miedzy innymi generowania EP/JS prezentuje zet. 1.

Komputer - . EC 8371.01

Rys. 5.  STEROWANIE SIECIA TELEPRZETWARZANIA PRZY PRACY W TRYBIE

— e/2N5 /We

Terminale krajowe obstugiwane przez EP/JS 1.1:

EC 7911 monitory ekranowe grupowe (proL transmisji - BSC; kod - DKOI)
EC 7915 monitor ekranowy niezalezny (prot transmisji —BSC; kod - DKOI)
EC 8575 dialogowy punkt abonencki (prot. transmisji — S/S; kod —KOI—7)

Wersja EP/JS 1.2, ktdéra bedzie wprowadzona do dystrybucji w 1982 r., zawiera¢ bedzie dodatkowo obstuge

nastepujacych punktéw abonenckich:
\%

EC 7920 - monitory ekranowe (prot transmisji - BSC; kod - KOI-7)
EC 8562 — monitory ekranowe (prot transmisji - S/S; kod - KOI—7).

Wymagania i ograniczenia

EP/JS wymaga w PTD adaptera kanatowego typu 1 (AK1) i min. 16 kB pamieci operacyjnej*. Metode
szacowania zajetosci pamieci PTD przez EP/JS w zaleznosci od konfiguracji | wygenerowanych opcji podaje
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+KOMUNIKAT" do podrecznika obstugi operatorskiej PTD, zawierajacy:
EP/JS - METODY SZACOWANIA PODSTAWOWYCH PARAMETROW EKSPLOATACYINYCH
EC 8371.01 PRACUJACEGO W TRYBIE EMULACYJINYMi

Dokument powyzszy pozwala réwniez na okreslenie przepustowosci PTD w kontekscie zatozonej kontiguracil
| szybkosci linii telekomunikacyjnych. Graniczna llos¢ linii obstugiwanych przez EP wynosi 255.

(ograniczenie adresacjl kanatu mpx w komputerze).

EP/J$ wspotpracuje z OS/IS—P w. 5.0 z komponentami teleprzetwarzanla BTAM, TCAM podstawowy,
CRJE | TSO (podobnie w przypadku OS/JS w. 6.1).

EP/JS nie ma mozliwosci wspoétpracy z OS/JS-P w. 5.0 z TCAM 5.

Nosnik:

Tasma dystrybucyjna EP/JS zawierajaca zbiory:

— makro | i Il etapu generowania,
— modutéw wynikowych EP/JS,

—  program6w pomocniczych: assemblera, programu tadujacego, programéw wyprowadzania obrazu

pamieci PTD.

1. 4.0201.00000-01 33.039 0S/JS EP/&— Emulacyjny
program sterujacy
dla PTD

2. 4.0201.00000-01 34.046 T
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3.1.2. PROGRAM STERUJACY SIECIA - NCP/JS

Program sterujacy siecig realizuje na poziomie procesora teleprzetwarzania ,,system buforowania komuni-
katow", ktory jest konsekwencjg przeniesienia pewnych funkcji metod dostepu do PTD. Pozwala to odcigzy¢
komputer od zadan fizycznego sterowania transmisjg na liniach telekomunikacyjnych. Przeptyw informaciji
pomiedzy NCP i metoda dostepu w komputerze odbywa si¢ przez pojedynczy kanat wymiany Informacji:
linie komunikacyjne ,koncza" sie w PTD (Rys. 6) i nie s bezposrednio sterowane przez metode dostepu.
Posta¢ informacji wymienianej pomiedzy NCP i metoda dostepu jest zunifikowana, niezalezna od typu terml-
nala, z jakiego pc;chodzi lub do ktérego jest przeznaczona Kazdy blok danych wymieniany pomiedzy
PTD i komputerem jest poprzedzany informacjg sterujacg identyfikujaca ten bfok: jaka jest to jednostkg danycH
(dane uzytkowe czy komenda) i jakie jest miejsce przeznaczenia tej informaciji.

Informacje sterujace z komputera wysytane sq przez metode dostepu w celu zadania wykonania przez NCP
okreslonej akcji np. uaktywnienia linii. Zwrotnie, NCP moze wystaé do metody informacje sterujgca, ktora
sygnalizuje zakonczenie operacji i zawiera status tej operacji”™o informacji sterujgcej moze wystgpi¢ komunikat
z danymi, zaleznie od wykonanej operacji. NCP analizuje informacje sterujgce w kazdym bloku odebranym

z komputera, okre$lajgc miedzy innymi miejsce przeznaczenia bloku, to jest terminaf w sieci teleprzetwarzania.

Standardowe funkcje realizowane przez NCP sg to przede wszystkim funkcje zwigzane z obstuga tgcz teleko-
munikacyjnych:

' —  rozpoznanie znakow sterujgcych w transmisji,

%»— kontrola przekroczen czasowych,

*  — kontrola poprawnosci transmisji,

I — sondowanie i adresacja zasobéw naliniach winopunktowych,

a — usuwanie na wejsciu i dodawanie nawyjsciu wjmi”~znakOw  sterujgcych transmisja,

% — translacje kodéw liniowych na jednolity kod DKOI i odwrotnie,
fk — dynamiczne buforowanie komunikatéw w pamieci PTD do czasu przestania ich w kierunku terminala

lub komputera,
—  zarzadzanie transmisjg na liniach wielopunktowych umozliwiajagce wspotbiezne wykorzystanie linii

wielopunktowej przez grupe terminali i zapobiegajace monopolizowaniu linii przez jeden terminal.

NCP moze zawiera¢ rowniez specjalne opcje, wybierane w procesie generacji dla przyktadu: parametry regulu-
jace wspotbiezne sesje na liniach wielopunktowych, rejestracje btedoéw transmisji, Sledzenie przeptywu infor-
macji, rejestrowanie punktéw kontrolnych dla restartu NCP itp.

NCP zawiera moduty obstugi btedéw transmisji: w przypadku btednych transmisji danych na liniach teleko-
munikacyjnych NCP podejmuje préby retransmisji danych —ilps¢ prob moze by¢ standardowa lub okreslona
przez uzytkownika, w czasie generowania NCP. Powtdrzenia”™moga by¢ zliczane przez NCP, a ich Ilo$¢ przeka-
zywana do metody dostepu dla celdw statystycznych i diagnostycznych.

W przypadku przecigzenia pamieci PTD komunikatami, NCP przewiduje tzw. ,przyttumiony" tryb pracy sieci.
Tr/b ten polega na ograniczeniu przyjmowania do wykonania zlecer od strony komputera w momencie prze-
kroczenia okre$lonego progu zajetosci buforow NCP. Wyjscie z trybu ,przytlumionej" pracy sieci nastepuje
automatycznie, bez interwencji operatorskiej po opréznieniu okre$lonej pojemnosci pamieci PTD.
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Sktadnik: bazowe NCP/JS

Program sterujacy siecia, w formie fadowalnej do PTD, tworzony Jest z bazowych skfadnikéw programu
sterujgcego poddawanych przetwarzaniu w procesie generacji. Sktadniki te to:

—  zbiér makro—generowania i etapu
—  zbiér makro—generowania 1l etapu

—  zbiér modutéw wynikowych NCP/JS.

Proces generacji opisany jest przy oprogramowaniu pomocniczym.

Karte parametryczng dla miedzy innymi generowania NCP/JS prezentuje zat. 2.
Terminale krajowe obstugiwane przez NCP/JS 1.0:

%
EC7911 — .monitory ekranowe grupowe (prot. transmisji —BSC; kod —DKOI)
EC 7915 — monitor ekranowy niezalezny (prot. transmisji —BSC; kod —DKOI)
EC 8575 — dialogowy punkt abonencki (prot. transmisji —S/S; kod — KOI—7)

Wersja NCP/JS 11 przewiduje e nastepujgce rozszerzenia pod koniec 1982 r.:

— tryb pracy dzielonej (PEP) tzn. cze$¢ linii telekomunikacyjnych w trybie emulacyjnym, czes¢ w trybie

sieciowym;
— EC 7920— monitory ekranowe (prot transmisji —BSC; Kod - KOI—7)
— EC 8575- na liniach telekomunikacyjnych z potaczeniem wielopunktowym.

*

Wymagania i ograniczenia:

NCP/JS wymaga w PTD adaptera kanatowego typu 1 lub 2 (AK1 lub AK2) i minimum 48 kB pamieci
operacyjnej. Doktadne okreslenie wymagar pamieciowych konkretnego NCP mozliwym bedzie przy zastosowa-
niu metody szacowania, ktéra opracowana zostanie w komunikacie do podrecznika pt.. NC/JS - PROGRAM
STERUJACY DLA EC 8371.01" - Podrecznik generowania.

Ograniczenia doboru parametréw makroinstrukcji generowania dla wersji NCP 1.0 zawarte sq w dokumencie
pt. ,SPECYFIKACJA MAKROINSTRUKCJI | PARAMETROW DOSTEPNYCH W NCP/JS WERSJI 1.0"
stanowigcym zatgcznik do programu prob i badain NCP 1.0.

NCP/JS wspotpracuje z OS/JS-P w. 5.0 z metodg dostepu TCAM 5 bez TSO, BTAM i CRIE.
Nosénik: ,
Tasma dystrybucyjna NCP/JS zawierajaca zbiory:

— makro'lill etapu generowania,
—  modutéw wydrukowanych NCP/JS,
— programéw pomocniczych

oraz zbiory dotyczace metody dostepu TCAM 5.
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Dokumentacja:

Symbol Wersje jezykol

4.0201.00000-01 32.049

4.0201.00000-01 32.051

4.0201.00000-02 34.046 Podrecznik operatorski

obstugi PTD EC 8371.01

KOMPUTER

[ONTAN NCP/JS

TELE-
KOM.

METO-
DA ©

DOSTE
PU

Rys. 6. STEROWANIE SIECIA TELEPRZETWARZANIA PRZY PRACY W TRYBIE NCP
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PROGRAMY POMOCNICZE

Oprogramowanie pomocnicze PTD zawiera:

ASSEMBLER PTD,
PROGRAM LADUIJACY,
PROGRAMY SPORZADZANIA OBRAZU ZAWARTOSCI PAMIECI PTD.

(I)programowanie pomocnicze pracuje w komputerze | jest przeznaczone do ,,obstugi” programéw
sterujgcych w zakresie generacji, tadowania i wspomagania diagnostyki.

Assembler PTD: uzywany jest w procesie generacji programéw sterujgcych. Generowanie jest procesem
dwuetapowym sktadajacym sie z ciggu zadan wykonywanych pod kontrolg systemu operacyjnego OS/JS.
Proces generowania programu sterujgcego ilustruje Rys. 7.

Etap pierwszy jest kompilacja, wykonywang przez assembler PTD lub standardowy assembler OS/JS, ktéra
przygotowuje strumieti zadan. Produktem etapu pierwszego sa: dane state; makroinstrukcje, ktére beda po-
wodowaé¢ w kroku drugim generowanie tablic sterujgcych i warunkowg kompilacje odpowiednich modutéw
programowych NCP; zdania jezyka opisu zadania dla drugiego etapu generowania i zdanie sterujace dla pro-
gramu taczacego. W etapie drugim assembler PTD tworzy forme wynikowa programu sterujacego, na bazie
ktorej program taczacy wytwarza moduly tadowalne programu sterujgcego.

Program tadujacy stuzy do tadowania, ze zbioréw w pamieci dyskowej, modutéw programu sterujgcego
do pamieci PTD.

Programy sporzadzania obrazu zawartosci pamieci f*TD stuzg do wykonywania wydrukéw zawartosci
okreslonych obszaréw pamieci operacyjnej PTD miedzy innymi dla celéw diagnostycznych.
Wymagania i ograniczenia:

Istniejg dwa rodzaje programéw sporzadzania wydrukOw zawartosci okreslonych obszar6w pamieci opera-
cyjnej:

* *

IFCREAD —  Program sporzadzania niezaleznego wydruku pamieci operacyjnej przeznaczony dla
NCP i EP

IFLSVEP - Program dynamicznego wydruku pamieci operacyjnej przeznaczony dla EP.

Nosnik:

Moduty tadowalne programéw pomocniczych zawarte sq w zbiorze na tasmie dystrybucyjnej programu

sterujacego.
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KOMUNIKAT:

WYJSCIOWY STRUMIEN
ZADAN Z ETAPU | /*
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I MAKROINSTRUKCJE GENEROWANIA
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ai/35 or TC'T*

ASSEMBLER ,PTD

PROGRAM

Rys. 7. PROCES GENEROWANIA PROGRAMOW STERUJACYCH
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0
kumeritacja

. Wers e jezykowe
Lp. Tytut Uwagi .
U {tejEo j.pol. .ros Jang.

W -5=4.
4.0201.00003-01 033.050 (ORVANTE

PTD EC 8371.01

— ~+C.P G&
2. 4.0201.00000-01 33.039 0OS/JS EP/IS - Emulacyjny 1

program sterujacy dla
PTD EC 8371.01.

3. 4.0201.00000-01 32.049 NCP/JS — Program sterujacy
siecig dla PTD EC 8371.01
Podrecznik generowania t

3.3. TESTY | ZADANIA KONTROLNE

Sprawdzanie podsystemu teleprzetwarzania (procesor teleprzetwarzania danych, terminale, tgcza

telekomunikacyjne) dokonywane jest przy uzyciu testdw (w tym technicznych) i zadan kontrolnych.

W skiad testow technicznych stuzacych dla autonomicznego sprawdzania PTD gtéwnie przez obstuge
techniczng, serwisowg wchodza;

- testy realizowane przez ROS: sprawdzajg wykonanie poszczegélnych instrukcji podczas kazdorazowego
wigczenia PTD oraz w przypadku nacisniecia klawisza LAD:;
V- testy pulpitowe PAO: - umozliwiajg wstepne sprawdzenie pamieci operacyjnej PTD;

— testy symulatora kanatu: sprawdzajg wspOtprace AK1* z interfejsem we/wy.
Programowe $rodki kontroli podsystemu teleprzetwarzania obejmuija;

— Testy OLT (On tine Test): przeznaczone sg do sprawdzenia i kontroli funkcji procesora teleprzetwa-
rzania danych, punktéw abonenckich, linii telekomunikacyjnych. Testy OLT moga pracowa¢ autonomicznie
pod kontrolg programu sterujagcego OLTSEP (On line Test Standalone Executive Program) lub w systemie
operacyjnym pod kontrolg programu sterujgcego OLTEP (On line Test Executive Program) jako jedno z zadan

systemu, umozliwiajgc w ten sposob testowanie w czasie normalnej pracy uzytkowej.
W miare rozwoju podsystemu teleprzetwarzania pakiet testow OLT jest zawsze rozszerzany i uzupetniany.
— Zadania kontrolne: sg to programy sprawdzajgce poprawne dziatanie catego podsystemu teleprzetwa-
rzania, z punktu widzenia realizacji funkcji uzytkowych. Programy te w swojej budowie zblizone sg do progra-

mow uzytkowych. Wykorzystuja okreslone mozliwosci systemu operacyjnego, metod dostepu (BTAM, TCAM)

i programowych $rodkéw zdalnego wprowadzania zadan (CRJE, TSO).
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33.1.  TESTY

Terty procesora teleprzetwarzania danych. EC 8371.01
i

W skfad systemu testow PTD EC 8371.01 wchodzg nastepujace testy, programy sterujace i tadujace:

Testy

(@ testy OLT interfejsu adaptera kanatowego:
V T8371AA - T8371AE, U8371A, U8371Q;

(b) test wstepny urzadzenia sterujgcego PTD:
X8371ADA - X8371ADN;

% (c) test urzadzenia sterujagcego PTD:

* X8371BAA - X8371BAIl, X8371BBA - X8371BBF, X8371BCA - X8371BCK;

t
(d) test pamieci operacyjnej PTD:

X8371CAA, X8371CAB, X8371CAC;

N (e) test adaptera kanatowegot
, X8371DAA - X8371DAE;

(f)  test skanera | blokdw obstugi kanatow tgczacych:
» X8371GAA - X8371GAK, X8371GBA - X8371GBK, X8371GCA - X8371GCK,
X8371GDA - X8371GDK, X8371GEA - X8371GEJ.

% Programy sterujace i tadujace

% (@) program tadujacy do PTD: T8371A
% (h) program tadujacy (przez adapter kanatowy): X8371AAA;
% (i) program przygotowujacy pamied PTD przed tadowaniem: X8371B;

~ (j) program zarzadzajacy testami pracujgcymi w pamieci PTD:
X8371ACA - X8371ACE, X8271ACZ.

Uwagi:
1 Testy (a) oraz program fadujacy (g) sa sekcjami OLT (pracujg pod kontrolg programéw OLTSEP
albo OL TEP).

Z Testy (bj, (c), (d), (e), (f) pracujg pod kontrolg programu zarzadzajgcego (j) w procesorze teleprzetwa-
rzania danych EC 8371.01

3. Programy (n), (i), (j) pracujg w PTD.
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Tesiy monitoréw ekranowych grupowych (EC 7911) i niezaleznych (EC 7915)

W sktad testow wchodza;
%— sekcja sterujgca: R7900A;

% —  sekcje wspomagajace: V7900A, V7900B, V7900D;

¢ — sekcje testujgce — grupa CHIC:  W7900AA —W7900AH,
- grupa PAT : W7900FK - W7900FP, W7900GA - W7900GC;
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Funkcje poszczegolnych sekcji:

R7900A
V7900A
%  V7900B
= \/7900D
+ W7900AA
* W7900AB
* W7900AC
*  W7900AD
* W7900AE
* W7900AF
% W7900AG
* W7900AH
» W7900FK

% W7900FL .

e W7900FM

* W7900FN

* W7900FO
# W7900FP

% W7900GA
* W7900GB
* W7900GC

sekcja sterujgca, koordynujgca prace catego testu

sekcja analizujgca Informacje wprowadzong przez operatora,

sekcja wykonujaca funkcje zlecone przez sekcje sterujaca.

sekcja przygotowujgca wydruk komunikatéw testu,

sekcja sprawdzajaca poprawnos$¢ plsaniB i czytania wszystkich znakéw graficznych.
sekcja sprawdzajgca poprawnos¢ wykonania polecenia kanatowego SF,

sekcja sprawdzajaca poprawnos¢ wykonania polecenia kanatowego IC,

sekcja sprawdzajaca poprawnos¢ wykonania rozkazu kanatowego EAU,

sekcja sprawdzajaca poprawno$¢ wykonania polecenia kanatowego EAU,

sekcja sprawdzajgca poprawno$¢ wykonania polecenia kanatowego RA,

sekcja sprawdzajaca poprawnos$¢ wykonania polecenia kanatowego PT,

sekcja sprawdzajgca poprawnos$¢ wykonania rozkazu kanatowego COPY,

sekcja zawierajgca instrukcje postugiwania sie sekcjami PAT.

sekcja pozwalajaca wizualnie sprawdzi¢ odtworzenie wprowadzonych z klawiatury
znakow alfanumerycznych,

sekcja pozwalajgca sprawdzi¢ znieksztatcenia obrazu na urzadzeniu z buforem

480—znakowym.

sekcja pozwalajgca sprawdzi¢ znieksztatcenia obrazu na urzadzeniu z buforem

1920-znakowym,

sekcja pozwalajgca sprawdzi¢ polecenia kanatowe PT, EUA, FM i DUP,
sekcja pozwalajaca wizualnie sprawdzi¢ odtworzenie znakéw alfanumerycznych

i symboli specjalnych alfabetu systemu monitoréw ekranowych.

sekcja pozwalajgca sprawdzi¢ dziatanie polecert NL i EOM,

sekcja pozwalajaca sprawdzi¢" dziatanie klawiszy przerwan i pidra Swietinego,
sekcja pozwalajgca sprawdzi¢ dziatanie podstawowych klawiszy alfanumerycznych.

Testy systemu monitoréw ekranowych grupowych i niezaleznych z repertuarem znakéw cyrylicy:

W sktad testéw wchodza;

* —  sekcja sterujgca:  R7910A;

* —  sekcje wspomagajace: V7910A, V7510B, V7910D;

% _ sekcje testujgce — grupa CHIC: W7910AA —W7910AH;
-grupa PAT: W7910FK - W7910FP;

W7910GA - W7910GC.

Schemat blokowy oraz funkcje poszczegdlnych sekcji sg takie same jak dla testbw omoéwionych poprzednio.
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Testy punktu abonenckiego EC 8575

W sktad testéw wchodza:
—  sekcje sterujgce: T8575A, T8575B;
— sekcje pomocnicze:  U8575AA, U8575BA,

sekcje testujgce: *V8575AB, V8575AC, V8575AG, V8575AH,
V8575BB - V8575BC, V8575BF - V857,5BH

- 86 -



Sprawdzanie punktu abonenckiego bez ustawionej kontroli zapisu.

% T8575A
* UB575AA
fc V8575AB
V8575AC
% V8575AG
jt V8575AH

— sekcja sterujgca

- sekcja pomocnicza: sprawdza zapis urzadzenia w cos

— sekcja testujgca: sprawdza terminal w stanie NADAWANIE,

- sekcja testujgca: sprawdza terminal w stanie ODBIOR,

— sekcja testujgca: sprawdza terminal w stanie ODBIOR (ze specj.

— sekcja testujaca: sprawdza terminal w stanie NADAWANIE —ODBIOR.

Sprawdzanie punktu abonenckiego z ustawiong kontrolg zapisu.

% T8575B —  sekeja

» UB8575BA - sekcja
* * \V8575BB —  sekcja

e V8575BC —  sekcja

* V8575BD —  sekcja

* V8575BF —  sekcja

* V8575BG —  sekcja

» V8575BH —  sekcja

Nosnik testow

® — tasma magnetyczna z bibliotekg testéw OLTSEP,
e — tasma magnetyczna z bibliotekg testow OLTEP (program OLTEP/JS) znajduje sie na tasSmie

dystrybucyjnej systemu operacyjnego OS/JS.

Dokumentacja testow:

Lp.

01.

02
o3

P 4

Symbol

4.0301.00004-01

4.0301.00004-01
4.0301.00004-01

4.0301.00005-01

4.0301.00005-01

13.002

13.00J
13.003

13.003

13.002

4.0301.00005-02 13.004

—_

—_—

Tytut

Autonomiczny program
sterujacy OLTSEP

Program sterujagcy OLTSEP
Program organizacyjny
SOSPB

System testowy dla procesora
teleprzetwarzanla danych

EC 8371.01.

Komunikat o zmianach Nr 1
Testy konfiguracji zdalnej
systemu monitoréw ekrano-
wych.

Komunikat o zmianach Nr 1
Komunikat o zmiana¢h Nr 2
Testy terminali komunikacyj-
nych EC 8575
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3.3.2. ZADANIA KONTROLNE

Zadania testujgce metode dostepu BTAM

BTMONR —

BT8575X —

zadania dla systemu zdalnych monitoréw ekranowych EC 7910.

Zadanie zawiera program llustrujacy zastosowanie zdalnych monitoréw do konwersa-
cyjnego zbierania danych z max. 8 stanowisk.

zadanie dla punktéw abonenckich EC 8575.

Umozliwia wprowadzenie komunikatu ze zdalnego punktu abonenckiego i zwrotne
przekazanie tego komunikatu.

Zadania testujgce metode dostepu TCAM

1Zadanie kontrolne

Zadanie kontrolne

TCMON R11

Zadanie testujace TSO:

'TEST1

»TEST2

<TEST3

TEST4

Zadanie testujace TSO

Zadanie testujace CRJE:

TERM1
TERM2

TERM3

testujgce metode dostepu TCAM na przyktadzie komunikacji ze zdalnymi moni-
to#mi ekranowym.i EC 7910

testujgce metode dostepu TCAM na przyktadzie komunikacji ze zdalnymi punkta-
mi abonenckimi EC 8575

zadanie testujace wspotprace metody dostepu TCAM-5 z programem sterowania

siecig (NCP) na przykladzie komunikacji ze zdalnymi urzadzeniami synchronicz-
nymi EC 7910.

ztozone z czterech niezaleznych czesci (sesji) TEST1, TEST2, TEST3, TEST4

skompilowanie i uruchomienie programu w FORTRANIE

formalne sprawdzenie, poprawienie, skompilowanie i uruchomienie programu
w PL/1 . \

przekazanie zadart do wykonania w rezimie wsadowym i otrzymanie na koncéwce
wynikéw wykonania zadan

aktualizacja zbioru danych.

wykorzystuje monitory ekranowe systemu EC 7910 (zalezne lub niezalezne).

ztozone z dwdch niezaleznych czesci (sesji) TERM1, TERM2 i TERM3.

aktualizacja zbioru danych,
przekazanie zadar do wykonania w rezimie wsadowym,

utworzenie, skompilowanie i przestanie zadania do wykonania.

Zadanie testujgce CRJE wykorzystuje punkty abonenckie EC 8575.
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Nosnik,z zadaniami kontrolnymi:

- tasma dystrybucyjna systemu operacyjnego OS/JS.

Dokumentacja:

Doktadny opis wyzej wymienionych zadan kontrolnych wraz z Instrukcjg Instalacji | uruchamiania

znajduje sie w rozdziatach 3, 4, 5 i 6 podrecznika jak nizej:

L Wersje jezykowag
. ispot. Jros. jang.
1 4.0201.00000-03 32.028 Opis zadan kontrolnych

dla systemu OS/JS wyd. Il + + +
1981



SEtOWNIK

System teleprzetwarzania  — tworzy cato$¢, na ktorg skiadajg sie:

— komputer wraz z jego zasobami $rodkéw techniczno-programowych uczestniczacych
w teleprzetwarzaniu,

— PTD wyposazony w techniczne i programowe $rodki umozliwiajace z jednej strony wspOtprace
z komputerem, a z drugiej wspotprace i nadzor nad ?iecig teleprzetwarzania,

— sie¢ teleprzetwarzania-wspotpracujgca z komputerem poprzez PTD.

Podsystem teleprzetwarzania = PTD wraz z siecig teleprzetwarzania.

Sie€ teleprzetwarzania (ang. teleprocessing network) - tworza, sterowane przy uzyciu okre$lonej
metody telekomunikacyjnego dostepu, punkty abonenckie wraz z taczami telekomunikacyjnymi

(linie plus urzadzenia transmisji danych) taczacymi je z jednostka sterujaca teletransmisjg - PTD,

Punkt abonencki (PA)

jest to usytuowany na kortcu linii telekomunikacyjnej punkt rozumiany jako urzadzenlB lub urza-

dzenia (wyposazenie) dla zdalnego wprowadzania i(lub) wyprowadzania informacji.

Urzadzenie teleprzetwarzania - jest to pojedynczy egzemplarz punktu abonenckiego lub jego wypo-
sazenia, ktory ma tacznos¢ (komunikuje sig) poprzez linie telekomunikacyjne z komputerem.
Urzadzeniem moze by¢ terminal, jednostka sterujgca Ibb inny komputer.



KOMENTARZ, UWAGI DO DOKUMENTACII

Prosimy uprzejmie o przekazanie swoich uwag, komentarzy | ewentualnych propozycji do niniejszej
dokumentacji. Stanowi¢ one bedag wazny element wypracowanlanajodpowlednlejszej co do formy, zakresu
Informaciji, tresci, dokumentacji niezbednej w pracy stuzb projektowych, handlowych a takze postuzg dla
weryfikacji dokumentacji przy nastepnym wydaniu.

Dziekujemy

Wroctaw
nazwisko | Imig

Instytut Komputerowych

komoérka org. Systeméw Automatyki i Pomiaréw
tel. nr tel. 48-68-87  (mgr B. Safader)

rozdz., pkt. w/g Korekta, uwagi, komentarz, propozycje

spisu tresci (dot réwniez propozycji nowych rysunkow, tabel Itd.)

strona






