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METODA KONTROLI EKSPLOATACII MASZYN DOLOWYCH
PRZEZ KOMBINAT, MODUL - OCENA UZYTKOWANIA MASZYN

W pracy omoéwiono zadania, zakres informacji wejsciowych i wyjsciowych
modutu podsystemu informatycznego "Ocena uzytkowania maszyn". Omoéwiono
takze powigzania modutu systemu z pozostatymi modutami podsystemu "Kon-
troli i kierowania eksploatacjag zt6z." \

1. JfSTEP

Modut podsystemu, informatycznego "Ocena uzytkowania maszyn" jest jednym
z szes$ciu modutéwj ktérych celem Jest analiza, ocena i kierowanie eksploa-
tacjg samojezdnych maszyn dotowych przez stuzby kombinatu ( zgrupowania
przedsiebiorstw) [i) w rejonach i zaktadach gdérniczych.

Dane uzyskiwane w wyniku realizacji systemu dotyczg oceny uzytkowania
typoéw maszyn. Podyktowane to jest faktem,ze podsystem ma na celu synte-
tyzowanie wynikéw eksploatacji. Bardziej szczeg6towe dane uzyskuje sie w
wyniku realizacji podsystemu pracujagcego dla potrzeb zaktadéw (nie kom-
binatu) [2] , dane tam zawarte dotyczg miedzy Innymi konkretnych maszyn
oraz oddziatéw eksploatacyjnych wchodzacych w sktad rejonéw w zaktadzie
goérniczym.

Podobnie jak modut podsystemu opisany w £1]j tak i ten korzysta ze wspdl-
nej bazy danych systemu programowania,planowania i kierowania eksploata-
cja [2] , jest modutem kroczacymj przy czym okresem przetwarzania jest
okres <TO, Tt) . wWyniki przetwarzania z okresu “TO, TI)n oraz okre-
sé6w poprzednich <TO, TI) {m »m>* 1,2, ....n-1 sg wykorzystywane dla
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potrzeb okresu <T1l, 22)n.

okres analizowany okres planowany
TO Tl T2

2« ZADANIA MODULU SYSTEMU

Do zadan modutu systemu nalezy:
- ustalenie llosci maszyn wedtug typéw bedacych na stanie w rejonach i
zaktadach goérniczych w okresie <fTO, T1l) , w tym zatrudnionych przy wy-
konywaniu prac podstawowych oraz pozapodstawowych. Klasyfikacje rodzajow
prac dla okres$lonych typéw maszyn podaje tabela 1w [i] ,
- ustalenie ilosci pracy w jednostkach naturalnych przez okreslone typy
maszyn wediug specyfikacji rodzajow pracy podanych w tabeli 1 w [i] ,
- ustalenie ilosci pracy w jednostkach umownych wykonanej przez okres$lo-
ne typy maszyn. Jednostka umowng jest jeden Kg rudy odstawionej z
przodkéw roboczych do wysypéw oddziatowych. Przy ustaniu jednostek umow-
nych przypadajacych na okreslony typ maszyn, dzieli sig zbiér maszyn
pracujacych w oddziatach, rejonach kopalni na podzbiory maszyn realizujg-
cych w procesie urabiania i odstawy te samag funkcje technologiczng.
Przyjmuje sie( ze tak pomys$lany podzbiér maszyn'bierze udziat w procesie
urabiania i odstawy catej ilosci rudy urobionej i odstawionej w czasie
</~TO, T1l) do wysypéw oddziatowych. W skitad podzbiorow mogag wchodzid
maszyny wiecej niz jednego typu. V takim przypadku grupie maszyn okres-
lonego typu przyporzadkowuje sie ilos¢ rudy wprost proporcjonalng do mo-
cy produkcyjnej grupy,przy czym moc produkcyjng podzbioru przyjmuje sie
réwng jednostce,
- ustalenie czas6w wykonywania rodzajow prac (czynnos$ci) jak w tabeli 1
[i] oraz czas6w postojow w procesie uzytkowania przez okres$lone typy ma-
szyn. Pozycje 9 oraz 11, 12 i 13 tabeli 1 identyfikuja wyréznione w
module systemu rodzaje postojjow w procesie uzytkowania.
Postoje podane w tabeli 1 pod Lp. 1-8 oraz 10 analizowane sg w mo-
dule podsystemu "Odnowa maszyn",
- ustalenie wskaznikéw wykorzystania czaséw dyspozycyjnego i kalendarzo-
wego przez grupy maszyn w typie.
Przyczyna takiego ustalenia zadan modutu jest:
- identyfikacja i u$wiadomienie stuzbom dozoru kombinatu a takze zaktadu
goérniczego” ile sposréd maszyn zgrupowanych wedtug typow bedgcych na sta-
nie rejonu, zakiadu i kombinatu byto w czasie <TO, T1) zatrudnionych
przy realizacji okre$lonych prac oraz ile tej pracy maszyny w grupach wg
typow wykonaty,
- identyfikacja i usSwiadomienie stuzbom dozoru kombinatu i zaktadu gor-
niczego, jak zostal wykorzystany czas dyspozycyjny i kalendarzowy.
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Tabela 1. Rodzaje i kody postojow
tp. Rodzaj (nazwa) postoju kod
_ DOst0lu
= 1 z__ 0= _ S
1 awaria bez okres$lenia przyczyn 10
2 awaria z winy operatora 18
3 przeglad skrécony OT-1 31
4 przeglad normalny OT-2 32
5 remont podzespotu 40
6 remont biezacy 41
7 remont kapitalny 42
8 oczekiwanie na remont 52
9 postéj - brak operatora 61
10 postdéj - maszyna sprawna w rezerwie 62
11 postéj - brak frontu robot 63
12 postdj - wymuszony 64
13 postdj - nie .zidentyfikowana przyczyna] -

Wyniki tak ustawionych zadan modutu systemu stuzag do odpowiedniego kie-
rowania uzytkowaniem maszyn zwtaszcza w potgczeniu z pozostalymi moduta-
mi podsystemu [i] , sa wykorzystywane w module "Wydajno$¢ emaszyn",ponad-
to wyniki z okreséw <TO, T1) , m=1,2,,.,,n sa wykorzystywane
dla potrzeb tworzenia wzorcéw, a wiec i w module "Plan zapotrzebowania

na maszyny".

3. INFORMACIE WEJSCIOWE

Podobnie jak w module podsystemu "Plan zapotrzebowania na maszyny" [1] ,
informacje wejsciowe sktadaja sie z nastepujacych grup danych: informa-
cji wynikowych modutu podsystemu opisanego w [2] , informacji wejscio-
wych zawartych w dokumentach wej$ciowych modutéw podsysteméw jak w [1,2]
ostatnig grupe informacji wejSciowych stanowig dane wynikowe opisywanego
w pracy modulu podsystemu. Informacja wejSciowe stosowane w algorytmach
modutu podawane sg w jednostkach zestawionych w tabeli 1 [l] oraz omoé-
wionych w punkcie 2 pracyf w jednostkach umownych.

4. INFORMACIJE WYISCIOWE

Informacje wyjsciowe podane sga w wydruku jak na rys.l. Wydruk emitowany
jest w dwoéch werajachj dla zaktadu gdérniczego i dla rejonu w zaktadzie

goérniczym.
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AHAUZA PRACY MASZYN DOLOWYCH
KOHM WYDRUK I ZAKEADOWY - OSRODEK
ZAKLAD GORNICZY OCENA  UZYTKOWANIA  MASZYN |N=0RMA’\TYK|’
W OKRESE |TO T1) ZAKEADOW GORNICZYCH..
REION............. DT . DO TT....... WYDOBYCE. .............
SYSTEM SEPAR-2 HDSC GODZN KALENDARZOWYCH..... DATA OBLICZEN...........
MASZYNY
) ) JEDNO
i OKRESLENIE WIELKOSCI LAD tAD LD ®BA suom Wozy Spete
PNSSk Lk-1 Lk-2 1ADR zawel. -cze
10
IIOSC MASZYN NA STANIE SZTP.
ILOSC MASZYN FRACUIACYCH o
IPRACA  PODSTAWOWA)
ILOSC MASZYN PACUIACYCH
PEENIACYCH FUNKCE POZA'  SZTP
PODSTAV/OWYCH /
ILOSC PRACY W 1 N
IPRACA  PODSTAV/OWA)
ILOSC PRACY W N
IODSTAWA DO WYSYPU) N
ILOSC PRACY W IN
ICZYSZCZENE  PRZODKOW N
PRZERZUTY)
ILOSC PRACY W IN N
(PRACE  POMOCNICZE)
8 ILOSC PRACY W U TYS. Mg
9  IACZNY CZAS PRACY H
10 CZAS PRACY H
(PRACA PODSTAWOWA)
'« CZAS PRACY
(ODSTAWA DO WYSYPU) H
12 CZAS PRACY
(CZYSZCZENIE PRZODKOW, H
PRZERZUTY)
CZAS PRACY H
(PRACE POMOCNICZE)
SREDNI CZAS PRACY MASZYN  H/SZT.P
SREDNI CZAS PRACY MASZYN
PRACA PODSTAWOWA H/szTP
SEDNI CZAS PRACY MASZN -\ o
PRACA  POZAPODSTANOWA
CZAS POSTQU H
BRAK OPERATORA
CZAS POSTOU H

MASZYNA W REZERWIE
CZAS INNYCH POSTOIOW
NIEPLANOWANYCH
PLANOWANYCH
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1 2 3 u J 6 7 8 9 o un » B M
20 LACZNY CZAS POSTOIOW H

NIEPLANOWYCH
21 WSKAZNIK WYKORZYSTANIA 7 _

CZASU DYSPOZYCYINEGO

22 WSKAZNIK WYKORZYSTANIA
CZASU KALENDARZOWEGO

Rys. 1. Wydruk - Ocena uzytkowania maszyn

Cel merytoryczny informacji wyjsciowych podano w pkt. 2 pracy . Tutaj
zwraca sig¢ tylko uwage, co wynika z nagtéwka wydruku, ze informacje do-
tycza okresu ('TO, T1) . Potrzebne do obliczeh algorytmy podane sga w
[3] =

5. WNIOSKI

Opisany w pracy modut stuzy do oceny wykorzystania maszyn w procesie
uzytkowania, a w wyniku w potaczeniu z modutami "Wydajno$¢ maszyn" i
"Odnowa maszyn" do poprawy stopnia wykorzystania maszyn na skutek ewen-
tualnego podjecia decyzji prowadzgacych do:

- lepszej alokacji maszyn,

- lepszego wykorzystaniamaszyn wediug ichtechnicznego przeznaczenia,
_ lepszego wykorzystaniaczasu kalendarzowego idyspozycyjnego,

- zwiekszenia wydajnos$cimaszyn.

Uzyskane wyniki stuza takze do korekty wzorcéw norm, normatywéw wyko-

rzystywanych dla potrzeb oceny i planowania.
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HETOA KOHTPOI5 SKCEDTAtAEIffi XEE3SHX URZTEPCISIX JUBIB HA

7POBHE KOEEBATA- nOhCiiCTiivA OHHHKIl SaCHEIAIAUSuIl
\
P esjom e

3 CTCIB6 npeacTaElieHP sajism noncncreit’ HHfopr.KrrKH eeobb ii epeo -
E.a KH'OpMSTHReCKO3i nOfiCHCT8ME' "CneHKS 3KCIUiyeT8ri5H IIOKF3SHE
iak kg CBS3H noscncTet® ¢ msyrHMH noflCECTener® "Kohtcojie h ynpsEaeHHE
3KCIUIj8 TailHei MBEIHH", H C CHCTeMO} yUpSEUeHEE SKCimyaTSDESt MeCTO-
POKHeEZfi.

THE METHOD OP UNDERGROUND MACHINE EXPLOITATION CONTROL
BY COMBINE, MODULE-EVALUATION OP MACHINE USAGE

Summary

The paper describes tasks and range of input and output information
of informational subsystem module "Evaluation of machine usage".

The relations of system module to other subsystem modules of "Machine
exploitation control" and the system of deposit exploitation control

were also described.



