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KOMPAS ŁODZIOW Y SWW
Typ KŁ-1

produkowany na licencji C.PIath-Hamburg 0947-511
Z A ST O SO W A N IE

Kompas łodziowy stanowi główny element wyposażenia nawigacyjnego łodzi ratunkowych. Może być również 
używany na mniejszych jednostkach żeglugi zatokowej i Śródlądowej oraz na jachtach sportowych.

BUDOW A

Kompas łodziowy składa się z kociołka i kompasu właSciwego wykonanego z materiałów niemagnetycznych. 
Wewnątrz kociołka są umocowane dwie kreski określające kąt kursowy oraz łożysko układu kierującego. Układ 
kierujący stanowi róża o średnicy 100 mm wykonana z miki, mająca podziałkę obwodową 0 ...3 6 0 0 /najmniej­
sza działka 2°/ i znaki rumbowe na kierunkach głównych ! pośrednich. Róża jest połączona z pływakiem w y­
konanym z odpowiedniego tworzywa sztucznego. Wewnątrz pływaka jest wklejony magnes ze stali o najwyż­
szych własnościach magnesów stałych. Pierścień Kardana zawieszony na czopach cylindrycznych wokół koc io ł­
ka kompasu zapewnia jego poziomą pozycję przy przechyłach do 40 , w dowolnym kierunku do pionu. Kompas 
łodziowy jest umieszczony w szafce i zamocowany za pomocą dwu specjalnych wkrętów. Szafka jest wykonana 
z blachy mosiężnej niemagnetycznej. Ochronę kompasu przed wpływami atmosferycznymi stanowi kopuła. 
Okno wziernikowe umożliwia obserwację kompasu, W kopułę jest wbudowana lampa naftowa służąca do oświet­
lenia.

D A N E  T EC H N IC ZN E  

Średnica róży
Wartość działki elementarnej 
Wartość działki podstawowej 
Całkowity błąd wskazania 
Błąd wleczenia

Błąd wleczenia

100 mm 
2°

10°

± l° o
2,1 przy prędkości obrotowej kociołka 

1 , # .
6 ,5  przy prędkości obrotowej kociołka

*Vymiary zewnętrzne kociołka Wymiary zewnętrzne szafki



SPO SO B  Z A M A W IA N IA

Zamówienia opracowane zgodnie z obowiązującymi przepisami, z podaniem pełnej nazwy i typu wyrobu, na­
leży kierować do Działu Zbytu Wytwórcy.

Zastrzega się możliwość zmian konstrukcyjnych wyrobu w związku 
ze stałymi pracami nad jego unowocześnianiem

Karta katalogowa wydana w 1972 r.
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KOMPAS GŁÓW NY 
Typ K G -2

produkowany na licencji C. PIath-Hamburg

Z A ST O SO W A N IE

Kompas jest instalowany obok stanowiska kompasu głównego, jako awaryjny lub na rufie statków żeglugi peł­
nomorskiej, gdzie są wymagane kompasy klasy "A "  według norm ISO .

BUDOW A

Kompas K G -2 składa się z kociołka i kompasu właściwego, wykonanego w całości z materiałów niemagnetycz­
nych. Wewnątrz kociołka są umocowane: 1 kreska kursowa, 3 kreski indeksowe oraz łożysko układu kierują­
cego. Sprężysty sposób zamocowania łożyska, eliminuje wpływ drgań statku na układ kierujący /patent firmy 
C.PIath/.
Dno kociołka w postaci matowej szklanej płyty umożliwia zastosowanie dolnego oświetlenia kompasu. Górny 
pierścień dociskowy ma podziałkę obwodową 0 ...3 6 0 0 , która jest podstawą do użycia namiemika w połączeniu 
z kompasem.
Układ kierujący stanowi róża o średnicy 200 mm wykonana z miki, posiadająca podziałkę obwodową 0 ...360°  
oraz znaki rumbowe na kierunkach głównych i pośrednich.
Róża jest połączona z pływakiem wykonanym z odpowiedniego tworzywa sztucznego. Wewnątrz pływaka jest 
wklejony magnes pierścieniowy ze stali o najwyższych własnościach magnesów stałych.
W  kociołku znajduje się płyn kompasowy o odpowiednich proporcjach i doborze składników, umożliwiających 
działanie kompasu w granicach temperatur -30 ...+60  . Pierścień Kardana, zawieszony na czopach cy lin ­
drycznych wokół kociołka, zapewnia poziomą jego pozycję przy przechyłach szafki do 40 w dowolnym k ie ­
runku.
Szafka kompasu wykonana z laminatu poliestrowo-szklanego, jest wyposażona w pierścień górny z łożyskami 
pierścienia Kardana, korektory dewiacji w postaci magnesów /  5x200 /2 szt./, fS 10x200 /6  sz t./ ,/  200/1 szt/ 
oraz żelazo miękkie w postaci kul /  165 /2 szt./, segmentów korektora Fiindersa Jj 74 /3 szt./ o łącznej 
długości 350 mm. Kompas ma oświetlenie elektryczne 24 V, 40 W  z mechaniczną przesłoną strumienia światła. 
Szafka jest przymocowana do podkładu za pomocą 4 śrub z nakrętkami M16. Owalne otwory w stopie szafki 
pozwalają na jej obrót wokół osi o kąt 5 w obydwie strony. Kopuła chroni kompas przed wpływami atmosfe­
rycznymi. Okno wziernikowe z przodu kopuły umożliwia obserwację kompasu. W kopułę jest wbudowana lam­
pa naftowa służąca do awaryjnego oświetlenia kompasu. Wokół górnego pierścienia dociskowego znajduje się 
namiernik typu przeziemikowego dostosowany do namiarów na obiekty oddalone od płaszczyzny horyzontu o 
kąt pionowy -5 ...+60  . Do powiększenia obserwowanej części obwodu róży służy lupa kompasowa w postaci 
dwuwypukłej soczewki o soczewkowej f = 250 mm,zmontowana w specjalnej oprawie ułatwiającej odczyt 
kursu kompasowego.
Na zewnątrz szafki jest umieszczony przechyłomierz typu płynowego wskazujący przechyły boczne statku do 
30°.

D A N E  T EC H N IC ZN E  

Średnica róży
Wartość działki elementarnej 
Wartość działki podstawowej 
.Całkowity błąd wskazania 
Błąd wleczenia

200 mm 
1°

10°  

+0,7°  
max 6,0

SWW
0947-511

ZAKŁADY M E C H A N IK I PRECYZYJNEJ  
„ M E R A -W A G "  

GDAŃSK-O LIW A, UL. BEN IO W SK IEGO  5 
TELEFON 5 2 -0 0 -7 1 , T ELEKS 051334 P I



Wymiary zewnętrzne kompasu

SPO SO B  Z A M A W IA N IA

Zamówienia opracowane zgodnie z obowiązującymi przepisami, z podaniem pełnej nazwy i typu wyrobu, na­
leży kierować do Działu Zbytu Wytwórcy.

Zastrzega się możliwość zmian konstrukcyjnych wyrobu w związku 
ze stałymi pracami nad jego unowocześnianiem

Wymiary zewnętrzne kociołka

Karta katalogowa wydana w 1972 r.
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ZA ST O SO W A N IE

KOMPAS PERYSKOPOWY SWW
0947-511Typ KP-2

produkowany na licencji C . Plath-Hamburg

Kompas ze względu na swą budowę jest używany do sterowania i prowadzenia nawigacji na statkach żeglugi 
pełnomorskiej, gdzie wymagane są kompasy klasy "A "  według normy ISO .

BUDOW A

Kompas peryskopowy KP-2 składa się z kociołka i kompasu właściwego, wykonanego z materiałów niemagne­
tycznych. Wewnątrz kociołka jest umocowana płytka kursowa, 3 kreski indeksowe oraz łożysko układu kieru­
jącego. Elastyczny sposób zamocowania łożyska eliminuje wpływ drgań statku na układ kierujący /patent firmy 
C.PIath/.
Dno kociołka stanowi przezroczysta szklana płyta, umożliwiająca przekazywanie obrazu róży na lustro g ło ­
w icy. Górny pierścień dociskowy ma podziałkę 0 ...3 6 0 0 , która jest podstawą użycia namiemika w połączeniu 
z kompasem.
Układ kierujący stanowi róża o średnicy 180 mm wykonana z miki, mająca podziałkę obwodową 0 ...360  oraz 
znaki rumbowe na kierunkach głównych i pośrednich.
Róża jest połączona z pływakiem wykonanym z odpowiedniego tworzywa sztucznego. Wewnątrz pływaka jest 
wklejony magnes pierścieniowy ze stali o najwyższych własnościach magnesów stałych.
W  kociołku znajduje się płyn kompasowy o odpowiednich składnikach, umożliwiających działanie kompasu w 
granicach temperatur -30...+óC°C. Pierścień Kardana zawieszony na czopach cylindrycznych wokół kociołka 
kompasu, zapewnia jego poziomą pozycję przy przechyłach szafki do 40 , w dowolnym kierunku od pionu. 
Szafka kompasu, wykonana z laminatu poliestrowo-szklanego jest wyposażona w pierścień górny z łożyskami 
pierścienia Kardana, korektory dewiacji,oświetlenie elektryczne kompasu 220 V , 40 W, z opornościową re­
gulacją natężenia światła, oświetlenie awaryjne /naftowe/ oraz zespół soczewek przekazujący obraz róży w 
kierunku lustra głowicy peryskopowej. Szafka jest zamontowana na pokładzie za pomocą 4 śrub z nakrętkami 
M l 6. Owalne otwory w stopie szafki pozwalają na jej obrót wokół osi pionowej o kąt 5 w obyd­
wie strony.
Ochronę kompasu przed wpływami atmosferycznymi stanowi okno obserwacyjne.
Częścią kompasu związaną z szafką jest rura peryskopowa z głowicą. Służy ona do przekazywania sternikowi 
obrazu róży kompasu znajdującego się ponad sterówką. Regulacja położenia w poziomie jest możliwa dzięki 
głowicy z nastawnym lustrem. Wokół górnego pierścienia dociskowego znajduje się namiernik typu przezier- 
nikowego, dostosowany do namiarów na obiekty oddalone od płaszczyzny horyzontu o kąt pionowy -5 ...+60°. 
Szafka kompasu jest przymocowana do podkładu dodatkowo dwoma kompletami cięgieł mosiężnych z nakręt­
kami napinającymi. N a  zewnątrz szafki jest umieszczony przechyłomierz wskazujący przechyły boczne stat­
ku do 30°.

D A N E  T EC H N IC ZN E

Średnica róży 180 mm
Wartość działki elementarnej 1°
Wartość działki podstawowej 10°
Całkowity błąd wskazania +0,7°

'Błąd wleczenia max 6,0



Wymiary zewnętrzne kompasu 

SPO SO B  Z A M A W IA N IA

Zamówienia opracowane zgodnie z obowiązującymi przepisami, z podaniem pełnej nazwy i typu wyrobu, na­
leży kierować do Działu Zbytu Wytwórcy.

Zastrzega się możliwość zmian konstrukcyjnych wyrobu w związku 
ze stałymi pracami nad jego unowocześnianiem

Wymiary zewnętrzne kociołka

M !6 szt 4
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KOMPAS STOŁOWY 
Typ KT-1 

produkowany na licencji C.Plath-Hamburg

SWW
0947-511

Z A ST O SO W A N IE

Kompas jest używany do sterowania i prowadzenia nawigacji na mniejszych statkach żeglugi przybrzeżnej oraz 
na jednostkach rybackich.

BUDOW A

Kompas składa się z kociołka i kompasu właściwego, wykonanego z materiałów niemagnetycznych. Wewnątrz 
kociołka są umocowane: 1 kreska kursowa i 3 kreski indeksowe oraz łożysko układu kierującego. Sprężysty 
sposób zamocowania łożyska eliminuje wpływ drgań statku na układ kierujący /patent firmy C.PIath/.
Dno kociołka w postaci matowej płyty szklanej umożliwia zastosowanie dolnego oświetlenia kompasu. Górny 
pierścień dociskowy ma podziałkę 0 ...3 6 0 0 , która jest podstawą do użycia namiemika w połączeniu z kom­
pasem.
Układ kierujący stanowi róża o średnicy 200 mm wykonana z miki, która ma podziałkę obwodową 0. ..360° 
oraz znaki rumbowe na kierunkach głównych i pośrednich.
Róża jest połączona z pływakiem wykonanym z odpowiedniego tworzywa sztucznego. Wewnątrz pływaka jest 
wklejony magnes pierścieniowy ze stali o najwyższych własnościach magnesów stałych.
W  kociołku znajduje się płyn kompasowy o odpowiednich składnikach, umożliwiających działanie kompasu w 
granicach temperatur -3 0 . . .+óO°C. Pierścień Kardana, zawieszony na czopach cylindrycznych wokół koc io ł­
ka kompasu, zapewnia jego poziomą pozycję przy przechyłach szafki do 40° w dowolnym kierunku do pionu. 
Szafka kompasu wykonana w całości z blachy mosiężnej niemagnetycznej lub z laminatu poliestrowego jest 
wyposażona w łożyska pierścienia Kardana i 2 walce drążone z miękkiego żelaza 0  70x150 drewnianymi wspor­
nikami. Kompas ma oświetlenie elektryczne 24 V, 15 W. Szafka jest zamocowana na stole /pulpicie/ za po­
mocą 4 wkrętów 0 8  mm. Ochronę kompasu przed wpływami atmosferycznymi stanowi kopuła, w którą jest 
wbudowana lampa naftowa oświetlająca kompas. Okno wziernikowe umożliwia obserwację kompasu. Do po­
większenia obserwowanej części obwodu róży służy lupa kompasowa wyposażona w dwuwypukłą soczewkę o 
soczewkowej f = 250 mm.

D A N E  T EC H N IC ZN E

Średnica róży 200 mm
Wartość działki elementarnej 1°
Wartość działki podstawowej 10°
Całkowity błąd wskazania +0,7°
Błąd wleczenia max 6,0



SPO SO B  Z A M A W IA N IA

Zamówienia opracowane zgodnie z obowiązującymi przepisami,z podaniem pełnej nazwy i typu wyrobu, na- 
leży kierować do Działu Zbytu Wytwórcy.

Zastrzega się możliwość zmian konstrukcyjnych wyrobu w związku 
ze stałymi pracami nad jego unowocześnianiem

Karta katalogowa wydana w 1972 r.
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WTÓRNE M ECHAN IZM Y IMPULSOWE 
Typ PULSAR
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I

SWW
0945-425

Wtórny mechanizm impulsowy 
typu PULSAR odmiana RUS

Wtórny mechanizm impulsowy typu 
PULSAR odmiana N M M

Z A ST O SO W A N IE

Mechanizmy impulsowe typu PULSAR stanowią podstawowy zespół napędowy w zegarach wtórnych stacjonar­
nych i okrętowych oraz w urządzeniach programowych sterowanych centralnie przez sieć czasu.
Ponadto są one stosowane jako podzespół w zegarach pierwotnych oraz w centralach zegarowych.

Z A SA D A  D Z IA Ł A N IA

W mechanizmach PULSAR wykorzystano zdolność mikrosilnika'synchronicznego z wirnikiem o magnesach 
trwałych i kondensatorową fazą pomocniczą do wykonywania ruchów skokowych przy zasilaniu polaryzowa­
nymi impulsami prostokątnymi stosowanymi jako sygnał sterujący w sieciach dystrybucji czasu /systemu IDC 
wg PN-71/M-54630/. Ruch obrotowy wirnika jest przekazywany na organy wyjściowe /wskazujące/ mechaniz­
mu za pośrednictwem przekładni zębatej.

BUDOW A

Mechanizm impulsowy PULSAR składa się z trzech zasadniczych zespołów:
-zespołu napędowego 
-zespołu przekładni zębatej 
-organów wyjściowych
Całość jest zamknięta osłoną z tworzywa sztucznego, w której znajdują się zaciski przyłączeniowe.
Zespół napędowy stanowią w zależności od zastosowania jeden lub dwa mikrosilniki synchroniczne z konden­
satorową fazą pomocniczą. W mechanizmach PULSAR zastosowano w zależności od potrzeb 3 -  lub 5-stopnio- 
wą przekładnię zębatą o zazębieniu czołowym. Koła zębate są mosiężne. Drgania wskazówek stłumiono 
przez zastosowanie klinowej zapadki ciernej albo sprężyny hamulcowej -  w zależności od tego czy mecha­
nizm wykonuje ruch jedno- czy dwukierunkowy.
Wszystkie części mechanizmu zostały zabezpieczone przed korozją przez odpowiednie pokrycia.



D A N E  TEC H N IC ZN E

Napięcie zasilające 
Impulsy sterujące
Częstotliwość impulsów sterujących
Pobór mocy
Trwałość
Maksymalna średnica tarczy zegara 
Zakres temperatury pracy

24 lub 50 V
wg systemu IDC PN-71/M-54631 
1 min; l/s oraz l/min i l/s 
0 ,5  lub 2x0,5  V A
5 lub 20 lat /w zależności od odmiany/
40 lub 120 cm
-20... +50°C lub -30 .. .+60°C /RM M ,RU S/
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Wymiary gabarytowe mechanizmu PULSAR



S iln ik  m in u to w y  S iln ik  sekundow y

OdmLomj 48,49,20

S y g n a ł m inu tow y odm iana 123  
S y g n a ł sekundowy odm iano 7,8.9,43. 
O dm iany: 4,2, 37,8,9,43

Typ PULSAR

0 0 .
Sygnał m inutowy odmiano 4.5,6  
Sygn a ł sekundowy odm iana 40, 44,42,44. 
Odmiany • 4,5,6,40,14,42, 44

i  í  ¡
Sygnał minutowy 
Odmiany 7, 45,4b, 17

Kolory p n e n o d i n C ].  aeruonJ  
¿z  * szary 
n  ■ n/eO/eski

Schematy montażowe połączeń elektrycznych mechanizmu PULSAR 

RO DZAJE  W Y K O N A M

Klucz oznaczeń odmian mechanizmów PULSAR

Numery odmian wg tablicy 2

C *  kondensator 2,2¡*F/250V 
R- razy stor OÓN 22 k S

Grupa Miejsce w grupie Znaczenie symbolu Oznaczenie

literowa
1

Kierunek ruchu wskazówek
-  normalny
-  rewersyjny

N
Ił

2

Częstotliwość impulsów sterujących
-  l/min
-  l/s
-  1/mln i l/s

M
S
U

3
Najmniejsza wskazywana jednostka czasu
-  minuta
-  sekunda

M
S

cyfrpwa
1

/dwucyfrowe/

Napięcie sterujące
-  24 V
-  50 V

24
50

2
Położenie wałka pokrętła względem tarczy
-  z tyłu
-  z przodu

1
2

3
Położenie wałka pokrętła względem osi mechanizmu
- lewe
- prawe

ł
2

4
Wyposażenie w osłonę
-  nie ma osłony
-  jest osłona

0
1

3



Odmiany wtórnych mechanizmów impulsowych typu PULSAR i ich zastosowanie

Nr
 

od
m

ia
ny Pełne

oznaczenie

Kierunek
ruchu
wskazó­
wek

Częstotliwość 
impulsów steru­
jących

Najmniej 
sza wska­
zywana 
jednostka 
czasu

- Napięcie 
sterujące

Położenie pokrętła Osłona
mechaniz­

mu

Zastosowanie
nastawcze

dem
tarczy

go wzglę-

pionowej 
osi me­
chanizmu

zegary
wtórne
stacjo­
narne

centrale 
zegarowe 
i zegary 
pierwotne 
stacjonarne

zegary
wtórne
okrętowe

centrale 
zegarowe 
i zegary 
pierwotne 
okrętowe

zegary 
wtórne 
stacjonar­
ne o śred­
nicy tar­
czy w ięk­
szej od 
120 cmno

r­
m

al
ny 1

S p  
z
S Sr

# J. 
min” s " 1min*”^

is-1
min s 24 V 50 V z

ty­
łu

z
przo­
du

le­
we

pra­
we

nie
ma

jest

1 N M M  24 111 X X X X X X X X

2 N M M  24 210 X X X X X X X X

3 N M M  24 220 X X X X X X X

4 N M M  50 111 X X X X X X X X

5 N M M  50 210 X X X X X X X X

6 N M M  50 220 X X X X X X X X

7 NSS 24 111 X X X X X X X X

8 N SS  24 210 X X X X X X X X

9 N SS  24 220 X X X X X X X X

10 NSS 50 111 X X X X X X X X

11 N SS  50 210 X X X . X X X X X

12 N SS 50 220 X X X X X X X X

13 N S M  24 111 X X X X X X X X

14 N SM  50 111 X X X X X X X X

15 RM M  24 111 X X X X X X X X

16 RM M  24 210 X X X X X X X X

17 RM M  24 220 X X X X X X X X

18 RUS 24 111 X X X X X X X X

19 RUS 24 210 X X X X X X X X

20 RUS 24 220 X X X X X X X X



P r z y k ł a d  o z n a c z e n i a  mechanizmu PULSAR o rewersyjnym kierunku ruchu wskazówek, zasilanego 
impulsami sterującymi o częstotliwości l/s i l/min, ze wskazaniami sekundowymi, pracującego przy napię­
ciu sterującym 24 V , mającego pokrętło nastawcze umieszczone z przodu mechanizmu po lewej stronie osi 
mechanizmu i nie mającego osłony:

PULSAR RUS 24210

Urządzenia lub aparatura współpracująca 
Typowe sterujące elementy sieci czasu

W Y P O SA Ż E N IE  N O R M A LN E  

Kondensator M KSE-011 2,2  jiF/250 V
Rezystor MŁT 0 ,5  W 2,2 ki2  tylko dla odmian o napięciu sterującym 50 V/numery odmian: 4 ,5 ,6 ,10 ,11 ,12 ,

14 -  według powyższej tablicy

SPO SO B  Z A M A W IA N IA

Zamówienia opracowane zgodnie z obowiązującymi przepisami należy kierować do Działu Zbytu Wytwórcy.
W  zamówieniu należy podać numer odmiany z powyższej tablicy i dodatkowo żądaną długość wałków: 
godzinowego, minutowego i sekundowegox /jeśli są one inne niż standardowe/.

P r z y k ł a d  z a m ó w i e n i a

PULSAR nr 3 g = . . . m =.. ,s= ...

Xmaks. 5,4 mm

Zastrzega się możliwość zmian konstrukcyjnych wyrobu w związku 
ze stałymi pracami nad jego unowocześnianiem

Karta katalogowa wydana 1974 r.
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ZJEDNOCZEN IE  P R ZEM Y SŁU  
AUTOM ATYKI
I APARATURY PO M IAROW EJ
J era“

PR ZEM YSŁO W Y  INSTYTUT AUTOM ATYKI I PO M IARÓ W
„ M E R A -P IA P “

AL. JER O ZO L IM SK IE  202, 0 2 -222  W ARSZAW A  
TELEFON: 2 3 -7 0 -8 1 , TELEKS: 813726 PL

M E H R P I P I P

KRAJOWY SYSTEM AUTOMATYKI ! POMIARÓW "POLM ATIK-M ETROKIN1 
Urządzenia do pomiaru parametrów ruchu 

GŁĘBOKOŚĆIOMIERZ HYDROGEOLOG ICZNY 
Typ GH-300

SWW
0947-333

ZASTO SO W A N IE

Głębokościomierz jest przeznaczony do pomiaru od­
ległości między poziomem umownym a zwierciadłem 
wody lub dnem w otworze wiertniczym /w wyrobisku 
górniczyny', nie przekraczającej 300 m.

ZASA D A  D Z IA ŁA N IA

Działanie głębokośćiomierza polega no mechanicz­
nym pomiarze drogi opadającego pod wpływem wła­
snego ciężaru nurnika, zawieszonego na cięgnie 1 
opadającego w głąb otworu wiertniczego. Z  chwilą 
zanurzenia nurnika w wodzie lub uderzenia o dno 
otworu wiertniczego, następuje obniżenie napięcia 
cięgna, co daje impuls do zatrzymania procesu po­
miaru.

BUDOWA

Głębokościomierz składa się z mechanizmu, trzech 
nurników oraz obudowy. Mechanizm składa się z na­
stępujących zespołów i elementów:
-liczyd ła  bębenkowego, według którego dokonuje 

się odczytu odległości zwierciadła wody lub dna 
otworu wiertniczego od poziomu umownego.

— bębna z nawiniętym cięgnem z drutu stalowego 
js'0,3 mm, napędzającym za pośrednictwem prze­
kładni 1:100 nawrotnicę do równomiernego nawi­
jania cięgna na bęben, oraz urządzenie do kom­
pensacji ciężaru odwijanego cięgna,

-regulatora odśrodkowego obrotów bębna,pozwala­
jącego na uzyskanie, w zależności od potrzeby, 
prędkości opadania nurnika w granicach 0.. .1 m/s, 

-dźw igni głównej dwuramiennej, sterującej mecha­
nizmem zapadkowym, który w stanie wyzębionym 
umożliwia, a w stanie zazębionym zatrzymuje, ruch 
nurnika.

Głębokościomierz ma następujące trzy nurniki:
-nurnik trzyczęściowy, wykonany z tworzywa sztu­

cznego o średnicy 22 mm I łącznej długości 670 mm, 
stosowany do pomiaru odległości między poziomem 
umownym, a zwierciadłem wody,

-nurnik wykonany z tworzywa sztucznego, o średnicy 
5ó mm I długości ok. 130 mm, stosowany do pomiaru 
odległości między poziomem umownym, a zwiercia­
dłem wody w rurach piezometrycznych o średnicy po­
wyżej 2 1/2",

-nurnik metalowy o średnicy 22 mm i długości ok. .130 mm, 
stosowany do pomiaru odległości między poziomem umo­
wnym, a dnem otworu wiertniczego.

Mechanizm łącznie z nurnikiem jest umieszczony w por- 
tatywnej obudowie metalowej.

DANE TECH N ICZN E

Zakres pomiarowy 
Prędkość opadania nurnika 
Dokładność pomiaru 

dla głębokości do 150 m 
dla głębokości do 300 m 

Ciężar głębokośclomierza 
łącznie z nurnikiem 

Wymiary zewnętrzne obu­
dowy

do 300 m 
do 1 m/s

±D, 1 m 
±0,15 m

do 3 ,5  kg

250 xl 13 x 167 mm

W Y PO SAŻEN IE  DODATKOW E

Cięgno o długości 310 m /część zamienna/

SPOSOB Z A M A W IA N IA

Zamówienia opracowane zgodnie z obowiązującymi 
przepisami należy kierować do Zakładu Doświadczal­
nego Przemysłowego Instytutu Automatyki i Pomia- 
rów "M era -P iap ", A i,  Jerozolimskie 202,
02- 222 Warszawa.



Zastrzega się możliwość zmian konstrukcyjnych wyrobu w związku 
ze stałymi pracami nad jego unowocześnianiem

Karta katalogowa wydana w 1976 r.
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Z B R O C Z E N IE  PR ZEM Y SŁU  
AUTOM ATYKI
I APARATURY PO M IAROW EJ  
„ M E R A “

ZAKŁADY M ECH A N IK I PRECYZYJNEJ  
„ M E R A -W A G “ 

GOAŃSK-OLIW A, UL. BEN IO W SK IEG O  5 
TELEFON 5 2 -0 0 -7 1 , T ELEKS 051334 PL ' G D A Ń S K

LOG M ECH AN ICZNY Z POWTARZACZEM ELEKTRYCZNYM 

Typ LGE-6

SWW
0947-531

Z A ST O SO W A N IE

Log służy do pomiaru drogi przebytej przez statek w żegludze morskiej. Powtarzacz umożliwia bezpośredni od­
czyt wskazań w kabinie nawigacyjnej statku.

Z A SA D A  D Z IA Ł A N IA

Wrzeciono holowane za statkiem obraca się, powodując skręcanie liny, która z kolei napędza koło zamachowe. 
Koło zamachowe połączone liną z licznikiem logu, za pomocą reduktora obraca mechanizm napędzający 
liczydło. N a  liczniku odczytuje się długość przebytej drogi statku w Mm. W liczniku znajduje się przerywacz 
przekazujący impulsy prądowe co 0,1 Mm do powtarzacza, który zliczając te impulsy, wskazuje również 
drogę statku w Mm.

BUDOW A

Log jest zbudowany z wymienionych niżej zespołów.

Z e s p ó ł  p o d a w c z y
W skład zespołu wchodzą: wrzeciono śrubowe z linką łączącą i łącznikiem, loglina z hakiem, koło zamachowe 
z linką łączącą i hakiem.

Z e s p ó ł  l i c z n i k a  l o g u
W skład zespołu wchodzą: liczydło wskazujące przebytą drogę, mechanizm napędzający liczydło i redukują­
cy obroty, przerywacz przekazujący impulsy prądowe do powtarzacza oraz łożysko oporowe. Całość zmonto­
wana w obudowie z laminatu poliestrowo-szklanego, odpornego na działanie wpływów atmosferycznych, b io­
logicznych i wody morskiej, jest osadzona w pierścieniu zawieszenia, którego obrotnicę wsuwa się w podstawę 
umocowaną na burcie lub do odpowiedniego wtyku. Oprócz tego licznik logu jest wyposażony we wtyczkę z 
przewodem elektrycznym, służącą do włączenia licznika w sieć logu przez gniazdko wtykowe umieszczone na 
burcie.

P o d s t a w a  l o g u
Podstawę logu montuje się na lewej i prawej burcie, zgodnie z instrukcją. Jest ona wyposażona w zatrzask 
zabezpieczający obrotnicę przed wysunięciem z podstawy.

Pow  ta rz  a c z l o g u
Powtarzacz logu jest montowany w kabinie nawigacyjnej i składa się między innymi z oporników redukujących 
napięcie oraz elektromagnesu z kotwiczką która napędza liczydło wskazujące przebytą drogę. Całość jest 
zamontowana w blaszanej obudowie, na laminowanej podstawie.

D A N E  T EC H N IC ZN E

Jednostka odczytu 
Dokładność odczytu 
Błąd wskazania logu

Zakres wskazań licznika 
Zakres wskazań powtarzacza 
Użytkowy zakres wskazań prędkości 
Zasilanie
Masa kompletnego logu bez opakowania

1 Mm 
0,1 Mm
+ C ,5 %  przy prędkości eksploatacyjnej 

statku 
do 10 000 Mm 
do 100 000 Mm 
4 . . .2 0  Mm
prądem stałym 24 V  +10%
15 +1 kg



m

Powtarzacz logu



Gniazdo wtyczkowe lewe Gniazdo wtyczkowe prawe

4 ^  SPO SO B  Z A M A W IA N IA

Zamówienia opracowane zgodnie z obowiązującymi przepisami, z podaniem pełnej nazwy i typu wyrobu 
leży kierować do Działu Zbytu Wytwórcy. '

Zastrzega się możliwość zmian konstrukcyjnych wyrobu w związku 
ze stałymi pracami nad jego unowocześnianiem



Karta katalogowa wydana w 1972 r.
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ZJEDNOCZENIE PRZEM YSŁU  
AUTOM ATYKI
I APARATURY POM IAROW EJ
„ M E R A “

ZAKŁADY M ECH A N IK I PRECYZYJNEJ  
J E R A - W A G “

UL. BEN IO W SK IEG O  5, 8 0 -382  G B A Ń S K -O IIW A  
TELEFON 5 2 -0 0 -7 1  T ELEKS 051334PL

LOG M ECHAN ICZNY Z POWTARZACZEM ELEKTRYCZNYM 
Typ LGE-61

SWW
0947-531

Z A SA D A  D Z IA Ł A N IA

Log składa się z wrzeciona śrubowego połączonego z logliną zakończoną hakiem i napędzającą koło zama­
chowe oraz z licznika. Wrzeciono holowane za statkiem obraca się powodując skręcanie liny, która z kolei 
napędza koło zamachowe. Koło zamachowe połączone liną z licznikiem logu obraca mechanizm napędzają­
cy liczydło, a reduktor obroty te odpowiednio redukuje i na liczniku odczytuje się przebytą drogę statku 
w m.m. W liczniku znajduje się przerywacz przekazujący impulsy prądowe co 0,1 m.m. do powtarzacza, 
który zliczając te impulsy wskazuje również drogę statku w m.m.

Z A ST O SO W A N IE

Log służy do pomiaru drogi przebytej przez statek w żegludze morskiej, a powtarzacz umożliwia bezpośredni 
odczyt wskazań w kabinie nawigacyjnej statku.

BUDOW A

Log jest zbudowany z następujących głównych zespołów:
1 . Zespół podawczy, w skład którego wchodzą: wrzeciono śrubowe z linką łączącą i łącznikiem, loglina 

z hakiem, koło zamachowe z linką łączącą i hakiem.
2. Zespół licznika logu, w skład którego wchodzą: liczydło wskazujące przebytą drogę, mechanizm napę­

dzający liczydło i redukujący obroty oraz łożysko oporowe. Całość jest zmontowana w obudowie z lami­
natu poliestrowo-szklanego, odpornego na działanie wpływów atmosferycznych, biologicznych i wody 
morskiej i osadzona w pierścieniu zawieszenia, którego obrotnicę wsuwa się w podstawę umocowaną na 
burcie lub wytyku.

3. Podstawa logu, która jest wyposażona w zatrzask, zabezpieczający obrotnicę przed wysunięciem z pod­
stawy.



D A N E  TEC H N IC ZN E

Jednostka odczytu
Dokładność odczytu
Błąd wskazania logu
Zakres wskazań licznika
Użytkowy zakres wskazań prędkości
Masa kompletnego logu bez opakowania

1 m.m.
0,1 m.m.
+ 0 ,5%  przy prędkości eksploatacyjnej statku 
10 000 m.m.
4. . .20 m.m.
15 ±1 kg

SPO SO B  Z A M A W IA N IA

Zamówienia opracowane zgodnie zobowiązującymi przepisami należy kierować do Biura Zbytu Sprzętu Po­
miarowo-Kontrolnego "M e raze t", ul. W ielka 21, 61-775 Poznań.
W zamówieniu należy podać nazwę i typ logu.

<CN

Zastrzega się możliwość zmian konstrukcyjnych wyrobu w związku 
ze stałymi zmianami nad jego unowocześnianiem

Karta katalogowa wydana w 1974 r.
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