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Opis wynalazku

Przedmiotem wynalazku jest uktad automatycznej stabilizacji gestosci energii odksztatcenia do
regulacji oceny wytrzymatosci zmeczeniowej materiatu w ujeciu energetycznym celem wyznaczenia
wytezenia zmeczeniowego materiatu. Gestos¢ energie odksztatcenia w danej chwili czasu wyznacza
sie na podstawie zaleznosci

W, (1) = 0,25 - o(t) - £(t) - (sign(s(t)) + sign(e(t)))

gdzie:

&(t) - chwilowa wartos¢ odksztatcenia

o(t) -chwilowa warto$¢ naprezenia

sign(x) - funkcja logiczna przyjmujaca wartosci [-1;1] zgodnie ze znakiem argumentu X

Celem wyznaczenia wytezenia zmeczeniowego materiatu prébke materiatu poddaje sie cyklicz-
nym naprezeniom o z gory zatozonym przebiegu W (t) az do wystgpienia oznak utraty wtasnosci wy-
trzymatosciowych.

Dotychczasowy uktad automatycznej regulacji z uwagi na charakter funkcji W(t) (tzn. dla W, (t) = 0,
%Wa(t) = 0) staje sie nieliniowy i wystepuje znaczne pogorszenie jakosci regulacji a regulowa-
ny sygnat znacznie odksztatcony.

Ukfad wedtug wynalazku charakteryzuje sie tym, ze zawiera w petli sprzezenia zwrotnego blok
S(x) modyfikujgcy sygnat gestosci energii W (t) lub sygnat sterujgcy w sposéb nastepujacy:

S(X)= \/; dlax>0
VIxI dlax<0

Przedmiot wynalazku przedstawiono na rysunku, na ktérym fig. 1 przedstawia znany uktad au-
tomatycznej regulaciji, fig. 2 diagram uktadu z blokiem modyfikujagcym, a fig. 3 diagram ukfadu z blo-
kiem modyfikujgcym w innym rozwigzaniu.

Wymaga sie by uktad automatycznej regulacji zapewniat taki sygnat sterujacy sitownikiem ma-
szyny zmeczeniowej by zapewni¢ w miare identyczny przebieg wartosci gestosci energii odksztatcenia
jak sygnat zadany.

Mozna w przyblizeniu zatozy¢, ze zarébwno pomiar odksztatcenia &(t) jak i o(t) sg proporcjonalne
do sygnatu sterujacego a gestos¢ energii do jego kwadratu. To powoduje, ze taki ukiad staje sie nieli-
niowy. Aby poprawi¢ jakos$¢ sterowania zaplanowano by sygnat btedu byt uzyskiwany nie wprost przez
réznice sygnatu zadanego i gestosci energii dla pierwiastka gestosci energii z uwzglednieniem znaku
dla wartosci ujemnych, jak na fig. 2. Innym rozwigzaniem przedstawionym na fig 3 jest dokonanie
podobnej operacji w stosunku do sygnatu sterujacego.

Zastrzezenie patentowe

Uklad automatycznej stabilizacji gestosci energii odksztatcenia do oceny wytrzymatosci zme-
czeniowej materiatu w ujeciu energetycznym, znamienny tym, ze zawiera w petli sprzezenia zwrot-
nego blok S(x) modyfikujacy sygnat gestosci energii W, (t) lub sygnat sterujacy w sposéb nastepujacy:

S(X)Z \/; dlax=>0
vIxI dlax<0
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