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San FEDOROWICZ

1ZOTROPOWA TARCZA NIEOGRANICZONA
OBCI/”~ONA WZDtUZ +UKU KOLOWEGO

Streszczsnle. W pracy rozpatruje eie lzotropowy tarcz« nieogra-
niczony. Gbciyzsnle tarczy roztoZone jeet w sposéb clygty na odcin-
ku okregu o promieniu R. Do rozwlezanla -’zagadnienia wykorzystano
funkcje Greeria dla tarczy nieograniczonej. Podano wzory w postaci
zamknietej na sktadowa tensora naprezenia oraz sktadowa wektora
przemieszczenia dla czterech szczegolnych przypadkéw obcigzenia.

1. Wstep

Rozwiezanie zagadnienia ptaskiego “stanu naprezania odbywa sie
przez okreslenie funkcji naprezen Alry"ego dobrenej tak. Ze spednia dna,
oprécz podstawowego roéwnania roézniczkowego tarczy, okreslone warunki brze-
gowe. Dla wielu przypadkéw (nieregularna geometrie konturu, dziatania sit
skupionych w ptaszczyZznie tarczy, nieciegle warunki brzegowe).znalezienie
funkcji Airy*ego okazuje sie trudne. W tych przypadkach do okreslenia na-
prezen w tarczach okaza¢ eie moze pomocna znajomo$¢ odpowiedniej funkcji
Greene. Niemniej jednak wymagana jest roéwniez pewna regularno$é¢ zaréwno
od konturu tarczy Jak i warunkéw brzegowych.

Rozwiezanie zagadnienia dziatania sity skupionej na nieograniczone tar-
cze izotropowy mozna znalezé w wielu monografiach.

M.T. HUBER [¥] otrzymat zamkniety posta¢ wzoréw na skiadowe tensora na-
prezenia, stosujac funkcje zmiennej zespolonej, W. NOWACKI [2] 1 S. LUKA-
SIEWICZ [3] otrzymali te sarne, zamkniety posta¢ wzoréw na sktadowe ten-
sora naprezenia przez rozwiezanie réwnanie rézniczkowego problemu sformu-
towanego na podstawie teorii dystrybucji

AAG - d(x-xo0)a(y-y0) (i-i)

s M. SOKOLOWSKI [4] rozpatrzyt identyczne zagadnienie dla tarczy ortotro-
powej. Catki szczegélne réwnania (1.1) postuzyty F. SZELAGOWSKIEMU [5] do
rozwiezanie lzotropowej tarczy nieograniczonej obciezonej site skupiony
przekazany przez pret kotowy, a W. NOWACKIEMU [6j do okres$lenie stanu na-
prezenie w tarczy nieograniczonej obciezonej dzlataniee jadro teraoapre-
Zystego.

W niniejszej pracy catki szczeg6lne réwnania (i.l) wykorzystano do zbu-
dowania rozwiezanie tarczy nieograniczonej obciezonej w spos6éb ciagglty na
odcinku okregu o promieniu R.
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2, Zatozenie

Sktadowe teneore naprezenie 1 wektora prze-
mieszczenia dla izotropowej ‘tarczy nieogra-

niczonej od sity ekupionej P przytozonej w

dxixi{xi*yi) * - A - 2(1+%0} (2.1)

(2.2)

i (xiryi) " A+ 2% Bp 1T
By y1(x1.yt) - 43t[(1"s) A -m*<*e<) -jjl]« 2.3
(G y*) - - 2ERFJ(B-<)(i+™ In £ ¢ i+-0)2 r?]. (2.4)
v(xi*yi) “ 3*Re & e (2-5)
gdzie:
-2 2 2

r * X1 =*yl*

h - grubos$¢ tarczy,

E,*0 - state materiatowe tarczy,

A - rzedna punktéw (0,+A) w ukdadzie wspétrzednych z~y~ dla ktérych

przyjeto, ze u(0,+A) «O.

Ze wzoréw (2.1) do (2.5) wynika, ze punkt przytozenie sity P Jest punk-
tem osobliwym dla naprezeh i przemieszczen.Dokonujec transformacji ukda-
du wspédrzednych X1SY1 " ukdad xOy wgwzorow =x-X0* Yj. “y-yo»skia-
dowe tensora naprezenia 1 wektora przemieszczenie w uktadzie wspotrzed-
nych x0y przyjme postac:
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dx*y(x,y,Xo"yo) ~’ AN2T + 2+~ " mleL(V VpP)]t (27)
6*y (X.y»x0.yo) « - 2(I+<0) = 2.8)
u*(x.y» x0,y0) - - In £ o
(y_y )2
+ (02 --J-2--———u(0,0), (2.9
v*(X,y»x0,y0) = 25K11i1*®)2 ——— "5 —— $(0,0), (2.10)
gdzie i
Xg - R cosoc.
me » R slnoC,
r2 « (x-xQ) ¢ (y-yQ) , Q@.11)
u(0.0) m - JGB-9D@»«?) In £ ¢ (*+<b28In20c],

v(0,0) « SFfig (I+«9)2 einacosoc.

Podobnie Jak w poprzednia przypadku obclezenia wzory (2.6) do (2.10)
na naprezenia i przemieszczenia wykazuje osobliwo$é¢ dla punktu S(x0,yQ)
przytozenia sity.

Przyjmujec wspétrzedne punktu s(*0ry0) Jako -nowe zmienne niezalezna,
mozna wzory (2.6) do (2.8) na sktadowe tensora naprezenia traktowaé¢ Jako
funkcje powierzchni wptywu oraz funkcje Greena dla naprezen.Natomiast wzo-
ry (2.9), (2.10) na sktadowe wektora przemieszczenia uwaza¢ mozna za funk-
cje Greena dla przemieszczeh.

3. Sformutowanie problemu 1 lego rozwigzanie

Rozpatrzmy nieograniczong tarcze izotropowe o grubosci h, ktérej po-
wierzchnia $rodkowa sparametryzowana jest ortokartezjanekim ukdadem wspét-
rzednych x0y. Na tarcze dziata obciezenie roztozone w sposéb eiegly wzdtuz
odcinka *uku o promieniu R, skierowane réwnolegle do osi x w jej dodat-



24 3. Fedorowicz

nim kierunku (rys. 3.1). Rozkdad obcigzenia opisany Jest ciagta funkcja
f(oc) (oe- kat nachylania promienie wodzacego punktu S(*o,y0) wzgledno do-
datniej osi  Xx).

Rys. 3:1

Okrec¢lmy sktadowe tensora naprezenia 1 wektora przemieszczenia.Traktu-
jac obciazenie roztoZone na eleoentamyn odcinku okregu de Jeko site sku-
piona Pj w punkcie S(x0,y0) 1 bioragc pod uwage fekt. Ze dla okregu za*
chodzi, de » Rd ce otrzymamy*

dPj » f(<c)da m Rf («)d« (3-1)

Podstawiajac wyrazenie (3.1) do wzordéw (2.6) do (2.10) i catkujac w
przedziale wystepowania obcigzenia (",,09), otrzymamy i

3"xXx (K.y#R.cet .ec®) - f(«ejd™ik.y»x0 ,y0 )JfC. (3.2)
a2

? XY (X.y* R,celtc™) » f(«)6*y (X, y+X0 ,y0 )doe, (3.3)
%

5yy(z-YIR.ctjKCg) - f(a)6byy (x,yix0,y0)d«, (3.4)
«2

ufx,yiR,csi,a2) m R™ f(a)u* (x,y jx0,y0)d«. (3.5)
al
«2

v(x,yiR,al,a2) m R~ T (ce)v* (X,y |x0 ,ye )dce. (3.6)
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gdzie wielko6ci oznaczona* nalezy wprowadzi¢ w poetaci (2.6) do (2.10)
dla P - 1.

Otrzymane wyrazania (3.2) do (3,6.) przedstawiaj« sktadowa tansora na-
prezenia 1 wektora przemieszczenia dla obcleZenia tarczy nieograniczonej
wg rys. 3.1.

W sposéb analogiczny otrzyma¢ mozna rozwigzanie dla obcleZenia rozto-
zonego ciegle na odcinku duku o promieniu R skierowanego roéwnolegle do
osi y i dziatajecego w jej dodatnim kierunku.

Rozwlezanie to otrzyma¢ moZna réwniez wprost z wyrazen (3.2) do (3.6)
dokonujec w nich po scatkowaniu cyklicznej zamiany zmiennych x i y.

4. Szczeg6lne przypadki obciazenia

Rozpatrzmy obecnie szczeg6lne przypadki obcieZenia izotropowej tsrczy
nieograniczonej podane na rys. 4.la-d.
Przyjeto nastepujace funkcje obciezaniat

1) rys. 4.1a fj(«) -pOsinoc. (4,1a)
1) rys. 4.1b f2 () m -pOcoax, (4.1b)
1) rys. 4.1c f,(<x) » -p sinoc, (4.1C)
IV) rys. 4.id 4 (a) -pgcosa. (4.1d)
a) b)
c

Rys. 4.1
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Watawiejec (4,,le-d) do wzoréw (3.2) do (3.6) i uwzglednisjec =zalezno-
$ci (2.6) do (2.11), otrzymamy wzory na sktadowe tensora naprezenia i wek-
tora przemieszczenia dla obciezenia wg rys. 4_.la-d w postaci catek ozna-

czonych typu

>
I g(aoe<X, sinoc)doc. 4.2)

1

Catki tego typu daje sie zawsze sprowadzié¢ przez podstawienie

. .2
t « tg(f). cos«- i-iy.
“ 1>t
(4.3)
sinam "2f», da* - r,
1+t* 1+t

do catek z funkcji wymiernej. PomijaJec zmudny tok obliczen, podczas kté-
rego korzystano z tablic [7], podano nizej wyniki koricowe dla poszczego6l-
nych przypadkéw obciezenia.

Wprowadzono dla skrécenie zapisu nastepujece oznaczenia«

a*x2+)? olg * 2xR.
c-x%+ ¢* R- 2xR,

6 - 4(x2 ¢ y2 - R2)2,

d-X2 »y2,

mm 3x2 _y 2,

nm3y2 -x2.

E-3x2‘y2.

n. 3y2 ex2.

Fiz " X2¢y2+R2- 2xRco8<N -
B'SQXQJ“YZ‘RZ- 2xRcogcl2 -
2 2

ty 2.

QL - In(M),

q2 m °2 * r* -
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g4 * &4 » |"sinc™ - slno™),

\ QL 5n
asin - 2-yRcoe *r- asin - 2yRcos ™
Qc “ are tg - are tg -
(x2+y2-R2)cos — = (x2*y2-R2)coa "
e0s2 eos221
g6 . . 2 ——————- 2 ,
2 rl

N
asirte™ - 4yRcos2 9/2— asirec, - 4yF{cos2
a? -r~ n -
2 ri

N

4 =
Qg Qg * eos 2- “COB 5*“*

N *
g6 “ Qg m é—(:slns’\cos2 52— —sinocos2 E%),

- In(----- A ).

asiria® - 4yRc052 j2—
Rozpatrujac poszczsg6lne przypadki obcigzen, otrzysuje siel
1) obcigzenie fjia) m -pOsinac (rys.4.l1a)

lo dla punktéw ptaszczyzny x0y za wyjetkiea punktédw okregu x2 ¢ y2 » R2
i punktu 0(o,0)

9
V. Q1(Bt -K 31t). (4.4)
1
J 9
Po - " .
6xy(**y,R,tV 22> - Ap.2_"Qi (Ci (4.5)
1
p-R r—>
6yy(x,yiR,al.az) - 33* <4-6"
1

PdR r r r
u(x,yjR.aj.og) - 3» G-"Hd**v) coes™In j+ - coa-j*In ~ ¢
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* * (i*~z X X mSrr«). (4.7)
1 1
9
PCR
4>(x.y, R .«™) - 33 (@AW )2 A X Ht -%*(0,0)1 (4.8)

2° dla punktéw okregu x2 + y2 m R2 za wyjetkiem punktéw przytozenia ob-
cigzenia (fuk okregu zawarty miedzy promieniami O nachyleniu o”, ce2,
rye. 4._1a)

PRr 4 9
6AU.yjR.0OMN.0j) - 43 [(BW) £ ~ 8 - «* e <)Eqi5i]’ (4.9)
1
PR T 4 6
Sxy(*.y»R.al.«2) - 3~ |_(IW) ¢ 2(IW) X ~i|" (4.10)
1 1
PCR o
dyy(*.y»R.«1.<%) - 33K [(i-#) £ > iDi - 2(aW) J ~ * ]. (4.11)
1 1
o(x.y,R.ac1.a2) - EQ/E B-"P)(1+<C) jslInoCgln - slna”~In +
3 6
¢ (1H )2 X qie* = (4.12)
1 2
P.R . -
‘tix,yiR,«1l.e2) “ 38T~ (i +<92 (4.13)
2

3° dla punktu 0(o0,0)

S xN°*0,R"CL"s2™ " 85K [(3W)iein20” - 8in2<Tj) ¢

+ (IW)(co84«2 - COSNOFjJI , (4.14)

6x /0,0 R"i"®@* m TSAFT [i5-5)(«2-°d) - (1-9)(sin20” - ein2<x®) -

- 1(IW)(8ind4an - sinAo™jj, (4.15)
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N Ju-ti)(eln2*2 - ain2n) - (1+-f)(aindo:2 - elnd«”]

yy
(4.16)
u(0.0IR.CCA.JCg} * O, “4.17)
y(0o*o(R.Zi &) m 0. (4.18)

Il1) Obclezenie f2(t) = -pOcos a (rys. 4.16)

1° dla punktéw ptaszczyzny xO0y za wyjetkien punktéow okregu x2 ¢ y2 e R2
1 punktu 0{o0,0)

P.R A
6xxix»yiR.aj.aj) * 2_,Qi (Ki “~Ki) (4.19)
i
p R
Oxy(x"yiR"od"a2 ) * (4.20)
1
9
*yy(Xx.yiR.<VV - ¢ aiG@i ™eni) (4-21)
?0R . K Ay 2 ol D
U(X"y»R**i*a2) m 3BRE @G->D{l+<i) ~atnoIn j slna™In -
+£ @i Li]+ diwiipe Qis.  U(0.0). (4.22)
i i
p R 9
Yiz ydR,«M,«™) m (1+0i)2 V~AQ iTH - v**(0,0)i (4.23)

2 dla punktéw okregu x2 * y2 « R2 za wyjetkien punktéw przylotanla ob-

cieZenia
prr 4 6"
- - - - (4.24)
BXX(X*Y* R*V«2> msin G) £ qiKT - z(I-1)X GIR*] =
L 1 1 J
pRYT ~ +
(4,25)

6xyix*y,Rel"32) “ 48R £ gIMi * 2(**">)
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R F 4 6 A
Vv Xoij.’\.ot,) - 353 " z(I+DX»qiR1J (4.26)

UiX.yJjR.«N) & ggﬁg, @G-*D+<i) jeinorIn &~ - elno™In jf- *

o £ qili]+ (i+v)2£ gqicx - ufe-0), (4.27)
2

6
vix.yjR.an. i) m 33337 (1+9)2yqHfIf - v*to.o0)i (4.28)

2

3° dla punktu 0(o,0)
QXX/GU.OjR.".e") - - 375 [(S+7Miotj-0") #(3+<«)(eln20” - eirtfo™) +

+ 3 (I+*i>)(elnd«; - 81040" )J, (4.29)

~N(0.0jR.aj-an) » gjmr ~(1-4)(elnza2 - ein™xj) - (I+"T1fcosiscg-coBMlJ,

(4.30)

0yyCO.0jR.0".cCg) “ A[(1-S-TH«,,-") + (I-»<i){8In2«2 “ 810207) +

¢ 3 (I*"1)I8indo" - 81040" " « (4.31)
ui0.0jR.cCj.a™) m 0, (4.32)
vi0.0fR.cej,«~) m 0jf (4.33)

gdzie :

P
‘uto.o) ®f 0(o,0)sin«da » - 357 JiS-'SHI+~In ~(coso”™ - coea”)

+J (1+7CcOStXj - COSOg + J CO83Z2 - j cosxk A , (4.3%)



*2
v* (0,0)m T v(o,0)sinadce m ;foyg (I+#)2 (sin¥r2 - sin3), (4.35)
Ja

u**(0,0) »Jpztf(o,o)oosQCCIoLB —_p|lg |(3--¢) (i+«i)In S (slnc™ - sino™) +

¢ (I1+<¢)2 (sIn3e2 - ein3otl)J, (4.36)
“2 "P
Ve(ofo) e f v(0,0)c0SOCd« e (I+wp2 (cosm2 - cosr) . (4.37)

Wystepujace we wzorach (4.4) do (4.13) i1 (4.19) do (4.28) wspotczynniki
funkcyjne B~iz.yjR), BM.yjR), 6*(x,yjR), B*(X,y:;R), Ci(x,yjR),.. itd,
se funkcjami wymiernymi udamkowymi zmiennych Xx,y,R. Z uwagi na szczup-
+o8¢ miejsca ograniczono sie w niniejszej pracy do przedstawienia tych
wspotczynnikéw jedynie dla naprezen normalnych ¢xx dla obydwu przypad-
kéw obciezenia I i Il.

Maje one postac:

B1 -i-g [-5rB + 4R2r2 (2x4-y4-3x2y2) + 3R4(r4 - 2d2)].
8Rr
(o

B2 ” B5 * A~ [r2(5x2+y2) - 3R2d],
0

Bj s _ lg- r2(xm + Rd) + xR2m| ,
ro L

B4 =~ [rO(4x2 + 2y2 + XR) ~

ro
[T 1] " o % . _
B6 B6 Bara [°*5 x nVZ"-2y2RmJ.
B? - -B? - ——-~ A2xRn + 0.5 mvé] ,
8aro

ee “ "Be - -*9 * *9 3 7*
0
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®2

B3

®4

«3

*4 -

ptfssggtg
S¥Q M S 'R LXB . G24E*
mJ¢B to * 4*2r2%-o» * « W - ri)].
o}

" S5 * JA5 [Brz ¢ 9"}*

N [(x+R)dr2 ¢ xRnj,
ro

ACVEX - xA (2x 4 R)

* - 8 [4x2r6 - 3r24

r [3R2 - 2rolJ*

* - I3RA (6x2y2-x4-y4) - 2R2 r2 jRRy2-x4-y4) - r8],
4Rr* m

« @ N2R2 (3x6-y6-3x4y2-7x2y4) ¢ 3R4(6x2y2-x4-y4) - 5r@J,
4Rr

N J2r2 (2x2+y2+2xR) - RzZo],
ro

6s B:Z(in ¢ Rd) ¢ 2xR2nJ.

“¢ 8 Bro * 2r2roi5x4-y4-6x2y2) + 3R4 (6x2y2-x4-y4)].

K, = XR [16y2R2r® - 4r*° + 4R4 (3x6*x4y2-7x2y4-5y6)

de br

8R6dr2J - »r*° ¢ R2r4 (I12x4y2+8x2y4-4y6) ¢

R4 (6x8+6y8-8x6y2-28x4y-8x2y6) * R6 (12x4y2

*
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i 1)
x7 sy ga Ar XRnVA Jir2+R2)2 - 4y2R2) - 4R2 °

+ 8y2R4r2m - 16x2y2R6 + 4R6d2j ,
ig > —\ | 2xr2 (x+R) - R20] ,
ro

K4 -a - Jdr2 (2x+R) + 2xR2nj,
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Kj =~ ((x2-xR),
R

K* « (4x3-2xR2-2x2R+R3 ).
4 AR

wzory (4.14) do (4.18) otrzymaé¢ mozne roéwniez bezposrednio ze wzoréw
(4.4) do (4.8) stoaujec przejscie graniczen przy x--0 i y- 0. Analo-
gicznie otrzymaé¢ mozna wzory (4.29) do (4.-33) ze wzoréw (4.19) do (4.23).
Natomiast wzory (4.9) do (4.13) mozna otrzymaé¢ bezposrednio ze wzoréw (44)
do (4.8) stosujac przejscie graniczne przy x2 ¢ y2- R2. Analogicznie
otrzyma¢ mozne wzory (4.24) do (4.28) ze wzoréw (4.19) do (4.23). Ozna-
cza to, iz funkcje (4.9) do (4.18) (4.24) do (4.28) ucieglaje funkcje (@™)
dc (4,8) {(4.19) do (4.23)) w punkcie 0(o,0) oraz w punktach okregu x2
¢ y2 « R2 za wyjetkiem punktéw, w ktérych przytozone jest obcigzenie.

wzory na sktadowe tensora naprezenie i wektora przemieszczenia dla ob-
cigzenia wg ry6. 4.1c otrzyma¢ mozemy bezposrednio ze wzoréw (4.19) do
(4.33) przez cykliczna zamiane zmiennych x 1 y.

W ten sam spos6b dochodzi sie ze wzoréw (4.4) do (4.18) do rozwiezenia
dla przypadku obcigzenie wg rys. 4._1d.

Przy korzystaniu z powyzszych wzoréw pamieta¢ nalezy o tym, ze funkcja
0gCz.yjR.aj*fIEg) jest osobliwa dla «~,0% =X . Dla tych wartosci 0~.0” na-
lezy zatem za wartos¢ funkcji przyjmowa¢ warto$¢ graniczne przy c”.a™- X
z prawej lub lewej strony.

5. Zakonczenie

Rozpatrzmy na zakonczenie dwa przypadki obcigzenie tsrczy nieograniczo-
nej pokazane na rys. 5.la i b. Ola obciezenia wg rys. 5.la wzory na skta-

dowe tensora naprezenia i wektora przemieszczenia otrzymamy ze wzoréw
(4.19) do (4.23) podstawiajec za m0 1 &2 *2* 1 pamietajec o o0so-
bliwosci funkcji Q5 w punkcie «oj!.

Otrzymamy:

1° dla x2 +y2> R2
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(3R4-2R212 ) (x4Tyd -6x2y2) -
yy 8hr;

-=i[3R4 (6x2y2-x4-y4) - 2R2r2 (6x2y2+x4-3y4)]
cakg ~GrOU+-D) ¢ (1+7)2 -2L ~y2r2R2-R4n]
2r:

rz

vV e - ?e,liE <1+-»)2 *£ (2R2r2d - +"n)»

2° dla x2 ¢ y2 < R2

6xx " " fe (G+,P*
ny » 09
6yy “ 8K
P
u - - (I+1)(6-3*S)x, v * Y.
o) b)

Wykres napreZeh 6xx w przekroju y m o pokazano na rya, 5.2a dlaR»
a.10 a wartosci naprezen 6XX podano w tablicy 5.1.

Ola obcigzenia wg rys. 5.1b wzory opisujgce stan naprezenia 1 prze-
mieszczenia otrzymamy ze wzorcw (4.4) do (4.8) podatawiajec za X te 0

e 23C, dokonujac cyklicznej zamiany zmiennych xly ora* zmleniajec zna-
ki. W tym przypadku otrzymamy:
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1° dis x2 + y2 > R2

qu'li i
. RE, 173+ H)y2r2 - (1+3$x2r2 + sd+~Jf~dJ,

i
5
" 2hre
Oxv - - [2R2r2 (6x2y2+x4-3y4) + 3R4 (x4-e4-6x2y2) -
Xy 8hrO L 0
- < (2R2r2-3R4 )(x4+y4-6x2y2 ) ,
6yy - - [ ro(x2+5y2) V 3R2d (r2n+3R2d)],
o
u® (i+<v)2 (2R2r2d - R4b),
ro
V = IN(3-*$)(1+*i) + (1+->)2 (4y2R2F2-R4n)J |
ro o]
2° dis x2 + y2 < R2
6xx * O‘f
6yy - O.
6nE
Pc
Vo« (1<) (7-"5)x.
Rysunek 5«2b przedstawia wykres naprezen 6Xy dis przekroju x = 0.

Wartosci tych naprezen ppd3no w tablicy 5.1.

Oméwione w niniejszej pracy przypadki obcigzania tarczy nieograniczo-
nej noge stanowi¢ podstawe dalszych rozwazan. Biorac za punkt wyjscia u-
zyskane wyniki, 00zn6 otrzyma¢ rozwigzanie tarczy nieograniczonej obcia-
zonej, np. oddziatywaniem odcinke kabla sprezajgacego o trasie kotowej.



Izotropowa tarcza nieograniczona.. \V/

Tablica 5.1
Rzedna 6VV dla obcigzenia wg 0 dla ot>Ci#x«nia wg
punktu rys, 5.1a Xy ry*. 5,1b
* .. PO
y. mnoznik ~ anoinik f
20 0.171 0.170
19 0.186 0.185
18 0.203 0.202
17 0,222 0,221
16 0.243 0.242
15 0.265 0,265
14 0.290 0.290
13 0.315 0.315
12 0.339 0.338
11 0.356 0.355
10,0001 0.354 0.354
9,9999 -0(646 0.354
9 -0.646 0.354
8 -0.646 0.354
7 -0.646 0.354
6 -0.646 0.354
5 -0.646 0.354
4 -0.646 0.354
3 -0.646 0.354
2 -0.646 0.354
1 -0.646 0.354
0 -0.646 0.354



38 3. Fedorowicz

LITERATURA

flj Huber M_.T.: Teorie sprezystosSci cz. Z. PWN, Warszawe 1954,

[z] Lukasiewicz S.: Obciagzenia skupione w pdytach, tarczach i powkokach,
I PPN PAN, Warszawa 1976.

[3J Nowacki W.j Mechanika budowli, t. IlIl. PWN, Warszawa 1966.

[4] Sokotowski M. i Pewne zagadnienie ptaskie teorii sprezystosci ciata or-
tot ropowego. Arch. Mech. Stos. 6, i, 1954.

[5] Szelegowski F.: Dziatanie sity skupionej na tarcze nieograniczone za
goéredrisi)g}wem preta sztywnego o przekroju kotowym. Arch. Mech. Stos.

[61 Nowacki W.: The stresses in a thin plate due to a nucleus of thermo-
elastic strain. Arch. Mech. Stos. 9, 1, 1957.

[71 fvl}/zyk 1.M., Gradsztejn 1.S.: Tablice catek, sum, szeregéw i iloczynow.
PWN, Warszawa 1964.

Recenzent: Prof, dr hab. inz. Roman Oanlczek

HSOTPOIIHAflI E2CKOHE<HAfl MACTiIlIHA C KOHOHEBOIt HArPy3KO02

Pe3nue

B paOcie paccMarpzsaeTCH z3oiponHas OecKOHezHaA nzaeTHHa. Harpysica nna-
ctkhh pacnpejsezeHa paBECkepHC no tyre pazzycou R. JUa pemeHZA Bonpoca zc-
nozt3o0saHO JiyHKBMic rpzHa.. oKCH'jaTezbHiie jjopayzH MXH KounoHena tensopa
HaapazeHai u iza KounoHeEtOB Beziopa nepeueaseHHIt b cjiysae BiwezarasEzcB cho-
cpéob Harpy3KH.

ISOTROPIC INFINITE DISC LOADED ALONG A CIRCULAR ARC

Summary

An isotropic infinite disc is considered being loaded continuously on
the circular interval of a radius R, Gren function for .the infinite disc
is used to 6olve the problem. The results in the"closed form are given for
components of a stresses tensor and a displacement vector for four spe-
cial cases of load are given.



