
SPIS TREŚCI

Str.

1. Marian Błachuta, Andrzej Ordys - Własności dynamiczne algorytmów 
Astroma 1 Kalmana w problemie sterowania minimalno-wariancyjnego 13

2. R.A. Cunninghame-Green - An industrial cutting problem ........  27
3. Mirosław Czak, Andrzej Mitas, Dariusz Polok, Zbigniew Rymarski - 

Metoda testowania mikroprocesorów z wykorzystaniem procesów sy
mulacyjnych. Oprogramowanie i sprzęt ..........................  39

4. Abdul-Rahman Hussian - Agregacja modeli matematycznych pewnej
klasy systemów produkcyjnych ..........    55

5. Awid Abd Kidham Harazah - Urządzenie testujące sterownika 
Intelster Compact .........  55

6. Walerij Jurkiewicz, Marian Błachuta, Konrad Wojciechowski - Syn
teza układu sterowania ruchem samolotu w płaszczyźnie pionowej.. 75

7. Jerzy Klamka, Ryszard Leniowski - Model matematyczny robota dwu- 
ramiennego uwzględniający odkształcalność ramion ..............  107

8. Ryszard Kowalczyk - 0 pewnych zagadnieniach związanych ze stra
tegią wnioskowania w przód w Systemach Ekspertowych ...........  121

9. Jerzy Kużnik - Sposoby realizacji ograniczenia sygnału wyjścio
wego w regulatorach P I D ........................................ 135

10. Jacek Łęski - Klasyfikacja zespołów QRS dla potrzeb uśredniania 
sygnału EKG w dziedzinie czasu ............................... 157

11. Jacek Łęski - Precyzyjna lokalizacja zespołów QRS w dziedzinie
czasu dla potrzeb uśredniania sygnału EKG .................  169

12. Jacek Łęski - Zastosowanie nieliniowej filtracji Kalmana do 
tłumienia zakłóceń sygnału EKG ................................. 181

13. Franciszek Marecki, Karol Ptasznik - Model matematyczny jedno- 
wersyjnego procesu montażu na liniach z robotami przemysłowymi 197

14. Andrzej Mitas - Automatyczny tester diagnostyczny MASTER-DG jako 
przykład zastosowania nieliniowych technik kompresji informacji. 211

15. Andrzej Polański - Stochastyczny problem LQ z ograniczeniami na 
wiariancję .....................................................  223

16. Danuta Rasztabiga, Franciszek Marecki - Minimalizacja czasu 
procesu walcowania ciągłego   .................................. 237



- 4 -

Str.

17. Adam Schmidt - Realizacja systemu wielomikroprocesorowego
z buforowym dostępem do magistrali globalnej ................. 255

18. Adam Schmidt - Wybrane metody opisu jednomagistralowego systemu 
wieloprocesorowego i ich weryfikacja praktyczna ...............  277

19. Andrzej Świerniak, Krzysztof Simek - Sterowanie gwarantujące 
określoną wartość wskaźnika jakości w strukturach dwupoziomowych 299

20. Piotr Walichiewicz - Wpływ zmian w istotności cech przy ich 
szeregowaniu metodą Saaty’ego .................................  325

21. Piotr Wróbel - Analiza i badania modelowe wszechprzepustowych 
filtrów na pasmo akustyczne .................................... 337



COflEPXAHHE

2.
3 .

4 .

5 .

6 .

7 .

8 .

9 .

1 0.
11.
12.
1 3 .

1 4 .

1. BAAXYTA M. , OPAbIC A. : HnHa«HiecKHe CBOficTBa anropHTMOB
Ouixpoi-ia H KanbMaHa b npoôneMe MHHHManbHO-BapnaHUHftHO-
ro ynpaBneHHa ........................................

KAHHHTSM-rPHH P.A.: HHHycTpuantHa» npoönena pesKH ....
HAK M. , MHTAC A. , nOAËK A. , PblMAPCKH 3 . : MeTon TecTHpo-

BaHHa MHKponpoueccopoB c npHKeHeHHeti npoueccoB tione— 
nn pos aHH a . npoppaMHoe o6ecneneHHe h oöopynoBaHHe ... 

AEAYAb-PAXMAH TYCCHAH: Apperauna MaTetiaTHxecKHX Konenefl
onHoro Knacca npoHaBoncTBeHHtix CHCTe.i ..............

ABHA ABA KHT^XAM TAM3AX: YcTpoScTBo TecTHpyiomee KOMaHHO-
annapaT Int.elst.er C o m p a c t, ..................................................................................

I0PKEBHH B. , BAAXYTA M. , BOHAEXOBCKH K. CHHTea chctbmm 
ynpaBneHHfl jubhateHHeM cationeTa b BepTHxanbHOfi nnocxo- 
CTH ..................................................

KAAMKA E. , AEHËBCKH P. : MaTei-taTHHecxaa Mopenb BByxnnea-
Horo poôoTa , ynh tmb alomas ne(Jx3pKauHK> nnes ...........

KOBAAbHHK P. : O Hexo-ropbix npo6neMax cbí3Shux co cTpaTe-
PHaMH BblBOflOB "OT 4>aKTOB K Uenlf " B SKCnepTHMX CHCTe-
Max ...................................................

KY3bHHK E. : Cnoco6si orpaHHHeHHS BbixonHoro CHPHana b pe-
rynaTopax A H A ........................................

A3HCKH A. : KnaccuíjíHxauHs QRS xotinnexcoB ana Hy*a ycpe«-
Heaaa CHPHana bo BpeneHK .........................•. . .

A3HCKH A.: Toaaaa aoKanHoauaa QRS xotinnexcoB b o  BpenenK
nnsa Hy*n ycpenHeana CHPHana 3KT ...............................................

A3HCKH A. : npHtieaeHHe HenaaeftHofi 4>HnbTpau,HH no K anbiiany

ana noaaBneHHa noiiex CHPHana 3KT . . .'.................
MAPEAKH 4>. , nTAlUHHK K. : MaTetiaTH xecxaa Monenb oanoBepc-

HOHHOPO npouecca KOHTaata Ha nHHuax c npoMMiuneHHbiMH
poöoTaiiH .............................................

MHTAC A. : AsTOMaTHMecKHfl flHapHocTHxecKHfi TecTep MASTER-
DG xax npHtiep npKfieHenHH HenaneSHHx tbxhhk CBepTXH 
(KOMnpecHH) HH^opwaaiia ........ . . . . ....................

Crp.

13
27

39

55

65

75

107

121

135

157

169

181

197

211



1 5 .  nonSHbCKH A . :  CTOxacTHHecxaa npoöneMa L Q  c orpaHHXeHHn-
HH Ha HHCnepCHB :.......................................

1 6 . PAUITABHTA A., MAPEAKH i. : MHHHMH3auHfl BpeneHB npouecca
npoxaTa Ha npoxaTHoi-i C T a H e ............................

17.1UMMAT A.: PeanH3auBa MHoronpoueccopHHoń CHCTewu c 6y<j>e-
pHbiM nocTynoM k rnoßanbHoü «aPHCTpanbHoii jih H H H ....

18.UIMHAT A.: H36paHHbie HeTonti onHcaHHH o«HOMarHcrpanbHOft 
MHoronpoueccopHoS CHcreMb! h  hx npaxTHHecKaa npoBepxa

19.CBEPHAK A. , CHMEK K. : YnpasneHHe rapaHTHpyiomee onpene-
neHHy» BenniHHy noxa3aTena xanecTBa b  CTpyxTypax c 
flByMfl ypOBHHMH .........................................

20  o B A A H X E B H H  n .  : B n n f l H H e  H 3 « e H e H H f )  cymecTB ê h h m x  n p H S H a x o B

npn ynopatioHeHHH h x «eronoK CaaTH ................
21 .BPYBEAb n. : AnanHO h «onenbHbie HccnenoBaHHa scexaCTOT-

Horo ijstnbTpa c aKKycTHHecKoñ nonocoñ ................



CONTENTS

Page

1. Marian Błachuta, Andrzej Ordys - Dynamical properties of Astrom
and Kalman algorithms in the minimum variance control problem .. 13

2. R.A. Cunninghame-Green - An Industrial cutting problem ........  27
3. Mirosław Czak, Andrzej Mitas, Dariusz Polok, Zbigniew Rymarski - 

Method of testing of microprocessors using simulation processes.
Software and hardware .......................................... 39

4. Abdul-Rahman Hussian - Aggregation of mathematical models for a
class of production systems .................................... 55

5. Awid Abd Kidham Hamzah - Testing equipment for Intelster 
Compact controller ........................... ................... 65

6. Walerij Jurkiewicz, Marian Błachuta, Konrad Wojciechowski - 
Synthesis of the control system for the aircraft iongltudional
motion.................................................... 75

7. Jerzy Klamka, Ryszard Leniowski - Mathematical model of two link 
manipulator with regard of flexible arm s .................  107

8. Ryszard Kowalczyk - On the problem associated with a forward 
chaining in Expert Systems ..................................... 121

9. Jerzy Kużnik - Some methods of constraining the PID controller
output .........................................................  135

10. Jacek Łącki - Classification of QRS complex for signal averaging
in the domain............................................  157

11. Jacek Łąski - Precise localization of QRS complex in the time
domain for signal averaging .................................... 169

12. Jacek Łąski - Application of nonlinear Kalman filtering for ECG
noise reduction..........................................  181

13. Franciszek Marecki, Karol Ptasznik - Mathematical model of the 
singleversion assembly process for the lines with industrial
robots .........................................................  197

14. Andrzej Mitas - Automatic diagnostic tester MASTER-DG as an 
example of application for non-linear compression techniques ... 211



- 8 -

Page

15. Andrzej Polanski - Stochastic LQ problem with constraints 
Imposed on variation ........................................... 223

16. Danuta Rasztabiga, Franciszek Marecki - Optimization of the 
rolling time in the billet constinous mill ....................  237

17. Adam Schmidt - Single bus multimicroprocessor system with a 
buffered bus acces ............................................. 255

18. Adam Schmidt - Comparison and evaluation of some models of a
single multiprocessor system ................................... 277

19. Andrzej Swierniak", Krzysztof Simek - Guaranted cost control In 
twolevel structures .........     299

20. Piotr Walichiewicz - The influence of the feature exactness
ranked by the Saaty method..................................... 325

21. Piotr Hrobel - Analysis and model investigation of all-pass 
filters for acoustic frequencies ..............................  337


