ZESZYTY NAUKOWE POLITECHNIKI SLISKIEJ 1987

Seria: GORNICTWO z. 145 Nr kol . 885

Walery SZUSCIK
Jan BAK
Edmund ZASTAWNY

Instytut Mechanizacji Goérnictwa
Politechnika Slaska - Gliwice

PRACA OBUDOWY ZMECHANIZOWANEJ DOSTOSOWANEJ
DO WARUNKOW WYSTEPOWANIA TAPAN W._.PRZODKACH SCIANOWYCH
O ZMIENNEJ WIELKOSCI OBCIAZENIA DYNAMICZNEGO

Streszczenie. W pracy zdefiniowano warunki konieczne dla poprawne-
go konstruowania obudowy zmechanizowanej przodkéw Scianowych weglo-
wych prowadzonych na zawat, obcigzonych dynamicznie. Dla poszczego6l-
nych faz pracy zestawu obudowy okreslono zaleznosci miedzy cisnienia-
mi: wstepnym pw, pracy obudowy PpOb. roboczym pr, pracy dynamicz-
nej Ppohd i akumulatora p i upustowym p . Nastepnie przeana-

yn e -
lizowano wartos$ci cisnien medium na granicy faz pracy stojakéw obudo-
wy zmechanizowanej PIOMA-25/45-0z i1 FAZ0S-12/28-0z. Przedstawione
takze celowos$¢ i mozliwosci zmian wartosci poszczegélnych podpornosci
w tych obudowach na podstawie bada¢ dodowych. Zaproponowano zastoso-
wanie akumulatoréw hydraulicznych (pojemnikéw i innych rozwigzan),
przedstawiajac wartosci cisnien, na jakie winny by¢ one nastawiane,
dla uzyskania odpowiedniej pracy obudowy przy zmiennym obcigzeniu dy-
namicznym lub tylko przy obcigzeniu statycznym. Dla przodkéw Sciano-
wych o réznym obciazeniu dynamicznym zaproponowano minimalne i maksy-
malne wartosci wspétczynnika dynamicznego n”.

1. WPROWADZENIE

W oparciu o dotychczasowe badania i analizy pracy obudowy zmechanizowa-
nej w przodkach $cianowych weglowych, prowadzonych na zawat i obcigzanych
dynamicznie (tzn. gdzie wystepuja tapania i wstrzgsy gorotworu) [i], [2].
[=5]1, [41, opracowano warunki konieczne poprawnego konstruowania obudowy.
Warunki te sa nastepujace:

- "obudowa zmechanizowana winna po obcigzeniu dynamicznym powréci¢ do pra-
wie pierwotnych wymiaréw,

- obudowa zmechanizowana winna przenies¢ wszystkie mozliwe obcigzenia bez
jej uszkodzenia,

-Obudowa ma poprawnie pracowa¢ zaréwno w $cianach tgpiacych, jak i bez
tgpan Oraz w $cianach o zmiennym stopniu zagrozenia tapaniami,

- obudowa ma sprzyja¢ niewystepowaniu tgpan,*ale takze ma przenosi¢ obcig-
zenia dynamiczne.
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Dla spe#nienia pierwszego warunku nalezy stojaki obudowy zmechanizowanej

(w ktorych wystepujace sity maja wytaczny lub decydujacy wpdyw na mozliwe
obciazenia obudowy) wyposazy¢ w akumulatory cis$nienia [6], £7].

Dla zrealizowania drugiego warunku stojaki obudowy zmechanizowanej winny
mie¢ zabudowane zawory szybkoupustowe i odpowiednio ustalone cisnienia
(wstepne, robocze, akumulatora i upustowe) ~7j, [8J. Zastosowanie akumulato-
réow w stojakach spowoduje dostosowanie obudowy do obciazen dynamicznych.
Zatem obudowa dostosowana do obcigzen dynamicznych (przy poprawnym ustawie-
niu wartosci cisnien na granicach faz pracy stojakéw) w Scianach nie tapia-
cych bedzie pracowa¢ bez uruchamiania akumulatoréw hydraulicznych. Pozwala
to na zrealizowanie ww. trzeciego warunku, a takze zmniejszenie masy obec-
nie produkowanych zestawdéw obudowy zmechanizowanej [8].-

Warunek czwarty moze by¢ spedniony wéwczas, gdy bedziemy mogli mie¢ taka
konstrukcje obudowy, ktdéra pozwoli na zmiane ustawienia cisnienia na zawo-
rach przelewowych w czasie jej pracy w przodku $cianowym.

W niniejszym opracowaniu przedstawiono sposéb obliczania cisnien na gra-
nicach faz pracy zestawéw obudowy zmechanizowanej, dostosowanej do obciagzen
dynamicznych (W przodku $cianowym) oraz prace tej obudowy przy zmiennej
wielkosci obciagzenia dynamicznego.

Na podstawie szerokich tlotowych badah pracy zestawéw obudéw zmechanizo-
wanych w 20 przodkach $cianowych zagrozonych tagpaniami i wstrzgsami goéro-
tworu oraz analizy ich wynikéw i literatury [2J, [3], £41w tym zakresie
stwierdzono mozliwos¢ obnizenia wartosci cisnienia medium w stojakach
(wstepnego i roboczego) oraz celowo$¢ zastosowania akumulatoréw hydraulicz-

nych .

2. FAZY PRACY ZESTAWU OBUDOWY ZMECHANIZOWANEJ W PRZODKU S$CIANOWYM
(OBCIAZONYM DYNAMICZNIE)

Praca zestawu (sekcji) obudowy zmechanizowanej w przodku $cianowym pro-
wadzonym na zawat, w ktérym wystepuje dynamiczne obcigzenie obudowy, cha-
rakteryzuje sie nastepujacymi fazami:

1) rozparcie zestawu (sekcji),
2) wspoéipraca zestawu z gérotworem przy obciazeniu statycznym,
3) wspodpraca zestawu z gérotworem przy obcigzeniu dynamicznym,

4) rabowanie.

Dla poprawnej pracy zestawéw obudowy zmechanizowanej ww. fazach ich sto-
jaki hydrauliczne winny posiada¢ nastepujace ustalone cisnienia medium:

- wstepne pw, wynikajace z zasilania z agregatéw hydraulicznych,

- pracy obudowy p , wynikajace ze wspédpracy obudowy z goérotworem przy
*ob
obcigzeniu statycznym,
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- robocze pr, ustawione na zaworze przelewowym (roboczym), ograniczajace
faze wspoédpracy zestawu obudowy z gérotworem przy obcigzeniu statycznym,

- pracy dynamicznej p , wynikajace ze wspéipracy obudowy z gérotworem

pob
dyn

przy obcigzeniu dynamicznym,

- akumulatora Pa”™» ustawione na zaworze otwierajacym prace akumulatora w
przypadku wystagpienia znacznego obcigzenia dynamicznego na obudowe,

- upustowe pu, ustawione na otwarcie zaworu upustowego, wynikajgace z nad-
miernego obciazenia dynamicznego obudowy; zabezpieczajace takze obudowe
przed jej zniszczeniem przy jednoczesnym zabezpieczeniu wyrobiska przodku

Scianowego.

Cisnienie wstepne p medium w stojaku ustalamy w oparciu o mozliwo pa-
rametry cisnienia uzyskiwane z agregatéw zasilajacych i potrzebnej poapornc-
Sci wstepnej ?w obudowy dla danego przodku $cianowego i obliczamy ze wzo-

ru;
(O

gdzie:

Pz - cisnienie zasilania ustalone na zaworze agregatu zasilajacego.
(Cisnienie to obecnie stosowane jest zbyt wysokie i wynika* z po-
trzeb przesuwnikéw przenos$nikéw obudowy) . W przyszdosci nalezy wy-
kona¢ dwa oddzielne zasilania, osobno dla stojakéw (cisnienie niz-
sze) 1 osobno dla przesuwnikéw (cisnienie wyzsze). Sekcje obudowy
winny byé wyposazone w manometry ze wskaznikami maksymalnej warto-
Sci dla kontroli poprawnego rozparcia i uchwycenia rzeczywistych
cisnien tak przy pracy statycznej, jak i dynamicznej obudowy. Koszt
tych manometréw w stosunku do kosztu sekcji jest minimalny;

€ - straty hydrauliczne, wynikajace z doprowadzenia medium do stojaka;
zaleza gtoéwnie od ddugosci magistrali zasilajacej.

Cisdnienie pracy obudowy p to cisnienie medium w stojaku, jakie jest

pob
wytwarzane pod tdokiem rdzennika w wyniku wspoédpracy obudowy z gérotworem

przy obciazeniu statycznym w poprawnie zastosowanej 1 pracujgcej obudowie
w przodku $cianowym, ktére okresla zaleznos$c:

Pw <Pp_y< Pr D)

Cisnienie robocze p medium w stojaku ustalamy w oparciu o potrzebng
podpornosé roboczag stojaka obudowy Pr dla danego przodku $Scianowego i
obliczamy ze wzoru:

Pr - Pw *ge G



348 W. Szuscik, J. Bak, E. Zastawny

gdzie:
a- wspétczynnik okreslajacy”stosunek wartos$ci cisnienia wstepnego do
cidnienia roboczego. (Obecnie dla "obudowy PI0MA-25/45-0z wynosi
0,75, a dla Fazos-12/28-0z ma warto$¢ 0,52). Wspékczynnik oc przy
obecnym rozeznaniu winien przyjmowa¢ warto$s¢ o= 0,5-0,8.

Cisnienie pracy dynamicznej obudowy p to cisnienie medium w sto-
pobd
yn
jaku, jakie jest wytwarzane pod tdokiem rdzennika w wyniku wspédpracy obu-
dowy z gérotworem przy obciazeniu dynamicznym w poprawnie zastosowanej i

pracujacej obudowie w przodku $cianowym, ktére okresla zaleznos$é:

Pw<Po u < Pu <4>
P dyn

Cidnienie akumulatora pa” to wytwarzane cisnienie medium w stojaku pod
thokiem rdzennika (w wyniku obciazenia dynamicznego obudowy), ktére otwiera
zawor do pojemnika akumulatora i nie dopuszcza do dalszego wzrostu cis$nie-
nia przy wstrzasach o energii nie wiekszej od okreslonej; obliczamy je ze
wzoru:

pak pr *°"Mak - M

gdzie:
oCalc - wspodczynnik okreslajacy stosunek wartosci cisnienia akumulatora
do cisnienia roboczego; wspétczynnik moze przyjmowaé wartosé

1,2 < oCak < 2,0.

Cidnienie upustowe pu to wytworzone cis$nienie medium w stojaku pod t#o-
kiem rdzennika (w wyniku nadmiernego obciazenia dynamicznego powyzej prze-
widywanego cisnienia akumulatora), ktére powoduje otwarcie zaworu upustowe-
go w celu zabezpieczenia uktadu hydraulicznego stojaka i catego zestawu

obudowy przed zniszczeniem; oblicza sie je ze wzoru:

pu ~ pak *°™u 9 N

gdzie:
- wspoétczynnik okreslajacy stosunek wartosci cisnienia upustowego
do cisdnienia akumulatora; wspétczynnik oCu winien przyjmowaé¢ war-
tosci 1,1 Accu ~>1,06 w zaleznosci od wartosci wspédczynnika dﬁK’
przy czym iloczyn wartosci tych wspédczynnikdéw winien wynosic:

nd = *ak e oQu = 1-32 - 2,12

(" - wspoétczynnik wzrostu cisnienia roboczego przy obcigzeniu dynamicz-
nym) .
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W Scianach, gdzie nie wystepuje obcigzenie dynamiczne na obudowe zmecha-
nizowang, stojak hydrauliczny winien mie¢ mozliwo$¢ przeniesienia podporno-
Sci granicznej P~r okreslonej wzorem:

P _=m.P ¢

gdzie:
n; -wspoédtczynnik bezpieczenstwa odniesionydo granicyplastycznosci
(ny nalezy przyjmowa¢ ny =1,5) Q5]
Pr -podporno$¢ robocza stojakéw w ouudowaehstosowanych obecnie w $cia-
nach zagrozonych (i nie zagrozonych) jest niepoprawnie dobrana [1J-
- stanowczo za duza.

W $&cianach, w ktérych wystepuja obcigzenia dynamiczne obudowy”™ stojak
winien mie¢ mozliwo$¢ przeniesienia podpornosci dynamicznej granicznej
P, ,okreslonej wzorem:

yngr

P- =n;.P.
dyngr u f?

gdzie:
ny - wspédczynnik bezpieczenstwa odniesiony do granicy plastycznosci
(n = 1,5) [5]1.
Pu - podporno$¢ upustowa stojaka odpowiadajaca cisnieniu upustowemu.
Podpornos¢ upustowa stojaka Pu (powstaje w wyniku nadmiernego obciaze-

nia dynamicznego powyzej przewidywanego ci.snienia akumulatora) obliczamy ze
wzoru:

P =« .ac .P (©)]

Przyktadowo podano w tablicy 1 wartosci cisnien na granicy faz pracy stoja-
kow obudowy Pioma-25/45-0z i1 Fazos-12/28-0z.

Tablica 1
Cisnienia na Pioma-25/45-0z -Fazos-12/28-0z
ranicy faz fa == = oo
gracy étojaia Wartos$¢ cisdnienia [fIPa] Wartos¢ cisnienia [MPa]
min max min max
“"wstepne p 31,5 31 5 25,0 25,0
robocze pr 42,0 42 40 48 ,0 48,0
oc= 0,75 oC= 0,75 oC= 0,52 o= 0,5
akumulato- 50, 4 84.0 / 57 6 9% ,
rowe pak
= . > o
Ly 1.2 .- == *ak = 1°2 *ak " 20
upustowe pA 53, 4 92,4 61,1 105,6
oc = 1,06 o: =1 06 o€ =11
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Tablica 2

Pioma-25/45-0z« Fazos-12/28-0z

Podpornos¢

stoj aka Wartos¢ podpornosci [N Wartos¢ podpornosci [an
min max min ma
iwstepna fw 1547 1547 780 780
:robocza Pr 2062 2062 1500 1500
upustowa PU 2722 4371 1980 3180
nd =1,32 nd m 2-12 nd = 1732 "d ot 2-12
graniczna P/r 3093 3093 2250 2250
dynamiczna Pd,nh
graniczna “p 4083 6556,5 2970 4770
Tablica 3
Tt Pioma-25/45-0z Fazos-12/28-0z
Podpornosc¢ Wartoéé podpornoséci ob. Warto$é podpornosci ob.*»
-"buuowy [kPa] [>Pa]
mir. max min max
wstegpna P, 499-536 499-536 250-338 250-338
w
robocza POD 665-715 665-715 430-650 480-650
r
iupustowa PFj 878-944 1410-1516 634-858 1018-1378
I
nd = 1,32 d m 2-12 nd = 1,32 nd m 2.12
araniczna Ibb 998-1073 998-1073 720-975 720-975
gr
dynamiczna P , _ = _ _
graniczna dynyr 1317-1416 2115-2274 951-1287 1527-2067
L ,

Obecnie ustawione wartosci cisnienia pw i w stojakach obudowy zme-
1 Fazos-12/25-0z sa

gdy do tak zawyzonych (ustawionych) granicznych

chanizowanej Pioma-25/45-0z na og6+ zbyt duze w stosun-
ku Jo potrzeb [i].

faz pracy stojakéw zabudowa¢ akumulatory,

Zatem,
wartosci to cisnienie p , i pu
(akumulatora

ca 1.

i upustowe) bytoby réwniez duze w granicach 50-100 MPa (tabli-
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Podpornos¢
stoi aka
(obnizona)

wstepna

robocza P*
upustowa P&

c/raniczna p-
gr

dynamiczna P *
graniczna * gr

y)Wartoéci

xx)Wartosci P~ i

Podpornosé
obudowy
(obnizona)

wstepna Pgbw

robocza p°
obr

upustowa PI,
obu

graniczna P1
obgr

dynamiczna p “

graniczna dyn™

X)dla zakresu 1,

xx”wspétczynnik

Pioma 24/45-0z

Wartosci

min

1160

1547

2042
nd = 1,32

2321

3063

X)

podpornosci

1160

1547

3280
nd 2,12
2321

4920

Tablica 4

Fazos-12/28-0z

Wartosci podpornoscixx”
Ly

min max
546 546
1050 1050
1386 2226

na m 1732 nd = 2,12
1575 1575
2079 3339

i P _obnizono o 25% w stosunku do obecnie stosowanych.

Pr

Pioma-25/45-0z

Wartos$¢ podpornosci

min

374-402

499-536

659-703
nd = 1,32

749-935

988-1061

4-2,6 m.

oc = 0,75.

[kPaJ

max

374-402

499-536

1058-1136

nyg = 2,12

749-935

1587-1704

obnizono o 30% w stosunku do obecnie stosowanych.

Tablica 5

Fazos-12/28-0z

Wartos¢ podpornoscix”[kPaJ

min

252-334Xx)

336-455

444-601
Ny * 1,32

504-683

665-901

max

252-334Xx)

336-445

712-943

nd = 2712

504-683

1069-1415
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Wartosci podpornosci wstepnej i robocze] Pr stojakéw (wynikajace
z ustawienia wartosci cisnienia) powoduja, ze obliczone w oparciu o wzory

®) - (5 wartosci podpornosci upustowej Pd# granicznej Pgr i dynamicz-

ne graniczne pdvn takze ksztattuja sie na wysokich wartosciach (tabli-
Y gr

ca 2) .

Podobnie ksztattuja sie wartosci podpornosci catych zestawéw obudowy zme-
chanizowanej (tablica 3).

Z pomiarow (dotowych) wartosci cisnien w stojakach obudowy zmechanizo-
wanej Bazos-12/28-0z i Pioma-25/45-0z wynika, ze pracuje ona g#éwnie w za-
kresie podpornosci wstepnej Pw [i].

Z szerokiej analizy podpornosci pracy obudowy mozna stwierdzi¢, Zze mozna
obnizy¢ warto$¢ podpornosci wstepnej i roboczej Natomiast przy obcia-
zeniach dynamicznych sama obudowa zwiekszy swg podpornos¢ pracy (W zalez-
nosci od obciazenia goérotworem) poprzez prace dodatkowo zabudowanych akumu-
latoréw, ustawionych na ci$nienie akumulatora p_~ (wg wzoru (4)) i cis-
nienie upustowe pu (wg wzoru (5)). W ten spos6b obudowa uzyska wartosci
podpornosci, potrzebne przy obcigzeniu dynamicznym, wskazywane miedzy inny-
mi przez A. Bilinskiego [2].

W przypadku obnizenia wartosci podpornosci wstepnej P~ i roboczej PY
na i Pr o 30% w obudowie Pioma-25/45-0z i o 25% w obudowie Fazos-
-12/28-0z mozna uzyska¢ warto$¢ dynamicznej podpornosci granicznej p\

yngr
rowna wartosci podpornosci granicznej P~r przy obciazeniu statycznym
(przy minimalnych wartosciach wspétczynnika nj .
Dla przewidywanych wstrzgséw o duzych energiach 009 i 10IgJ) stosujemy
wspotczynnik n” maksymalny i wéwczas podpornosci stojakéw jak i catych
zestawow obudowy sa wieksze (tablica 4 i 5).

3. PRACA OBUDOWY DOSTOSOWANEJ DO WARUNKOW WYSTEPOWANIA TAPAN
0 ZMIENNEJ WIELKOSCI OBCIAZENIA DYNAMICZNEGO

Praca obudowy zmechanizowanej w przodku $cianowym jest zmienna zaréwno
w wyniku kinematyki jej ruchu(przesuwanie, rozparcie i rabowanie), jak i
wielkosci i1 szybkosci obcigzenia goérotworu. Na wybiegu przodku $cianowego
istnieja warunki dla réznych intensywno$ci wystepowania zagrozenia wstrzg-
sami i tapaniami, tzn. istniejg rézne wartosci obcigzenia dynamicznego obu-
dowy zmechanizowanej. Zatem dostosowanie obudowy do obcigzenia dynamicznego
winno wystepowac¢ tylko wéwczas, gdy istnieje taka potrzeba.

Obudowa zmechanizowana nie dostosowana do warunkéw wystepowania tgpan
po przesunieciu do nowego pola roboczego przodku $Scianowego jest rozpie-
rana podpornoscig wstepna Pw (Jezeli ta czynno$¢ jest wykonana poprawnie).
Nastepnie (przy obciazeniu statycznym) w wyniku oddziatywania gérotworu
wzrasta wartos$¢ cisnienia w stojakuf do cisnienia ustalonego na zaworze
~roboczym.
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Natomiast przy obcigzeniu dynamicznym cis$nienie w stojaku wzrasta dynamicz-
nie do cisnienia roboczego i dalej, obudowa praktycznie pracuje jako uktad
sztywny (mate i1 powoine dziatanie zaworu roboczego) 1 jest przecigzana,
przekracza podporno$¢ graniczna Pgr obliczona dla obcigzenia statycznego.
Obudowa zmechanizowana dostosowana do warunkéw wystepowania tapan posia-
da zabudowany przy stojaku akumulator cisnienia ustawiony na cisnienie aku-
mulatora pak i cisnienie upustowe p wg wzoréw (@ i (5). Zatem obudowa
taka pracuje w przodku $Scianowym, gdy nie wystepuje obciazenie-dynamiczne
jak obudowa nie dostosowana. Nar.omi.ast przy wystepowaniu obcigzenia dyna-
micznego pracuja takze akumulatory cis$nienia dostosowujac obudowe do dane-
go obciagzenia wynikajacego z zachowania sie gorotworu i moga powodowTaé wy-
stapienie poapornosci upustowej Pu (wg wzoru (8)), a nie wystapienie pod-

pornosci dynamicznej granicznej P.7 wg wzoru (7).
yngr
Stad, by obudowa nie byta przecigzana (niszczona)# a réwnoczesnie prze-

nosita wszelkie mozliwe obciazenia i powracata do prawie pierwotnych wymia-
row po obcigzeniu, nalezy ja wyposazy¢ (kazdy stojak) w akumulatory hydrau-
liczne. Moga one by¢:

- w postaci pojemnikéw hydraulicznych bezposrednio podiaczonych do stoja-
kéw,

- jako pojemniki hydrauliczne z zaworami,

- jako akumulatory hydrauliczne L8], £9].

Na podstawie prac A. Bilinskiego [2]1, [3J mozna okresli¢ w przyblizeniu,
ze dotaczona do stojaka w sposdéb bezposredni objetos¢ pojemnika hydraulicz-

Rys. 1. Wykres zmian wartos$ci wspédczynnika t i wskaznika g przy pracy
obudowy zmechanizowanej Pioma-25/45-0z

Fig. 1. Diagram of changes of coefficient and indicator g values at the
mechanized support work Pi.oma-25/45-0z
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nego (namiastki akumulatora), réwna 3/4 objetosci wthaczanej cieczy do sto-
jaka (obudowy zmechanizowanej) w celu maksyma)nego wysuwu rdzennika pozwala
na uzyskanie przyrostu wspétczynnika t (zaleznego od rozsuniecia stoja-
ka) o 38% (rys. la). Powoduje to wzrost wartos$ci wskaznika nosnosci warstw
stropu g w $cianie narazonej na obcigzenia dynamiczne.

Dla przykdtadu pokazano na rysunku 1b jak zmienia sie wartos$¢ wskaznika g,
gdy energia tapniecia wynosi 10 J, a odlegdos$¢ S$rodka tapiacej warstwy wy-
nosi 25 m. Mozna stwierdzié¢, ze wystapit przyrost wskaznika g od 32-25%
odpowiednio od wysokosci $ciany, w ktérej pracowata obudowa Pioma-24/45-0z,
tzn., ze ze stanu zagrozenia zawatem w przodku Scianowym otrzymujemy Sred-
ni stan utrzymania wyrobiska.

4. PODSUMOWANIE

W wyniku analizy prac teoretycznych i badan dotowych pracy obudowy zme-
chanizowanej w przodkach $cianowych obciazonych dynamicznie okreslono fazy
pracy stojakéw hydraulicznych.

Zaproponowano zastosowanie akumulatoréw hydraulicznych (pojemnikéw i innych
rozwigzan), przedstawiajac wartosci cisnien, na jakie winny by¢é nastawione
dla uzyskania odpowiedniej pracy obudowy przy zmiennym obcigzeniu dynamicz-
nym lub tylko przy obcigzeniu statycznym przez gorotwor.

Dla przodkéw Scianowych o réznym obcigzeniu dynamicznym zaproponowano mini-
malne i maksymalne wartosci wspoédczynnika dynamicznego n”.

Przedstawione wyniki analiz nalezy weryfikowa¢ doswiadczalnie w labora-
torium (przy obciazeniach podobnych jak w gérotworze) i w warunkach in situ.
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PAEOTA MEXAHU3HPOJAHHPA KPSIM IIPIVIIPCCEILEHHCM
it yCJOJUHU NOH-UIEHjIH rcPHI»X yAAPCs's CiiSCaK-iX 3ASOHX
C nEPHMjiHHOIt aiJMHAHO-I jMHAIiiiHiiOItO} HAFPYbKIl

Pe30Due

6 pa6oTe onpejjeaeHo ycJdioaaH, HeoOxoxnuije axh npaBaxbHoro xoHCTpynp bu-
hhh uexaHa3iipoDaHHLix xpensR cruoiBHcix yrcjibHax 3a6oea ¢ “HaaMHgacxoft aarpyu-
Koit, BeAynHX ua odpymeHHe.

An* OTAejibHhDC $a3 paCioTu KpeuH onpeneneHO 3aa4CXMOCTH nanny naBneHHHUH!

BCTynHTe.ibHhM p , aKxynyjiflTopa p , patiom xpenn p_, paSogn* p ,
w “ob r pobdyn
AHHauiigecKoii paOoin pr, u otboahhm pu- 3aTeu npoaHaJdiH3HpoBaHo aegziHHU

xaaxeHHtt pabopero Teaa Ha rpaHHue $a3 padom cioex MexaHH3npoBaHHoi+ Xxpen.i
PIOMA-25/45-0z a FAZOS-1 2/28-0z.npeACTaBlieao na -.ciroBiHHH nox3enHbix Hccne-
floBaHHii Taxace uejih h bo3uo*hccth H3MSHeHHii Be.i.mzHii cTae.ibHwx a.giiop 3
3Thx Kpenax. npe~JiOKeHo i1ipHMeaeHze nupaBJiagscKHx axxyuyxHiopoB (ewxccTei)
h npyrnx pemeHHil), npe/iCTaBXH« aejiHHHHU naBnenHit nn* kot ohh _sccixhu
npHMeKSHa, c¢ nenb» noxyueHHH cooiBeTCTByioge5i pabcm xdoeh npw nepeMSHHo, ;
flHHaMHgecKca Harpy3xe hxh loxbxo np« CTaiHCTHgecxoii Harpyaxe. ¢is cn.toniHxx
sa0oeB c pa3Hott .saHaMimecKoil Harpy3xoB npejyioaceHo HHHaMa.ibHue BenaviiHU nz-
KaMHgecxoro xca”HiweHia.

WORK OF MECHANIZED SUPPORT ADAPTED TO THE CONDITIONS OF CRUMP OCCURRENCE
IN LONGWALLS WITH CHANGEABLE MAGNITUDE OF DYNAMIC LOAD

Summary

The necessary conditions of correct designing of mechanized support for
lonqwalls adapted to a crump and dynamically loaded have been worked out
in the paper. For particular stages cf support work dependences between the
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been defined. Next the medium pressures at interface of mechanized support
prop work PIOMA-25/45-0z and FAZ0S-12/28-0z have been analyzed. Also the
purpose and posibility of changes of particular supporting ability values
in these supports have been presented o.i the base of underground investi-
gations. Application of hydraulic accumulators (containers and other solu-
tions) has been proposed, presenting the values of pressures on which they
should be adjusted to achieve a proper support work at variable dynamic
load or only static load. For longwalls with different dynamic load, mini-
mum and maximum values of dynamic coefficient n” have been proposed.



