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Opis wynalazku

Przedmiotem wynalazku jest sposéb wzorcowania precyzyjnego autotransformatorowego in-
dukcyjnego dzielnika napiecia o przektadni znamionowej 1:1.

Sposéb wedilug wynalazku polega na tym, ze pomiar napiecia réznicowego wykonuje sie
w dwoch etapach uzyskujgc btgd przektadni autotransformatora badanego niezalezny od btedu prze-
ktadni autotransformatora odniesienia o przektadni znamionowej 1:1, w ktérych w jednym etapie mie-
rzy sie fazoczute napiecie réznicowe pomiedzy punktem wspdélnym uzwojen autotransformatora i auto-
transformatora potgczonych réwnolegle i zasilonych ze wspdlnego zrédia napiecia przemiennego,
w drugim etapie odwraca sie wzajemne potgczenie obu autotransformatoréw i mierzy sie fazoczute
napiecie roznicowe jak w etapie 1., a nastepnie oblicza sie srednig arytmetyczng zmierzonych napiec,
ktéra wyznacza punkt o potencjale doktadnie odpowiadajgcym znamionowej przekfadni autotransfor-
matorowego indukcyjnego dzielnika napiecia odniesienia, zgodnie ze wzorem:

AU = AUg+ A_Ub.

Sposdb wzorcowania precyzyjnego autotransformatorowego dzielnika napiecia A, o koncéow-
kach Ty, T,y i 0 przektadni znamionowej K, réownej 1:1, zdefiniowanej jako iloraz napie¢ na uzwoje-
niach, w uktadzie poréwnania przektadni K. z przektadnig K. autotransformatora As o koncéwkach T,
Tos. Btad bezwzgledny Ays przektadni K autotransformatora As odniesienia okreslony jest wzorem:

A= P = 1= K~ 1 (1)
E2

Sposéb weditug wynalazku pozwala przez poréwnanie obu dzielnikdw Ag i A, wyznaczy¢ btad
bezwzgledny przektadni autotransformatora badanego A, ktdry nie zalezy od btedu autotransformato-
ra odniesienia As. Bfad bezwzgledny Ay, przektadni K, autotransformatora badanego A, okreslony jest
wzorem:

Be= = 1= K= 1 2)
U

Przedmiot wynalazku przedstawiono w ponizszym przyktadzie wykonania na rysunkach, na kto-
rych Fig. 1 przedstawia schemat potgczenia autotransformatoréw Ag i A, w pierwszym etapie pomiaru,
Fig. 2 przedstawia schemat potgczenia autotransformatoréw As i A, w drugim etapie pomiaru, Fig. 3
przedstawia tgczny wykres wskazowy napie¢ obu krokéw procedury.

Sposdb wedtug wynalazku polega na tym, Zze mierzy sie w uktadzie poréwnania przektadni au-
totransformatorowych indukcyjnych dzielnikéw napieé¢ Aq i A, napiecie réznicowe wystepujgce pomie-
dzy punktem wspdlnym uzwojen dzielnika As i punktem wspdlnym uzwojen dzielnika A, zasilonych
réwnolegle ze wspdlnego zrédta napiecia przemiennego. W pierwszym etapie tgczy sie oba autotrans-
formatory w taki sposdb, ze tgczy sie koncédwki T i T, bedace poczgtkami uzwojerh obu dzielnikow Ag
i A, oraz fgczy sie koncéwki T,s i Ty bedgce koncami ich uzwojen. Pomiedzy nominalnie jednakowymi
odczepami autotransformatoréw Ag i A, (punkty C, oraz D) mierzy sie fazoczute napiecie réznicowe
AU, na przekatnej pomiarowej C,D tak utworzonego mostka.

Przektadnie indukcyjnego dzielnika badanego w tym ukfadzie pomiaru okre$la zalezno$¢ (3).

AUq
Ui _ EtUa_ BB _E
Kx:g_:‘E—gf:él_ﬁ“g(lwaﬁgzﬁKs(1+§a1+§a2) @)

Wzgledne napiecia réznicowe 3,1, 842 S8 W przyblizeniu sobie réwne. Uwzgledniajgc zaleznosci
(1) i (4), oraz pomijajgc iloczyny matych wielkoéci, otrzymuje sie réwnanie z ktérego wynika, ze biad
indukcyjnego dzielnika badanego A, jest rowny btedowi dzielnika wzorcowego Ag oraz podwojonej
wartosci wzglednej napiecia roznicowego w tym ukfadzie.
él(xz éKs + zéal (4)
W drugim etapie odwraca sie wzajemne potgczenie obu autotransformatoréw zamieniajgc miej-
scami koncowki Tis i Ty dzielnika odniesienia i mierzy sie napiecie roznicowe AU, na przekatnej po-

miarowej CyD tak utworzonego mostka, jak w etapie pierwszym.
Przektadnie indukcyjnego dzielnika badanego w tym ukfadzie pomiaru okresla zaleznos¢ (5).
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AUp
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U E+ AU, B, MYE, 1
K,=b=0rb_EB_ 5 10,5 45 3
*T U EB-Ay B 1A Ks( 81 + 812) ®

Wzgledne napigecia réznicowe 33, dn, S8 W przyblizeniu sobie réwne. Uwzgledniajgc zaleznosci
(1) i (4) oraz pomijajgc iloczyny matych wielkosci, otrzymuje sie rownanie, z ktérego wynika, ze btad
indukcyjnego dzielnika badanego A, jest réwny btedowi dzielnika odniesienia As oraz podwojonej war-
tosci wzglednej napiecia réznicowego w tym uktadzie.

Ay~ —Ags + 26p, (6)

Nastepnie oblicza sie $rednig arytmetyczng rownan (4) i (6) i otrzymuje sie btgd bezwzgledny
przekfadni indukcyjnego dzielnika badanego.

Agx™ 841 + 81 (7

Btad bezwzgledny przekfadni indukcyjnego dzielnika badanego jest réwny sumie wartosci
wzglednych napie¢ réznicowych w uktadach wedtug rysunkow Fig. 1 i Fig. 2. Suma wzglednych war-
tosci napie¢ réznicowych obu krokéw procedury jest zalezna tylko od btedu przektadni dzielnika bada-
nego, ale jest niezalezna od btedu przektadni dzielnika odniesienia.

taczny wykres wskazowy napie¢ obu krokéw procedury przedstawiono na Fig. 3. Zmiana ukta-
du przedstawionego na Fig. 1 na ukfad przedstawiony na Fig. 2 powoduje przesuniecie punktu C
(z Ca do Cb), a tym samym zmiane napiecia réznicowego z AU, na AU, (Fig. 3). Suma napie¢ AU,
i AUy, jest wektorem okreslonym przez przekatng rownolegtoboku zbudowanego na wektorach AU,
i AUy (wektor DD’). Punkt srodkowy N tej przekatnej lezy doktadnie w potowie wektora LH (dzieli na-
piecie wejsciowe na réwne czesci). Jest to punkt referencyjny, w ktdrym znajdowatby sie punkt C,
gdyby dzielnik odniesienia byt idealny. Punkt ten jest niedostepny fizycznie, ale jego potozenie moze
by¢ odtworzone przez opisang dwuetapowg procedure pomiarowg. Wektor ND (potowa sumy napiec
réznicowych jest réwny potowie btedu bezwzglednego dzielnika badanego).

Zastrzezenie patentowe

Sposdéb wzorcowania precyzyjnego autotransformatorowego indukcyjnego dzielnika napiecia
o przekfadni znamionowej 1:1, przy okreslonej czestotliwosci napigcia zasilajgcego, ktéry polega na
pomiarach matych napie¢ réznicowych wynikajgcych z btedu przektadni, znamienny tym, ze pomiar
napiecia roznicowego wykonuje sie w dwoéch etapach uzyskujac btad (Axx) przektadni (K,) autotrans-
formatora badanego (A,) niezalezny od btedu (Axs) przektadni (Ks) autotransformatora odniesienia (As)
o przekfadni znamionowej 1:1, w ktdrych w jednym etapie mierzy sie fazoczute napiecie réznicowe
(AU,) pomiedzy punktem wspdinym uzwojen autotransformatora (A;) i autotransformatora (A,) pota-
czonych réownolegle i zasilonych ze wspdlnego zrédta napiecia przemiennego, w drugim etapie od-
wraca sie wzajemne potgczenie obu autotransformatoréw i mierzy sie fazoczute napiecie réznicowe
(AUy) jak w etapie 1., a nastepnie oblicza sie $rednig arytmetyczng zmierzonych napie¢, ktéra wyzna-
cza punkt o potencjale doktadnie odpowiadajgcym znamionowej przektadni autotransformatorowego
indukcyjnego dzielnika napiecia odniesienia (AU), zgodnie ze wzorem:

AUg+ AU
AU = =220
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