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Opis wynalazku

Przedmiotem wynalazku jest urzgdzenie do wyznaczania parametréw pracy zaworéw pasyw-
nych, w szczegoélnosci zaworéw dyskowych ttumikéw hydraulicznych, metodg PIV, w tym okreslania
charakterystyk zaworéw dyskowych pod katem kryteriéw optymalizacji: parametréw uzytecznej cha-
rakterystyki roboczej (cisnienie-przeptyw), minimalizacji niepozadanych zjawisk zwigzanych z prze-
ptywem medium (m.in. aeracji, kawitacji, efektéw zwigzanych z dynamikg zaworu tj. minimalizacjg
czasOw opoOznienia otwarcia i zamkniecia zaworu), pod katem wytrzymatosci zmeczeniowej sprezy-
stego elementu regulujgcego przeptyw cieczy w zaleznosci od cisnienia réznicowego oraz odpowied-
niej uzytecznej charakterystyki otwierania sie zaworu uwzgledniajgcej minimalne ci$nienie wymagane
do inicjacji przeptywu.

Znany jest dotychczas spos6b wykonania urzgdzenia do optycznej kontroli przeptywu cieczy
hydraulicznej przez restrykcje zaworéw dyskowych, na bazie amortyzatoréw jednorurowego oraz dwu-
rurowego firmy FUCHS. Urzadzenia zbudowano na bazie zespotu ttumika hydraulicznego z wstawio-
nymi odcinkami przezroczystych rur umozliwiajgcych obserwacje przeptywu cieczy.

Urzadzenie wedtug wynalazku charakteryzuje sie tym, ze skiada sie z korpusu dolnego
i gornego, a pomiedzy korpusami dolnym i gérnym umieszczona jest przezroczysta rura cienkoscien-
na przezroczysta, przy czym w korpusie gérnym i dolnym wykonane sg otwory do szpilek tgczacych,
natomiast rura przezroczysta rura jest sprzezona z korpusem zaworu dyskowego.

Urzadzenie wedtug wynalazku moze mie¢ korpus zaworu dyskowego zamocowany nierucho-
mo lub w innym rozwigzaniu korpus zaworu dyskowego jest zamocowany ruchomo, to jest w sposéb
umozliwiajgcy przemieszczenie wzgledem rury cienkosciennej. Urzadzenie wedtug wynalazku
pozwala na korzystne umiejscowienie przytgczy czujnikdw cisnienia (pomiar ci$nienia ré6znicowego),
wymiennos¢ komponentéw oraz konfiguracji umozliwiajgce wykonanie pomiaréw zaworéw dysko-
wych o zréznicowanych wymiarach geometrycznych. Natomiast, przezroczysta obudowa wykonana
z poliweglanu umozliwia zastosowanie kamer pomiarowych do badania zjawisk aeracji cieczy
roboczej.

W rozwigzaniu urzgdzenia z zaworem dyskowym ruchomym jest wymienny zestaw adapte-
row do rur cienkosciennych, wymienny zestaw cienkosciennych rur poliweglanowych przystoso-
wanych do zakresu wymiarowego zaworéw dyskowych, wymienno$¢ komponentéw oraz konfigu-
racji umozliwiajgce wykonanie pomiarow zaworéw dyskowych o zréznicowanych wymiarach geo-
metrycznych.

Przedmiot wynalazku jest przedstawiony w przykladzie wykonania na rysunkach, gdzie:

fig. 1 — przedstawia urzgdzenie w widoku z boku (typ 1), fig. 2 — przedstawia urzgdzenie w wido-
ku z gory (typ I i I}, fig. 3 — przedstawia urzgdzenie w widoku izometrycznym (typ 1 i Il), fig. 4 — przed-
stawia urzgdzenie w przekroju (typ I), fig. 5 — przedstawia szczegdty ztozenia korpusu goérnego (typ I),
fig. 6 — przedstawia szczegoty ztozenia korpusu dolnego (typ 1), fig. 7 — szczegdty zamocowania dysku
zaworowego (typ 1), fig. 8 — przedstawia urzgdzenie w widoku z boku (typ Il), fig. 9 — przedstawia
urzgdzenie w przekroju (typ Il), fig. 10 — przedstawia szczegoéty uszczelnienia korpusu (typ I1), fig. 11 —
szczegoty zamocowania dysku zaworowego (typ Il).

Typ | z korpusem zaworu dyskowego zamocowanym nieruchomo

Przezroczysta rura cienkoscienna 4 jest sprzezona z korpusem zaworu dyskowego 2 oraz pier-
Scieniem gornym 3 (fig. 4). Korpus zaworu dyskowego 2 oraz pierscien gérny 3 zamocowane sg od-
powiednio w korpusach dolnym i gérnym 1 (fig. 4). W korpusach gérnym i dolnym wykonano gwinto-
wane przytacza przewoddw hydraulicznych 14 (fig. 4) oraz czujnikéw cisnienia 15 (fig. 3). Szpilki 5
(fig. 4), rozmieszczone réwnomiernie na obwodzie korpusoéw gornego i dolnego (co 120°), umozliwiajg
skrecenie wszystkich elementéw za pomocg nakretek 6 z podktadkami 7 (fig. 4). W korpusie zaworu
dyskowego 2 zamocowano dysk zaworowy 12, ze sprezyng zaworowg 11 (fig. 7). Podzespét sprezyna
zaworowa — dysk zaworowy potgczony zostat z korpusem zaworu dyskowego 2 za pomocg sruby
ustalajgcej 8 (fig. 6), wkreconej do korpusu zaworu dyskowego 2. Uszczelnienie na powierzchniach
wspotpracujgcych podzespotow tj. rury cienkosciennej 4 — korpusu zaworu dyskowego 2 (fig. 4) oraz
rury cienkosciennej 4 — pierscienia gornego (fig. 4) wykonano w postaci pierscieni uszczelniajgcych
o przekroju kotowym typu ON 10 (fig. 5, fig. 6). Uszczelnienie na powierzchniach wspétpracujgcych
podzespotéw tj. korpusu zaworu dyskowego 2 — korpusu dolnego 1 (fig. 4) oraz pierscienia goérnego 3
— korpusu goérnego 1 (fig. 4) wykonano w postaci pierscieni uszczelniajgcych o przekroju kotowym
typu OS 9 (fig. 5, fig. 6).
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Typ Il zruchomym korpusem zaworu dyskowego

Przezroczysta rura cienkoscienna 4 (fig. 9) jest sprzezona z adapterami gérnym i dolnym 13
(fig. 9). Adaptery rury cienkosciennej 13 (fig. 9) sprzezone zostaty z korpusami gérnym i dolnym 1
(fig. 9). W korpusach gérnym i dolnym wykonano gwintowane przytgcza przewodéw hydraulicznych 14
(fig. 9) oraz czujnikdw cisnienia 15 (fig. 3). Szpilki 5 (fig. 9), rozmieszczone réownomiernie na obwodzie
korpusow goérnego i dolnego (co 120°), umozliwiajg skrecenie wszystkich elementéw za pomocg na-
kretek 6 z podktadkami 7 (fig. 9). Rura cienkoscienna 4 (fig. 9) posiada roztoczenie pozwalajgce na
swobodne przemieszczanie sie korpusu zaworu dyskowego 2 (fig. 9), w ktérym zamocowano dysk
zaworowy 12, ze sprezyng zaworowg 11 (fig. 11). Podzespét sprezyna zaworowa — dysk zaworowy
potgczony zostat z korpusem zaworu dyskowego 2 (fig. 9) za pomoca s$ruby ustalajgcej 8 (fig. 11),
wkreconej do korpusu zaworu dyskowego 2 (fig. 9). Uszczelnienie na powierzchniach wspétpracuja-
cych podzespotow tj. rury cienkosciennej 4 — adapteréow gérnego i dolnego 13 (fig. 9) wykonano
w postaci pierscieni uszczelniajacych o przekroju kotowym typu ON 10 (fig. 10). Uszczelnienie na
powierzchniach wspotpracujgcych podzespotow tj. adapterdw rury cienkosciennej 13 — korpuséw gor-
nego i dolnego 1 (fig. 9) wykonano w postaci pierscieni uszczelniajgcych o przekroju kotowym typu
0OS 9 (fig. 10).

Zasada dzialania jest nastepujaca:

Optyczny uktad wyznaczania parametréw pracy zaworéw pasywnych, w szczegoélnosci zawo-
réw dyskowych ttumikéw hydraulicznych, metodg PIV zasilany jest za pomocg pompy ttokowej dwu-
stronnego dziatania. Gwintowane przytacza wykonane w obudowie dolnej i gornej (Typ | — 14 fig. 4,
Typ Il — 14 fig. 9) umozliwiajg podtgczenie koncéwek przewodoéw hydraulicznych. Medium hydraulicz-
ne przeptywa przez restrykcje korpuséw zawordw (Typ | — 2 fig. 4, Typ Il — 2 fig. 9) oraz dyskéw zawo-
rowych (Typ | — 12 fig. 7. Typ Il — 12 fig. 11).

W przypadku typu:
e | — korpus dysku zaworowego 2 (fig. 4) zamocowany jest sztywno w korpusie dolnym 1
(fig. 4),
e |l — korpus dysku zaworowego 2 (fig. 9) zamocowany jest w sposéb umozliwiajagcy

przemieszczenie wzgledem rury cienkosciennej 4 (fig. 9).
Napor cieczy roboczej powoduje ugiecie sprezyn dyskowych zaworéw obserwowany za pomo-
cg korzystnego uksztattowania przezroczystych rur.
Masa urzgdzenia wynosi:
e typl-—ok.6,7 kg,
e typll—ok. 6,75 kg.

Zastrzezenia patentowe

1. Urzadzenie do wyznaczania parametrow pracy zaworéw pasywnych, w szczegdlnosci zawo-
réw dyskowych ttumikéw hydraulicznych metoda PIV, znamienne tym, ze sktada sie z korpusu 1 dol-
nego i gérnego, a pomiedzy korpusami 1 dolnym i gérnym umieszczona jest przezroczysta rura cien-
koscienna przezroczysta 4, przy czym w korpusie 1 géornym i dolnym wykonane sg otwory do szpilek
tgczacych 5, natomiast rura przezroczysta rura 4 jest sprzezona z korpusem zaworu dyskowego 2.

2. Urzadzenie wedtug zastrz. 1, znamienne tym, ze korpus zaworu dyskowego 2 zamocowany
jest nieruchomo.

3. Urzadzenie wedtug zastrz. 1, znamienne tym, ze korpus zaworu dyskowego 2 zamocowany
jest ruchomo.
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Rysunki

10 9
fig. 5
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