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SYMULACJA PRACY POSTERUNKU ODGALEZNEGO

Streszczenie. Zesp6l Automatyki w Transporcie Instytutu Transportu w ramach
rozszerzenia zakresu ¢wiczen laboratorium systeméw sterowania ruchem kolejowym
opracowat stanowisko laboratoryjne: ,,Symulacja pracy urzadzer srk dla posterunku od-
gateznego™.

SIMULATOR OF OPERATION OF BRANCHING CONTROL POINT

Summary. The Transportation Automation Department in Transport Institute,
within modernization ,Railway traffic control systems" laboratory has prepared a labo-
ratory stand ,,Simalator of work railiway traffic control system for dry branching control
point”.

1 WSTEP

W ramach modernizacji i rozszerzenia zakresu ¢wiczenh laboratorium systemoéw sterowania
ruchem kolejowym opracowano i przygotowano stanowisko laboratoryjne: ..Symulacja pracy
urzadzen srk dla posterunku odgateznego”. Symulacja przyktadowego posterunku odgatezne-
go (rys. 1) odwzorowuje sytuacje ruchowga zgodnie z symbolikg graficzng stosowang w kom-
puterowych systemach sterowania ruchem kolejowym. Opracowany program symulacyjny
pracy posterunku odgateznego pozwala studentom w ramach laboratorium sterowania ru-
chem kolejowym zapozna¢ sie w sposéb poglagdowy z mozliwos$ciami systemu przy zachowa-
niu wymaganego bezpieczenstwa ruchu pociggéw, a w szczegdlnosci ze sposobem obstugi i
prezentacji sytuacji ruchowej przyktadowego posterunku odgateznego.
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Rys. 1. Plan schematyczny posterunku odgateznego
Fig. 1. Schematic plan of T-junction station

2. OPIS PROGRAMU SYMULACYIJNEGO

Opracowany program symulacyjny pracy posterunku odgateznego pozwala zapozna¢ sie z
obstugg komputerowych pulpitéw nastawczych oraz ze sposobem zobrazowania uktadu toro-
wego, sytuacji ruchowej i konwersacji urzadzen z personelem obstugi na potrzeby dydaktyki.

Zobrazowanie uktadu torowego posterunku odgateznego zastosowane w programie symu-
lacyjnym jest oparte na symbolice graficznej stosowanej w komputerowych urzgdzeniach srk
eksploatowanych obecnie na PKP [1], [3].

Wyposazenie programu w procedury symulujgce ruch pociggéw dla rozpatrywanego po-
sterunku pozwala zapozna¢ sie z praktyczna obstuga tego typu urzadzen.

W celu przesledzenia rzeczywistego sposobu realizacji przebiegu pociagowego przez pro-
gram symulacyjny, przedstawiono przykitad realizacji przebiegu pociggowego od semafora A
do semafora H.

Ekran monitora komputera zdalnego sterowania w stanie zasadniczym zostat przedstawio-
ny na rysunku 2.

Rys.2. Stan zasadniczy urzadzen
Fig.2. Normal state of devices

Realizacja przebiegu pociggowego jest uzalezniona od nastepujacych czynnosci:
Pierwszy krok to zatgczenie napiecia nastawczego. Przeprowadza sie to w nastepujacej kolej-
nosci:
¢ nacisniecie klawisza F2 (zgodnie z opisem w dolnym menu),
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¢ wybraniu polecenia ,Wtacz” z tabeli 1 (rys. 3),
¢ zatwierdzenie klawiszem Enter.
Zalgczenie napiecia nastawczego sygnalizuje lampka 2 z napisem V w kolorze zielonym

(rys.3).

Rys.3. Witgczenie napigcia nastawczego
Fig.3. Control voltage switching on

Kolejny krok to realizacja przebiegu od semafora A poprzez obstuzenie blokady liniowej
dla kierunku 1L i43.

W nastepujacej kolejnosci wykonuje sie:

¢ naci$niecie klawisza F 1 (zgodnie z opisem w dolnym menu -,F1SBL"),

e wpisanie w polu 3 ,SBL szlak:” numeru szlaku tj. 1L (rys. 4),

e wybranie polecenia ,,Pzk” z tabeli polecen 1,

* zatwierdzenie klawiszem Enter.

Proces witgczania blokady liniowej sygnalizuja migajace strzatki koloru z6ttego dla odpo-
wiednich kierunkéw. Ustawienie blokady dla szlaku 1L sygnalizuje strzatka 4 w kolorze z64-
tym skierowana do posterunku odgateznego (rys.4).

Ustawienie blokady liniowej dla kierunku 43 odbywa sie tak jak dla szlaku 1L, z tym ze
zamiast polecenia Pzk, z tabeli polecen 1 nalezy wybraé¢ opcje Whl. Stan blokady dla kierun-
ku 43 sygnalizuje strzatka 5 w kolorze z6ttym skierowana od posterunku odgateznego (rys.4).

Rys.4. Ustawienie blokady liniowej
Fig.4. Block system selecting
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Kolejng czynnos$cigjest wybranie semaforéw: poczatkowego i koficowego przebiegu.
W nastepujacej kolejnosci nalezy:
ewcisng¢ przycisk A na klawiaturze oznaczajgcy semafor poczatkowy przebiegu,
ewcisngé przycisk H na klawiaturze oznaczajgcy semafor kofncowy przebiegu,
*w tabelce polecen 1 wybra¢ polecenie ,Pociag”,
ezatwierdzi¢ polecenie wciskajac klawisz Enter.

Zwrotnice nalezgce do przebiegu zostang samoczynnie ustawione w wymagane potozenie i
po sprawdzeniu wszystkich zaleznosci zostanie wyswietlony sygnat zezwalajacy na jazde z
pod semafora A (rys.5), co kofAczy ustawianie przebiegu.
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Rys.5. Ustawienie przebiegu
Fig.5. Course selecting

Po ustawieniu przebiegu procedury symulujgce ruch pociggu pokazujg kolorem czerwo-
nym przemieszczanie sie pociggu i samoczynne zwalnianie przejezdzanych odcinkéw toro-
wych. Po zwolnieniu ostatniego odcinka torowego urzgdzenia przechodza w stan zasadniczy.

W podobny sposéb z wykorzystaniem programu symulacyjnego mozna zrealizowaé
wszystkie mozliwe przebiegi wystepujace na posterunku odgateznym.

Program symulacyjny pracy posterunku odgateznego oparty zostat na algorytmie konwer-
sacji (rys.5) dyzurnego ruchu z systemem. Do tworzenia oprogramowania wykorzystano sys-
tem Turbo Pascal [2], Symulator pracuje w srodowisku DOS przy wymaganiach sprzetowych:
komputer PC 386, 1 MB RAM , monitor kolorowy, karta VGA 640x480. Algorytm dziatania
programu symulacyjnego przedstawia rysunek 6.
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Algorytm konwersacji

Rys.6. Algorytm konwersacji
Fig.6. Conversation algorithm

Rys.7. Algorytm dziatania programu symulacyjnego
Fig.7. Algotithm of working of simulation program
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Abstract

In connection with modernization and extension of the laboratory experiments in the range
of railway traffic's control it was worked out and prepared the lab stands: The simulation pro-
gram of branching control point worked out to let the students - by means of laboratory of
railway traffic's control - inforaduce them of the possibilities of the system, taking into acco-
unt the railway traffic safety, and especially of directions for service and presentation of rail-
way traffic,s branching control point.



