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Nazwy wyprowadzen:
Rg = R7 - wejscia zadania przerwania /R7 - ma najwyzszy
: "priorytet
By - B2 - wejscia okreslajqco biezgcy poziom akceptacji
e przerwan :
SGS - wejscie aktywizuaqce komparacjp
"ECS - wejscie Wpisujqce biezacy poziom akceptacji
przerwan -
INTE -~ zezwolenie przerwania
CLX - - zegar
EER= = - zeézwolenie odczytu wektora przerwania
AL - A5 - wektor przerwania - otwarty kolektor
IﬁT . - wyjsc1e sygnatu przerwania - otwarty kolektor
ETLG - wejscie wybierajgce uktad
ENLG - wyJjscie ﬂybierajqc= nastepny ukad /przy kaska-

dovwaniu
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Funkcje ukladu

Bipolarny cyfrowy ukiad scalony TTLS UCY 74S414N petni funk-
cje 8-poziomowego kortrolera priorytetu przerwan w systemie
mikroprocesorowym ‘opartym na CPU MCY 7880, Uk*ad moze przy-
Jjaé méksymalnie 8 réznych sygnatdéw zadania przerwania, wy-
braé sygnal o najwyzszym priorytecie /okreslonym przez sam
fakt doprowad;?nia'sygnalu‘ do Jednego z wejéé'ﬁo - ﬁ?/ a na-
stepnie sprawdzié’czy nie jest on nizszy od ustalonego pro-.
gramowo, biezgcego poziomu akceptacji przerwan ./BO - BZ/'
Jes$li nie, uk}ad generuje sygnat przerwania INT /aktywvny stan
niski/ wraz z binarng informacja umozliwiajgcg identyfikacje
adresu odpowiedniej procedury obstugi ~przerwania /Eb - Ké/.
Dziéki zastosowaniu wyJsé Ao o A2 i INT typu "otwarty kolek-
tor" uk¥ad UCY 74SL14N moze by¢é Z*atwo ekspandowany. Przez
proste Xgczenie kolejnych uktadéw mozna budowaé kontrolery .
16-i wiecej wejsciowe., Wykorzystywane sg w tym celu wyjscie
ENLG oraz wejscie ETLG /rys., 6/.

PARAMETRY DOPUSZCZALNE

ol —0,5 + 7V

Napiecie zasilania U

Napiecie we jéciowe U — D AV
Prad wyjéciowy . it ~ 100 mA
Temperatura przechowywania ‘tstg =55 .+ 125°C
WARUNKI PRACY UKEADU

Napiecie zasilania Usg 2= U575 + 5,25V

Temper a eni - 2 2
mperatura oto§z nia tamb 0O + 70°C



PARAMETRY CHARAKTERYSTYCZNE
Parametry statopradowve t, =

s

02+ 7026, Uss =5 Vit 5%

Ro
J

podtaczone

[Nazwa parametru|Oznaczenie Jedn.| Wartosé parametru | YWarunki
parametru ‘min, [typ. [max, pomiaru
Prad weJjsSciowy
w stanie nis- :
kim ETLG I mA Og<l5 12=055 UI = Oph5 iV
|pozostate wej- :
Scia : 0,08 | 0,25
Prad wejsciowy - : :
w stanie wyso-
kim ETLG : IIH /’J.A 80 UI = .5,25 vV
pozostate wej- 5
Scia.. : 40
Ujemne wejsScio- z
ye napiecies: ~Urr v 1 -I; =5 mA
Napiecie wej- : :
Sciowe w sta-
nie niskim. UIL A% 0,8 UCC =5V
Napiecie wej-
Sciowe w sta- _
i Havs T -
nie wysokim JIH V. 2,0 UCC =25V
Napiecie wyj-
Sciowe w sta- :
nie niskim Upr, v 0,3 0,45 Ior, = 15 mA
Napiecie wyj~ o
Sciowe w sta-
nie wysoglm UOH \4 2,413,0 Ton - o
Wy jéciowy prad : Us =0V
zwarciowy -IOS mA -20 =55 UCc =5 Y
Wyjsciowy nrad
ok A AL |
RN 1 A o =
AT B ot 100 Us=i5,2a
Prad zasilania I mA 905|120 natrz
CC { fjmq o
,‘T"“'a'ga ) iar [ S el st 3 ' Fee n SR IeRy e
Jomiar L.~ przy nas qugqcych-warunkach,:o, 255 SE3, CLK

'~ R, zwarte do masy, rozostale wejscia i wyjscia ni»
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Rys,' 3, Przebiegi czasowe uktadu
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PARAMETRY DYNAMTICZNE ta =02 + 70 5 UCC =5V = 859
Mazwa parametru |Oznaczenie] Jedn, Wartosé parametru
< parametru
: min,
1 2 5 [+

Okres zegara CLK tCY ns _ 20
Szerokosé impul- :
séw CLK, ECS, INT} tPW ns =25
Czas wyprzedzenia
syena*u INTE do c
CJI( o 3 5 : 1

LX tISa ns .
Czas trzymania ' ;
INTE po CLK tISH : nS.s 20 %
Czas wryprzedze-

i YPLC:do CLK s 5
nia ETLC do treres n 23
Czas trzymania

QRS e

ETLG po  CLK tETCH- ns 20




PARAMETRY DYMAMICZNE c.d.

1 2 3 4 5

Czas wyrrzedzenia : )
TCS do CLX troes { ns 80
Czas trzymania ;
©CS po CLK tECCH ns Q
Czas wyprzedzenia :
ECS do CLK teCRs ns - 110
Czas trzvmanla
ECS: po CLK tECRH ns : 0o
Czas wyprzedzenia :
565 i B - B, Sy
do CLX Thes ns 70
Czas trzymania B
SGS i B, - B,
po CLK tDCH ns 0
Czas wyprzedzenia - Eis

- R, do CLK tres ns 90
Czas utrzymania 7
Czas ustalania s
INT do CLK t1cs ns 55
Opdznienie INT :
do CLX tCI ns 25
Czas _jprzeﬂ"@nla
Dise. ;
Ry = R, do INT tRIS ns 10
Czas trzymanﬂa :
RO - R2 po. INT tRIH ns - 35 -
OndZnienie '
A - A do
RO = R2 t ns 100

0 2 2 RA

Op67nienie Asi=iA,

»
do ELR = 5 tELA ns 55
OpéZnienie AO - A2

r
do ECS = tECA ns 120
OpéZnienie A - A2 ' ¢
do ETLG ns 70

TErA




PARAMETRY DYNAMICZNE c.d,

15 oD - 3 L 5
Czas wynrzedzenia
SGS_;i_BO--B2
do ECS o topes ns 15
Czas trzymania SGS : "
i EB - B, po ECS threy ns 15
OpéZnienie ENLG i
do Ro —'R7 tREN | ns ‘ : o 740]
Opdéznienie ENLG ‘ -
do ETLG : : tETEN ijals : 25
Op6znienie ENLG : :
do ECS ‘ tECRN = ns S0
Opé’nienie’' ENLG _ :
Ado ECS | Tpesy ﬁs 7 : 55

Warunki pomiaru parametrdéw dynamicznych:

1) Amplitudasygnatu wejsciowego 2,5 V

2) Czas narastania i opadania 5 ns pomiedzy 1 i 2 V
3) Obcigzenie wyjscia 15 mA i 30 pF /rys, 4/

4) Pomiar czaséw na poziomie 1,5 V,

Uee
o 300
Wyjscie 2
b o
J—BO pF

600 Q

-

Rys., 4, Obcigzenie wyjsé przy pomiarze parametrdw dynamicznych
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Wymiary otudowy

Symbol wymiaru Yymiary [mm] | th'
min. nom, max, stornie
A - 3 - 510 -
b 0,38 - 0,59 : -
= C,20 - 0,36 : -
D S Dl 31,6 - s
e - 254 o T leag
e, - 15524 - -
L 2,54 Cas e - £
Mp 15580 = = -
S - - - _ 0 + 15
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Rys. 7. Obudowa 2L-uyprowadzeniowa
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