KONTROLER SZYNY SYSTEMOWEJ : :
WIELOPROCESOROWYCH SYSTEMGY UCY 74S418/L419N
MIKROPROCESOROWYCH

Monolityczny, cyfrowy uktad scalony TTL - S LSI, peini funkcje

kontrolera magistrali systemowej wieloprocesorowych systeméw

mikroprocesorowych, UkZad zapewnia interfejs modutdw nadrzednych

systemu /CPU lub kanat DMA/ do wspélnej magistrali systemowej

typu MULTIBUS, ,

Uktad realizowany Jest w dwéch wersjach konstrukcyjnych, Wersja

UCY 74S418N przeznaczona Jest do wspdipracy z mikroprocesorem

MCY 7880 lub kontrolerem DMA 8257, natomiast wersja 74S419N do

wspoipracy z mikroprocesorem 8085,

Uktad sktada sie z trzech zasadniczych blokdéw funkcjonalnych

/rys. 2/ realizujgcych nastepujgce funkcje:

- rozpoznanie stanu magistrali systemowej /linia Eﬁg?y,

- generacja synchronicznych z zegarem systemowym sygnatdw zgda-
nia dostepu do magistrali dla zevmetrznych ukaddw arbitraiu;

- generacja sygnatéw kontrolnych systemu oraz sygnatéw steru-
jacych pracg bufordéw szyn adresu i danych,

- zapewnienie odpowiednich relacji czasowych dla sygnatdw ma-
gistrali systemowej. : |

‘Praca uktadu rozpoczyna sig w chwili, gdy modul nadrzedny /ang,

MASTER/ zgtasza zgdanie dostepu do magistrali systemowej na

liniach BCR1, BCRZ/BCR2/ 1ub ASRQ /wersja 74S41ON/. Sygnaty zg-

dania sg strobowane w uktadzie za pomOCQ zewvnetrznego sygnatu

RSTB '/z wyJjatkiem sygnatu ASRQ/, Drugie opadajace zbocze sygna- -

Iu zegarowego BCLK /liczac od chwili wystapienia sygnatu stro-
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bujgcego RSTR/ spowoduje wygenerowanie sygnatu zadania dostepu
do magistrali BREQ oraz wprowadzi wyj$cie BPRO w stan wysoki
JTYSwD [

Sygnak BREQ wykorzystywany Jjest w przypadku,gdy priorytet doe.
stepu do magistrali systemowe] rozstrzygany Jjest w réwnolegiym
uktadzie arbitrazu, Sygnat BPRO =zezwala na dostep do magistra-
1i modutrowi nadrzednemu o niZzszym priorytecie i wykorzystywa-
ny Jjest w szeregowym uk}adzie arbitrazu /ang. DAISY CHAIN/.

W przypadku gdy modut* nadrzedny uzyska priorytet dostepu

do magistrali /stan niski na wejsciu Eﬁﬁﬁ/, kolejne opadajgce
zbocze sygnatu zegaroweco BCIK spowoduje wygenerowanie stanu

niskiego na wyjsciach BUSY i ADEN, co Jjest jednoznaczne z do-

Yaczeniem moduiu nadrzednegb do magistrali systemowe].

Syghal BUSY blokuje dostep do magistrali wszystkich innych

modutéw nadrzednych, natomiast sygnat ADEN wykorzystywany jest

do aktywizacji buforéw/driverdw szyn adresu i danych,

Cykl kontrolny systemu rozpoczyna sie¢ w momencie wystgpienia:

narastajgcego zbocza sygnalﬁ'XSTR lub opadajgcego zbocza syé

gnatu ADEN, w zaleznodci od tego, ktére z nich wystapi Jako

ostatnie /rys. é/. Povnduje to Wygenerowanie sygnatu XCY,

a po czasie opéZnienia T yzaleénym od wartosci elementéw RC

na wyprowadzeniu DLYADJ/ bdpowiedniego sygnatu kontrolnego

/¥RDC, MYTC itd/. Kolejne narastajgce zbocze sygnatu XSTR

moze pojawié sie juz w trakcie aktualnego cyklu kontrolnego,

co umozliwia przyspieszenie rozpoczecia nastepnego cyklu, Za-”

konczenie cyklu kontrolnego nastepuje w chwili wysfqpienié

opadajgcego zbocza sygnatu XCP, ktdre powoduje 2djqcie éygnalu

kontrolnego, a po czasie opézZnienia T wprowadzenie wyjscia 26?

w stan wysoki, :

Kontrolowana przez modut nadrzedny magistrala systemowa moze

zostaé zwolniona tylko w dwdch przypadkach:

- modut nadrzedny traci priorytet /BPRN = 1/, .

- modut nadrzedny wstrzymuje 2zadanie dostepu do magistréli
/BCR1 = 0, RCR2 = 1/,.

pad warunkiem, Ze nastgpito zakonczenie cyklu kontrolnego /XCY=1/

oraz na wejéciu OVRD wystepuje stan niski. Wyjécia ADREN i BUSY.

wprowadzone sg wéwczas w stan wysoki /rys, 3/.
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Rys. 1. Rozkad wyprowadzeri uktadu UCY 74S418/L419N

Nazwy wyprowadzeri

INIT - wejscie - sygnal inicjujacy, sprowadzajacy uktad do zna-
nego stanu poczgtkowego,

XSTR - wejscie /aktywne narastajace zbocze sygnatu/ - sygnat
rozpoczecia cyklu kontrolnego systemu,

XCP - wejscie /aktywne opadajace zbocze sygnatu/ - sygnal korica
éyklu kontrolnego, wskazujacy Ze dane zostate odebrane przez
uktad podrzqdny;/cyk] zapisu/ lub wystane przez uktad podrzedny
i odebrane przez uklad nadrzedny /cykl odczytu/, ;
XCY: = wyJjscie TTL - sygnat wskazujacy: na przebieg cyklu kontrol-
nego : ’
MRDR, MWTR, IDRR, IOWR - /wej$cia ukXadu UCY 745418/ - sygnalyj
zgdania: odczytu z pamieci, zapisu do pamieci, czytania z portu
WE/WY, zapisu do portu WE/WY,

Sygnaly generowane przez kontroler systemu UCY 745428 /dla u-
k¥adu MCY 7880/ lub przez kontroler DMA 8257: :
VR, RD, I0/M - wejécia uktadu UCY 74S419 - sygnaly kontrolne
generowvane przez mikroprocesor 8085 i wewnetrznie dekodowane
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przez ukied UCY 74S419N w celu uzyskania sygnaldw 2qdania

MRDR, M#TR, IORR, IOVR,

ANYR -~ wyjécie TTL - sygnal wskazujgcy na pojawienie sie Jedne-
go z sygnatéw zadania /MRDR, MWTR itd/

RDD ~ wyjscie TTL - sygnat sterujacy kiérunkiem transmisJi dwu-
kierunkowych buforéw /driverdéw szyny danych/ RDD = 1 w trakcie
“cyklu czvtania, . ’

MRDC, MWTC, IORC, IOWC - wyjécia 3-stanowe - sygnaly kontrolne

systemu:

- odczytu z pamieci

-~ zapisu do pamieci

- odczytu z portu WE/WY

-~ zapisu do portu WE/WY

ADEN - wyjécie TTL - sygnak aktywizacji bufordéw szyny .adresu

i danych ,

BUSY - wyjscie typu "otwarty . kolektor" - sygnat wskazujacy
stan magistrali systemowej /zajete, zwolnione/

BCIK - wejdcie - sygnal zegara systemowego

BREQ - wyjécie TTL - sygna* zadania dostepu do magistrali
wykorzystywany w rdéwnolegtym uktadzie arbitrazu

BPRN - wejscie - sygnat priorytetu magistrali, wskazujgcy ze
zaden z ukaddw réwnolegtych o wyzszym priorytecie nie zgtasza
?adania dostepu do magistrali /BPRN = 0/

BPRO ~ wfjécie ITL - sygnal priorytetu magistrali wykorzystywany
w szeregowym ukladzie arbitrazu /ang, DAISYACHAIN/

BCR1, BCR2/BCR2 -~ wejscie - sygnaty zadania dostepu do magistrali
generowane przez modut nadrzedny, Dla uktadu UCY 74S419N stanenm
aktywvnym na wejsciu BCR2 jest stan wysoki, natomiast dla ukkadu
UCY 74S418N, stan niski /BCR2/

ASRQ -~ wejscie - asynchroniczny sygnat zadania dostepu do ma-
gistrali, nie wymagajacy sygnatu strobujgcego RSTB /tylko dla
UCY 74S419N/ _ _ : :
RSTB -~ wejscie - sygnat strobujacy sygnaty zadania dostepu do
magistrall BCR1, BCR2, W ukadzie UCY 74S418N strobowanie naste-
ipuje w stanie niskim sygnatu, natomiast w uktadzie UCY 748&19N:.
przy opadajacym zboczu sygnatu ;
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Rys, 2, Schemat blokowy uktadu UCY 74S418/419N

OVRD - wejscie - sygnat zapobiegajacy utracie kontroli nad ma-
gistralq'w przypadku utraty priorytetu przez modux nadrzedny
‘kontrolujgecy magistralg. Moze byé wykorzystywany w operacjach
semaforowych typu czytanie -~ modyfikacja - zapis,
DLYADJ—wejécie - wyprowadzenie dla zewnetrznych elementdéw RC .
zapewniajgcych wymagane wartosci c¢zaséw ustalenia oraz
‘czaséw utrzymania sygnatéw adresu i danych w stosunku do Sy =
gnatéw kontrolnych magistrali MRDC itd,

UCC - zasilanie uktadu

GND -~ masa uktadu
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Rys, 3. Przebiegi czasowe w ukladzie decyzyjnym /magistrala sys+
temowa poprzednio zwolniona
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Rys, 4, Przebiegi czasowe podczas cyklu kontroli magistrali /ma- }
' gistrala poprzednio zwolniona/ ; 5
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W uktadzie UCY 745418 istnieje mozliwos$é przyspieszone] gene-

racji sygnatéw BPEO i BPRO, Ma +to miejsce w przypadku, gdy
wejécia BCR1, BCR2, NS5TB znajduja sie w stanie niskim, Stany

aktyvme na wejsciach BREQ i1 BPRO pojawig sie wdwczas juz po

pierwszym opadajacym zboczu sygnaitu zegarowego BCIK,

PARAMETRY DOPUSZCZALNE

Napiecie zasilania

U 0,5 7 '
Napiecie wejsciowe Up ~1 = 5,25 v
Temperatura otoczenia -
w czasie pracy tamb 0 =~ 470 €
Temperatura przechowywania Lo =2 =l25 oc
Rezystancja termiczna : :
z¥acze-~otoczenie ‘R+hj—a 55 k/W
Temperatura zigcza T, 150 e

ELEKTRYCZNE PARAMETRY CHARAKTERYSTYCZNE

: , Wartosdé Warunki
_Nazwa parametru Symbol Jedn’min, max. pomiaru
1 2 3 [ 5 6

Napiecie wejsciowe
|w stanie niskim :
| /wszystkie wejscia/ Uy, v - 10,8
| Napiecie wejsciowe

w stanie wysokim

/[uszystkie wejdécia/ Urn v 2 -

Prad weJjéciowy w sta- : U = 5,25 V
inie niskim /wszystkie v
Jwejscia/ -Top, |t ~ | 500 Up = 0,45V

Prad wejsciowy : : Use = 5,25 V

w stanie wysokim : 5

/wszystlkie wejécia/ Toy /uA - | 100 Uy = 5,25 V
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ELEKTRYCZNE PARAMETRY CHARAKTERYSTYCZNE c.d,

1

2

3

ik

5

6

Napiecie wyjsciowe °
w stanie niskim

MRDC, MWTC, TORC,
TOWC

BREO, BUSY
XCY, ADEN, RDD
BPRO, ANYR

Napiecie wyjsciowe
w stanie wysokim

MRDC,: MWTC, IORC,
TOWC, BUSY ~ wyjscie
typu CC

Pozostate wyjscia

Wy jéciowy . prad
zwarciowy

Prad wyjéciowy
w stanie trzecim
MRDC,MWTC, TORC, IOWC

Prad zasilania
Okres sygnatu BCLK

Szerokosé impulsu
RCILK ;

Czas ustalenia RSTB
wzgledem BCLK

Czas ustalenia BCR1,
BCR2, /BCR2/
‘Iwzgledem RSTB |
Czas utrzymania
BCR1,BCR2, /BCR2/
wzgledem RSTB

Czas opdZnienia
_BCLE—— BREQ

OL

OH

0S
Lo /otr]

6
Epey

Py
RQS

tess

Y%

mA

/uA

mA
ns

ns
ns

ns
ns

ns

2,4

2,0k

10

100
35

25

115

15

35

0,45
Q=45
0,45
0,45

S0

~100
100

240

s

CC

OL
OL
OL

e = i G il =1

OL

Il

hon

LR

i

U475V

32 mA
20 mA
16 mA
3,2 mA

4,75 V

~2 mA
-'li-OO/U.A
5,25V
0V
5y 2DV
0,45 V
55255V
5,25 V
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.ELEKTRYCZNE PARAMETRY CHARAKTERYSTYCZNE ‘e.d.

1

5

Iy

5

6

Czas ustalenia BPRM
wzgledem BCLK

Czas opdZnienia
BPRN —BPRO

Czas opdZnienia
BCLK —=BUSY

Czas ordéénienia MRDR,
MWTR, TORR,
IOWR — ANYR

Cvas opéZnienia
XSTR —=XCY.

Czas opdZmienia
XSTR—+ MRDC,

MWTC, IORC, IOWC

Szerokosé impulsu
XSTR

Czas op Znienia
XCD-4QNRJC NVTC
IORC [O’C

Szerokosé impulsu
XCP

Czas opéénienia
XCR==XCY:

Czas opovnlenla MRDR,,
MUTR IORR, IOWR-*-MRDC
M”TC IORC TOWC

Czas opdZnienia MRDR
,MWTR IOQR
' IOH%—“RDD

Szerokoseé impulsu
RSTH 7

RW.

ns

ns

ns

ns

ns

ns

ns

ns

ns

ns

ns

ns

ns

50

30

35

50

130

30
,55

30

40

200

50

200

35

25

Regulacja za
pomocg elemen-
téw RC na wypr.
DLYADJ

Regulacja za
pomocg elemen-
téw RC na wypr,
DLYADJ .




ELEKTRYCZNE PARAMETRY CHARAKTERYSTYCZNE c.d.

1 2 3 4 5 6
Czas onpdrnienia t ) ns - L0
SCLK ——BDRO : 8y -
%)
Czas opdZnienia - t ns 25 70
YOD —e-RDD Ml ‘ :

N)Obciqienie wyjsé jak na rys 7.

‘Tz,zsv T 2,36V

EE 600 ' ﬁgso
WY J WY %

eats 150 pF : gt 30pF
MRDC ;- MWTC , IORC , IOWC BREQ , BUSY

T 235V T 2,8V
. : e [
: E 51200‘ ’ﬁ
1
. U
WY : { WAE e _l
Gmic j:; 30pF ; I

’C"T 30pF
XCY , RDD, ADEN BPRO , ANYR
‘Us. 7 Obcuuenie wy j$é uktadu UCY74SU418/419N podezas pomiari:

parametrdéw dynamicznych
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Rys} 8% Ksztakxt wymiary 28»wyprowadzeniowej obudowy plastyko=
A weJ z radiatorem typu-CE=77

B . i AT

Symbol . . VWymiary /mm/ Kgt
wrymiaru L mins.  enom; max, /stopnie/
[EeTTre - - D0 =
b 0538 - 0559 -
c 0,20 - 0 36 -
D 36,4 36,7 1 - -
e o 2650 - -
o1 E 15,24 = z
I 2550 e - -
Mp ~ 13,8 - = =
2 - n - 0 + 15
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