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KONTROLER SZYNY SYSTEMOWEJ 
WIELOPROCESOROWYCH SYSTEMÓW UCY 74S418//+19N
MIKROPROCESOROWYCH

Monolityczny, cyfrowy układ scalony TTL - S LSI, pełni funkcję 
kontrolera magistrali systemowej wieloprocesorowych systemów 
mikroprocesorowych. Układ, zapewnia interfejs modułów nadrzędnych 
systemu /CPU lub kanał DMA/ do wspólnej magistrali systemowej 
typu MULTIBUS.
Układ realizowany jest w dwóch wersjach konstrukcyjnych. Wersja 
UCY 74S418N przeznaczona jest do współpracy z mikroprocesorem 
MCY 7830 lub kontrolerem DMA 8257, natomiast wersja 74S419N do 
współpracy z mikroprocesorem 8085.
Układ składa się z trzech zasadniczych bloków funkcjonalnych 
/rys. 2/ realizujących następujące funkcje:
- rozpoznanie stanu magistrali systemowej /linia BUSY/,
- generacja synchronicznych z zegarem systemowym sygnałów żąda­
nia dostępu do magistrali dla zewnętrznych układów arbitrażu,

- generacja sygnałów kontrolnych systemu oraz sygnałów steru- 
jących pracą buforów szyn adresu i danych,

- zapewnienie odpowiednich relacji czasowych dla sygnałów ma­
gistrali systemowej.

Praca układu rozpoczyna się w chwili, gdy moduł nadrzędny /ang. 
MASTER/ zgłasza żądanie dostępu do magistrali systemowej na 
liniach BCR1, BĆR2/BCR2/ lub AŚRO /wersja 74S419N/. Sygnały żą­
dania są strobowane w układzie za pomocą zewnętrznego sygnału 
RSTB /z wyjątkiem sygnału ASRQ/. Drugie opadające zbocze sygna­
łu zegarowego BCLK /licząc od chwili wystąpienia sygnału stro-
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bującego RSTP/ spowoduje wygenerowanie sygnału żądania dostępu 
do magistrali BREQ oraz wprowadzi wyjście BPRO w stan wysoki 
/rys. 3/,
Sygnał BREQ wykorzystywany jest w przypadku,gdy priorytet do*» 
stępu do magistrali systemowej rozstrzygany jest w równoległym 
układzie arbitrażu. Sygnał BPRO zezwala na dostęp do magistra­
li modułowi nadrzędnemu o niższym priorytecie i wykorzystywa­
ny jest w szeregowym układzie arbitrażu /ang. DAISY CHAIN/«
W przypadku gdy moduł nadrzędny uzyska priorytet dostępu 
do magistrali /stan niski na wejściu BPRN/, kolejne opadające 
zbocze sygnału zegarov:ego BCLK spowoduje wy generowani e stanu 
niskiego na wyjściach BUSY i ADEN, co jest jednoznaczne z do­
łączeniem modułu nadrzędnego do magistrali systemowej.
Sygnał BUSY blokuje dostęp do magistrali wszystkich innych 
modułów nadrzędnych, natomiast sygnał ADEN wykorzystywany jest 
do aktywizacji buforów/driyerów szyn adresu i danych.
Cykl kontrolny systemu rozpoczyna się w momencie wystąpienia- 
narastającego zbocza sygnału XSTR lub opadającego zbocza sy­
gnału ADEN, w zależności od tego, które z nich wystąpi jako 
ostatnie /rys. 4/. Powoduje to wygenerowanie sygnałii XĆY, 
a po czasie opóźnienia T /zależnym od wartości elementów RC 
^a wyprowadzeniu DLYADJ/ odpowiedniego sygnału kontrolnego 
,/MRDC, MWTC itd/. Kolejne narastające zbocze sygnału XSTR 
może pojawić się już w trakcie aktualnego cyklu kontrolnego, 
co umożliwia przyspieszenie rozpoczęcia następnego cyklu. Za­
kończenie cyklu kontrolnego następuje w chwili wystąpienia 
opadającego zbocza sygnału XCP, które powoduje zdjęcie sygnału 
kontrolnego, a po czasie opóźnienia T wprowadzenie wyjścia XCY 
w stan wysoki.
Kontrolowana przez moduł nadrzędny magistrala systemowa może 
zostać zwolniona tylko w dwóch przypadkach:
- moduł nadrzędny traci priorytet /BPRN = 1/,
- moduł nadrzędny wstrzymuje żądanie dostępu do magistrali 
/BCR1 = 0, BCR2 = 1/,.

pod warunkiem, że nastąpiło zakończenie cyklu kontrolnego /XCY=1/ 
oraz na wejściu 0VRD występuje stan niski- Wyjścia ADEN i BUSY 
wprowadzone są wówczas w stan wysoki /rys„ 3/.
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Rys. 1. Rozkład wyprowadzeń układu UCY 74S418/419N 

Ma zwy wyprowadzeń

INIT - wejście - sygnał inicjujący, sprowadzający układ do zna­
nego stanu początkowego,
XSTR - wejście /aktywne narastające zbocze sygnału/ - sygnał 
rozpoczęcia cyklu kontrolnego systemu,
XCP - wejście /aktywne opadające zbocze sygnału/ - sygnał końca 
cyklu kontrolnego, wskazujący że dane zostałe odebrane przez 
układ podrzędny /cyk] zapisu/ lub wysłane przez układ podrzędny 
i odebrane przez układ nadrzędny /cykl odczytu//
XCY - wyjście TTL - sygnał wskazujący na przebieg cyklu kontrol­
nego
MRDR, MWTR, IDRR, IOWR - /wejścia układu UCY 74S418/ - sygnały 
żądania: odczytu z pamięci, zapisu do pamięci, czytania z portu 
WE/WY, zapisu do portu WE/WY,
Sygnały generowane przez kontroler systemu UCY 74S428 /dla u- 
kładu MCY 7880/ lub przez kontroler DMA 8257:
WR, WB, lO/M - wejścia układu UCY 745419 - sygnały kontrolne 
generowane przez mikroprocesor 8085 i wewnętrznie dekodowane
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przez układ UCY 74S419N -w celu uzyskania sygnałów żądania
mrdr, m m ,  w m ,  towr,
ANYR - wyjście TTL - sygnał wskazujący na pojawienie się jedne­
go z sygnałów żądania /MRDR, MWTR itd/
RDD - wyjście TTL - sygnał sterujący kierunkiem transmisji dwu­
kierunkowych buforów /driverow szyny danych/ RDD = 1 w trakcie 
cyklu c::ytania.
MRDC, MY/TC, IORC, IOWC - wyjścia 3-stanowe - sygnały kontrolne
systemu:
- odczytu z pamięci
- zapisu do pamięci
- odczytu z portu WE/V/Y 
~ zapisu do portu WE/WY
ADEN - wyjście TTL - sygnał aktywizacji buforów szyny .adresu 
i danych
BUSY - wyjście typu "otwarty . kolektor" - sygnał wskazujący 
stan magistrali systemowej /zajęte, zwolnione/
BOI.K - wejście - sygnał zegara systemowego
BREQ - wyjście TTL - sygnał żądania dostępu do magistrali
wykorzystywany w równoległym układzie arbitrażu
BPRN - wejście - sygnał priorytetu magistrali, wskazujący że
żaden z układów równoległych o wyższym priorytecie nie zgłasza
żądania dostępu do magistrali /.BPRN = 0/
BPRO - wyjście TTL - sygnał priorytetu magistrali'wykorzystywany 
w szeregowym układzie arbitrażu /ang. DAISY CHAIN/
BCR1, BCR2/BCR2 - wejście - sygnały żądania dostępu do magistrali 
generowane przez moduł nadrzędny. Dla układu UCY 74S419N stanem 
aktywnym na wejściu BCR2 jest stan wysoki, natomiast dla układu 
.UCY 74S418N, stan niski /BCR2/
ASRQ - wejście - asynchroniczny sygnał żądania dostępu do ma­
gistrali, nie wymagający sygnału s.trobującego RSTB /tylko dla 
UCY 74S419N/
RSTB - wejście - sygnał strobujący sygnały żądania dostępu do 
magistrali BCR1, BCR2. W układzie UCY 74S418N strobowanie nastę­
puje w stanie niskim sygnału, natomiast w układzie UCY 74S419N, 
przy opadającym zboczu sygnału
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Rys. 2. Schemat blokowy układu UCY 74S418/419N

0VRD - wejście ~ sygnał zapobiegający utracie kontroli nad ma­
gistralą w przypadku utraty priorytetu przez moduł nadrzędny 
kontrolujący magistralę. Może być wykorzystywany.w operacjach 
semaforowych typu czytanie - modyfikacja - zapis.
DLYADJ~wej ści e - wyprowadzenie dla zewnętrznych elementów RC 
zapewniających wymagane wartości czasów ustalenia oraz 
czasów utrzymania sygnałów adresu i danych w stosunku do sy­
gnałów kontrolnych magistrali MRDC itd.
UCę - zasilanie układu
GND masa układu
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Rys. 3. Przebiegi czasowe w układzie decyzyjnym /magistrala sys*
temowa poprzednio zwolniona/
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Rys. 4. Przebiegi czasowe podczas cyklu kontroli magistrali /ma­
gistrala poprzednio zwolniona/
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MfiDR _MWTR Masterl zwalnia magistrale 
IORR rowR >c  -----------------2-----------

XCP Masterl 
ANYR
XCY Master 1 óźnienie-*«

BCLK

ADEN Masterl
M asterl kontroluje 

BUSY magistrale

ADEN M aster2

Master2
'k o n tro lu je
^\ma£istrale

M:03  MWir\M aster2 żąda dostępu do magistrali 
RH? ÎOWR 

XSTR MASTĘg 2f ~
kT O m WTCm ,„c-?
lORC IOWC MASTER2 

Master 2

Rys. 5. Przebiegi czasowe podczas przejmowania kontroli nad ma­
gistralą. /MASTER 1 zwalnia magistrale, MASTER 2 przejmuje kon­

trolę nad magistralą/

Rys. .6* Zależność czasu opóźnienia t od elementów R, C
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W układzie UCY 74S418 istnieje możliwość przyspieszonej gene­
racji sygnałów BPEO i BPRO, Ma to miejsce w przypadku, gdy 
wejścia BCR1, BCR2, JtSTB znajdują się w stanie niskim. Stany 
aktywne na wejściach BR50 i BPRO pojawią się wówczas już po 
pierwszym opadającym zboczu sygnału zegarowego BCLK.

PARAMETRY DOPUSZCZALNE

Napięcie zasilania ucc 0,5 ~ 7 V
Napięcie wejściowe UI -1 - 5,25 V
Temperatura otoczenia 
w czasie pracy *"amb 0 - h-70 °C
T emp eratura pr ze ch owywani a ustg -55 - -¡-125 °c
Rezystancja termiczna 
złącze-otoczenie thj-a 55 k/w
Temperatura złącza 150 °c

KJ

ELEKTRYCZNE PARAMETRY CHARAKTERYSTYCZNE

Warto ść
o

Warunki
Naiwa parametru Symbol Jedn. min„ max„ pomiaru

1 2 3 4 5 ‘

Napięcie wejściowe 
w stanie niskim 
/wszystkie wejścia/ UTT, V 0,8
Napięcie wejściowe 
w stanie wysokim 
/wszystkie wejścia/ UIH V 2
Prąd wejściowy w sta­
nie niskim /wszystkie 
wejścia/ -IIL y-uA r,„ 500

Ucc = 5,25 V 
UT =• 0,1)5 V

Prąd wejściowy 
w stanie wysokim 
/ws-zystki e wejścia/ IXH ^uA - 100

UCC = 5>25 V 
UT = 5,25 V
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ELEKTRYCZNE PARAMETRY CHARAKTERYSTYCZNE c . d .

1 2 3 4 5 6
Napięcie wyjściowe 
w stanie niskim U0L V UCC = 4,75 V
MRDC, MWTC, IORC, 
IOWC 0,45 X0L = 32 mA
BREO, BUSY ~ 0,45 X0L 20 mA
XCY, AD.EN, RDD 0,45 I0L = 16 mA
BPRO, ANYR 0,45 tol s= 3,2 mA
Napięcie wyjściowe 
w stanie wysokim U0H V ucc = 4,75 V
MRDC, MWTC, IORC, 
IOWC, BUSY - wyjście 
typu OC 2,4 I0H ~2 mA
Pozostałe wyjścia 2,4 X0H -400yuA
Wyjściowy prąd 
zwarciowy ~X0S mA 10 90 -S5 

c
o 

o o 5,25 V 
0 V

Pr ąd wyj śc i owy 
w stanie trzecim 
MRDC,MWTC,IORC,IOWC

Xo/off/ yllA -100
100 JJccuO

uo
- 5.25 V 

0,45 V
5.25 V

Prąd zasilania :Lcc mA - 240 UC0 - 5,25 V
Okres sygnału BCLK 'bBCY ns 100 -
Szerokość impulsu 
BCLK tPW ns 35 0,65BCy

Czas ustalenia RSTB 
względem BCLK tRQS ns 25 -

Czas ustalenia BCR1, 
BCR2, /BCR2/ 
względem RSTB

tCSS ns 15 —

Czas utrzymania 
BCR1, BCR2, /BCR2/ 
względem RSTB

tCSH ns 15

Czas opóźnienia 
.BCLK—  BREO

tROD ns 35
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.ELEKTRYCZNE PARAMETRY CHARAKTERYSTYCZNE c . d .

1 2 3 4 5 6
Czas ustalenia BPRN 
względem BCI.K ' tPRNS ns 23 -

Czas opóźnienia tBNO ns 30BPRN BP.RO
Czas opóźnienia 
BCLK— -BUSY

4- *)BYD ns - 55

Czas opóźnienia MRDR, 
K R ,  I0RR,
IOWR —  ANYR

tCAD ns 30

Czas opóźnienia 
XSTR—  XCY

t 35 ̂ SXD ns - 40

Czas opóźnienia 
XSTR— - MRDC. tLSCD ns 50 200 Regulacja za 

pomocą elemen­
tów RC na wypr. 
DLYADJ

!«C, IORC, IOWC

Szerokość impulsu 
XSTR tXSW ns 30

Czas opóźnienia 
XCP -**MRDC, MWTC. 
IORC, IOV/C

tXCD ns - • 50

Szerokość impulsu 
XCP tXCW ns 35 -

Czas opóźnienia 
XCP XCY tXCCD ns 50 200 Regulacja za 

pomocą elemen­
tów RC na wypr. 
DLYADJ.

Czas opóźnienia MRDR, t m )
t cmd ns 35MWTR, IORR, I O W R M R D C .  

MWTC, IORC, IOWC
Czas opóźnienia MRDR. 
MWTR. IORR.

tx crd
ns - 25 •

.IOWR— *4 RDD
Szerokość impulsu 
RSTB tRW ns 30
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ELEKTRYCZNE PARAMETRY CHARAKTERYSTYCZNE c . d .

1 2 3 4 5 6
Czas opóźnienia 
BCLK — BDR0 •

t : CPD ns 40

Czas opóźnienia 
XCP RDD

tXRD ns 25 70

x ^Obciążenie wyjść jak na rys 7.

o 2,28V

6 00

WY

150pF

MRDC , MW TC , I0RC , IOWC

WY

0 2,3SV

9 50

1 30pF

BREQ , BUSY

WY

2,35 V

1200

30pF

XCY . RDD, ADEH

WY

0 2,13 V

1 j 5 4 0 0

3 30pF 

• *

BPRO . ANYR

Rys. 7, Obciążenie wyjść układu UCY74S418/419N podczas pomiaru
parametrów dynamicznych
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Rys „ 3, Kształt i v/ymiary 2 8-wyp r owad z e n i owej obudowy plastyko-
wej z radiatorem typuCE-77

Symbol
wymiaru

. Wymiary /mm/ Kąt
/stopnie/min o nora. max.

— 5", 10
b 0 } 38 _ 0,59 —

c 0,20 0,36 —
D 36,4 36,7 _
e tu 2,54 - —
el — 15,24 ... -
L 2,54 - - —

ME " 13,8 - - -
0 — — — 0 v 15
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