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FUNKCJE UKŁADU

Monolityczny, cyfrowy układ scalony TTL - UCY 74S424N pełni 
funkcję generatora impulsów zegarowych dla jednostki central

nej mikroprocesora MCY 7800N - odpowiednika 8080A.
Wytwarza on dwa przesunięte w fazie sygnały zegarowe 0^ i 0£, 
niezbędne do synchronizacji i sterowania pracy jednostki cen

tralnej mikroprocesora oraz sygnał zegarowy 02/TTL/ o pozio
mach logicznych TTL, sterujący inne układy wchodzące w skład 

systemu.
Układ zawiera generator stabilizowany rezonatorem kwarcowym 
dołączanym zewnętrznie. Częstotliwość generowanych drgań zale
ży od wyboru dołączanego rezonatora kwarcowego i mieści się 
w granicach 4,5 - 27 MHz. Wyjście z generatora służy do stero

wania innych elementów system!.

Dodatkowymi funkcjami układu UCY 74S424N są:

- wewnętrzna synchronizacja sygnałów RESET i READY sterujących 

jednostkę centralną mikroprocesora,
- wytwarzanie sygnału STSTB sterującego kontroler systemu 

UCY 74S428N.

DOPUSZCZALNE PARAMETRY EKSPLOATACYJNE

Napięcie zasilania UCC -0,5 - 7 V

Napięcie zasilania UDD -0,5 r 13,5 V

Napięcie- wejściowe U I -1,5 * 7 V

Prąd wyjściowy ło 100 mA

Temperatura przecho
wywania ^stg “55 * --125°C

WARUNKI PRACY UKŁADU

Napięcie zasilania UCC 4,75 V • 5,25
- > 11,-4 V 12,6

Temperatura otoczenia 
w czasie pracy ^amb 0 i o o
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ELEKTRYCZNE PARAMETRY CHARAKTERYSTYCZNE. Parametry stałoprądowe 
/•t b = 0°C do 70°C; Ucc = +5 V - 5%; UDD = +12 V - 5% o ile nie 

podano inaczej/

Nazwa parametru Symbol Jedn. Wartość Warunki
min. max. pomiaru

Prąd wejściowy 
w stanie niskim ~1IL mA - 0,25 Uj = 0,45 V

Prąd wejściowy 
w stanie wysokim h u

pA - 10 Uj = 5,25 V

Ujemne napięcie 
wejściowe ~UIL V - 1 -Ij = 5 mA

Napięcie wejściowe 
w stanie niskim UIL V - 0,8 UCC = 5 v

Napięcie wejściowe 
w stanie wysokim UIH V

V
2,6
2,0 —

Wejście RESIN 
Pozostałe wejścia

Histereza napięcia 
na wejściu RESIN

* )
UT+-UT- * V 0,25 - UCC = 5 v

Napięcie wejściowe 
w stanie niskim

Napięcie wyjściowe 
w stanie wysokim

°1 ’ °2

UQL

U0H

V

' V

V 9,4

0,45

0,45

i » 00^’
REa DY , RESET, 
STSTB
Ig = 2,5 mA 
Pozostałe wyjścia 
I0L = 15 mA

Ig = -100 PA

READY, RESET V 3,6 - Ig = -100 PA

Pozostałe wyjścia V 2,4 - Ig = -1 mA

Maksymalny prąd 
wyjściowy

**)
i0S

***)
XCC

mA 10 60 U0 = 0 v 

UCC = 5 V
Prąd zasilania mA 115 Ucc = 5,25 V

Prąd zasilania
***)

DD mA 12 UDD = 12)6 V

\ ______
Uj napięcie progowe na wejściu RESIN przy narastaniu na- 
pięcia wejściowego. LU napięcie progowe na wejściu RESIN 
przy opadaniu napięcia wejściowego.

-X- *X- "'l
Wyjścia 0,, nie maję zabezpieczenia przed zwarciem, nie 
mierzy się prądu zwarciowego dla tych wyjść. Nie może być 
obciążone maksymalnym prądem jednocześnie więcej niż jedno 
wyjście.

* * * \
Prgdy zasilania są mierzone przy m e  obrażonych wyjściach
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Rys. 3. Przebieg sygnałów wejściowych i wyjściowych w układzie

ELEKTRYCZNE PARAMETRY DYNAMICZNE /t amb = 0 C  ̂ 70 C '> U0D
= + 12V~ 5%, = + 5 V - 5% o ile nie podano inaczej. Przebieg
sygnałów wejściowych i wyjściowych na rys. 3/.

Nazwa parametru Sym
bol Jedn

— 3—

Wartość
min. max

Warunki
pomiaru

1

Szerokość impul
su

Szerokość impul
su 0O

Opóźnienie nara
stającego zbocza 
0r, względem opa
dającego 01
Opóźnienie nara
stającego zbocza 
0, względem opa- 
d a j ą c e g o [\ ̂
Opóźnienie sygna
łu 0,, względem 0,

/. X

'01

'02

'03

ns

ns

ns

ns

ns

2tcy _ 
9 - Cl = 20 pF - 50 pF

-20 ns
5t cy
9 -

Cl. = 20 pF - 50 PF
-35 ns

0 . - CL = 20 pF - 50 PF

2t
cy _

9
—

Cl = 20 pF - 50 pF
-14 ns

2tcy
9

2t
| f e  +
9

+ 20 ns
CL = 20 pF - 50 pF
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........  1 .. 2 ' 1 4 5

Czas narastania 
impulsu i $2 tr ns - 20 CL = 20 pF - 50 pF

Czas opadania 
impulsu 0^ i 02 łf ns - 20 CL = 20 pF - 50 pF

Opóźnienie sygna
łu $ 2 (TTL) wzglę
dem 0 2 tO02

ns -5 + 5
0 9 (TTL),C. .= 30 pF 
R7 = 3000"

= 600 a
Szerokość impulsu 
STSTB tPW ns

tcy
9

-15 ns

-
STSTB, Cj = 15 pF 
R, = 2 kQ 
R2 = 4 kQ

Opóźnienie sygnału 
STSTB względem tDSS ns

ćt cy
9

-30 ns

6t cy
9-

STSTB,Ci = 15 pF 
R, = 2 kO.
Rj = 4 kQ

Czas wyprzedzania 
sygnału SfSTB 
przez RDYIN

tDRS ns
50 ns -

_ -4tcy
9

-
STSTB , Ci = 15 pF 
R , = 2 kQ 
R 2 = 4 kQ

Czas trzymania im
pulsu RDYIN po im
pulsie STSTB tDRH ns 4tcy

9 -
STSTB,CL = 15 pF 
R, = 2 kQ 
R2 = 4 kQ

Opóźnienie opada
jącego zbocza 02 
względem sygnału 
READY i RESET tDR ns > -  

-25 ns

-
READY, RESET 
C. = 10' pF 
rJ = 2 k a  
R2 = 4 kQ

Okres oscylatora tCLK ns wartość typowa 

t * }
-

Maksymalna czę
stotliwość gene- ■ 
r a t o r a ^max MHz 27 -

Pojemność wej
ściowa CI pF 8 Urr = +5,0 V

UDD = +12 V Uyu = 2,5 V
f = 1 MHz

*) • 
Okres zewnętrznie dołączonego rezonatora kwarcowego

Mierzone 
wyjście £>_.

/^1 ^2 / “ 1
CL

M ie rzon e  
wyjście

/ 0 2(1TL),OSC 
r e a d y , r e s e t. 
STS TB/

Rys. 4. Obciążenia 
; pomiarc 
letrów d' 
micznych

R-; wyjść pomiarowych 
parametrów dyna-
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Obwód rezonansowy jest do
łączany do wyprowadzenia 13 
tylko przy pracy oscylatora 
na częstotliwości harmonicz
nej rezonatora kwarcowego. 
Wówczas:

1 c s >  C
0SC 2ot flC

Parametry rezonatora kwar
cowego :

Tolerancja: 0 , 05% , tam^ = 0-i70°C
Typ rezonansu: szeregowy
Pojemność wej.: 20 + 35 pF
Rezystancja zastępcza:
75 + 20 Q

Rys. 5. Schemat aplikacyjny układu Moc rozpraszana: 4 mW /min./

Symbol wymiaru Wymiary Qmm] Kąt
stopniemin. nom. m a x .

A - _ 5,1 _

• A 1 0,51 - —
b1 0,38 - 0,59 —
c 0,20 - 0,36 -
0 - - 20,32 —
e - 2,54 - -
e 1 - 7,62 - . —
L1 2,54 - 4,50
ME ■ - ***i 8,30 -
0 - - . 0 - 1 5

Rys. 6. Kształt i wymiary obudowy typu A49c 16-wyprowadzeniowej
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