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BADANIA OBCIAZEN WYRZUTNIKOW LANCUCHA

Streszczenie. W artykule przeanalizowano wpdyw wspétczynnika tarcia
oraz kata pochylenia zeba wzgladem dna gniazda kota +4ancuchowego na
wielko$¢ obciagzen wyrzutnikéw dancucha i zebéw. Okreslono warunki, przy
ktérych nastapi zablokowanie ogniw 4ancucha miedzy kokem a wyrzutnikiem
przy wymuszonym wyzebianiu ogniw ostro sprzezonych ksztaktowo z segmen-
tami zeba. Podano réwniez zaleznos¢, wedtug ktorej nalezy optymalizowacé
kat pochylenia tworzacej zeba ze wzgledu na minimalizacje obcigzenia
wyrzutnika i segmentéw zeba kola. Przedstawiono przebiegi optymalnego
kata pochylenia tworzacej zeba kota gniazdowego.

Sunmary. The effect of the coefficient of friction and the angle of
inclination of the tooth to the bottom of the chain wheel socket on the
quantity of the loads of the chain pushers and teeth has been analyzed.
The conditions at which a blocking of the chain links will take place
between the wheel and the pusher with forced meshing of the links
sharply coupled strape mesh with tooth segments, have been determined.
Also the dependence acc. to which should be optimized the angle of
inclination of the generating line of the tooth on account of the mini-
mization of the load of the pusher and segments of the wheel tooth, has
been given. The courses of the optimum angle of inclination of the ge-
nerating line of the socket wheel tooth have been presented.

Pe3»Me. B ciaTte npoaHajiH3HpoBaHO BjiHHHHe KO03$$imeHTa ipemia,
a TaKsce yrjia HaKJioHa 3y66l 0THOcmejibHO flna rHe3na xienHoro KOJieca
na BejiniHHYy Harpy30K uenHHx BHOdépacHBaTejieit h sy6BeB. OnpeflejienH
ycjioBHH, jipa KOTOpHX npoH300.ueT 3a6jioKHpoBaHHe sBeHbeB rienH Me-
2tny rHe3HOBOE 3Be3HOHKOO H BHOpaCHBaTejieM npH BhiHyxneHHOM Bbl-
iienjieHHH 3BeHBeB ocTpo cuenjieHHHX no $opMe C cerMemaMH 3yéa.
flaeTCH Tarae 3aBHCHMOCTb, corjiacHo icoTopoa cjienyet onTHMajin30BaTL
yroji HaKjtoHa o6pa3yx>iEeH 3yOa hjih MHMHMajiH3auHH aarpy3KH Bu6pacnr-
Baiejia h cerMeHTOB 3y6a KOJieca. IllpsHCTaBjieH xon onTHMaxbHoro
yrna HaKjiona oSpasyiomeS 3y0Oa rHesnoBofi sBesnoHKH.
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1. WSTEP

W aktualnych rozwigzaniach konstrukcyjnych ukkadéw +ancuchowych maszyn
goérniczych powszechnie uzywany jest +ancuch ogniwowy wspétdziatajacy z seg-
mentami zebéw kot gniazdowych i wyrzutnikami wspomagajacymi. Wyrzutnik +an-
cucha ma za zadanie niedopuszczenie do przewiniecia ogniw zakleszczonych
z gniazdach poza zakres kata obejmowania kota przez +ancuch. Wspotdziakanie
kota gniazdowego, +ancucha ogniwowego gérniczego i wyrzutnika jest dotychczas
mato poznane [1].

Potozenie +ancucha w gniazdach uwarunkowane jest geometrig ogniw i koék
oraz szybkozkaczy i wyrzutnikéw dancucha (wynikajaca z nominalnych parametroéw
geometrycznych, tolerancji wykonania oraz zmian wywodanych odksztatceniami
trwalymi i stopniem ich zuzycia $ciernego), a takze wystepowaniem poslizgu
ogniw w gniazdach (wynikajacych z geometrii zazebienia fancuchowego oraz wa-
runkéw tarcia w przegubach ogniw, w gniazdach kota i na wyrzutniku #4ancucha).

Ze wzgledu na duzg liczbe czynnikéw wpiywajacych na potozenie poszczegol-
nych ogniw w gniazdach w zakresie kata obejmowania kota i1 wyrzutnika przez
+ancuch ogniwowy, wspotdziatanie kola, Hancucha 1 wyrzutnika w warunkach
eksploatacyjnych jest mozliwe przy réznych wariantach zazebienia #ancuchowego
[ 2, 3, 4.

Teoretyczne badania obcigzen wyrzutnikéw dancucha przy wyzebianiu ogniw
z gniazd przeprowadzono dla wariantu zazebienia +ancuchowego specjalnego
(rys. D.

Wariant ten wystepuje, gdy ogniwa poziome H1_H2 Hn leza na dnie
gniazd, przy czym:

- torus tylny ogniwa poziomego HO jest ostro sprzezony ksztattowo z segmenta-
mi zeba Z01, nastepujacym po zebie dopiero co wyzebionym,

- ostre sprzezenie ksztattowe powoduje, ze niemozliwy jest samoczynny poslizg
geometryczny ogniwa HO w strone gtowy zeba Z0O1 w poczatkowej fazie wyzebia-
nia, to znaczy gdy ogniwo HO lezy na dnie gniazda GO,

- torusy tylne pozostatych ogniw poziomych HI,H2,...,Hn wspétdziatajgcych
z kotem nie stykaja sie z segmentami zebdw:
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Rys. 1. Potozenie ogniw na napedowym kole gniazdowym przy wariancie zazebie-
nia 4ancuchowego specjalnym
Fig. 1. The position of the links in the socket drive wheel with the specjat

chain meshing variant
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- torusy przednie ogniw poziomych HO,HI,...,Hn nie stykaja sie z segmentami
zebow:

Ul >u2 > ’' >un

Wariant zazebienia specjalnego moze wystapi¢ w kazdych warunkach eksploa-
tacyjnych uktadéw +*ancuchowych, a zwkaszcza przy wspétdziataniu kota z +an-
cuchem w obecnosci pytu kamiennego.

W przypadku zazebienia Jancuchowego specjalnego moze wystgpi¢ problem
z wyzebieniem poziomego ogniwa HO, nawet w kohcowej fazie niewymuszonego wy-
zebiania (to znaczy w chwili, gdy ogniwo HO znajdzie sie w osi ogniwa VOl),
jezeli w punktach kontaktu "K* poziomego ogniwa HO z segmentami zeba Z01 wa-
runki tarcia oraz geometria zazebienia +ancuchowego uniemozliwi wystgpienie
poslizgu geometrycznego torusa tylnego poziomego ogniwa HO w strone giowy ze-
ba z01 (w dalszym ciagu wystepuje ostre sprzezenie ksztaktowe).

Niewymuszone wyzebiania jest realizowane przy braku wyrzutnika +#ancucha
jJedynie dzieki wystepowaniu sidy w ogniwie HO w miejscu zbiegania z napedowe-
go kota gniazdowego (SZb > 0).

W przypadku braku wyrzutnika i spadku sity w gatezi zbiegajacej +*ancucha
do zera, przy wariancie zazebienia +*ancuchowego specjalnym (rys. 1) zawsze
nastapi zakleszczenie (zablokowanie) ogniwa fancucha na wyzebianym segmencie.

Aby tego unikng¢, stosuje sie wyrzutnik +ancucha wymuszajacy obrot wy-
zebianego ogniwa w gniezdzie w poczatkowej fazie wyzebiania, a nastepnie po-
$lizg geometryczny w strone gltowy zeba.

Podstawowym zadaniem prawiddowo zaprojektowanego i skonstruowanego wyrzut-
nika 4ancucha Jest wymuszone wyzebianie poziomego ogniwa HO “przyklejonego*
do segmentu zeba Z01 (wystepuje ostre sprzezenie ksztaktowe), to znaczy za-
pewnienie warunkéw umozliwiajacych poslizg geometryczny poziomego ogniwa HO
w strone gtowy zeba 701, najpézniej w chwili, gdy poziome ogniwo HO znajdzie
sie w osi pionowego ogniwa VOl. Zapobiega to powaznym awariom pociggowych
uk¥adéw Hancuchowych, np. zerwaniu #ancucha, uszkodzeniu segmentéw zeba oraz

uszkodzeniu Innych elementéw ukdadéw Hancuchowych.
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2. TEORETYCZNE BADANIA OBCIAZEN WYRZUTNIKOW +ANCUCHA

Badania teoretyczne obciazen w ukdadzie wyrzutnlk d4ancucha - goérniczy
+ancuch ogniwowy - koto #ancuchowe przy wyzebianiu w chwili poslizgu geome-
trycznego poziomego ogniwa HO w strong gtowy zebg Z01 irys. 2) przeprowadzono
przy nastepujacych zatozeniach:

- ukkad sit dziatajacych w phaszczyznie rowka zebnego kota +4ancuchowego na
tylny przegub miedzyogniwowy w gniezdzie GO jest w réwnowadze statycznej,

- wystepuje réwnowaga miedzy sida osiowg w pionowym ogniwie VOl zaczepiong
w punkcie 'T" (SVQl), maksymalng sita wyrzutnika +ancucha dziatajaca na
tylny przegub miedzyogniwowy poprzez pionowe ogniwo VO1 zaczepiong w punk-
cie “w* Wi i sita reakcji segmentow zeba Z01 dziatajaca na tylny prze-
gub miedzyogniwowy (Ng”,

- sita w gatezi zbiegajacej +ancucha jest réwna zero - 0), jako przypa-
dek najbardziej niekorzystny przy wspétdziataniu wyrzutnika #ancucha z goér-
niczym dancuchem ogniwowym i kokem gniazdowym,

- miedzy gérniczym #4ancuchem ogniwowym a wyrzutnikiem #ancucha wystepuje tar-
cie w punkcie "W' o wspédczynniku Py,

- miedzy gdérniczym dancuchem ogniwowym a kokem gniazdowym wystepuje tarcie
w punktach “K" o wspokczynniku p°,

- kat toczny w przednim przegubie miedzyogniwowym w gniezdzie Gl jest roéwny
katowi tarcia rozwinietego (ri) =arc tg POp)

- ogniwo poziome HO znajduje sie w osi ogniwa pionowego V01, a kat toczny
w tylnym przegubie miedzyogniwowym w gniezdzie GO jest réwny zero (70j= 0).

- nie wystepuje toczenie torusa tylnego poziomego ogniwa HO po segmentach
zeba 201,

- kat pochylenia segmentéw zeba wzgledem dna kota +ancuchowego w punktach
kontaktu “K” z poziomym ogniwem HO jest réwny §,,

- kat pochylenia pionowego ogniwa V01 wzgledem dna gniazda GO Jest réwny <uj-
W rezultacie rozwazan teoretycznych stworzono program komputerowy ‘WYRZUT™*

umozliwiajacy obliczanie obcigzen wyrzutnika Jancucha. i segmentow

zebow kota gniazdowego dla réznych kostrukcji wyrzutnikéw i kéb gniaz-
dowych wspétdziatajacych z 4ancuchami ogniwowymi w funkcji ich parametréw

geometrycznych, warunkéw tarcia i sy0|-
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3. WYZNACZENIE OBCIAZEN WYRZUTNIKA £ANCUCHA 1 SEGMENTOW ZEBA
KOLA GNIAZDOWEGO

Za pomocag opracowanego programu komputerowgo ‘WYRZUT' wyznaczono obcigze-
nie wyrzutnika Jancucha oraz segmentéw zeba kota gniazdowego dla wyrzutnika
dancucha jak na rys. 2 (stosowanego w obecnej konstrukcji przenosnika
zgrzebtowego RYBNIK-80) oraz dla gwiazdy #ancuchowej (liczba zebdéw z = 7, luz
w gnlezdzie A = 5,8 mm) wspoddziatajgcych z goérniczym +ancuchem ogniwowym
26 x 92 (podziatka #ancucha p = 92 mm, grubos¢ ogniwa d « 26 mm, moduk prze-
gubu m = 0,765).

W obliczeniach komputerowych symulowano rézne wartosci kata pochylenia
segmentéw zeba wzgledem dna koda +ancuchowego w punktach styku z poziomym
ogniwem 0N oraz rézne wartosci wspotczynnikédw tarcia, przy czym przyjeto
R = = e

Wzgledne obcigzenie badanego wyrzutnika 4ancucha  ~wM7yoi W funSccli
wspotczynnika tarcia p w chwili poslizgu geometrycznego torusa tylnego po-
ziomego ogniwa HO w strone glowy zeba Z01 =zalezy silnie od wartosci kata
pochylenia segmentéw zeba O

Dla zarysu zeba zgodnego z normg branzowg BN-79/1710-02 (pod nazwg ''Zarysy
gniazd*“, dotyczaca kot gniazdowych do +4ancuchéw ogniwowych gdérniczych) dla
kota o liczbie zebbéw (gniazd) réwnej 7 oraz dla dancucha 26 x 92, kat pochy-
lenia segmentéw zeba wzgledem dna wynosi & 61,68°, a luz w gnlezdzie jest

rowny i a 7 mm (tablica 1).

Tablica 1

Wartosci wybranych wielkosci (z, A, L i OK) opisujacych geometrie normowych
két gniazdowych o symetrycznym zarysie gniazd, wspétdziatajacych z fancuchami

ogniwowymi gérniczymi 26 x 92 i 30 x 108

Wielkos¢é L A Wielkosc¢ - L A
faficucha 0K 71 [rm] [rm] faricucha © ek 1] [rm] [mm]
6 56,91 6 57, 10
26 x 92 7 61,68 151 7 30 x 108 7 61,70 176 8

8 65,15 8 65,27
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Wzgledne obcigzenie badanego wyrzutnika #ancucha PWM/SVO1l dla zarysu nor-
mowego (rys. 3, krzywa 6) rosnie od wartosci 0,13 dla p = 0,1 poprzez 0,69
dla p = 0,3 az do 10,6 dla p = 0,52.

Przy dalszym nieznacznym wzroscie wartosci wspédczynnika tarcia wystapi
zablokowanie +tancucha miedzy segmentami zeba Z01 a wyrzutnikiem dancucha, to
znaczy teoretycznie Pyj/Sygj roéwna sie nieskoniczonosci .

Dla katéow 0% wiekszych od normowego zjawisko zablokowania #ancucha wy-
stapi przy mniejszych wartosciach wspétczynnika tarcia p. Dla OK = 75° gra-
niczny wspédczynnik tarcia, przy ktérym wystgpi zablokowanie #ancucha
p £ 0,41 (rys. 3, krzywa 8), =zas dla OK = 90° p graniczne wynosi 0,25
(krzywa 93.

Rzeczywiste katy pochylenia segmentéw zeba OK w punkcie styku z ogniwem
w aktualnych konstrukcjach kot zaleza od dok#adnosSci wykonania i stopnia zu-
zycia Sciernego zaréwno kék, jak i dancuchdéw oraz szybkozdaczy i bardzo cze-
sto sg wieksze od normowego.

Z badan prowadzonych =za granica wynika, ze wspédczynnikitarcia w przypad-
ku obecnosci drobnego miatu weglowego osiagajg wartosci od 0,5 do 0,6, zas
przy obecnosci pytu kamiennego sa jeszcze wieksze.

Dla wartosci wspédczynnika tarcia réwnego 0,6 nie wystapi zablokowanie
+ancucha miedzy segmentami zeba Z01 z badanym wyrzutnikiem, jezli kat O
jest mniejszy od 570.

Maksymalna sidta miedzy #ancuchem a rozpatrywanym wyrzutnikiem (rys. 3)
w chwili poslizgu ogniwa KO w strone gtowy zeba Z01 przy wspétczynniku tarcia
p = 0,6 wynosi = 10,77-SVOF dla OK = 55° (krzywa 43; P~ = 2,60-Svot dla
= 50° (krzywa 3); P~ = 1,14*Sy01 dla O™ = 45° (krzywa 2) oraz P =
0,52*Syol dla OR = 40° (krzywa 13.

Wzgledne obcigzenie segmentéw zeba kota +ancuchowego Not/sVQj maja podobny

przebieg jak wzgledne obcigzenia rozpatrywanego wyrzutnika #ancucha, to zna-
czy zaleza silnie od wartosci kata pochylenia segmentéw zeba 0%, wspoédczyn-
nikéw tarcia p oraz konstrukcji wyrzutnika (rys. 4).

Dla zarysu normowgo (rys. 4 krzywa 63 NOt vul zmienia sie od wartosci
1,08 dla p = 0,1; poprzez 1,59 dla p = 0,3 az do 11,5 dla p = 0,52. Przy dal-
szym nieznacznym wzroscie wartosci wspédczynnika tarcia Not/sV0, wzrasta
teoretycznie do nieskoniczonosci. Dla OK = 75°, NQt/SVO1 roéwna sie nieskon-
czonosci, gdy wspétczynniki tarcia wynoszg odpowiednio 0,41 (krzywa 8) i 0,25
(krzywa 9).

ObigZenie segmentéw zeba w zakresie wystepowania wspédczynnikéw tarcia

p s 0,6 ma najtagodniejszy przebieg dla OR a 50° (rys. 4 krzywa 3, 2, 1.
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Rys. 3. Przebiegi wzglednego obcigzenia wyrzutnika 4ancuchowego

Fig. 3. The courses of the relative loading of a chain pusher

177
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OECeBIE CEMENTON

Rys. 4. Przebiegi wzglednego obcigzenia segmentéw zeba kota gniazdowego
Fig. 4. The courses of the relative loading of the segments of a socket wheel
tooth
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Sita miedzy #*ancuchem a segmentem zebagwiazdy wchwili poslizgu geometrycz-
nego ogniwa HO w strone gdowy zeba Z01 przyp =0,6 wynosi: Not « 3,52*Sy01
dla OK = 50° (krzywa 3): Ngt = 2,08*Syol dla OR «45° (krzywa 2) oraz NQt m
= 1,49-SV01 dla OK = 40° (krzywa 1).

Z powyzszego wynika, ze nalezy projektowa¢ bebny +*ancuchowe o katach po-
chylena segmentéw zeba wzgledem dna 0% mniejszych od normowego, gdyz sa
one korzystne ze wzgledu na obcigzenie wyrzutnika fancucha i segmentéw zeba.
Badana postac¢ geometryczna wyrzutnika #ancucha réwniez nie jest korzystna ze
wzgledu na wspétdziatanie z kotem gniazdowym i gérniczym dancuchem ogniwowym,

bo moze powodowa¢ zablokowanie ogniw dancucha miedzy kotem a wyrzutniklem.

4. DOBOR OPTYMALNEGO KATA POCHYLENIA SEGMENTOW ZEBOW KOLA GNIAZDOWEGO

Z badan obcigzen wyrzutnlkéw dancucha przy wymuszonym wyzebdaniu ogniw
z gniazd wynika, ze jedng z drég minimalizowania sit dzialajacych na wyrzut-
nik #ancucha 1 segmenty zeba kota *ancuchowego przy wariancie zazebienia 4an-
cuchowego specjalnym jest odpowiedni dobér kata pochylenia segmentéw zeba
wzgledem dna kota +*ancuchowego 0~ w punktach kontaktu “K” z poziomym ogni-
wem HO.

Dla potrzeb optymalnego doboru wyprowadzono nastepujaca zaleznosc:

PKOPT * 1 - “ul * arC tg "K

przy czyn

a = - +arc sin —————
ul 2 ( PVO1

pvoi *p -1 * i1l -H-5 = il + cos(arc tg »w]}

L=p+2*d +A

gdzie:
A - luz w gniezdzi¢ (A a 0 dla k&t o symetrycznym zarysie zebdw, A <O
dla k6t asymetrycznych [3]),
PVO1 » POrz*a*ca obliczeniowa ogniwa pionowgo VOl przy jr™ = 0,
L - teoretyczna diugos¢ gniazda o symetrycznym zarysie (tablica 1).
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Rys. 5. Przyktady przebiegéw optymalnego kata pochylenia segmentéw zeba
wzgledem dna kota gniazdowego dla #ancucha ogniowego goérniczeo 26 x 92
Fig.- 5. Examples of the courses of the optimum angle of inclination of the
tooth segments to the bottom of the socket wheel for the mining link chain
26 x 92
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Rys. 6. Przykkady przebiegéw optymalnego kata pochylenia segmentéw zeba
wzgledem dna kota gniazdowego dla #ancucha ogniwowego gérniczego 30 x 108
Fig. 6. Examples of the courses of the optimum angle of inclination of the
tooth segments to the bottom of the socket wheel for the mining link chain
30 x 108
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Przebiegi optymalnego kata pochylenia OKOpT opracowano dla goérniczych 4an-
cuchéw ogniwowych: 26 x 92 (p = 92 mm, d = 26 nm, m = 0,765) (rys. 5) oraz
30 x 108 (p = 108 M, d = 30 mm, m = 0,789) (rys. 6). Przy sporzadzaniu prze-
biegéw optymalnego kata pochylenia OKOpT symul°wano rézne z (z = 6; 7; 8) i
A oraz roézne wartosci wspodczynnikéw tarcia miedzy gorniczym +ancuchem ogni-
wowym a kotem gniazdowym ., 1 w przednim przegubie miedzyognlwowym pop , przy
czym przyjeto = Mop = M-

Dla danego #ancucha ogniwowego graniczna wartos¢ optymalnego kata pochyle-
nia segmentéw zebéw PKOpT maleje ze:

- wzrostem wspédczynnika tarcia p,

- zmniejszeniem liczby zebéw (gniazd) "z przy statej wartosci luzu w gnlez-
dzle A - rys. 5 krzywe 5, 4 oraz rys. 6 krzywe 4, 1, 3,

- wzrostem luzu w gnlezdzie A przy stalej liczbie zebow (gniazd) 7z“-
rys. 5 krzywe 3, 2 i 1 oraz rys. 6 krzywe 211.

Dla przenos$nika RYBNIK-80 (p =92 m, d=26m, m =0,765, z =7, A=
= 5,8 mm) 1 wspotczynnika tarciap = 0,4 (rys. 5) optymalny kat pochylenia
segmentéw zeba OKOpT * 40,29°; gdy p = 0, to OKQpT ~ 62,1°, za$ gdy p = 0,6,
to s 31,12° i mamy wéwczas do czynienia z minimum obcigzenia wyrzutnika
i segmentéw zeba.

Zastosowanie kota gniazdowego 1 asymetrycznym zarysie gniazd A=
= - 36,92 mm (krzywa 3) pozwala na zwiekszenie kata pochylenia segmentéw zeba
~KOPT Mmp* do 56-59° Przy M = °.4> tJ- wartosci zblizonej dla kota normowe-

go).-

5. WNIOSKI

1. Na obcigzenie kota i wyrzutnika istotny wpdyw ma wartos¢ wspédczynnika
tarcia, ktorego wzrost moze by¢ w krancowym przypadku przyczyng zablokowa-
nia ogniw +#ancucha miedzy kokem a wyrzutnikiem, co nieuchronnie prowadzi
do awarii pociggowego ukdadu Harncuchowego.

2. Uszkodzenie uk#adu wyrzutnik - #4ancuch - koto moze wystgpi¢ przed stanem
zablokowania i wynika z nadmiernego Jego obciazenia.

3. Minimalizacje obciazenia ukdadu wyrzutnik - 4ancuch - koto mozna uzyskac
poprzez optymalny dobér postaci geometrycznej wyrzutnika dfancucha i seg-
mentéw zeba koda w szczegélnosci opierajac sie na podanej zaleznosci na

optymalny kat pochylenia segmentéw zeba Pjjgpj-
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4.

Analiza obcigzenia wyrzutnlka 4ancucha przemawia za nowymi konstrukcjami
két gniazdowych o zmodyfikowanej geometrii segmentéw zeba dla zazebienia
specjalnego, roéznej od okreslonej w aktualnie obowigzujacych normach.
Istotne korzysci na drodze do zminimalizowania obcigzen w ukdadzie wy-
rzutnlk - J4ancuch ogniwowy - koto mozna uyzska¢ przez stosowanie k&t o
asymetrycznym zarysie gniazd.

Nalezy podja¢ prace nad opracowaniem konstrukcji wyrzutnlka o geometrii
zapewniajacej korzystniejsze jego wspoéddziatanie z H*ancuchem ogniwowym 1

kotem w catym mozliwym zakresie wystepowania wspétczynnika tarcia.
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THE TESTING OF LOADS IN CHAIN PUSHERS

Abatract

No-Interference cooperation of a socket wheel with link chaln Is posslble

when using assisting pushers which force the disengaglng of links from the
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sockets. The basic task of chain pushers is the ensuring of the conditions
which make possible a slide of the link being disengaged in the direction of
the tooth head with the special variant of chain meshing. Given are the con-
ditions of the occurrence of special chain meshing, for which theoretical in-
vestigations have been made, on the loading of chain pushers when disengaging
the links from the sockets. The effect of the coefficient of friction and the
angle of inclination of the tooth to the bottom of the chain wheel socket on
the quantity of the loads of the chain pushers and teeth has been analyzed.
The conditions as which a blocking of the chain links will take place between
the wheel and the pusher with forced meshing of the links sharply coupled
strape mesh with tooth segments, have been determined. Also the dependence
acc. to which should be optimized the angle of inclination of the generating
line of the tooth on account of the minimization of the load of the pusher
and segments of the wheel tooth, has been given. Thecourses of the optimum
angle of inclination of the generating line of the socket wheel tooth have
been presented. An analysis of the loading of the chain pusher speaks in
favour of new constructions of socket wheels with a modified geometry of the
tooth segments for special meshing, different than the one defined in the
noweffective standars. Significant benefits aiming at minimization of loads
in the system pusher - link chain - wheel may be achieved through the use

of wheels with an asymmetrical contour of sockets.



