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STRUKTURY JEDNORODNE  JEDNOWYMIAROWE

Streszczenia: Przez pojecie struktury Jednorodnej rozumie sie
jedno-, dwu- lub wiecej wymiarowy iteracyjny ukdad sktadajacy sie z
identycznych kombinacyjnych lub sekwencyjnych komérek i typowych,
regularnych potaczen miedzy nimi. Struktury jednorodne zyskaty na
popularnosci dzieki rozwojowi technologii wytwarzania ukdtadéw cy-
frowych LSI.

Artykut przedstawia sposéb opisu pewnej klasy struktur jednowy-
miarowych bazujacy na odwrotnej notacji polskiej oraz algorytm okres-
lajacy sposéb realizowania w oparciu o takie struktury funkcji lo-
gicznych, w szczeg6lnosci stabo okreslonych.

1. WPROWADZENIE

Rozwéj technologii wytwarzania ukdadéw scalonych spowodowat koniecz-
nos$¢ opracowania nowych, perspektywicznych koncepcji realizacji uktadoéw
logicznych, bazujacych na modutach duzej skali integracji. Jedna 2z nich
polega na technologicznym wytworzeniu pewnych uniwersalnych struktur, ktoé-
re moga by¢ programowane w sposéb umozliwiajacy realizacje dowolnej funk-
cji kombinacyjnej lub sekwencyjnej okreslonej liczby zmiennych. Pewna kla-
se takich uktadéw nazywa sie strukturami Jednorodnymi .

2. PODSTAWOWE OKRESLENIA

Def. 1

Struktura jednorodna to jedno-, dwu- lub wiecej wymiarowy iteracyjny
uktad sktadajacy sie z identycznych kombinacyjnych lub sekwencyjnych ko-
mérek i typowych, regularnych pokaczen miedzy nimi.

Niniejsza praca zajmuje sie strukturami jednorodnymi jednowymiarowymi,
w ktérych poszczegélne komérki zdefiniowane sg nastepujaco;
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Z*Rx,Y)

Rys. 1. Komdrka K
struktury jedno-
rodnej

Def. 4

Eugeniusz Wrdébel

Def. 2

Komérka K to ukdad logiczny z dwoma wejsSciami
X,y oraz z wyjsciem z = ?(X,y), gdzie F jest jedna z
funkcji boolowskich dwoéch zmiennych (rys. 1).

Struktura jednorodna jednowymiarowa (rys. 2), zwa-
na takze kaskada, to ukkad sktadajacy sie z n komo-
rek (KKn) , przy czym wyjscie z* komérki i-tej
potaczone jest z wejsciem y~+1 komorki i+1.

Def. 3

Baza struktury to zbiér funkcji dwéch zmienycb
logicznych, ktore moga by¢ realizowane przez kazda z
komérek danej struktury.

2. Struktura jednorodna jednowymiarowa

Programowanie (strojenie) struktury jednorodnej to proces, Ww ktérym
pod dziataniem sygnatéw podawanych na wejseia programujace (bieguny stro-
jenia) poszczeg6lne komérki oaiagaja Jeden ze swych standéw wewnetrznych,
umozliwiajacy realizowanie ktérej$ z funkcji nalezacej do bazy struktury.

Sposéb programowania bedzie rézny w zaleznosci od zastosowanej techno-
logii oraz wybranej weraji rozwiazania struktury. Hoze by¢ zatem zreali-
zowane np. przez podanie odpowledaloh standéw logicznych na dodatkowe (hie
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zaznaczone na rysunkach) wejscia programujgace poszczeg6lnych komérek, czy
tez na wejscia programujace oraz wejsScia adresowe, wybierajace programo-
wang komérke. W innej wersji proces programowania struktury moze hyé ana-
logiczny do programowania pamieci typu PROM, EPROM itp.

3- METODA OPISU STRUKTUR JEDNOWYMIAROWYCH

Jednym z waznych probleméw zwigzanych z realizacja uk#adéw logicznych
w oparciu o struktury jednorodne jest opracowanie mozliwie prostego, czy-
telnego i tatwego do wykorzystania przy implementowaniu okreslonych algo-
rytméw na maszyne cyfrowa sposobu ich opisu.

Rozpatrzmy strukture z rys. 2. Funkcje realizowana przez nig mozemy za-
pisac*

T (i LXN-1 >**e>X2*X1»*0N “ ?2n (n-Pn-1 xn-1_.... *2(X2, (,,XQ»=__))
(1)
W pracy [i] zaproponowano zastosowanie do opisu tego typu struktury od-
wrotnej notacji polskiej (ONP). Aby méc w pedni wykorzystac przedstawiong
tam metode, musiiay wprowadzié¢ operatory (symbole) wszystkich funkcji lo-
gicznych dwéch zmiennych binarnych (por. [11]). Stosowane powszechnie oz-
naczenia funkcji (zgodnie z [9]) uzupedniono tak, jak przedstawia to tab-
lica 1.

Jezeli przez f oznaczyny operator funkcji ? dwéch zmiennych, to
dla pojedynczej komérki struktury jednorodnej mozemy zapisac*

F(x,y) - ify

oraz w OKP
*(x,y) - *yf (2

Analogicznie, wyrazenie (1) mozna zapisa¢ w sposéb nastepujacy:

'V xn-17****x2°x17*0) “ “*n*n(In-1fn-1“ *(x3f 3 <*2*2 K1FIXTA*>**f> <3*

Przeksztatcajac wyrazenie (3) zgodnie z regudami OHP otrzyma sie*

?&n’xn-1,"* ,x2 1 ,x0) * Xxnxn-1***x312x IXOF1F2F3"**in-1fn n

Odpowiednos¢ wyrazenia (4) oraz struktury z rys. 2 jest widoczna.
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Tablica 1
Funkcje logiczne dwéch zmiennych binarnych

igﬁﬁgzl Ozzgcze[r;;e Sazwa funkcji Oznac(z)ﬁr;ie bi
fo 0 0 zero 0
f, Xy Xy koniunkcja Xy* 1
f2 Xy X.hy zakaz przez y Xyn 2
3 X zmienna X_ XyO 3

*7 y.4x zakaz przez x Xy Vv 4
5 A y zmienna y xy O 5
6 Xy+XY X® y nieréwnoznsczno6¢ Xy © 6
£? X+y X+y dyajunkcja Xy+ 7
3 N xly funkcja Peirce’a xyf S
g Xy+XY X *°y réwnoznacznod6¢ Xy~> 9
f10 y y negacja y xyB 10
fn iy y— X implikacja od y do x Xy— n
12 X X negacja X Xy O 12
ri3 X+y X—y implikacja od x do y Xy~ 13
f14 *py x|y funkcja Sheffera xyl 14
15 1 1 Jedynka 15

P r z y kH aadd 1

Przyjmujac baze struktury B =4 fQ,f*,f2,.._,f,.__ ,f1n ~ , gdzie
podlane sg w tablicy 1, funkcje #

P(x4,x3,x2 ,x1fX0) - x4X3 +® x4x2x1 + Xx4x2x0 + x4x2x1x0

mozna przeksztatcié¢ do jednej z ponizszych postaci:

2(X4,X3,X2 X1,X0) - X4[x3 +
P(x4*x3x2,X1tX0) 0 x4|x3 + <X2- x1x0}]

i raexier X3t 9o (x1 4xgn
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oraz w ONP:

P (x4 ,x3 ,x2,X.,,i0) = x4x3x2x1zQ« ® — *

?™%4 ,x3°X27°x1,X0"N = X4x3x2x1xo* N **
NN ,X2 ,X1 ,x3" a X4X3X2X1xo ™M n

Z wyrazen tych bezposrednio wynikaja realizacje przedstawione na rys. 3.

*L

Ry3. 3* Realizacje uktadowe zadanej w przykdadzie funkcji

4. REALIZACJA UKLADOW LOGICZNYCH W OPARCIU O STRUKTURY JEDNORODNE JED-
NOWYMIAROWE

W pracach [4, 5, 6, 7, 11] przedstawiono mozliwosci realizowania ukta-
déw kombinacyjnych w oparciu o strukture jednorodnag jednowymiarowg. W [5]
wykazano, ze ilos¢ funkcji n zmiennych realizowanych w takiej struktu-
rze wynosi Nn = 0,8 (3.6n-1 + 2) oraz zdefiniowano klase tych funkcji. T/
ptacy tej zatozono, iz baze struktury tworza wszystkie 16 funkcji dwoéch
zmiennych, W [6] udowodniono, ze ograniczenie bazy struktury do kilku tyl-
ko funkcji dwéch zmiennych (np, ab, ab, a, atb, at+b) nie zmniejszy ilosci
realizowanych w strukturze funkcji, wydduzy natomiast strukture o co naj-
wyzej jedng komdrke, znacznie upraszczajac budowe pojedynczej komdrki.

Przedstawione w ww. pracach metody syntezy tzn. algorytmy okreslajace,
jakie funkcje realizowa¢ muszg poszczegélne komérki, aby struktura reali-
zowata zadang funkcje, w przewazajacej wiekszosci nie nadajag sie do bez-
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posredniej implementacji maszynowej. W zadnej z tych pozycji nie rozwaza
sie ponadto problemu wykorzystania przy syntezie uktadu etanéw obojetnych
wystepujacych czesto w ukktadach- cyfrowych informatyki i automatyki. Wkas-
ciwe wykorzystanie tych stanéw umozliwia realizacje w oparciu o strukture
jednowymiarowg takze takich ukdadéw, ktoérych nie da sie zrealizowad przy
wykorzystaniu metod syntezy przedstawionych w cytowanej [literaturze. Wy-
nika to z koniecznos$ci przyjecia w tych metodach a’priori stanéw obojet-
nych jako jedynki lub zera logiczne.

Nalezy tutaj dodatkowo zaznaczy¢, ze funkcje skabo okreslone spotyka
sie w pracach inzynierskich stosunkowo czesto, czego potwierdzeniem jest
m.in. zainteresowanie przemystu wynikami prac przedstawionych w [10], a
dotyczacych tego® typu funkcji.

Przedstawiona ponizej metoda realizowania uktadéw logicznych w oparciu
o strukture jednowymiarowg adresowana jest giownie dla funkcji stabo o,
kreslonych.

4_.1. Podstawy teoretyczne

Celem uproszczenia zapisu stosowane bedg nastepujace oznaczenia 1 sym-
bole:

F - skrécony zapis funkcji F(xn,xn_1,...,x",... ,x2,x1)
F{c) - skrécony zapis wyrazenia F(xn=c, xn_1,...,x",...,X2,X") np.:
F(1) » F(xn - 1,xa_1,..., Xi,..., X2 ,x1)
2 “zbidr wszystkich sktadnikéw jedynki,
x -zbiér wszystkich czynnikéw zera,
2n - zbioér skdadnikéw jedynki funkcji F wyrazonych w postaci liczb

dziesietnych. Przyjmuje sie przy tym, ze zmiennej xQ przypisa-
na jest waga 2n”1, natomiast-zmiennej x1 waga 2°. Zatem:

2]ln =<61:Stt2*i eA.Acjo,1,..., (2n-1)

in - zbidér czynnikéw zera funkcji F wyrazonych w postaci liczb dzie-
sietnych (w.). Zatem:

- podzbidér zbioru CEn utworzony przez usuniecie elementéw wiek-
szych lub réwnych 2

e2B.ieA.Acjon,..., (2n1 - 1)
/
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-1

5 - podzbidér zbioru 3In utworzony przez usuniecie elenentéw wiek-

szych lub réwnych 2n“ -

- zbidr utworzony ze zbioru 2 n przez usuniecie elementéw mniej-
szych niz 2n_1 i odjecie od pozostatych liczby 2n 1

- zbiér utworzony ze zbioru Jn przez usuniecie elementéow mniej-
szych niz 2n_1 i odjecie od pozostatych liczby 2n 1

71 Ajr;€3in A jcAA Ac {2n-1,(2n-1+1 @n-1]

Mozna tatwo wykaza¢, ze o ile zbiory 2 n, 3n definiujg funkcje F, to zbio-
ry 5]®71, jfq-1 definiujg F(0), natomiast 31™~1 funkcje F(1).

Dla dalszych rozwazan zakkadamy, ze dana jest funkcja n zmiennych F
zdefiniowana przez zbiory:

Nalezy znalezé wyrazenie logiczne odpowiadajgce zadanej funkcji F w po-
staci:

xnxn_1...x2x1xob1b2 .. _bn_1bn gdzie xoe[O0,I] i1 jest parametrem.

z ktdérego bezposrednio wynika realizacja funkcji F w strukturze jednorod-
nej jednowymiarowej.

Baze struktury przyjmujemy B = | f1,f*,f,f~,fg,fl2 | . gdzie Ffi zdefi-
niowane sa w tablicy 1. Stosujac wprowadzone oznaczenia mozna takze napi-
sac:

®

tatwo sprawdzi¢, ze w oparciu o powyzsze 6 funkcji kazda funkcja dwoch
zmiennych moze by¢ przedstawiona w strukturze jednowymiarowej o ddugosci
2, co stanowi podstawowo kryterium wyboru bazy [4]*

Ponizsze stwierdzenia sg podstawa omawianego algorytmu i podaja szcze-
g6towe warunki dekomponowania funkcji logicznej zgodnie z przyjeta baza
struktury. Dowody stwierdzen sa stosunkowo proste i ze wzgledu na ograni-
czone ramy artykudu pomija sie je.
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Stwierdzenia 1

funkcja P moze byé_pgzedstawiona w postaci wyrazenia F mx, + y wte-
dy i tylko wtedy, gdy 3I* = przy czym y~yuU” ,_..,x2,x1) i jest zde-

finiowane przez zbiory:
~“n-1 ,, s n-1

Stwierdzenie 2

funkcja P moze by¢ przedstawiona w postaci wyrazenia P = 3 + y wte-
dy i tylko wtedy, gdy =5 , przy czym y=y n-1, . ,X2]X1) i Jest
zdefiniowane przez zbiory:

X n-1»z2?2"1

1o 3L2_1

Stwierdzenie 3

Punkcja P moze byé przedstawiona w postaci wyrazenia P « xDy wtedy i
tylko wtedy, gdy *4 , przy czym yay(xn_1, ™>2,x1) 1 jest zdefi-
niowane przez zbiory:

S n-1=§8 ““1

:{n—l - 3t-|i1—1

Stwierdzenie 4

Punkcja P moze by¢ przedstawiona w postaci wyrazenia P > wtedy
i tylko wtedy, gdy 2 "1 = ¥ , przy czym y-y ,*** ,X2,x1) 1 jest zde-
finiowane przez zbiory:

S n“l1 *20"1
*n-1 - *r 1

Stwierdzenie 5

Punkcja P moze by¢ przedstawiona w postaci wyrazenia P » y wtedy i
tylko wtedy, gdy S “-1n 4 12 "Inn?-1 =4 » przy ozym y»y(xn_1,
..... X2 ,X.J) 1 jest zdefiniowane przez zbiory:

2 n1l

Xxn-1-*r 1lu*rl
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Stwierdzenie 6

Funkcja F moze by¢ przedstawiona w postaci wyrazenia F = sy + ay
wtedy i tylko wtedy, gdy nJX-~1=4 1i fiS®“1 =4 , przy czy«
y=y(xn_1>**«fX2x1) i jest zdefiniowane przez zbiory*

n-1 -"n-1 n-1
S “ 4>1 " U5T0

r© n-1 » 31':{] _][M—/l'\_E]O_ 1

4.2. Opis algorytmu

Metoda syntezy polega na sprawdzaniu raozliwosoi d«komponowania funkcji
kolejno dla poszczeg6lnych zmiennych wejsSciowych x», poczawszy od zmien-
nej 1ijj, ktérej przypisana jest najwyzsza waga. Danymi wejSciowymi aa zbio-
ry 2 n oraz 3 definiujace funkcje, oraz parametr n, okreslajacy ilos¢
zmiennych.

Na poczatku sprawdza sie czy ilos¢ zmiennych wynosi 2. Jezeli tak, to
w zwiazku z tym, iz kazda funkcja 2 zmiennych realizowana jest w struktu-
rze jednowymiarowej, oblicza sie b2 bl na podstawie tablicy 2. Jezeli
11o$¢ zmiennych jest wieksza niz dwa, obliczenia przeprowadza sie rozpo4
czynajac od znalezienia zbioréw S “1, JC@’1, 5-€*"'1, «Nastepnie prze-
prowadza sie sprawdzanie mozliwosci dekomponowania funkcji w nastepujacej
kolejnosci:

- 0zy F _y - n - 5) warunki okreslone w stw. 5,
- n — H S

czy F v * (n = 1) warunki okreslone w stw. 3,
-czy F >sny , 4, - 4 warunki okreslone w etw. 4,
== Fa xn+y *  <bn = 7) warunki okreslone w stw. 7,
- czy F s =13) warunki okreslone w stw. 2,

5n+y * <bn
-czy F 2ypn y, wn = 9 warunki okreslone w stw. 6.

W przypadku, gdy funkcja zdefiniowana przez zbiory jfl. *® moze byé
przedstawiona za pomocg jednego ZANW. Wy{’_al_z'er’], zapamietuje sie b , a na-
stepnie definiuje sie xbioi7 2C , X, okreslajace funkcje n-1 zainn-
nych, ktéra poddaje sie probie dekompozycji w nastepnym kroku. Jezeli ta
nowa funkoja moze by¢ przedstawiona za pomoca jednego z ww. wyrazen, za-
pamietuje sie bn-1, a nastepnie definiuje sie zbiory ]£n~2, jC®~2, okres-
lajace funkoje n-2 zmiennych, ktérg poddaje sie proébie dekompozycji w ko-
lejnym kroku. Procedure powtarza aie az do sytuacji, gdy ilos¢ zmiennych
wynosi dwa lub tez n ktérym$ z krokéw okazato sie, ze TFfunkcja nie meze
by6é dalej dSkomponowana. W pierwszym przypadku okresla eie jedecsef bg b»
i wyprowadza sie otrzymana rozwigzanie w postaci wyrazenia
oy -X2XIx-,blbj .. .bn_1bH. Jskill w i-*ya kroku fttakeja okaze sie nleiekoo-
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ponowana, wyprowadza sie Xnxn_i == eeepn_-Jon oraz zbiory S 1, Ja.
W takiej sytuacji mozna przeprowadzi¢ zmiane kolejnosci zmiennych
XN, .. .,X2x1i, zdefiniowa¢ nowe zbiory S*, 3 i kontynuowa¢ obliczenia

lub tez zrealizowa¢ funkcje P w strukturze dwuwymiarowej. W szczegol-

nych przypadkach struktura moze ulec skréceniu o jedng lub dwie komérki:
o jedng komérke, gdy zbiér X  definiuje funkcje, ktéra nalezy do bazy
struktury lub tez dla i-tej komérki b, = 5,

- o0 dwie komorki, gdy zbiér X 2 jest zbiorem pustym lub zawiera cztery
elementy.
Tablica 2
Tablica okreslajaca b2 b-
Zbior X 2 Realizowana funkcja b2 1 w0 Uwagi
0 . - 0 struktura skrocona

5 5 0 struktura pedna

© *x] 4 . 13 0

W X2X 1 4 - x1  Struktura skrdcona
4 7 0 struktura petna

H Xx2xn 1 13 0

o x2x 1 1 - 1 Struktura skrécona
1 7 0 struktura pedna

i0-13 X2 13 5 0

{0,2} X1 5 13 0

{0,3} XgX1l + x2J1 9 - x1  Struktura skrocona
9 7 0 struktura pedna

{1,2} X2X1+ X2X1 9 13 0

{1.3} *1 5 7 0

{2,3} X2 7 5 0

{0,1,2} X2 + X 13 13 0

{0,1,3} X2 + X1 13 7 0

4 2 X2 + 7 13 0

{1,2,3} X2 + X1 7 7 0

{0,1,2,3} 1 - - 1 Btruktura skrécona
5 5 1 struktura petna
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40- Przyktady
Przyktad 1
Funkcja F=F(xg,x", ...,) Jjeat zdefiniowana przez zbiory:

s6=4{16,17,23,24,25,31}
:zo,z 3,3,9,10,19,20,22,28,29,30,51,52,53,54,61

Funkcje F zrealizowa¢ w oparciu o strukture jednowymiarows.
Rozwigzanie:
i=6, 2i_1 = 31
SH ) 16,17,23,24,25,31}
= {19,20,21,22,29} = 0,2,3,8,9,10,19,20,22,23,29,30}
Spednione sg warunki stwierdzenia 4, zaten bg = 4 oraz:
2 5 = (16,17,23,24,25,31j
™ ={0,2,3,8,9,10,19,20,22,28,29,30}
i=5, 2i_1"= 16
. {0,1,7,8,9,15} ~no={}

= {3,4,6,12,13,14} jig = {0,2,3,8,9,10}

Spednione sa warunki stwierdzenia 3, zatem b"=1 oraz:

s 4=4{0.1,7,8,9,15}

A1 g
si ={0.1.7]
scj - {4.5.61 il (3.4.6}

Spednione Bag warunki

2 3= -

i=3 2i-1=4

ss - @y A'- {01

Spednione sa warunki stwierdzenia f, zatem b» = 9 oraz: 2 2 = {3}

i=2
Bla S 2 = {3} z tablicy " mozna znalezé: b2=k, b.,-7, x0*0*
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Funkcje F zdefiniowang w temacie mozna zatem przedstawili w postaci wyra-
zenia:

F(x6 ,x5, = X6Xx5x3x2x 1XOb1b2b3b4b5b6 = x6x5x4x jx2x IxQ+ * O * V

Realizacje funkcji F w oparciu o strukture jednowymiarowg przedstawia
rys. 4-

Ry3. 4. Realizacja funkcji F z .przykfadu 1

Przyk¥ad 2

W oparciu o strukture jednowymiarowg zrealizowa¢ uktad dziatajacy wg
wykresu czasowego przedstawionego na rys. 5a. Ukdtad posiada wejscia a,b,
c,d i steruje wyjsciem Z.

)

n JEL

Wiktu 012345£7t0K1112UH 1317151920212

aj* - + - + +
S-Sebr + - + - + -
h ¢ +
dr + - +
<+ > - <L+ o>

Stanuktod 0 1 0 16204 57 54 123 0 13 1172154 £2 0

Rys. 5. Wykres czasowy oraz tablica kolejnosci daczen dp przyktadu 2
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Rozwiagzaniec«

Ha podstawie wykresu czasowego okreslamy tablice kolejnosci +aczen
(rys. 5b) [9], z ktérej bezposrednio znajdujemy zbiory definiu-
jace funkcje 7t

S 5” -14,5,7,16,17,20,211 Jt = ]o,1,2,3,6,8,12"~

- - _ _ \ .2 3 4
przy czym zmiennym a,b,z,c,d przypisane sg kolejno wagi 2°,2 , 2 ,2 ,2".
Prowadzac dalsze obliczenia wg przedstawionej wyzej metody szczegétowo
zilustrowanej w poprzednim przyktadzie, otrzymuje sie wyrazenie«

Z = dczbaz”.jbgb™b™bc; * dczbaxQ+- *V +, gdzie xQ“O,

z ktérego bezposrednio wynika realizacja przedstawiona na rys.6.

Rys. 6.Realizacja funkcji Z z przykdadu 2

5. UWAGI KOJHCOWB

Przy obecnym rozwoju technologii wytwarzania elementéw scalonych pro-
dukcja uk#adu LSI, zawierajacego strukture jednorodng umozliwiajaca rea-
lizacje funkcji kilkunastu, a nawet Kilkudziesieciu zmiennych, nie powin-
na nastreczad trudnosci, Duza regularnos¢ (powtarzalnos¢) budowy struktu-
ry umozliwia uzyskanie duzej gestosci upakowania elementéw na piytce ukda-
du. Jest to w chwili obecnej [2] jedno z najwatniejszych kryteriéw powo-
dujacych zaliczenie uktadu do grupy ukfadéw katalogowych.

Wydaje sie, ze duza cze$¢ ukdaddéw logicznych projektowana indywidual-
nie, dla matoseryjnych lub wrecz jednostkowych zastosowan, a sktadana do-
tychczas z elementéw matej i Sredniej skali integracji, mogkaby by¢ reali-
zowana w oparciu o struktury jednorodne.

Przedstawiona metoda opisu struktury jednowymiarowej, wykorzystujaca
odwrotng notacje polskg, w sposéb zasadniczy upraszcza zapis funkcji rea-
lizowanej przez taka strukture i to zaréwno w obliczeniach recznych, jak
i przy wykorzystaniu do prac projektowych maszyny cyfrowej.

Oméwiony algorytm realizowania ukdadéw logicznych w oparciu o struktu-
re jednowymiarowg adresowany jeat gidéwnie do funkcji  sd#abo okreslonych,
jednak poprawne wyniki otrzymuje sie takze dla funkcji w pedni  okreslo-
nych.
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ORHOMEPHHE OFIHOPOFfHHE CPEE£H

Pe 3»ue

limppoBue aBTOKaiu aa 6a3e oahopoahhx cpej npejCTaBmaioT codoft hobkH fuiacc
cxeu, cocToamaa aa oahothiihhx exekeHioB-aaeeK KOMOHHanHOHHUX hxh c nana«.»,
coeAHHEHKUx apyr c¢ apyroM oxHHaxoBHM oCpa3on. CiaiBa nocBageHa HeKOToptw
Bonpocau ocymecTsmeHHs xorHaecKHX cacieu aa ocnoBe OAHOuepHux oxHopo”Hiix
cpefl, a Tajcie KoppecnoHjeHnjiH Mexay BtrpaxeHHhnsH a odpaiHOft nombCKoit hotsiihh
dyxeBuna $yHKUKs«H u sthvch cpesaxH.
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ONE-DIMENSIOHAL1 CELLULAR ARRAYS

Summary

A cellular logic array is & one-, two-, or many-dimensional iterative
arrangement of identical combinational or sequential cells with a regular
interconnection pattern on the cells. Ilterative arrays are becoming incre-
singly popular with the development of LSI.

The paper presents some problems of synthesis of one-dimensional cellu-
lar arrays and a correspondence between arbitrary switching functions ex-
pressed in Polish postfix notation and this one-dimensional arrays.



