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Streszczenie. W artykule przedstawiono modernizację wyeksploato
wanych i zużytych układów sterowania prędkości maszyn wyciągowych 
z systemem Leonarda. Modernizacja dotyczy szczególnie takich układów, 
w których zastosowano nastawniki oporowe, amplidyny lub wzbudnice 
dwuzwojeniowe stwarzające problemy w bezpiecznej eksploatacji napę
dów maszyn wyciągowych.

Firma nasza, ELĆON Sp. z o.o. w Chorzowie, zajmuje się modernizacją 
wyeksploatowanych i technicznie zużytych układów sterowania prędkości ma
szyn wyciągowych z układem Leonarda. Oferta nasza skierowana Jest do tych 
użytkowników maszyn wyciągowych z układem Leonarda, którym wyeksploatowane: 
nastawniki oporowe, anrplidyny lub wzbudnice dwuzwojeniowe sterujące uzwo
jeniem wzbudzenia prądnicy stwarzają coraz większe problemy.
Oferowany przez naszą firmę USRWT zastępuje wszystkie urządzenia znajdują
ce się między drążkiem sterowniczym a uzwojeniem wzbudzenia prądnicy ste
rującej. Składa się on z rewersyjnej wzbudnicy tyrystorowej, jednofazowej 
z blokadą prądów wyrównawczych oraz układu sterującego maszyny wyciągowej. 
W skład układu sterującego maszyny wyciągowej wchodzi:
- układ nadążnej regulacji prędkości;
- układ zadawania prędkości realizujący funkcje ograniczenia szybkości 

zmian sygnału zadającego prędkość;
- układ logiki sterowania realizujący wszystkie niezbędne funkcje logiczne 

potrzebne w pracy USRWT. Pełni on rolę programowalnych sterowników PLC;
- układ zabezpieczeń kontrolujących pracę maszyny wyciągowej.
Przykładowy sposób włączenia układu sterowania i regulacji ze wzbudnicą 
tyrystorową USRWT w obwody maszyny wyciągowej sterowanej ręcznie i automa
tycznie pokazano na rysunku 1.
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W sterowaniu ręcznym prędkość maszyny wyciągowej zadawana jest zadajniklem 
indukcyjnym steru Str,natomiast w sterowaniu automatycznym maszyna wycią
gowa sterowana jest samoczynnie na podstawie sygnałów logicznych wprowa
dzonych do USRWT z zewnątrz. Wszystkie niezbędne blokady takie jak: załą
czanie sterowania automatycznego, wyłączanie sterowania automatycznego, 
odhamowanie maszyny wyciągowej w sterowaniu automatycznym (stycznik 3 SM 
na rys. 1) realizowane są w USRWT przez wspomniany układ logiki sterowania. 
Układ sterowania i regulacji ze wzbudnicą tyrystorową USRWT jest układem 
samodzielnym powiązanym tylko w niezbędny minimalny sposób z innymi ukła
dami maszyny wyciągowej. Powiązany on jest (rys. nr 1) poprzez sygnały 
logiczne wprowadzone do niego i sygnały logiczne wyprowadzone z niego. 
Zestaw sygnałów logicznych wyprowadzonych z USRWT pokazano na rysunku nr 2. 
Sygnały te wyprowadzone są poprzez przekaźniki pośredniczące:
PPU - przekaźnik podnapięciowy;
PZZ - przekaźnik zbiorczy zabezpieczeń;
PSA - przekaźnik sterowania automatycznego;
PSH - przekaźnik sterowania hamulcem manewrowym.
Przekaźniki te potrzebne są do powiązania USRWT z:
- obwodem bezpieczeństwa maszyny wyciągowej;
■e obwodem sygnalizacji awaryjnej;
- obwodem sygnalizacji informacyjnej;
- innymi układami maszyny wyciągowej.
Układ sterowania i regulacji ze wzbudnicą tyrystorową odznacza się małymi 
gabarytami,dzięki czemu można go z powodzeniem wprowadzić w układ sterowa
nia maszyny wyciągowej, pozostawiając układ dotychczasowy jako rezerwowy. 
Prace montażowe związane z wprowadzeniem USRWT w układ maszyny wyciągowej 
można przeprowadzić bez wyłączania maszyny wyciągowej z eksploatacji. 
Prototyp oferowanego, układu USRWT od 1986 roku pracuje na KWK Nlwka 
Modrzejów, natomiast jego nowsza wersja od połowy 1989 roku pracuje na 
KWK Zofiówka. W roku obecnym przewiduje się modernizację 4 kolejnych 
maszyn wyciągowych.

Dodatkowych Informacji! uzyskać można w siedzibie firmy w Chorzowie przy 
ulicy Katowickiej 47, tel. 411-281 do 9 wewn.546. Linia węglowa 9-73-546.

Recenzent: Doc.dr inż. Jerzy Hicklewicz

Wpłynęło do Redakcji w maju 1992 r.
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MINE WINDER MODERNIZATION USING CONTROL SYSTEM
WITH THYRISTOR EXCITER USRWT TYPE

S u m m a r y
Modernization proposition for old, technically worn out the 

speed control sets of winders equipped in the Leonard system is shown. 
This modernization particularly concerns those sets which are 
furnished in the rheostatic controllers, amplidynes or doublecoil 
exciters controlling generator exciter winding. All these devices made 
serious problems for safe operation of mine winder drives.

MCflEPrffl3AUMfl nOflBEMHHX yCTPOiiCTB C MCn0JIB30BA.HHEli CMCTEMU yilPAMEHM  

irt PEryjIKPOBAHHfl C THPKCTOPHHM B03By/iilTEJiEM yCPBT

P a 3 B u a

B paCoie npeaaaraaics Ho;nepHH3aiiHH oipatfoiaHHHX a TexHHTecKH 

HCn0JIB30BaHHHX CHCTeM ynpaBJieHHH CKOpOCTBK) nOflieMHHX yCTpoKCTB 

c CHCieMoii Jleonapsa. MosepHHsaunH othoohtch oco(5eHHO k TaKira 

CHCTeMaM, B KOTOpHX HCI10JIB30B3HHHe peOCTaTH BaflaHHH, aMIUIHTySHHe 

hjih SByxBHiKOBue B03<5yHHTejiH, ynpaBJimwie ofiMOTKaim B03<5p®eHHH 

renepaiopa C03saBT Basme npoCneuH jjih  <5e3onacHoi$ SKcnuyaiaiiHH 

npHBO.ua noflBeiraoro ycrpoflcTBa.


