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CYFROWY MIERNIK TABLICOWY 
Typ N I 0942-112

ZASTOSOWANIE

M ie rn ik  jest przeznaczony do pomiaru napięć lub natężenia prądu stałego. Może też być przystosowany 
do pomiaru innych w ielkości fizycznych , przetworzonych na sygnał napięciowy lub prądowy. M ie rn ik  w 
wykonaniu z wyjściem w kodzie BCD może być wykorzystany do sterowania dodatkowym polem odczytowym, 
drukarką itp . W połączeniu z automatycznym przełącznikiem  punktów pomiarowych, urządzeniem progra­
mującym i rejestratorem, m iernik może być zastosowany w systemach centralnej re jestrac ji danych oraz w 
układach automatycznego sterowania i re g u la c ji.
W yn ik pomiaru jest wskazywany na czterocyfrowym polu odczytowym. Czyte lne, jasno świecące cyfry 
um ożliw ia ją  odczyt nawet z dużych odległości. Automatyczne zerowanie i sygnalizacja przekroczenia za­
kresu poprawiają parametry eksploatacyjno-m efrologiczne m iernika.
Wymiary p łyty czołowej /144x72 mm/ um ożliw ia ją  stosowanie przyrządu w zestawach typowych mierników 
tab licow ych . Ponadto miernik może być stosowany do numeryzacji istn ie jącej aparatury pomiarowej.
M ie rn ik  jest jednozokresowy.

ZASADA D ZIAŁA N IA

M ie rn ik  jest przyrządem, w którym wykorzystano zasadę podwójnego całkowania /d u a l s lope /. Pozwala to 
na uzyskanie wysokiej czułości /1 0 0  p-V/, przy dużej odporności na sygnały zakłóca jące.
M ierzone napięcie U jest całkowane przez in tegrator, podczas gdy lic z n ik  z lic za  impulsy z generatora 
wewnętrznego /o d  momentu t ^ / .  Proces całkowania U trwa do ch w ili z licze n ia  przez lic z n ik  9999 impul­
sów. K o le jny impuls zm ienia stan liczn ika  na 10000 i na jego wyjściu pojawia się impuls pobudzający lo­
g iczny układ sterowania / t g / .  Układ sterowania powoduje przełączenie wejścia integratora z napięcia mie­
rzonego Ux na napięcie odniesienia Uo, wytwarzane w układzie m iern ika. Integrator zaczyna całkować 
napięcie UQ o przeciwnej po laryzacji w stosunku do napięcia Ux co powoduje, że poziom wyjściowy in ­
tegratora maleje do zera / t g / .
Przekroczenie poziomu "0 " powoduje powstanie sygnału na wyjściu układu detektora zera. N a  sygnał fen 
układ sterujący zamyka bramkę, a liczba zliczonych do tego czasu / \y ^ 2 /  impulsów z generatora zostaje 
przesłane do układu pamięci i wyeksponowana na polu odczytowym m iernika. Czas pozostały do powtórne­
go ca łkow itego w ypełnienia liczn ika  / t 4~t3/  jest wykorzystany na zerowanie układu i jego powrót do stanu 
w yjściowego. Od ch w ili uzyskania stanu wyjściowego rozpoczyna się nowy cykl pomiaru.



BUDOWA

M ie rn ik  jest zbudowany na jednej p ły c ie , wykonanej techniką obwodów drukowanych. Podstawowe bloki 
m iernika są wykonane na obwodach scalonych i tranzystorach typu FET i MOS FET oraz tranzystorach 
krzemowych. Zwarta konstrukcja mechaniczna um ożliw ia ła tw e w yjęc ie  m iernika z blaszanej obudowy. 
Podstawowe b loki m iernika:
-  obwód wejściowy,
-  przetwornik analogow o-cyfrow y,
-  źródło odniesienia -U Q/
-  generator wewnętrzny,
-  układ autom atyki,
-  lic zn ik  e lektron iczny z blokiem reszyfrac ji,
-  zasilacz sieciow y,
-  s tab iliza tor napięć zasila jących.

DANE TECHNICZNE

Błąd podstawowy
Błąd temperaturowy
Zakres temperatur pracy
Zasilanie
Pobór mocy
Rodzaj wskaźników
Częstotliwość powtarzania pomiaru
Zerowanie
W skaźnik po laryzacji 
W skaźnik przekroczenia zakresu 
Tłumienie zakłóceń równoległych 50 Hz 
Pozycja pracy
W yjście na drukarkę w kodzie BCD 
Masa

+0,1%  ±1 jedn.
±0 ,1% /10°C
+ 5 ...+ 4 5 °C
220 V ±10%, 50 Hz
8 VA
jarzeniowe typu N IX IE
5/s
automatyczne 
automatyczny 
automatyczny 
80 dB 
dowolna 
na żądanie 
1,5 kg

%



RODZAJE W Y K O N A N

W oltomierze

numer wykonania zakres pomiaru rezystancja wyjściowa

N 1—1 0 .. .1 9 9 ,9  mV 100 k £
N l- 2 0 . . .1 ,9 9 9  V 1 M Si
N I -3 0 . . .1 9 ,9 9  V 1 M SI
N l- 4 0 . . .  199,9 V 1 M &
N 1-5 0 . . .6 0 0  V 1 MSI

Amperomierze

numer wykonania zakres pomiaru rezystancja wejściowa

N I -6 0 . . .1 9 9 ,9  uA 1 kS2
N 1-7 0 . . .1 ,9 9 9  mA 100 &
N l- 8 0 . . .  19,99 mA lOSi
N 1-9 0 . .  .1 9 9 ,9  mA 1Í1
N 1-10 0 . . .1  A 0,152.

_J44_

Wymiary zewnętrzne m iernika i otworu do niego 
w tab licy _ra

|

WYPOSAŻENIE NORMALNE 

Wsporniki mocujące -  2 szt.

SPOSOB ZAM A W IA N IA

Zamówienia opracowane zgodnie z obowiązującymi przepisami należy kierować do Dzia łu Zbytu Zakładów. 
W zamówieniu należy podać nazwę i typ miernika oraz zakres pomiaru.



Zastrzega się możliwość zmian konstrukcyjnych wyrobu w zw iązku 
ze stałym i pracami ncd jego unowocześnianiem

Karta katalogowa wydana w 1974 r .
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ZASTOSOWANIE

Tablicowy cyfrowy miernik jest przeznaczony do pomia­
ru częstotliwości prpdu w sieci energetycznej. W wy­
konaniu z wyjściem w kodzie BCD może być wykorzy­
stany do sterowania dodatkowym polem odczytowym, 
drukarkę i td . ,  a w połpczeniu z automatycznym prze- 
łpcznikiem punktów pomiarowych, urzpdzeniem progra­
mu jpcym -  może być zastosowany w systemach central­
nej rejestracji danych oraz układach automatycznego 
sterowania i regu lac ji. Wymiary części czołowej umo­
ż liw ia j?  stosowanie przyrzpdu w zestawach typowych 
mierników tablicowych.

ZASADA DZIAŁANIA

CYFROWY CZEjSTOŚCIOMIERZ TABLICOWY SWW
T y r  N f - i  0942-41

M iernik pracuje na zasadzie powielania mierzonej czę­
stotliwości w stosunku 100 : 1, a następnie zliczania 
impulsów zawartych we wzorcowym przedziale czasu 
1 sekundy.
W yniki pomiaru sp eksponowane na czterocyfrowym po­
lu odczytowym z rozdzielczości? 0,01 Hz.
Sygnał wejściowy o częstotliwości fx jest pobierany z 
odczepu transformatora i po przejściu przez f i l t r  1 jest 
podany na jedno z wejść detektora fazy 2.
Na drugie wejście detektora jest kierowany sygnał 
sprzężenia zwrotnego 7 , otrzymany w wyniku dziele­
nia częstotliwości fwy wewnętrznego generatora 6. 
Sygnał błędu z wyjścia detektora fazy steruje układ 
nadpżny 4 oraz f i l t r  5 .
Układ ten umożliwia liniowp zmianę przebiegu p iło -  
kształtnego. Amplituda tego przebiegu jest proporcjo­
nalna do różnicy faz porównywanych sygnałów. 
Wyjściowy stałoprpdowy sygnał steruje częstotliwości? 
generatora 6 . Częstotliwość generatora sterowanego 6 
jest zliczana w liczniku elektronicznym 11 w czasie 
1 s, a wynik wyeksponowany na polu odczytowym mier­
n ika. Przetwornik 3 / f / U /  służy do poprawy własnoś­
ci elektrycznych bloku powielacza.

BUDOWA

Głównymi częściami miernika sp podzespoły elektro­
niczne, przedstawione na rysunku zamieszczonym po­
wyżej oraz części mechaniczne stanowipce konstruk­
cję przyrzpdu, t j .  obudowa, podstawa i chassis.
Układ elektryczny został zmontowany na jednej p ły t­
ce technik? obwodów drukowanych z wykorzystaniem 
elementów półprzewodnikowych oraz scalonych ukła­
dów funkcyjnych.
Do chassis miernika jest przymocowany transformator 
zasilacza oraz tranzystor stabilizatora napięcia sta­
łego +5 V . Wewnptrz m iernika, na jego tylnej p ły t­
ce, znajduje się bezpiecznik sieciowy 250 mA.
W przedniej części na płytce znajduje się cyfrowe pole 
odczytowe, na którym jest wyświetlany wynik pomiaru. 
Zwarta konstrukcja mechaniczna miernika umożliwia 
łatwe wyjęcie układu elektrycznego z obudowy. Obu­
dowa ta jest wykonana z blachy stalowej lakierowa­
ne j. Przednią jej część stanowi ramka czołowa w y­
konana z tłoczywa termoplastycznego. Przy podstawie 
znajdują się zaciski służące do przyłączenia zewnę­
trznych obwodów zasilających. Do mocowania przy­
rządu służą dwa uchwyty mocujące.
Stopień ochrc*iy przyrządu IP 20 wg PN -Ó3/E -08106.

Schemat blokowy miernika

f -  sygnał wejściowy, f  -  sygnał sprzężenia zwrot­
nego, f  -  sygnał wyjściowy

1 -  f i l t r ,  2 -  detektor fazy, 3 -  przetwornik f /U , 4 -  
układ nadpżny, 5 -  f i l t r ,  6 -  generator sterowany,7  -  
dzielnik częstotliwości, 8 -  generator kwarcowy, 9 -  
układ automatyki, 10 -  dzie lnik częstotliwości, 11 -  
liczn ik  elektroniczny, 12 -  bramka, 13 -  zasilacz



DANE TECHNICZNE 144

Zakres pomiarowy 
Czas otwarcia bramki 
Błpd podstawowy 
Względny błpd generatora 
podstawy czasu
Wyjście w kodzie BCD /1248/ 
Poziomy napięć sygnałów w y j­
ściowych

sygnał logiczny "0" 
sygnał logiczny "1"

Napięcie zasilania układów 
logicznych 
Pobór mocy 
Warunki odniesienia 

temperatura otoczenia 
wilgotność względna otaczajp- 
cego powietrza 
napięcie zasilania 
częstotliwość napięcia zasila­
jącego
pozycja pracy 
drgania i wstrzpsy 

Warunki normalnej eksploatacji 
zakres temperatury otoczenia 
wilgotność względna otacza- 
jpcego powietrza 
zakres użytkowy napięcia za­
silania v
częstotliwość napięcia zasila­
nia
pozycja pracy
rodzaj wskaźnika cyfrowego

odporność na drgania i wstrzp­
sy w czasie pracy 

Zabezpieczenie miernika od stro­
ny zasilania 
Masa

45 . . .  65 Hz 
1 s
0,05% i 1 ¡edn.

0,015% 
na źpdanie

wg techniki TTL 
0 . . .  0 ,4  V
2 .4  . . .  5 V

5 V +5% 
maks, 10 V*A

2o°C +2°C

30 . . .  80%
220 V +2%

45 . . .  65 Hz
dowolna
brak

5 . . .  +40°C

30 . . .  80%

0 ,8 5 ...1 ,1  Un

45 . . .  65 Hz 
dowolna 
jarzeniowy z 
odczytem bocz­
nym
zgodnie z 
PN -74/M -42020 
wkładka topiko­
wa 250 mA
1.5 kg
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Wymiary zewnętrzne miernika

Wymiary otworu w ta b li­
cy

/ przy montażu dwóch 
lub więcej mierników 
obok siebie minimalny 
odstęp między otworami 
w tablicy powinien wy­
nosić 20 mrry'

7.
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WYPOSAŻENIE NORMALNE

Uchwyty mocujpce H 160 -  2 szt.
Opakowanie styropianowe -  1 szt.
Instrukcja obsługi -  1 egz.
Karta gwarancyjna -  1 egz.

SPOSÓB ZAMAW IANIA

Zamówienie opracowane zgodnie z obowipzujpcymi 
przepisami należy kierować do Działu Zbytu wytwórcy. 
W zamówieniu należy podać nazwę i typ miernika.

Zastrzega się możliwość zmian konstrukcyjnych wyrobu w zw ipzku 
ze stałym i pracami nad jego unowocześnianiem

Karta katalogowa wydana w 1975 r .

WPM "W EM A“ . W crtzowo 1975. W yd. I. N o k ło d  750OH00 egz. Zam. 1 3 7 4 /7 5 -2 -W /C . 
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CYFROWY FAZO MIERZ 
Typ N k l

SWW
0942-534

ZASTOSOWANIE

Fazomierz służy do pomiaru przesunięcia fazowego 
między napięciami o częstotliwości s ieciow ej. Wynik 
pomiaru wskazywany jest na czterocyfrowym polu 
odczytowym. M iernik wyposażony jest w dodatkowe 
gniazdo z wyjściem w kodzie BCD. Może być ono 
wykorzystane do sterowania dodatkowym polem odczy­
towym, drukarką itp .

ZASADA D ZIAŁAN IA

Zasadę działania fazomierza ilustruje schemat blokowy, 
przedstawiony na poniższym rysunku.

Schemat blokowy miernika N k l 
1 ,3 -u k ła d y  detektorów ze ra , 2 -u k ło d  formujący odcinki czasu 
przy przejSciu sygnału z na “+ " , 4 -u k ło d  formujący odcinki 
czasu przy przejSciu sygnału z "+" na " ,  5 -b ram ka  pomocnicza 
B ., ó -b ram ka główna B 7 - dzi el nik częstotliwości, 8 - układ 
sterujący, 9 -p o w ie la c z  częstotliwości, 1 0 -u k ła d  sygnalizacji 
znaku przesunięcia, 1 1 -d e k a d y , 1 2 -p a m ię ć , 1 3 - reszyfratory,

14-p o le  odczytowe

N apięcia , pomiędzy którymi ma być mierzone przesu­
nięcie fazowe, podane są na detektory zera, zbudo­
wane na wzmacniaczach scalonych. Dzięki dużemu 
wzmocnieniu układów w ejśc iow ych-na Ich wyjściu 
sygnał ma stromy narost w pobliżu zera, a tym samym 
układy formujące odcink i czasu -  proporcjonalne do 
chwilowego przesunięcia fazowego -  pracują bez 
błędu określanego jako błąd am plitudowo-fazowy. 
Zastosowane wzmacniacze scalone dają poza tym 
możliwość dokładnego pomiaru przesunięć także w tedy, 
gdy amplitudy napięć wejściowych zm ieniają się 
w szerokim zakresie. Sygnałem otrzymanym z układów
formujących jest sterowana bramka B ., natomiast

bramka jest sterowana częstotliwośćiowo podzie lo ­
nym sygnałem wejściowym.
Fazomierz mierzy wartość średnią przesunięcia fazo ­
wego w okresie czasu określonym krotnością dzie ln ika 
częstotliwości.
Czyni to jego wskazania dokładniejszymi i unieza­
leżnionymi w pewnym stopniu od chw ilowych, n ie ­
w ie lk ich  zmian fazy.
Czas uśredniania mierzonego przesunięcia fazowego 
wynosi 36 okresów przebiegu wejściowego.
Ilość impulsów przechodzących przez bramkę B£ jest

proporcjonalna do wartości mierzonego przesunięcia 
fazowego. Jest ona zliczana w liczn iku  e lek tron !" ■ 
cznym , zbudowanym na obwodach scalonych.
Dekady liczn ika poprzez układ pam ięci, sterują reszy -  
fratorem wyświetlającym stan dekady za pomocą 
lampy cyfrowej typu N IX IE .
Zespół zasilaczy ma za zadanie dostarczenie napięć 
stabilizowanych +5V do zasilania logicznych obwodów 
scalonych: +5 i -5 V  do zasilania wzmacniaczy sca­
lonych oraz napięcia niestabilizowanego +170 V do 
zasilania lamp wskaźnikowych.

BUDOWA

Głównymi częściami miernika są: układ elektryczny 
składający się z bloków, przedstawionych na rysunku 
jak wyżej oraz części mechanicznych, stanowiących 
konstrukcję przyrządu,tj. obudowy, podstawy i chassis. 
Układ elektryczny miernika został zmontowany na 
jednej p łytce techniką obwodów drukowanych , 
z wykorzystaniem scalonych układów funkcyjnych oraz 
elementów półprzewodnikowych.
W przedniej części p ły tk i znajduje się 4 -cyfrow e pole 
odczytowe, na którym wyświetlany jest wynik pomiaru. 
Wewnątrz miernika na jego płytce ty lne j znajduje się



bezpiecznik sieciowy 160 mA, dostępny po zdjęciu 
pokrywy obudowy miernika.
M iern ik charakteryzuje się zwartą konstrukcją mecha­
n iczną, um ożliw iającą łatwe w yjęcie układu e le k try ­
cznego z obudowy. Obudowa miernika jest wykonana 
z lakierowanej blachy stalowej. Przednią część stanowi 
ramka czołowa, wykonana z tłoczywa termoplastycznego. 
Zaciski przyłączeniowe znajdują się na ty lne j części 
m iernika, wykonanej z tłoczywa termoplastycznego.

14
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15

16

12

6

13 U V 23

25

26

22

8I24

21

220V 50Hz
Sposób przyłączenia przewodów zewnętrznych i uziem ienia do 

zacisków

M iernik należy mocować w otworze tab licy za pomocą 
wsporników dostarczonych z miernikiem.

DANE TECHNICZNE

-1 8 0 ° . . . .+ 1 8 0 °

+ 0,1% +1 jednostka

±o, i7 io°c  
1 V . . .20 V

Zakres pomiarowy przesu­
nięcia fazowego

Błąd podstawowy

B łą ł temperaturowy 
Zakres napięć wejściowych 
Częstotliwość sygnału 

wejściowego 4 5 . . . .6 5  Hz
Rodzaj wskaźnika cyfrowego jarzeniowy 
Częstotliwość powtarzania 

pomiaru 10/7 s
Wskazanie znaku przesunię­

cia fazowego

Zasilanie

Pobór mocy
Pozycja pracy
Zakres temperatury pracy
Masa

automatyczne

22 0 V +_ ; ^ , 5 ° H z

maks. 11 VA 
dowolna
5. . . .4 0 °C  
1,4 kg
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Wymiary zewnętrzne miernika i otworu w tablicy

WYPOSAŻENIE NORMALNE 

Wsporniki mocujące 2 szt.

SPOSÓB ZAM AW IANIA

Zamówienie, opracowane zgodnie z obowiązującymi 
przepisami, należy przesłać do Działu Zbytu Zakładów. 
W zamówieniu należy podać nazwę i typ miernika.

«UPS8BEEES353ESŁ«

Zastrzega się możliwość zmian konstrukcyjnych wyrobu w związku 
ze stałymi pracami nad jego unowocześnianiem

Karta katalogowa wydana w 1977 r.

Julio WPM "W EM A". Worszowo 1977. N akłod ¿50CH-1000» 100 egz. Zam . H 1 2 /7 6 /C  
Druk: Z a k ł.  P o lig ra f. MW EM A". Zam . 440 /76



CYFROWY MIERNIK TABLICOWY 
Typ NZ11

SWW
0942-114
0942-154

ZASTOSOWANIE

M iern ik  jest przyrządem jednozokresowym, przezna­
czonym do pomiaru wartości skutecznej napięcia 
lub natężenia prądu przemiennego o przebiegu sinu­
soidalnym.
Może być również wykorzystany do pomiaru innych 
w ielkości fizycznych, przetworzonych na sygnał na­
pięcia lub prądu przemiennego.
M iern ik  z wyjściem w kodzie BCD umożliwia sterowa­
nie dodatkowym polem odczytowym, drukarką itp . 
Wmontowany w mierniku układ automatycznego ze­
rowania oraz sygnalizacja przekroczenia zakresu zna­
czn ie  poprawiają właściwości eksploatacyjno-metro- 
logiczne miernika.

ZASADA D ZIAŁANIA

M iern ik jest przyrządem wykorzystującym zasadę po­
dwójnego całkowania /dua l s lope/, co umożliwia

Schemat blokowy miernika

1 -  obwód wejściowy, 2 -  układ zabezpieczeń, 3 -
-  przetwornik napięcia przemiennego na stałe, 4 -  klu­
cze tranzystorowe, 5 -  integrator, ó -  detektor zera,
7 -  układ sterowania, 8 -  generator wzorcowy, 9 -
-  lic z n ik , 1 0 -  pamięć, 11 -  opornik, 12 -  pole od­
czytowe, 13 -  detektor /dyskrym inator/ znaku, 14 -
-  źródło napięć odniesienia, 15 -  przetwornik analo­

gowo-cyfrowy

uzyskanie jego dużej czułości /100 j iV /  oraz dużej 
odporności na sygnały zakłócające.
Schemat blokowy przedstawiono na rysunku.
Mierzone napięcie przemienne Uwe ¡est redukowane 
w dzie ln iku wejściowym 1 do wartości Uwe=200 mV, 
niezbędnej do pełnego wysterowania przetwornika 
U ~ / l l -  3 . N apięcie to po wyprostowaniu i o d filtro ­
waniu w przetworniku jest podawane do przetwornika 
analogowo-cyfrowego jako Ux , gdzie jest całkowane. 
Jednocześnie liczn ik  8 z licza  impulsy z generatora 
wewnętrznego 9 . Proces całkowania napięcia Ux , 
trwa do chw ili z liczenia przez liczn ik  9999 impulsów. 
Kolejny impuls zmienia stan liczn ika na 10000 i na 
jego wyjściu pojawia się impuls pobudzający logiczny 
układ sterowania 7. Układ sterowania powoduje prze­
łączenie wejścia integratora 5 z napięcia mierzonego 
Ux na napięcie odniesienia U0 , wytworzone w ukła­
dzie m iernika. Integrator 5 zaczyna całkować napię­
cie UQ o przeciwnej polaryzacji w stosunku do napięcia 
Ux , co powoduje, że poziom wyjściowy integratora ma­
leje do zera. Przekroczenie poziomu "0 " powoduje po­
wstanie sygnału na wyjściu układu detektora zera ó. Na 
sygnał ten układ sterujący 7 wytwarza impuls przepisa­
nia, a liczba zliczonych do tego czasu impulsów z gene­
ratora zostaje przesłana do układu pamięci 10 i poka­
zana na polu odczytowym miernika 12.
Następnie rozpoczyna się nowy cykl pomiarów. 
Przekroczenie zakresu pomiarowego sygnalizowane 
jest zatrzymaniem się wskazań miernika na liczb ie  
2000.
Pomiar prądu dokonywany jest poprzez pomiar spadku 
napięcia na boczniku wewnętrznym.

BUDOWA

Głównymi zespołami miernika /pokazane na rysunku 
pow yże j/ są:
-  obwód wejściowy 1,
-  przetwornik napięcia przemiennego na stałe 3 ,
-  przetwornik analogowo-cyfrowy typu dual-slope,
-  źródło napięcia odniesienia,
-generator wewnętrzny 9,
-  układ automatyki,
-  liczn ik  elektroniczny 8 z blokiem pamięci 10, reszy- 

fratorem oraz polem odczytowym 12,
-  zasilacz sieciowy i stabilizatory napięć zasilających,
-  obudowa, podstawa i chassis.

Układ elektryczny miernika, zawierający ww. pod­
zespoły jest zmontowany rin dwóch płytkach techniką 
obwodów drukowanych z wykorzystaniem elementów 
półprzewodnikowych oraz scalonych układów funkcyj­
nych.
Na płytce głównej miernika znajdują się jego podsta­
wowe zespoły.
W przedniej części p ły tk i znajdują się cztery jarzeniowe 
wskaźniki cyfrowe pola odczytowego.



Na oddzielnej p łytce jest zmontowany przetwornik na­
pięcia przemiennego na stałe, w którym przewidziano 
następujące regulacje:
-  potencjometr P] /d o  zerowania przetw orn ika/,
-  potencjometr P2 /d o  skalowania przetw ornika/.

Na ściance tylnej miernika umieszczone są zac isk i, 
służące do podłączenia zewnętrznych obwodów zasi­
lających i pomiarowych.

RODZAJE W YKO NA KI

14 1 2 3 4 5 6 7 8124

15 25

16 26

11 12 •13 U V ■4? 23 22 21

U ~

Błąd podstawowy ±0 ,5  ±1 jedn.
Rozdzielczość 100 pV , 100 pA
Błąd częstotliwościowy ¿0,5% ±1 jedn, dla

40 H z .. .10 kHz
±1% ±1 jedn. dla 2 0 .. .
. . .4 0  Hz i 1 0 .. .2 0  kHz

Błąd temperaturowy
Rodzaj wskaźnika cyfrpwe-
go _ - jarzeniowy z odczytem

bacznym
Częstotliwość powtarzania
pomiaru 5/s
Zerowanie automatyczne
Wskaźnik przekroczenia & • " • - - -
zakresu automatyczny

Zasilanie 220 v : | “ , 50 Hz

Pobór mocy < 9 V ' A
Zakres temperatur pracy 5 . . ,40°C
Pozycja pracy dowol na
Masa miernika ok. 1,5 kg

WYPOSAŻENIE NORMALNE

Uchwyty mocujące 2 szt,
Instrukcja obsługi 1 egz.
Karta gwarancyjna 1 egz.

Zakres
pomiaru

W y k o n a n ie Oporność
wejściowabez kodu BCD z kodem BCD

0. .199,9 mV 
0 .. .1,999 V 
0. ..19,99 V 
0 ...199 ,9  V 
0 ...600  V 
0 . . .  199,9 pA 
0 ...1 ,999  mA 
0 .. .19,99 mA 
0 .. .199,9 mA 
0 ...1  A

NZ11-000/1 
N Z11-000/2 
N Z11-000/3 
NZ11-000/4 
N Z11-000/5 
N Z11-000/6 
N Z11-000/7 
NZ11-000/8 
N Z11-000/9 
N z n -c o o /1  (

NZ11- 000/11 
NZ11-000/12 
N Z ll-000 /13  
NZ11-000/14 
NZ11-000/15 
NZ11-000/16 
NZ11-000/17 
NZ11-000/18 
NZ11-000/19 
N Z 11-000/20

100 k ft 
7 M ft 
1 M ft 
1 M ft 
1 M ft 
1 k f t  

lOOft 
lO f t  

l f t  
O . l f t

220V 50Hz

Sposób przyłączenia przewodów zewnętrznych i uz ie ­
mienia do zacisków

Wszystkie zespoły po zmontowaniu tworzą zwartą kon­
strukcję mechaniczną, mieszczącą się w obudowie wy­
konanej z lakierowanej blachy stalowej. Przednią część 
obudowy stanowi ramka wykonana z tłoczywa termopla- 

, stycznego, ty lną  -  podstawa wykonana z tłoczywa 
termoutwardzalnego.

DANE TECHNICZNE
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Wymiary zewnętrzne miernika i otworu w tab licy 

SPOSÓB ZAM AW IANIA

Zamówienie opracowane zgodnie z obowiązującymi 
przepisami należy przesłać do Działu Zbytu "wytwórcy. 
W zamówieniu należy podawać nazwę, typ oraz numer 
kodowy wykonania.

P r z y k ła d  z a m ó w ie n ia

Cyfrowy miernik tablicowy N Z 1 1-000/10 oznacza cy­
frowy miernik tablicowy typu H 2111 o zakresie 1 A 
bez kodu BCD.

Zastrzega się możliwość zmian konstrukcyjnych wyrobu vy związku 
ze stałymi pracami nad jego unowocześnianiem

Karfa katalogowa wydana w 1976 r.

d n R S  WPM "Weing". y/anzmta \976. Wyd. I.  NoHad 7500+100« ą i.  Zaro. 1307/76-W/C 
~ ' '  D ru laZakł. Po lljyaf.-W ęm a'’ . Zdm. 385/76 "



lic zn ika . Na sygnał otw ierający bramkę ciąg impulsów 
o częstotliwoSci fx proporcjonalnej do wielkości m ierzo­
nej przedostaje się na wejście liczn ika  przez określony 
czas, po czym bramka jest zamykana. Stan liczn ika  
jest następnie Wyeksponowany na polu odczytowym, 
a po wyzerowaniu liczn ika  cykl powtarza się z często­
tliw ością  10 pomiarów na sekundę, co jest wystarcza­
jące dla śledzenia zmienności procesów, kontrolowa­
nych zwykle przez przyrządy tablicowe.

CYFROWY WOLTOMIERZ TABLICOWY 
Typ N2

SWW
0942-112

M iliw o ltom ie rz  N2

ZASTOSOWANIE

M iern ik  jest przeznaczony do pomiaru napięcia i prądu 
stałego. Może także służyć do pomiaru innych wielkości 
elektrycznych lub nieelektrycznych przetworzonych na 
sygnał napięciowy lub prądowy.
W ynik pomiaru jest wskazywany bezpośrednio na trzy­
cyfrowym polu odczytowym. Czyte lne, jasno świecące 
cyfry zapewniają dobry odczyt nawet z dużych odle­
głości.
Wymiary p łyty czołowej /72x72 mm/ um ożliw ia ją sto­
sowanie przyrządu w zestawach typowych mierników 
tablicowych. Poza tym miernik może być stosowany jako 
miernik aparatowy do numeryzacji istniejącej analogo­
wej aparatury pomiarowej. Przyrząd jest jednozakreso- 
wy, użytkownik ma jednak możliwość wyboru najwy­
godniejszego zakresu.

ZASADA DZIAŁANIA

M iern ik  jest przyrządem całkującym, pracującym na 
zasadzie uśredniania dyskretnego. Zasada ta polega na 
przetworzeniu mierzonego napięcia / lu b  prądu/ na pro­
porcjonalną do jego wartości chw ilowej częstotliwość 
impulsów elektrycznych; średnia wartość tej często tli­
wości jest następnie mierzona w sposób cyfrowy. Dzięki 
te j metodzie i zastosowaniu f i lt ru  wejściowego miernik 
jest odporny na sygnały zakłócające. Jest to szcze­
gólnie ważne w m iernictw ie przemysłowym. 
Automatyczne sterowanie cyklem pomiarowym odbywa 
się za pośrednictwem układu automatyki, który wytwa­
rza ciąg impulsów sterujących bramką oraz kasowaniem

Schemat blokowy 
1 -  f i l t r ,  2 -  przetwornik U /f ,  3 -  generator wzorcowy, 

4 -  układ automatyki, 5 -  bramka elektroniczna,
6 -  lic z n ik , 7 -  keszyfrator, 9 -  pole odczytowe

BUDOWA

M iern ik jest umieszczony w obudowie metalowej pokry­
te j emal iq piecową. Ramka części czołowej jest wyko­
nana z tworzywa termoplastycznego. Do przymocowa­
nia miernika w tab licy służą dwa wsporniki dociskowe. 
Zaciski wejściowe, zaciski zasilania i bezpiecznik 
sieciowy, są umieszczone na ty lne j pokrywie miernika 
Podstawowe bloki przyrządu są wykonane na obwodach 
scalonych i na tranzystorach krzemowych, co zapewnia 
dużą niezawodność przyrządu i pozwala na znaczne 
zmniejszenie jego wymiarów.

DANE TECHNICZNE

Zckres podstawowy 
Uchyb podstawowy 
Zakres temperatury pracy 
Uchyb temperaturowy 
Rodzaj wskaźnika

Tłumienie zakłóceń 
Czas trwania pomiaru 
Częstotliwość powta­
rzania pomiaru 
Napięcie zasilające 
Moc pobierana 
Masa

199 mV
±0,5%  ±1 jedn.
5 °C . .  ,40°C 
0 ,5% /10  deg
jarzeniowy ••• ..'znik cyfrowy 
25740 M
00 dB 
20 ms

100 ms
220 V ±10%, 50 Hz 
8 VA
1 kg
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Wymiary zewnętrzne miernika i otworu w tablicy

Oznaczenie Zakres pomiaru Rezystancja
przyrządu wejściowa

N2-1 0 .. .1 9 9  mV 100 ki2
N2-2 0 . . .1 ,9 9  V 1 WO.
N2-3 0 __19,9 V 1 MJ2
N 2-4 0 .. .1 9 9  V i m

N 2-6 0 . ,  . 199jjA 1 k&
N 2-7 0 . .  .1 ,99  mA 100^2
N 2-8 0 . .  .19 ,9  mA 10i2
N 2-9 0 . . .  199 mA '• lii
N2-10 0 . . .1  A o,ifl

SPOSÓB ZAM AW IANIA

Zamówienia opracowane zgodnie z obowiązującymi 
przepisami /podając pełną nazwę i typ wyrobu oraz za­
kres pom iarów/ należy kierować do Działu Zbytu Z a ­
kładów .

Zastrzega się możliwość zmian konstrukcyjnych wyrobu w związku 
ze stałymi pracami nad jego unowocześnianiem

Karta katalogowa wydana w 1977 r. 
Zastępuje kartę wydartą w 1973 r.

W PM "WEMA". Warszawa 1977. WyArni. II. Nokt. ASOOł 1000+100 .9 z. Zora. 1324/7A/C 
- Druk: Zckt. Poligraf, "WEMA". Zcm. 413/76



ZJEDNOCZENIE PR ZEM YSŁU  
AU TO M A TY K I
I APARATURY POM IARO W EJ
„M E R A “

CENTRUM MAUKOW O-PRODUKGYJRE  
TECHNIK KOMPUTEROW YCH I POM IARÓW  
ZJEDNOCZONE ZAKLAOY ELEKTRONICZNEJ  

APARATURY POM IAROW EJ „M E R A T R D N IK “  
u l .  B is ło b rz e s k a  5 3 , 0 2 - 3 2 5  W a rs z a w a  

T e le io n  2 2 - 4 6 - 6 1 ,  te le k s  8 1 3 2 8 6  KIERAT PL

M E n O T P O N I K

CYFROWY MIERNIK TABLICOWY 
Typ V-628

SWW
0942-112

ZASTOSOWANIE

Przyrząd jest stosowany jako jednozakresowy m iernik na 
pięcia lub prądu stałego. Może być m ontowany w tablicach, 
płytach czołowych przyrządów pom iarowych lub pulpitach 
sto łów  sterowniczych o grubościach p łyty montażowej do 
8 mm. Przewidziany jest zarówno do prac laboratoryjnych 
jak i pom iarów przemysłowych.

Maksymalne wskazanie miernika wynosi ±3,999 (rozdziel 
czość 0,025%), dokładność ±0,1% wartości mierzonej, 
±0,025% wartości zakresowej. Określenie i wskazanie po­
laryzacji sygnału odbywa się w  sposób automatyczny; 
przekroczenie zakresu pom iarowego sygnalizowane jest 
przez wskazanie 4000 poprzedzone pulsującym wskaza­
niem odpowiedniej polaryzacji. Przyrząd jest wyposażony 
w  wyjścia cyfrowe oraz odpowiednie wejścia sterujące 
umożliw iające współpracę z rejestratoram i cyfrow ym i oraz 
układami przetwarzania danych. W yposażony jest w  tzw. 
program owy przecinek z możliwością przełączania zdalne­
go.
Przetwornik analogowo-cyfrowy miernika pracuje z w yko­
rzystaniem zasady podwójnego całkowania. Wskazanie 
przyrządu jest nie mrugające (zastosowano zespóf pam ię­
ci).
M iernik tablicowy jest woltom ierzem  napięcia stałego o za­
kresach bezpośrednich 400 mV i 4 V. Inne zakresy napię­
ciowe realizowane są przez wykorzystanie na wejściu od­
powiednich dzielników, zaś zakresy prądowe -  odpo­
w iednich boczników prądowych.

DANE TECHNICZNE

Dokładność

Rozdzielczość

W ybór polaryzacji 
Wskaźnik wyniku po-

Sygnalizacja przekro­
czenia zakresu pom ia­
rowego

Izolacja między zaciska­
mi pom iarowym i a „z ie ­
m ią"
W ytrzymałość elek­
tryczna izolacji między 
„z im n ym " zaciskiem a 
„z iem ią"

±0,1%  wartości mierzonej
±0,025% wartości zakresowej 
0,025% (maks. wskazanie
±3,999) 
automatyczny

cyfrow y z dodatkowyfn wskaź­
nikiem polaryzacji

wskazanie 4000 poprzedzone 
pulsującym wskazaniem w ła ­
ściwej polaryzacji

T łum ienie zakłóceń 
w  układzie wspólnym

Czas całkowania m ie­
rzonego napięcia 
Częstotliwość powta­
rzania pom iarów 
Stabilność termiczna 
wskazań
Wejścia i wyjścia ste­
rujące w ynik pomiaru

Polaryzacja +

Polaryzacja -

Koniec pomiaru

Przekroczenie zakresu 
pom iarowego

Blokada pomiaru

Uruchomienie po je­
dynczego pomiaru

Pozacja przecinka

Napięcie zasilania 
Pobór mocy 
Temperatura otoczenia 
Masa

120 dB dla DC 
100 dB dla 50 Hz

20 ms

ok. 6 pom iarów /s 

0,005% /:C

wyjście równolegle, kod 8 -4 - 
-2 -1 , logika dodatnia 
stan „1 "  na odpowiednim, 
kontakcie
stan „1 "  na odpow iednim  
kontakcie
skok dodatni na odpow. kon­
takcie

stan „1 "  na odpow iednim  
kontakcie
stan „ 1 "  na odpow iednim  
kontakcie

skok ujem ny na odpow ied­
nim kontakcie
zwarcie odpowiednich kon­
taktów  na gnieździe w y j­
ściowym  lub na wewnętrznym  
polu kontaktowym 
220 lub 110 V±10% , 50 Hz 
15 V ■ A 
0 ... 50°C 
1,3 kg

500 MQ

750 V

RODZAJE WYKONAŃ

W ykonywane są dw ie zasadnicze wersje m ierników  tab li­
cowych różniące się rodzajem użytego wzmacniacza w e j­
ściowego oraz — w  wyniku tego -  wartością prądu w e j­
ściowego oraz wartością oporności wejściowej miernika. 
Wersja podstawowa, oznaczona jako V-628, ma wejścia b i­
polarne -  wartość prądu wejściowego na zakresach bez­
pośrednich; S5 nA; wersja oznaczona jako V-628A ma w e j­
ście FET-owe i maks. wartość prądu wejściowego S  200 pA 
(wartość typowa S 50 pA).
Na bazie zasadniczych wersji oraz odpowiednich układów 
wejściowych -  realizowany jest szeroki zakres odmian 
miernika.



Pomiar napięcia stałego

Wersja V-628

O dmiana
wykonania

V 628 
-4 0 0  mV

V - 628 
- 4  V

V 628 
- 4 p V

V 628 
-4 0 0  V

V 628 
-  2000 V

Zakres pom ia 
rowy 400 mV 4 V 40 V 400 V 2000 V

Rezystancja
wejściowa I-: 100 Mí» 1 M<J_t1% 10 M i l  -

z. 1 %
10 M£2:

3.1 %

Prąd wejs 
c iow y £  5 nA £  50 pA £  10 pA

Niestabilność 
term iczna 
wskazania ze­
rowego

-§
 

-
l

O 
g • 0,0025%/

/ c
c 0,005% /

/  C • 0.0025% / C

Maks. napięcie 
na wejściu 40 V 400 V 1000 V 2000 V

Wersja V-628A

Wersja V-628A

Odmiana wykonania V 628A 4 nA V 628A 40 irA

Zakres pom ia row y 4 i/A 40 u A

Rezystancja we jściowa 100 k i > 1% 10 k i i '  1%

Niestabilność term iczna 
wskaż, zerowego •0,005% / C

Maks. prad na wejściu 1 m A 4 m A

Możliwe jest również, po uzgodnieniu z wytwórcą, w yko­
nania specjalne m iernika -  kalibrowane, według w ym a­
gań odbiorcy i we wskazanych przez niego jednostkach.

WYPOSAŻENIE SPECJALNE (dostarczane za oddzielną 
opłatą)

Złącze bezpośrednie 8010304 1210521 stanowiące w yp ro ­
wadzenie wyjść inform acyjnych i sterujących.

O dmiana
w ykonania

V 628A 
-4 0 0  mV

V 628A 
- 4  V

V 628A 
-4 0  V

Zakres pom ia row y 400 mV 4 V 40 V

Rezystancja
wejściowa £  1000 Mí.» 10 Mí.» i  1%

Prad typ. ■Ą 50 pA
£  10 pA

w e jśc iow y maks £  200 pA

Niestabliność 
term iczna 
wskaż, zerowe 
go • 0,005 '«/ C' - 0 0025 ’ c •0 ,005% / C

Maks. napięcie 
na wejściu 100 V 1000 V

Pomiar prądu stałego

Wersja V-628

Odmiana
wykonania

V • 628 
-  400 u A

V * 628 
- 4  m A

V -628  
- 4 0  m A

V -628  
-4 0 0  m A

V - 628 
- 2  A

Zakres p o ­
m iarow y 400 u  A 4 mA 40 mA 400 m A 2 A

Rezystancja
w ejściowa 1 kQ

±1%
100 Í2
±-\%

10 i i .
±1%

1 Í2
±5%

0,1 Í2 
±50%

Niestabilność 
term iczna 
wskaż, zero­
wego :*:0.C05%/X

Maks. prqd na 
wejściu 10 m A 40 m A 100 m A 600 m A 2,2 A

126
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Tablica

W ym iary zew nętrzne

SPOSÓB ZAMAW IANIA

Zam ówienia opracowane zgodnie z obow iązującym i prze­
pisami, z podaniem oznaczenia wersji i odm iany miernika, 
należy kierować do Biura Zbytu Sprzętu Pom iarowo-Kon­
trolnego „M eraze t” , ui.Czerwonej A rm ii 66/72, 60-807 Po­
znań, tel. 69-91-51.

X

Zastrzega się m ożliwość zmian konstrukcyjnych wyrobu  
w  związku ze s ta łym i pracam i nad jego unowocześnianiem

Karta kata logowa wydana yv 1978 r.

W E  IMA

W PM  ..W EM A", W arszawa 1978. W yd. I. Nakład 6200^3000+100 egz. Zam. 749/77, W Ą/C  
W E k u  Druk: W EM A -  638/77
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ZJEDNOCZENIE P B ZE M Y S tU  
A U TO M A TYK I
I APARATURY POM IAROW EJ  
„ M E R A “

LUBUSKIE ZAKŁADY APARATÓW  ELEKTRYCZNYCH
J E R A - L U M E L “  

UL. SULECHOW SKA 1, 6 5 - 0 2 2  ZIELO NA GÓRA 
TELEFON 4 8 -1 1 ,  TELEKS 4 3 3 6 6

I I I
M E B R i U M E L

TABLICOWY CYFROWY MIERNIK M O C Y  C Z Y N N E J
Typ NW1

S W W
0942-223

ZASTOSOWAŃ IE

M iern ik  cyfrowy NW1 z oddzielną przystawką D508 
jest przeznaczony do pomiaru mocy w obwodach jedno­
fazowych prądu przemiennego.
Może być stosowany do pomiarów bezpośrednich lub z 
zastosowaniem przekładników napięciowych i prądo­
wych .
M iern ik  może pracować jako urządzenie samodzielne 
na stanowisku pomiarowym, a w przypadku wykonania 
z wyjściem w kodzie BCD -może być stosowany w sys­
temach centralnej re jestracji danych, układach auto­
matycznego sterowania i regulacji oraz do sterowania 
dodatkowym polem odczytowym, drukarką itp .
Przez odpowiednie zw ielokrotnienie układu do pomiaru 
w obwodach jednofazowych miernik może być przysto­
sowany do pomiarów mocy czynnej w obwodach tró j­
fazowych 3 - lu b  4 -przewodowych.
Każda przystawka D508 pracująca w układzie cyfrowe­
go miernika mocy czynnej jest skalowana w łącznie z 
określonym miernikiem NW1 .

ZASADA D ZIAŁAN IA

W mierniku wykorzystano zasadę elektronicznego prze­
twarzania mierzonej mocy czynnej na napięcie stałe, 
a następnie pomiar tego napięcia odpowiednio wyska- 
lowanym miernikiem cyfrowym.
W układzie elektronicznego przetwornika mocy czynnej 
zastosowano metodę impulsowej modulacji szerokościo- 
wo-am plitudowej TDM /T im e D ivision M u lt ip lic a tio n /. 
Wartość napięcia wyjściowego U tego przetwornika 

zależy od iloczynu wartości napięć i L ^ ,  proporcjo­
nalnych do chwilowych wartości prądu i i napięcia u, 
występujących w forach pomiarowych watomierza.
Na poniższym rysunku przedstawiono schemat blokowy 
przystawki i m iern ika.
W wyniku oddziaływania na wyjście modulatora / 2 /  
dwóch przebiegów, t j . napięcia proporcjonalnego 
do wartości prądu i oraz napięcia piłokształtnego

z generatora / l / ,  na jego wyjściu powstaje przebieg 
impulsowy U o modulowanej szerokości/za leżn ie  od 
chw ilowej wartości napięcia U..
W przypadku gdy = 0 , współczynnik wypełnienia 

impulsów jest równy 0 ,5 . Impulsy te sterują kluczami 
synchronicznymi / 3 /  w ten sposób, że na wejście / 4 /  
są włączane na przemian napięcie +U j oraz - l ^ .  
Ponieważ wartości chwilowe tych napięć są proporcjo­
nalne do chwilowych wartości napięcia u, w ięc osfa-

uCl
.u2

p..

2 U" r! T
U, i Ust

3 i

+ 12V -12V

■Ui J _ L

Schemat blokowy przystawki i miernika
I-genera tor napięcia piłokształtnego, 2 - modulator 
współczynnika wypełnienia impulsów, 3 - zespół kluczy 
synchronicznych, 4 -b lok uśredniający /sum ator/, 
5 -b lo k  zasilan ia, ó -m ie rn ik  cyfrowy 
P i-przekładn ik prądowy m iernika, Pu-przekładnik na­
pięciowy miernika

st

tecznie po odfiltrow aniu w filtrze  doinoprzepusfowym 
uzyskuje się na wyjściu sumatora / 4 /  napięcie stałe U 
o wartości proporcjonalnej do iloczynu chwilowych wa­
rtości napięcia u i prądu i ,  występujących w torach po­
miarowych watomierza. Następnie napięcie stałe 
jest mierzone tablicowym miernikiem cyfrowym NWI 
46 /, a wynik pomiaru jest eksponowany na jego cztero­
cyfrowym polu odczytowym.

BUDOWA

Wafomierz został zmontowany w dwóch oddzielnych 
obudowach: I- ta b lico w y  cyfrowy miernik N W I,
11-przystawka D508.

Tablicowy cyfrowy miernik N W I jest cyfrowym w o lto ­
mierzem napięcia stałego typu N ł  o zakresie pomiaro­
wym 999,9 mV, w wykonaniu dostosowanym do współ­
pracy z przystawką D508. Konstrukcja, zasada dz ia ła ­
nia oraz obsługa miernika N W ł jest analogiczna z m ier­
nikiem N I .
Głównymi zespołami konstrukcyjnymi przystawki D508 
są: płytka drukowana elektronicznego przetwornika 
mocy, płytka drukowana zasilacza, listwa zaciskowa, 
kolum ienki wsporcze, obudowa i podstawa.
W bocznej części przystawki D508 znajduje się, przy­
mocowana do pionowych kolumienek wsporczych, p ły -  
rka drukowana elektronicznego przetwornika mocy czyn -



ne j. W górnej części p ły tk i są umieszczone potencjo­
metry służące do zerowania wzmacniaczy operacyjnych 
oraz skalowania przetwornika.
W dolnej części przystawki D508 znajduje się płytka 
drukowana zasilacza, na której są umieszczone: sta­
b iliza to ry napięć stałych -12 V , -5  V , +5 V , +12 V; 
bezpiecznik sieciowy 150 mA; przekładnik napięciowy 
i prądowy; transformator zasilacza; potencjometr regu­
lacyjny P I, służący do redukcji uchybu kątowego prze- 
kładnika napięciowego.
Płytki połączone są ze sobą przewodami montażowymi, 
izolowanymi. Całość tworzy zwartą konstrukcję, mie­
szczącą się w zamkniętej obudowie wykonanej z la k ie ­
rowanej blachy stalowej.
W przedniej części obudowy znajduje się zacisk uz ie­
m ia jący. Dolną część obudowy stanowi podstawa, do 
której są mocowane wszystkie podzespoły konstrukcyjne 
przystawki oraz uchwyty służące do mocowania przy­
stawki na stanowisku pomiarowym. Na zewnątrz przy­
stawki D508 jest przymocowana listwa zaciskowa, wy­
konana z tłoczywa termoutwardzalnego, do której przy­
łącza się zewnętrzne obwody pomiarowe watomierza, 
napięcie zasilające przystawki oraz wejście miernika 
NW1 .

M i e r n i k  N W 1

Zakresy

N apięcie wejściowe 
Oporność wejściowa 
Częstotliwość powtarzania 
pomiarów
Rodzaj wskaźnika cyfrowego

Zerowanie
Wskaźnik polaryzacji 
Tłumienie zakłóceń równo­
ległych
W yjście w kodzie BCD 
/1 2 48 /
Poziomy napięć wyjścia 

poziomy logicznego "0" 
poziomy log icznej "1" 

Pobór mocy 
Masa

999.9 W , 9999 W , 
99,99 kW , 999,9 kW, 
9999 kW , 99,99 MW,
999.9 MW
-1 V . . . 0 . . . + ł  V 
100 k f t

5/s
jarzeniowy z odczytem 
bocznym, wysokość cyfr 
15 mm
automatyczne
automatyczny

80 dB

na żądanie 
wg techniki TTL 
0 ... 0 ,4  V 
2 , 4 . . . 5  V 
8 V-A 
1,5 kg

25
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Sposób połączenia miernika NW1 
z przystawką D508

DANE TECHNICZNE M i e r n i k  N W 1  + p r z y s t a w k a  D 5 0 8
Warunki odniesienia

P r z y s t a w k a  D 5 0 8 Temperatura otoczenia 20 ±2°C
N apięcie  zasilające / U ny  

Częstotliwość napięcia

220 V ±2%
Prąd znamionowy 1 A , 5 A
N apięcie  znamionowe 100, 220, 380, 500 V zasilającego 50 ± 0 ,5  Hz
Pobór prądu obwodu napię­

11 mA
Wilgotność względna o ta­

ciowego czającego powietrza 3 0 - .  80%
Moc pobierana przez obwód

0,07 V ' A przy 1 A 
0,27 V- A przy 5 A

Ustawienie przy pracy dowol ne
prądowy Drgania i wstrząsy 

Warunki normalnej eksploata­
brak

Sygnał wejściowy -  napięcie c ji
Zakres użytkowy tempera­stałe -1 V . . . 0 . .  .+1 V o

Zakres częstotliwości na­ tury otoczenia 5 . . . 4 0  C
pięcia mierzonego 45 . . . 6 5  Hz Zakres użytkowy napięcia

/ 0 , 8 5 ...1 ,1 ,Dopuszczalny opór obcią­ zasilaioreąo
żenia 100 k.a+10% Częstotliwości sieci zasi­
Znamionowa częstotliwość la jącej 45 . . . 6 5  Hz
pracy 50 Hz Czas ustalania się wskazań 1 s
Pobór mocy obwodu zasila­ Uchyb podstawowy ±0,5%  ±1 je
nia 2 ,5  V-A Uchyb temperaturowy O $ O c

n

Masa 1 ,5  kg Rozdzielczość maks. 0,1 W



y / / / / / / / / / / / ) / / / / / / / / / / / / y w / / / / / / / / /Ą z / / / / / / / / / /y

I
V  V
i/  i

Wymiary zewnętrzne miernika NW1 
oraz otworów w tablicy

.195_
<30

Wymiary zewnętrzne przystawki D508

WYPOSAŻENIE NORMALNE 

Ucbwyty mocujące 2sz t .
Instrukcja obsługi 1 szt.

SPOSOB ZAM AW IAN IA

Zamówienia opracowane zgodnie z obowiązującymi 
przepisami należy kierować do Działu Zbytu Zakładów. 
W zamówieniu należy podać nazwę i typ wyrobu.

Zastrzega się możliwość zmian konstrukcyjnych wyrobu w związku 
ze stałymi pracami nad jego unowocześnianiem

Karta katalogowa wydana w 1976 r. 
Zastępuje kartę wydaną w 1975 r.

W
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