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1.Wstep

Recenzja rozprawy doktorskiej Pana mgr. Pawla Kowalczyka zostala wykonana na zlecenie
Przewodniczacej Rady Dyscypliny Automatyka, Elektronika, Elektrotechnika i Technologie
Kosmiczne, Pani dr hab. inz. Moniki Kwoki, prof. PS.

2. Ogolna charakterystyka rozprawy, ocena tematu i celu pracy

Przedstawiona praca doktorska jednoznacznie wpisuje si¢ w obszar dyscypliny naukowej
automatyka, elektronika, elektrotechnika i technologie kosmiczne. Obejmuje ona zagadnienia
z zakresu automatyki, wraz z elementami z obszaru informatyki oraz metrologii.

Tematyka pracy zwigzana jest z rozwojem systemOw wizyjnych, w szczeg6lnosci uktadami
przetwarzania i analizy obrazu na potrzeby sterowania pojazdami autonomicznymi. Z tego
wzgledu temat pracy nalezy uzna¢ za niezwykle aktualny i wazny, przede wszystkim z punktu
widzenia badan stosowanych. Ponadto temat podjety w rozprawie doktorskiej bezposrednio
wiaze si¢ z polityka dla rozwoju sztucznej inteligencji w Polsce od roku 2020 (Zatgcznik do  /
uchwaly nr 196 Rady Ministrow z dnia 28 grudnia 2020 r.) oraz z szeroko rozumiang strategia /
rozwoju sztucznej inteligencji w Unii Europejskie;.
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