Tablica 6
I b. Zestawienie wzorow klasycznych i racjonalnych
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¥ Wzor obowigzuje tylko w uktadzie praktycznym P.



Tablica
Tablica gtéwna. Okreslenie wymiarowe jednostek elektrotechnicznych absolutnych uktadu MKS skojarzonego z uktadem EM

Okreslenia wymiarowe w ukfadach Okreslenia wymiarowe jednostek elektrotechnicznych w uktadach

Nazwy i znaki normalnych 3-jednostkowych EM normalnych 4-ro jednostkowych MKS
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*) Wedtug projektu francuskiego z 1948 r. (pisownia polska).
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Puste miejsca oznaczajg brak nazw i znakéw jednostek znamionowych.
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Uktad MKS

Jednostki podstawowe: metr, kilogram, sekunda . Racjonalizacja Gfiorgi’ego.
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E. Wartosci Liczbowe statych'prézni w ukiadzie MKS: A = m12 kg¥ sekH A znaczek R oznacza wielko$¢ zracjonalizowang wgQiorgi'egp
nazwy i oznaczenia prowizoryczne, wg prof. Fryzego
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