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K atedra O rg a n iz a c j i  i  Ekonomiki G órnictw a 

P o l i te c h n ik i  Ś l ą s k i e j

SYSTEM DORADCZY DOBORU WYPOSAŻENIA TECHNICZNEGO DLA WYROBISK 
GÓRNICZYCH Z UWZGLĘDNIENIEM ROŻNYCH WARIANTÓW KOMPLEKSÓW 
ŚCIANOWYCH I STANDARDOWYCH UKŁADÓW MECHANICZNYCH

S tr e s z c z e n ie .  W p ra c y  t e j  zaprezentow ano sy s tem  d o ra d c z y  OLEŃKA 2, 
k tó r y  pomaga w p o d ję c iu  d e c y z j i  o w yborze zm echanizow anego kom pleksu 
śc ianow ego  w z a le ż n o ś c i  od g ru b o śc i po k ład u  w ęg la  i  od k ą ta  n a c h y le n ia  
p o k ład u . System  te n  z o s t a ł  opracowany d la  p ie r w s z e j  k la s y  s t r o p u ,  t j .  
d l a  w y ro b isk  g ó rn ic z y c h  prowadzonych z k ierow an iem  s t r o p u  na  zaw ał. 
J e d e n  kom pleks ścianow y może mieć w ie le  odm ian tzw . w arian tów . 
Opracowany sy s tem  d a je  p rz e g lą d  w sz y s tk ic h  m ożliw ych w arian tó w  do 
z a s to so w a n ia  d l a  danego pok ładu  w ęgla. Z estaw y  ty c h  w arian tów  
w y św ie tla n e  s ą  na  m o n ito rze  kom putera.

A CONSULTING SYSTEM OF SELECTING A TECHNICAL EQUIPMENT FOR 

MINING HEADINGS WITH REGARD TO DIFFERENT VARIATIONS OF 

LONGWALLS AND STANDARD MECHANICAL SYSTEMS

Summary. A c o n s u l t in g  system  OLENKA 2 w hich i s  h e lp f u l  in  making a 
d e c i s io n  ab o u t s e l e c t i o n  o f  th e  m echanised lo n g w a ll com plex a c c o rd in g  
to  th e  c o a l  bed th ic k n e s s  and th e  a n g le  o f  bed i n c l i n a t i o n  h a s  been  
p r e s e n te d  in  th e  p ap e r. The system  h as been  w orked o u t f o r  th e  f i r s t  
c l a s s  ro o f ,  i . e .  f o r  th e  head in g s d r iv e n  w ith  d i r e c t i n g  th e  ro o f  o n to  
th e  c a v in g . One w a ll complex may have many v a r i a t i o n s .  The w orked o u t 
sy s tem  g iv e s  a rev iew  o f  a l l  p o s s ib le  v a r i a n t s  to  be a p p l i e d  f o r  a 
g iv e n  c o a l bed. The s e t s  o f tn e s e  v a r i a n t s  a r e  d is p la y e d  on th e  
com puter s c re e n .
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KOHCyJlbTATMBHAH CHCTEMA BbIBOPA TEXHMHECKOrO OEOPYIIOBAHM51 flJlH TOPHblX 

BbiPAEOTOK C yMETOM PA3HblX BAPMAHTOB K0MTIJ1EKC0B J1AB H CTAHflAPTHb(X 

MEXAHMHECKMX CMCTEM

Pe3ioMe. B p a b o T e  n p e n c T a B J i e H a  KOHcyjibTaTWBHaa C H C T e M a  "OjieHbKa 2 " , k o t o -  
p a s  n o M o r a e T  npwHsiTb p e m e H H e  n p w  Bbi6ope M e x a H 0 3 H p o B a H H o r o  KOMiuieKca b  3a- 
b h c h m o c t m  o t  m o i u h o c t h  ruiacTa yrjis h  o t  yrjia n a n e n w a  nJiacTa. S T a  C H C T e M a  
p a 3 p a 6 o T a H a  HJia n e p B o r o  KJiacca k p o b j i h ,  t .  e. n r a  ropHux Bbipa6oTOK n p o B O A H -  
m u x  copyuieHHefi k p o b j i h .  O h h h  KOMruieKc jiaB m o x o t  H M e T b  m h o t o  pa3H0BHHH0CTefi 
( B a p n a H T O B ) .P a 3 p a 6 o T a H H a  C H C T e M a  n a e T  o 6 3 o p  B c e x  b o 3 m o x h w x  B a p n a n T O B  k o t o -  
p w e  m o x h o  H c n o M 3 0 B a M b  a j is i  n a H H o r o  ruiacTa yrJisi. non6opbi 3 T h x  B a p n a H T O B  
H e M O H C T p M p y i O T C H  H a  M O H H T O p e  KOMnblOTepa.

1. WSTĘP

W g ó rn ic tw ie  c o ra z  c z ę ś c i e j  s to s u je  s i ę  zmechanizowane w ydobycie w ęgla. 

Różne maszyny i  u rz ą d z e n ia  z a s tę p u ją  p ra c ę  rąk  lu d zk ich . Jednak  n ie  w każdych 

w arunkach m ożliw e j e s t  s to so w a n ie  np. kombajnów do u ra b ia n ia  w ęgla. Z o s ta ły  

opracow ane z e s taw y  u rz ą d z e ń  i  maszyn s łu ż ą c e  do m echanicznego u r a b ia n ia  

w ęgla. S tanow i to  tzw . w yposażen ie  te c h n ic z n e  d la  w yrobisk  g ó rn ic z y c h . Jeden  

ta k i  z e s ta w  u rz ą d z e ń  i  maszyn nazywany j e s t  zmechanizowanym kompleksem

ścianowym. W z a le ż n o ś c i  od ro d z a ju  pokładu  w ęgla s to s u je  s i ę  ró żn e  kom pleksy

ścianow e. W jednym  k o m pleksie  ścianowym mogą występować n a s tę p u ją c e  

u rz ą d z e n ia  [2 ] ,  [3 ] , [4 ] , [5 ] , [6 ], [7 ] , [8 ]:

1. Obudowa zm echanizow ana ś c ia n , np. FAZOS 15/31 OZ, GLINIK 0 8 /2 2  OZ, 

PIOMA 18 /37  OZ

2. Kombajn węglowy, np. KWB-3 RDUN

3. P rz e n o ś n ik  na ś c i a n i e ,  np. RYBNIK 80

4. P rz e n o ś n ik  zg rzeb ło w y  podścianow y, np. GROT 80

5. K ru sz a rk a , np. KRUK-1000

6 . K ołow rót b e z p ie c z e ń s tw a  h y d ra u lic z n y  KBH

7. U rz ą d z e n ie  z a b e z p ie c z a ją c e  p rzed  spełzan iem  obudowy.



System doradczy doboru. 91

T a b lic a  1

Wykaz k l a s  i  i l o ś c i  w arian tów  sp rzę tow ych

Grubość N ach y len ie  pok ładu

pokładu 0 - 1 0 , 1 0 - 1 2 , 12-14, 14-20, 20-24 , 24-30 , 30-34, 34-56

0 . 8 - 1 . 0 1 / 2 2 / 2 3 /2 4 /2 5 /2 6 / 2 7 /0 8 / 0

1 . 0 - 1 . 3 9 /3 1 0 /3 11 /3 12 /3 13 /3 14 /3 15/0 16/0

1 . 3 -1 . 4 17 /4 1 8 /4 19 /4 2 0 /4 2 1 /4 2 2 /4 23/1 24/1

1 . 4-1 . 5 2 5 /5 2 6 /5 2 7 /5 2 8 /5 2 9 /5 30 /5 31 /4 32 /4

1 . 5-1 . 6 33 /6 3 4 /6 3 5 /6 3 6 /6 37 /6 38 /6 39 /5 40 /5

1 . 6 - 1 . 7 41 /9 4 2 /9 4 3 /9 4 4 /9 45 /9 4 6 /9 47 /7 48 /7

1 .7 -1 . 8 49 /7 5 0 /7 5 1 /7 5 2 /7 53 /7 5 4 /7 55 /4 56 /4

1 . 8 - 2 . 0 57/11 58/11 59 /10 6 0 /10 61 /10 62 /10 63 /7 64 /7

2 . 0 - 2 . 1 65 /10 6 6 / 1 0 67 /10 6 8 / 1 0 69 /10 70 /10 71 /5 72 /5

2 . 1 - 2 . 2 73 /20 7 4 /1 9 75 /19 7 6 /19 77 /19 7 8 /19 79/10 80/10

2 . 2 - 2 . 4 81 /26 8 2 /2 5 83/25 84 /25 85 /25 86 /25 87/17 88/17

2 . 4-2 . 5 89 /27 9 0 /2 4 91 /24 92 /24 93 /24 94 /24 95/19 96/19

2 . 5 -2 . 6 97 /29 9 8 /26 99/26 100/26 102/25 102/25 103/20 104/20

2 . 6 - 2 . 7 105/27 106 /23 107/23 108/23 109/22 1 1 0 / 2 2 111/18 112/18

2 7-2 . 8 113/28 114/25 115/23 116/23 117/22 118/22 119/18 120/18

2 8-3. 0 121/24 1 2 2 / 2 1 123/19 124/19 125/17 126/17 127/13 128/13

3 0-3 . 1 129/14 130/14 131/14 132/14 133/12 134/12 135/7 136/7

3 1-3 2 137/14 138/14 139/14 140/14 141/14 142/14 143/7 144/7

3 2-3 3 145/12 146/12 147/12 148/12 149/12 150/12 151/6 152/6

3 3-3 4 153/12 154/12 155/12 156/12 157/12 158/12 159/5 160/5

3 4-3 5 161/11 162/11 163/11 164/11 165/10 166/10 167/4 168/4

3 5-3 6 169/7 170/7 171/7 172/7 173/6 174/6 175/2 174/2

3 6-4 0 177/3 178/3 179/3 180/3 181/2 182/2 183/0 184/0

4 1O

2 185/1 186/1 187/1 188/1 189/0 190/0 191/1 192/2

źródło: p o z y c ja  l i t e r a t u r y  [6 ]
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Różne ty p y , odmiany i  w e rs je  ty ch  u rz ą d z e ń  pow odują, że  każdy kompleks 

śc ianow y może p o s ia d a ć  k i lk a  lub  k i lk a n a ś c i e  w arian tów . Podstaw ą doboru 

w a r ia n tu  kom pleksu ścianow ego do danego w yrob iska  g ó rn ic z e g o  j e s t  g rubość 

p o k ład u  w ęg la  i  k ą t  n a c h y le n ia  pok ładu  [1 ] , [5 ] , [6 ] , [8 ].

Celem t e j  p ra c y  b y ło  opracow anie d la  p ie rw s z e j k la s y  s t ro p u ,  t j .  d la  

w y ro b isk  g ó rn ic z y c h  prowadzonych z k ierow aniem  s t r o p u  n a  zaw ał, system u 

d o rad czeg o , k tó r y  na podstaw ie  in fo rm a c ji  o g ru b o ś c i p o k ład u  w ęgla i  k ąc ie  

n a c h y le n ia  p o k ład u  w y św ie tla  na m o n ito rze  k o le jn o  w s z y s tk ie  w a ria n ty  

kompleksów ścianow ych  możliwych do z a s to so w an ia  d la  danego p o k ład u  w ęgla .

System  o nazw ie "OLEŃKA 2" z o s t a ł  opracow any w ję z y k u  TURBO BASIC i 

u ruchom iony na  kom puterze IBM PC. D aje on p rz e g lą d  w yposażen ia  te ch n iczn eg o  

d la  w y ro b isk  g ó rn ic z y c h  i  p rz e z  to  pom aga w p o d ję c iu  d e c y z j i  o wyborze 

kom pleksu ścianow ego odpow iedniego d la  danego p o k ład u  w ęgla . Jako  system  

d o rad czy  z a w ie ra  on w so b ie  w p o s ta c i  t a b l i c  b azę  w iedzy  d o ty c z ą c ą  wyposa­

ż e n ia  te c h n ic z n e g o  d la  w yrobisk  g ó rn ic z y c h . Ma te ż  wbudowaną lo g ik ę ,  tzn . 

sy s tem  r e g u ł  u m ożliw ia jących  wybór kom pleksu śc ianow ego w z a le ż n o ś c i  od 

g ru b o ś c i i  k ą ta  n a c h y le n ia  pokładu  w ęgla.

2 . PODZIAŁ NA KLASY ZAKRESÓW PRACY KOMPLEKSÓW ŚCIANOWYCH ZE WZGLĘDU 

NA WYSOKOŚĆ ŚCIANY I NA NACHYLENIE PODŁUŻNE ŚCIANY

Punktem w y jś c ia  j e s t  t a b l i c a  1. Wysokość ś c ia n y  j e s t  równoważna g ru b o śc i 

p o k ład u  w ęg la , a  n a c h y le n ie  pod łużne ś c ia n y  odpow iada n a c h y le n iu  pok ładu  

w ęgla . Różne pok łady  w ęgla sk la sy fik o w an o  w z a le ż n o ś c i  od g ru b o ś c i i  

n a c h y le n ia  p o k ład u . Poszczególnym  klasom  (pokładów  w ęg la) nadano numery od 1 

do 192. W t a b e l i  t e j  w yróżnia s i ę  24 z a k re s y  g ru b o ś c i p o k ład u  w ęgla i  8 

•zakresów  n a c h y le n ia  pokładu . Te z a k re s y  z o s t a ły  w c z e śn ie j u s ta lo n e  w 

g ó rn ic tw ie .  Każdy e lem en t ta b l i c y  sk ła d a  s i ę  z dwóch l i c z b  ro z d z ie lo n y c h  

znakiem  (np. 9 2 /2 4 ) . P ie rw sza  l ic z b a  oznacza  numer k la s y ,  a  d ru g a  i l o ś ć  

w arian tów  kompleksów ścianow ych m ożliwych do z a s to so w a n ia  w t e j  k l a s i e ,  np. 

w k l a s i e  92 w y stęp u ją  24 w a rian ty . L iczb a  "0" oznacza , że  w d a n e j k l a s i e  n ie  

j e s t  m ożliw e sto so w an ie  zmechanizowanych kompleksów ścianow ych, a 

e k s p lo a ta c j a  w ęgla  może być prowadzona innym i metodami.
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T a b lic a  2

Z estaw  w arian tów  kompleksów ścianow ych

KOMPLEKS ŚCIANOWY KK-0817 OZK 

WARIANT NR = 1

GLINIK 0 6 6 /1 6  OZK /  Z PRZEDŁUŻACZEM

KWB-3DU

RYBNIK 80

GROT 80

ZAKRES ZASTOSOWANIA 1 .3 - 1 .7  

KĄT NACHYLENIA 0-12  

WARIANT NR = 2

GLINIK 0 6 6 /1 6  OZK /  Z PRZEDŁUŻACZEM

KWB-3DU

RYBNIK 80

GROT 80

KBH

URZĄDZENIE STABILIZUJĄCE PRZED SPEŁZANIEM 

ZAKRES ZASTOSOWANIA 1 .3 - 1 .7  

KĄT NACHYLENIA 12-35 

WARIANT NR = 3

GLINIK 0 6 6 /1 6  OZK /  Z PRZEDŁUŻACZEM

KWB-3RNS

RYBNIK 80

GROT 80

ZAKRES ZASTOSOWANIA 1 .5 -1 .7  

KĄT NACHYLENIA 0-12  

WARIANT NR = 4

GLINIK 0 6 6 /1 6  OZK /  Z PRZEDŁUŻACZEM

KWB-3RNS

RYBNIK 80

GROT 80

URZĄDZENIE STABILIZUJĄCE PRZED SPEŁZANIEM 

ZAKRES ZASTOSOWANIA 1 .5 -1 .7  

KĄT NACHYLENIA 12-35

źródło: pozycja literatury [6]
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T a b lic a  3
*

Tablica nazw urządzeń, zakresów zastosowania i kątów nachylenia pokładu

1 GLINIK 0 6 6 /1 6  /  Z PRZEDŁUŻACZEM 6 8 2 . 0 - 2 . 8

2 GLINIK 0 8 /2 2  OZK 36 SWS-4UZ lu b  SWS-4m 9 2 . 1 -2 .4

3 GLINIK 0 8 /2 6  OZK 37 RYBNIK 73/02 70 2 . 1 - 2 . 6

4 GLINIK 06 -08  OZK/15 0Z1 38 0 71 2 . 1 - 2 . 6

5 GLINIK 06 -08  OZK/15 0Z2 39 RYBNIK 76/90/P0L0TRAK 72 2 . 1 - 2 . 8

6 GLINIK 0 8 /2 2  OZ 40 RYBNIK 7 6 /9 0 /p -2 5 /4 5 73 2. 1 -3 .0

7 FAZOS 12/28  OZ 41 RYBNIK 80 74 2. 1 -3 .2

8 FAZOS 15/31 OZ 42 RYBNIK 80/POLTRAK 75 2. 1 -3 .4

9 FAZOS 19/32  0Z2 43 RYBNIK 80S/BP 76 2 . 2 - 2 . 6

1 0 FAZOS 17/37  OZ 44 KRUK-1000 77 2 . 2 - 2 . 8

11 FAZOS 2 3 /3 3  PP 45 HUP-1 78 2. 2 -3 .0

1 2 FAZOS 2 0 /3 3  OZ 46 KBH 79 2. 2 -3 .2

13 PIOMA 18/37  OZ 47 KOTWIARKA KOSER-2 80 2. 2 -3 . 3

14 PIOMA 2 5 /4 5  OZ 48 DWA HAMULCE WIELOTARCZ. 81 2. 2 -3 . 4

15 KWB- 6 (ZABEZ. KOMBAJNU) 82 2. 2 -3 . 5

16 KWB-3 DU 49 URZĄDZENIE STABILIZU­ 83 2. 4 -2 . 8

17 KWB-3 RNS JĄCE PRZED SPEŁZANIEM 84 2. 4 -3 .0

18 KWB-3 RDUN 50 0 85 2 .4 -3 .  6

19 KWB-3 RDUN/B 51 0 . 8 - 1 .4 8 6 2 .5 -3 .  1

2 0 KWB-3 RDUN/28 52 1 . 1 - 2 . 0 87 2. 5 -3 .1

2 1 KWB-3 RDUW 53 1 .3 -1 .7 8 8 2. 6 -3 .0

2 2 KWB-3 RDUW/4000 54 1 .4 -1 .7 89 2 .7 - 3 .5

23 KWB-3 RDUW/B 55 1 .5 -1 .7 90 2. 8 -3 .1

24 KWB-3 RDUW/2B 56 1 . 6 - 1 .7 91 3. 0 -3 . 5

25 GROT 76 57 1 . 6 - 2 . 0 92 3. 1 -4 .0

26 KWB-3 RDUW/2B/3700 58 1 . 6 - 2 . 2 93 3. 4 -4 .2

27 GROT 80 59 1. 7 -2 .0 94 0 - 1 0

28 KWB-3 RDUN/2B/4000 60 1 .7 -2 . 2 95 0 - 1 2

29 KGS-320 61 1 .7 -2 . 4 96 0-15

30 KGS-320/B 62 1 . 8 - 2 . 0 97 0-25

31 KGS-320/2B 63 1 . 8 - 2 . 2 98 1 2 - 2 0

32 K FS-320/C-30 64 1 .8 -2 . 5 99 12-25

33 KGS-190S 65 1 . 8 - 2 . 6 1 0 0 12-30

34 SWS- 6 6 6 1 . 8 - 2 . 6 1 0 1 12-35

35 SWS- 6 lu b  SWS-6 N 67 2 . 0 - 2 . 6 1 0 2 30-55
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T a b lic a  4

Tablica nazw kompleksów ścianowych

1 KK-0817 OZK

2 KK-1420 OZ

3 KK-1424 OZ

4 KK-1428 OZ

5 KK-1730 OZ

6  KK-2030 OZ

7 KK-2036 OZ

8  KK-2136 OZ

9 KK-2743 OZ

10 KKB-1420 OZ

11 KKB-1424 OZ

12 KKB-1428 OZ

13 KKB-1730 OZ

14 KKB-2036 OZ

15 KKB-2136 OZ

16 KKB-2531 OZ

17 KKB-2743 OZ

18 KKSB-2233 OZ

19 KS-0814 OZ

20 KS-1020 OZ

źródło: pozycja literatury [6]
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T a b lic a  5
Tablica numerów urządzeń

1 2 3 4 5 1 2 3 4 5 1 2 3 4 5

1 1 16 53 95 37 8 18 65 95 73 3 19 63 95

2 1 16 53 1 0 1 38 8 18 65 1 0 1 74 3 2 0 6 6 99

3 1 17 55 95 39 8 32 78 95 75 3 30 6 6 95

4 1 17 55 1 0 1 40 8 32 78 1 0 1 76 3 31 6 6 99

5 1 18 56 95 41 8 18 78 95 77 7 19 6 8 95

6 1 18 56 1 0 1 42 8 18 78 1 0 1 78 7 2 0 6 8 1 0 1

7 2 16 54 95 43 8 2 1 84 95 79 7 30 72 95

8 2 16 54 1 0 1 44 8 2 1 84 1 0 1 80 7 31 72 1 0 1

9 2 17 57 95 45 9 18 71 94 81 8 23 73 95

1 0 2 17 57 1 0 1 46 9 32 84 94 82 8 24 73 1 0 1

11 2 18 59 95 47 9 18 84 94 83 8 30 73 95

1 2 2 18 59 1 0 1 48 9 2 1 8 8 94 t 4 8 31 73 1 0 1

13 3 16 54 95 49 1 0 18 67 95 85 1 0 23 74 95

14 3 16 54 1 0 1 50 1 0 18 67 99 8 6 1 0 24 74 99

15 3 17 58 95 51 1 0 18 78 95 87 1 0 30 75 95

16 3 17 58 99 52 1 0 18 78 99 8 8 1 0 31 75 99

17 3 18 61 95 53 1 0 32 82 95 89 1 0 26 85 95

18 3 18 61 99 54 1 0 32 82 99 90 1 0 26 85 99

19 3 32 69 95 55 1 0 2 1 85 95 91 13 23 79 95

2 0 3 32 69 99 56 1 0 2 1 85 99 92 13 24 79 1 0 1

2 1 3 18 69 99 57 13 18 70 95 93 13 30 81 95

2 2 3 18 69 95 58 13 18 70 1 0 1 94 13 31 81 1 0 1

23 7 16 54 95 59 13 18 78 95 95 13 26 87 95

24 7 16 54 1 0 1 60 13 18 78 1 0 1 96 13 26 87 1 0 1

25 7 17 60 95 61 13 32 82 95 97 11 23 8 6 96

26 7 17 60 1 0 1 62 13 32 82 1 0 1 98 11 23 90 96

27 7 18 64 95 63 13 2 1 87 95 99 14 23 89 95

28 7 18 64 1 0 1 64 13 2 1 87 1 0 1 1 0 0 14 24 91 1 0 1

29 7 29 72 95 65 14 2 1 89 95 1 0 1 14 28 92 95

30 7 29 72 1 0 1 6 6 15 2 1 91 1 0 0 1 0 2 14 28 92 1 0 0

31 7 18 77 95 67 14 2 2 92 95 103 1 2 33 80 1 0 2

32 7 18 77 1 0 1 6 8 14 2 2 92 1 0 0 104 1 2 33 80 1 0 2

33 7 2 1 83 95 69 14 15 93 95 105 5 35 51 97

34
35
36

7
8  
8

2 1
17
17

83
60
60

1 0 1
95

1 0 1

70
71
72

14
2
2

15
19
2 0

93
62
62

98
95

1 0 1

106 6 34 52 97



System doradczy doboru. 97

3. OPRACOWANIE BAZY DANYCH DLA SYSTEMU

W szystk ie  w a r ia n ty  kompleksów ścianow ych z o s ta ły  ponumerowane od 1 do 106. 

I l u s t r u j e  to  t a b l i c a  2. Poniew aż j e s t  to  t a b l i c a  bard zo  duża , w p ra c y  

zam ieszczono ty lk o  j e j  p o c z ą te k  d o ty czą cy  jednego  kom pleksu ścianow ego  

KK-0817 OZK. P rz e d s ta w io n o  4 p ie rw sz e  w a ria n ty . W ta b l i c y  t e j  w y s tę p u ją  nazwy 

kompleksów śc ian o w y ch  o ra z  k o le jn o  numerowane w a ria n ty  ty c h  kompleksów z 

w yszczegó ln ien iem  u rz ą d z e ń , zakresów  s to so w an ia  (do g ru b o ś c i p o k ład u  w ęg la  z 

m etrach) i  kątów  n a c h y le n ia  (pok ład u  w s to p n ia c h ) ,  do ja k ic h  te n  zestaw  

sp rz ę tu  j e s t  p rzy s to so w an y . W o d d z ie ln e j  t a b l i c y  zap isan o  numery w arian tó w , 

k tó re  są  m ożliw e do z a s to so w a n ia  w p o szczegó lnych  k la s a c h .

Celem moim b y ło  w y ś w ie tle n ie  na m o n ito rze  kom putera k o le jn o  w s z y s tk ic h  

w ariantów  m ożliw ych do z a s to so w a n ia  d la  w ybranej k la s y  w t a k i e j  p o s t a c i ,  ja k  

to  p o d a je  t a b l i c a  2 , t j .  z  w yszczegó ln ien iem  u rządzeń , zakresów  s to so w a n ia  i  

kątów n a c h y le n ia .  Poniew aż w różnych  w a ria n ta c h , te  same u rz ą d z e n ia  

w ie lo k ro tn ie  p o w ta rz a ją  s i ę ,  w ięc  na pod staw ie  ta b l i c y  2  spo rządzono  wykaz 

w szystk ich  nazw u rz ą d z e ń , zakresów  za s to so w an ia  i  kątów n a c h y le n ia ,  k tó r e  

w y stąp iły  w t a b l i c y  2. Wykaz te n  p rz e d s ta w ia  t a b l i c a  3. P o szczeg ó ln e  p o z y c je  

tego wykazu ponumerowano od 1 do 102 i  z ap isan o  w ta b l i c y  znakow ej A $(102). 

T ab lica  A$ s ta n o w i z b ió r  m ożliw ych napisów  do w y św ie tle n ia  na m o n ito rz e . 

Także nazwy kompleksów śc ianow ych  zap isan o  w ta b l i c y  znakowej K $(20). P o d a je  

to  t a b l i c a  4. Będą z n i e j  p o b ie ra n e  nazwy kompleksów w c z a s ie  w y ś w ie tla n ia  na 

m onitorze.

T a b lic a  z numerami w arian tó w  możliwych do zasto so w an ia  w p o szczeg ó ln y ch  

k lasach  j e s t  b a rd z o  duża . W w ie lu  przypadkach  k o le jn e  k la s y  z a w ie ra ją  t e  same 

zestawy w a rian tó w , a i l o ś ć  w arian tów  w je d n e j  k la s ie  może d o ch o d z ić  do 29. 

Stworzono w ięc  nową t a b l i c ę  o nazw ie NW, w k tó r e j  k o le jn e  ró ż n e  zes taw y  

w ariantów  w y s tę p u ją  ty lk o  je d e n  ra z . N atom iast c z ę s to t l iw o ś ć  w ystępow ania  

ko le jnych  ty c h  sam ych w arian tó w  zap isan o  w w ek to rze  o nazw ie IG.

Na p o d s ta w ie  t a b l i c y  2 stw orzono  nową ta b l i c ę  5 numerów u rz ą d z e ń  

w ystępu jących  w p o sz c z e g ó ln y c h  w a ria n ta c h , k tó r a  z a s tę p u je  t a b l i c ę  2. T a b lic a  

5 zaw ie ra  w p ie r w s z e j  ko lum nie  numer w a r ia n tu , a n a s tę p n ie  c z te r y  kolumny 

stanow ią m a c ie rz  N RU (106,4). Druga kolumna t a b l i c y  5 o k re ś la  obudowę ś c ia n y , 

t r z e c ia  ro d z a j  kom bajnu, c z w a rta  g ru b o ść  pok ładu , a p i ą t a  n a c h y le n ie  po k ład u  

Numeracja u rz ą d z e ń  w m a c ie rz y  NRU j e s t  zgodna z t a b l i c ą  3.

I lo ś ć  w a rian tó w  w p o szczeg ó ln y ch  k la s a c h  zaw iera  w ek to r IW u tw orzony  na 

podstaw ie t a b l i c y  1 .
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G ran ice  zakresów  n a c h y le n ia  po k ład u  w ęgla z a w ie ra  w ek to r NP(8 ) , a  g ran ice  

zakresów  g ru b o ś c i pokładów  w ęgla o k re ś la  w ek to r G P(24). W ektory NP i  GP 

z o s t a ły  stw orzone  na p o d staw ie  t a b l i c y  1 .

Poniew aż ró żn e  kom pleksy ścianow e z a w ie ra ją  n ie jednakow ą i l o ś ć  w ariantów , 

u tw orzono  dodatkowy w ek to r NZK z a w ie ra ją c y  n a jw ię k sz e  numery wariantów  

w chodzących w s k ła d  k o le jn y c h  kompleksów. W ektor te n  pozw ala o rie n to w a ć  s ię ,  

do ja k ie g o  kom pleksu p rz y n a le ż y  dany w a r ia n t ,  gdyż w sz y s tk ie  w arian ty  

ponumerowane są  k o le jn o  od 1 do 106. W ektor NZK z o s t a ł  u tw orzony  na podstaw ie 

t a b l i c y  2 .

4 . ANALIZA WARIANTÓW SPRZĘTOWYCH

A n a liz a  t a b l i c y  1 pozw ala s tw ie rd z ić ,  że numery s t u  d z ie w ię ć d z ie s ię c iu  

dwóch możliw ych k la s  można u ło ży ć  w m acie rz  o 24 w ie rs z a c h  i  8  kolumnach, 

np. w p ie rw s z e j kolum nie t a k i e j  m ac ie rzy  w ystępow ałyby numery 1, 9, 1 7 , . . .

t j .  numery k la s ,  g d z ie  n a c h y le n ie  pok ładu  w ęgla  j e s t  z p r z e d z ia łu  od 0 °  do 

10°. N atom iast w ramach jednego  w ie rs z a  u trzy m u je  s i ę  t a  sama g ru b o ść  pokładu 

w ęg la , np. k la s y  o numerach 9, 10, 11, 12, 13, 14, 15, 16 p o s ia d a ją  grubość 

p o k ład u  w ęgla od 1 do 1 ,3  m etra . Ten f a k t  w ykorzystam y w r o z d z ia le  5 przy 

o k r e ś la n iu  numeru k la s y  na p o d staw ie  znajom ości g ru b o ś c i i  n a c h y le n ia  pokładu 

w ęgla.

Zajmiemy s i ę  te r a z  a n a l i z ą  t a b l i c y  2. W każdym w a r ia n c ie  są  w yszczegól­

n io n e  nazwy s p r z ę tu ,  t j .  maszyn i  u rząd zeń  pom ocniczych do u ra b ia n ia  węgla 

o ra z  in fo rm a c je  o z a k re s ie  z a s to so w a n ia , do j a k i e j  g ru b o ś c i pok ładu  węgla 

dany zestaw  s p r z ę tu  może być u ży ty  o ra z  p rzy  j a k i  k ą c ie  n a c h y le n ia  pokładu 

może być stosow any. In fo rm ac je  o s k ła d z ie  danego w a r ia n tu  możemy n a p is a ć  w 

d z ie w ię c iu  (m aksym alnie) l i n ia c h .  L in ie  te  będą w y św ie tlan e  na ek ran ie  

m o n ito ra .

P ie rw sza  l i n i a  w y stęp u je  zawsze i  o k r e ś la  s i ę  w n i e j  ro d z a j obudowy 

zm echanizow anej ś c ia n y , np. GLINIK 08 /26  OZK, FAZ0S 17/37 OZ, PI0MA 25/45  OZ.

Druga l i n i a  w y stęp u je  zaw sze i o k re ś la  s i ę  w n i e j  ro d z a j kombajnu, np. 

KWB-3 RDUW/2B, KWB-3 RDUW/2B/4000.

W t r z e c i e j  l i n i i  o k re ś la  s i ę  p rz e n o śn ik  na ś c i a n ie  -  j e s t  to  Rybnik. Ta 

l i n i a  n ie  w y stęp u je  w w a ria n ta c h  o numerach 104, 105, 106. D la w a ria n tu  1-64 

(za  w y ją tk iem  45-48) j e s t  to  RYBNIK 80.
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D la w arian tó w  65 -70  j e s t  to  RYBNIK 7 6 /9 0 /P /2 5 /4 5 , a d l a  71 -9 8  j e s t  to  

RYBNIK 80/POLTRAK. Na p o zy c ja ch  100-103 w y s tęp u ją  p o z o s ta łe  dw ie w e rs je  

RYBNIKA.

L in ia  c z w a r ta  o k r e ś la  p zen o śn ik  zgrzebłow y podścianow y. J e s t  to  GROT 80. 

W ystępuje on zaw sze z w y ją tk iem  w arian tu  n r  69 i  70, g d z ie  j e s t  GROT 76.

W l i n i i  p i ą t e j  o k re ś lo n y  j e s t  typ  k ru s z a rk i .  D la w arian tó w  1 -16 , 2 3 -26 , 

35-36, 104-106 k ru s z a rk a  n ie  w ystępu je . N atom iast w p o z o s ta ły c h  p rzy p ad k ach  

(z w y ją tk iem  p o z y c j i  103) w y stęp u je  k ru s z a rk a  KRUK-1000.

W l i n i i  s z ó s t e j  wym ieniony j e s t  ko łow ró t b e z p ie c z e ń s tw a  h y d ra u l ic z n y  KBH. 

W ystępuje on zaw sze, gdy n a c h y le n ie  pok ładu  j e s t  w ięk sze  lu b  równe 12°. D la 

m n ie jszy ch  n a c h y le ń  u rz ą d z e n ie  to  n ie  w y stęp u je . W w a r ia n c ie  n r  98 w y s tę p u je  

z a m ia s t t  KBH, KOTWIARKA K0SER-2, a w w a r ia n c ie  103 DWA HAMULCE WIEL0TARCZ0WE.

W l i n i i  s ió d m ej podane s i ę  URZĄDZENIE STABILIZUJĄCE PRZED SPEŁZANIEM 

obudowy. To u rz ą d z e n ie  s to s u je  s i ę  zawsze w tedy, gdy z e s ta w  s p r z ę tu  może 

pracow ać na  ś c i a n i e  o n a c h y le n iu  powyżej 12°. Innymi słow y, URZĄDZENIE STA­

BILIZUJĄCE PRZED SPEŁZANIEM w ystępu je  w tedy, gdy w w yśw ietlanym  na m o n ito rze  

w a r ia n c ie  w y s tę p u je  n a c h y le n ie  pokładu , k tó re g o  numer w edług t a b l i c y  3 j e s t  

w iększy lu b  równy od 96.

L in ia  ósma o k r e ś la  z a k re s  zasto so w an ia  danego w a r ia n tu  sp rzę to w eg o , t j .  

poda je  z a k re s  g ru b o ś c i p o k ład u  w ęgla w m etrach .

D z ie w ią ta  l i n i a  p o d a je , p rz y  jakim  k ą c ie  n a c h y le n ia  p o k ład u  j e s t  m ożliw a 

p raca  danego  w a r ia n tu  sp rzętow ego .

Poniew aż mamy 106 ró żn y ch  zestawów s p r z ę tu ,  tzw. w arian tó w  sp rzę to w y ch , a 

każdy w a r ia n t  s k ła d a  s i ę  z co najw yżej d z ie w ię c iu  p o z y c j i ,  n a le ż a ło b y  użyć 

ta b l i c y  o w ym iarze 106 x 9 do zap a m ię ta n ia  w sz y s tk ic h  numrów u rząd zeń , 

k tó ry c h  n u m erac ja  z o s t a ł a  o k re ś lo n a  w ta b l i c y  3. Poniew aż p o s ta ć  l i n i i  3, 4, 

5, 6 , 7 mało zm ie n ia  s i ę  -  p rzew ażnie  p o w ta rz a ją  s i ę  t e  same u rz ą d z e n ia  z 

n ie l ic z n y m i w y ją tkam i -  postanow iono zm n ie jszyć  t a b l i c ę  numerów u rz ą d z e ń  NRU 

do w ym iaru 106 x 4. Będą w n i e j  zapam iętane  numery u rz ą d z e ń  p o trz e b n e  do 

w y św ie tle n ia  l i n i i  1, 2, 8 , 9, n a to m ia s t numery u rz ą d z e ń  w y s tę p u ją c e  w

l i n ia c h  3, 4 , 5, 6 , 7 będą wyznaczane programowo na  p o d s ta w ie  zna jom ośc i

numeru w a r ia n tu . T a k ie  ro zw iązan ie  z a g a d n ie n ia  p o z w o liło  z m n ie js z y ć  ro zm ia r 

t a b l i c y  NRU ponad d w u k ro tn ie , n a to m ia s t program  n ie z n a c z n ie  z w ię k sz y ł s i ę  

p op rzez  r o z p i s a n ie  w y stęp u jący ch  wyjątków w l i n i a c h  3, 4, 5, 6 , 7. Czas

w y św ie tla n ia  je d n eg o  w a r ia n tu  na m o n ito rze  j e s t  t u t a j  n i e i s t o t n y ,  

w y św ie tle n ie  k i l k u n a s tu  l i n i i  j e s t  natychm iastow e.
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5. OPRACOWANIE ALGORYTMU DOBORU ZESTAWU SPRZĘTOWEGO DLA DANEJ KLASY

5 .1 .  O k re ś le n ie  k la s y  po k ład u  w ęgla

Jak o  d ane  w e jśc io w e  do program u s ą  dwie l ic z b y  rz e c z y w is te  w czytyw ane z 

k la w ia tu ry :

GOP -  g ru b o ść  p o k ład u  w ęgla  w m etrach ,

SOP -  n a c h y le n ie  p o k ła d u  w ęgla w s to p n ia c h .

Na p o d s ta w ie  ty c h  dwóch w ie lk o ś c i chcemy dobrać zestaw  s p r z ę tu  m echanicznego 

do u r a b i a n i a  w ęg la . N a jp ie rw  określam y  numer k la s y  p o k ład u  w ęg la  według 

t a b l i c y  1. W ykorzystam y do teg o  w ektory:

NP -  z a k re s y  n a c h y le ń  pok ładu ,

GP -  z a k re s y  g ru b o ś c i  p o k ładu .

Badamy, w ja k im  z a k r e s ie  n ach y leń  pok ładu  w ystępuje w ie lk o ść  SOP. Numer tego 

z a k re s u  oznaczam y p rz e z  I .  N as tęp n ie  badamy, w jak im  z a k r e s ie  g ru b o śc i 

p o k ład u  j e s t  w ie lk o ś ć  GOP. Numer teg o  zak resu  oznaczamy p rz e z  J .  K lasa 

p o k ład u  j e s t  w yznaczona n a s tę p u ją c o :

KL = (J  -  1) * 8  + I .

5 .2 .  O k re ś la n ie  numerów w arian tów  sprzętow ych d la  d a n e j k la s y  KL

Na p o d z ą tk u  program u o b lic z a n e  są  dwa pomocnicze w ektory  I I  i  12:

i

j= l

i

j= l

W p ro g ram ie  s ą  one o b lic z a n e  w je d n e j  p ę t l i  p rzy  u ży c iu  i n s t r u k c j i :

11 (1 ) = 11(1 -  1) + IG ( I )

1 2 (1 ) = 12(1 ) + IW ( IK I ) )
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Znajdujemy p ie rw sz y  t a k i  w skaźn ik  I , d l a  k tó re g o  KL < = I I ( I ) .  W skaźnik te n  

inform uje n a s , k tó r y  ze s ta w  numerów w arian tów  d o ty c z y  k la s y  KL. N atom iast 

w ielkość:

LI = 12(1 -  1) + 1

okreś la  p o z y c ję  w w e k to rz e  NW, na k t ó r e j  z n a jd u je  s i ę  p ie rw sz y  numer w a r ia n tu  

przypisany  k l a s i e  KL. K o le jn e  numery w arian tów  to :

NW(LI + 1 ), N "(LI + 2 )  NW(LI + IW(KL) -  1)

5 .3 . Określanie przynależności danego wariantu sprzętowego 
do kompleksu ścianowego

Mając dany numer w a r ia n tu , chcemy o k r e ś l i ć ,  w s k ła d  ja k ie g o  kom pleksu 

ścianowego on w chodzi. Wykaz numerów i  nazw kompleksów p o d a je  t a b l i c a  4, 

natom iast w ek to r NZK p o d a je  z a k re s y  p rz y n a le ż n o ś c i w arian tów  do kompleksów. 

Ponieważ w a r ia n ty  numerowane są  k o le jn o ,  w y s ta rczy  z n a le ź ć  t a k i  p ie rw szy  

wskaźnik I w w ek to rze  NZK, d la  k tó re g o  numer w a r ia n tu  j e s t  < = NZK(I). Ten 

wskaźnik oznaczam y symbolem NK. J e s t  to  numer kom pleksu, w s k ła d  k tó re g o  

wchodzi ro zp a try w an y  w a r ia n t .

5.4. Wydruk poszczególnych linii wariantu sprzętowego na ekranie monitora
Ponieważ p r z y j ę to  z a sa d ę , że wydruk w a r ia n tu  n a s tę p u je  w d z ie w ię c iu  

l in ia c h , o k re ś lo n o  pom ocniczy w ek to r znakowy WS(9), w którym  um ieszczono 

poszczególne te k s ty  do wydruku. Po o k r e ś le n iu  w sz y s tk ic h  składow ych w ek to ra  

w yświetla go s i ę  na  e k r a n ie  m o n ito ra  w k o le jn y c h  l i n i a c h .

Jako dw ie p ie rw s z e  sk ładow e w ek to ra  przyjm ujem y:

WS(1) = A#(N R U (II,1 ))

W$(2) = A$(NRU( 1 1 ,2 ) )

gdzie I I  o zn acza  numer w a r ia n tu , NRU j e s t  o k re ś lo n e  w ta b l i c y  5, a  A$ w 

ta b l ic y  3. D la l i n i i  3 , 4, 5, 6 , 7 u s ta lo n o  programowo numer u rz ą d z e n ia  NU i 

dokonano p o d s ta w ie n ia :

WS(I) = A$(NU)
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O k re ś le n ie  l i n i i  8  i  9 odbywa s i ę  in s tru k c ja m i:

1 = 1 + 1 :  W$(I) = "ZAKRES ZASTOSOWANIA" + A$(NRU(I I ,3 ) )

I = i  + 1 : W $(I) = "KĄT NACHYLENIA" + A Ś(NRU (II,4 ) )

W ystępu je  tu  dodaw anie łańcuchów. Gdy j a k i e ś  u rz ą d z e n ie  n ie  w y s tę p u je , to 

o d p ow iedn ia  l i n i a  n ie  j e s t  w yśw ie tlana  na e k ra n ie  m o n ito ra .

6 . OPRACOWANIE PROGRAMU SYSTEMU WYŚWIETLAJĄCEGO NA MONITORZE

RÓŻNE WARIANTY SPRZĘTOWE MOŻLIWE DO ZASTOSOWANIA DLA DANEJ KLASY

Program  n a p is a n y  z o s t a ł  w języ k u  TURBO-BASIC. Po u ru ch o m ien iu  w yśw ietlany 

j e s t  na m o n ito rz e  t e k s t  o b ja ś n ia ją c y  d z ia ł a n ie  program u

1 KLASA STROPU

ŚCIANY PROWADZONE Z KIEROWANIEM STROPU NA ZAWAL

PROGRAM DOBORU ZESTAWU KOMPLEKSÓW ŚCIANOWYCH W ZALEŻNOŚCI OD

a )  GRUBOŚCI POKŁADU WĘGLA

b) KĄTA NACHYLENIA POKŁADU

POPRZEZ NACIŚNIĘCIE DOWOLNEGO KLAWISZA PROGRAM WYŚWIETLA NA MONITORZE 

KOLEJNO WSZYSTKIE WARIANTY KOMPLEKSÓW ŚCIANOWYCH MOŻLIWYCH DO ZASTOSOWANIA

PODAJ GRUBOŚĆ POKŁADU WĘGLA

(W METRACH Z DOWOLNĄ DOKŁADNOŚCIĄ)? 3.11

PODAJ KĄT NACHYLENIA POKŁADU

(W STROPACH Z DOWOLNĄ DOKŁADNOŚCIĄ)? 14.24

Po o k r e ś le n iu  g ru b o śc i pok ładu  w ęgla i  k ą ta  n a c h y le n ia  w yśw ie tlan y  j e s t  

ze s ta w  w yposażen ia  te ch n iczn eg o  d la  urobku w ęgla w tym p o k ła d z ie , t j .  

p ie rw s z y  z m ożliw ych w ariantów  do zas to so w an ia :

1 KLASA STROPU

ŚCIANY PROWADZONE Z KIEROWANIEM STROPU NA ZAWAŁ 

GRUBOŚĆ POKŁADU WĘGLA = 3 .1 1  METRA 

NACHYLENIE POKŁADU = 14.24 STOPNI
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KLASA NR = 140

ILOŚĆ MOŻLIWYCH WARIANTÓW KOMPLEKSÓW ŚCIANOWYCH = 14

KOLEJNY NUMER WARIANTU = 1

NUMER WARIANTU WEDŁUG WYKAZU = 54

KOMPLEKS ŚCIANOWY KK-2036 OZ

FAZOS 1 7 /3 7  OZ 

KGS-320/C-30 

RYBNIK 80 

GROT 80 

KRUK-1000 

KBH

URZĄDZENIE STABILIZUJĄCE PRZED SPEŁZANIEM 

ZAKRES ZASTOSOWANIA 2. 2 -3 . 5 

KĄT NACHYLENIA 12-25

Po n a c i ś n i ę c i u  dow olnego k la w is z a  na e k ra n ie  po jaw i s i ę  d ru g i  a l te rn a ty w n y  

w a ria n t m ożliw y do za s to so w a n ia :

1 KLASA STROPU

ŚCIANY PROWADZONE Z KIEROWANIEM STROPU NA ZAWAŁ 

GRUBOŚĆ POKŁADU WĘGLA = 3 .1 1  METRA 

NACHYLENIE POKŁADU = 1 4 .24  STOPNI 

KLASA NR = 140

ILOŚĆ MOŻLIWYCH WARIANTÓW KOMPLEKSÓW ŚCIANOWYCH = 14

KOLEJNY NUMER WARIANTU = 2

NUMER WARIANTU WEDŁUG WYKAZU = 56

KOMPLEKS ŚCIANOWY KK-2036 OZ

FAZOS 1 7 /37  OZ 

KWB-3 RDUW 

RYBNIK 80 

GROT 80 

KRUK-1000 

KBH

URZĄDZENIE STABILIZUJĄCE PRZED SPEŁZANIEM 

ZAKRES ZASTOSOWANIA 2 .4 - 3 . 6  

KĄT NACHYLENIA 12-25
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Obraz na e k ra n ie  utrzym ywany j e s t  p rz e z  c a ły  c z a s , aż  do n a c iś n ię c ia  

dowolnego k la w is z a . Po p rz e g lą d n ię c iu  w sz y s tk ic h  w arian tów  program  r e a l i z o ­

wany j e s t  od p o c z ą tk u . Na e k ra n ie  w y św ie tla  s i ę  t e k s t  o b ja ś n ia ją c y  d z ia ła n ie  

programu w raz z z ap ro szen iem  do p odan ia  nowych danych w ejściow ych, t j .  

g ru b o śc i p o k ład u  i  k ą ta  n a c h y le n ia .

W przypadku  p o d a n ia  z ły c h  danych, t j .  ta k ic h ,  d l a  k tó ry c h  n ie  p rzew id u je  

s i ę  s to so w an ia  zm echanizow anych kompleksów ścianow ych, na e k ra n ie  p o jaw ia  s i ę  

t e k s t  in fo rm u ją c y  o n iem o ż liw o śc i s to so w an ia  kompleksów ścianow ych.

7. WNIOSKI

Opracowany sy s tem  p re z e n tu je  ró żn e  w a r ia n ty  kompleksów ścianow ych 

m ożliwych do z a s to so w a n ia  d la  danego pok ładu  w ęg la . Mając t a k i  p rz e g lą d , 

można ła tw ie j  p o d ją ć  d e c y z ję  o z a s to so w an iu  danego kompleksu ścianow ego w 

z a le ż n o ś c i od p o s ia d a n e g o  p rz e z  k o p a ln ię  s p r z ę tu  będącego a k tu a ln ie  do 

d y sp o z y c ji. Baza danych  d o ty c z ą c a  s p r z ę tu  o ra z  sy s tem  jak o  program  z n a jd u ją  

s i ę  w p am ięc i kom pu tera . Łatwo j e s t  skopiow ać system  z jednego  kom putera i 

z a in s ta lo w a ć  go na  innym kom puterze, np. w k o p a ln i .  W yśw ietlen ie  na  m on ito rze  

kom putera jed n eg o  w a r ia n tu  kom pleksu ścianow ego j e s t  natychm iastow e, tzn . 

w yniki d z i a ł a n i a  sy s tem u  u z y sk u je  s i ę  n a ty c h m ia s t po wprowadzeniu danych 

w ejściow ych.
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A b s t r a c t

A c o n s u l t in g  system  OLEŃKA 2 w hich i s  h e lp f u l  in  making a d e c i s io n  abou t 

s e le c t io n  o f  th e  m echanized lo n g w a ll complex a c c o rd in g  to  th e  c o a l bed

th ic k n e s s  and th e  a n g le  o f  bed in c l i n a t i o n  h as been  p re s e n te d  in  th e  pap er.

A p ro p e r  com puter programme has been  worked o u t in  TURBO BASIC lan g u ag e  and 

put in to  IMB PC com puter. The system  h as been worked o u t f o r  th e  f i r s t  c l a s s  

roof, i . e .  f o r  th e  h e a d in g  d r iv e n  w ith  d i r e c t i n g  th e  ro o f  o n to  th e  cav ing . 

One w a ll com plex may have many v a r i a t i o n s .  The worked o u t sy s tem  g iv e s  a 

veview o f  a l l  p o s s ib le  v a r i a n t s  to  be a p p lie d  f o r  a  g iv e n  c o a l bed . Thus, i t

is  h e lp f u l  in  making a d e c is io n  ab o u t s e l e c t i o n  o f  th e  w a ll com plex s u i t a b l e

fo r a g iv e n  c o a l bed. The s e t s  o f  th e s e  v a r i a n t s  a r e  d is p la y e d  on th e  

computer s c r e e n . As a c o n s u l t in g  system  i t  c o n ta in s  some know ledge in  th e  

form o f  t a b l e s  co n ce rn in g  a  te c h n ic a l  equipm ent f o r  m in ing  h e a d in g s . I t  a ls o  

has an i n - b u i l t  lo g ic ,  i . e .  a  s e t  o f  r u l e s  a llo w in g  f o r  s e l e c t i o n  o f  th e  w a ll 

complex a c c o rd in g  to  th e  bed th ic k n e s s  and th e  a n g le  o f  bed i n c l in a t io n .  The 

paper a l s o  p r e s e n ts  th e  way o f  p a r t i c u l a r  l i n e s  d is p la y  on th e  s c r e e n  d u rin g  

the r e s u l t s  p r e s e n ta t io n .  Some t a b l e s  i l l u s t r a t i n g  th e  f u n c t io n in g  o f  th e  

c o n s u l t in g  system  have been  g iv en .


